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(57) Vyndlez YeS8i kinematické schema
planetové pievodovky, tvorené ctyrml
jednoduchymi planetovymi goukolimi, tfe-
ni apojkami a étyfmi brzdami., Podsta-
tou wvyndlezu Je kinematickd vazba jed=-
notlivych dati Jednoduﬂhych planeto-
vych soukoli mezi sebou, unistény t¥i
spojek a ctyr brzd. PFi pouziti ctyr
Jednoduchgch planetovych Boukoll, 11
spojek a ctyr brzd se dosdhne osmi do-
prednych a tri zpitnfch prevodovyech
stupnid. Kazdy pzevodovy stupen je zaia-

dy, pfipadndé dvou spojek.

VlcestUPHOVL planetovd pievodovka s jemnym
odstupnénim prevodovych stupn&
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Predudtem vynédlezu je vicestupnovd planetova prevodovka
§ jewnju odstupnéniu plfevodd pro motorovd voziula a stavebni
stroje, tvoreni tremi vstupnimi spojkawi, C¢tyrumi brzdami a
Styrwi jednoduchymi planetovimi soukolimie

VétSina zndnych planetovych prevodovek s jeunym odstupnd-

I

nim je slozena ze dvou vstupnicih spojek, Ctyr brzd a &ty

jednoduca¥eh plauetovych soukoli, u kterych je vystupni hiidel
spojen pravd jen s unaSelen étvrtého planetovéhe soukoli v tzws
diferencidlnim zapojeni, Iyto pievodovky poskytuji pét doplecnych
a tifi zpétné stuund a Fazeni mezi jakymiheliv sousedicimi stupni -
se uskuteénuje vyynutim pouze jedné a zasnutim rovnéz pouze jcdné
spoJky ncbo brzdy, vYokud je nutné zvétsit prevodovy rozsah a
potet stupni, vyZaduje te piipejeni dalSiho planstového soukoli,
brzdy a spojky, coZ je nevyhodné vzhledea k prostorové a vyrobh-

ni nérotnosti.

E o w . ” s . . » » ) A
Vise uvedend nedostatky jsou odstraudény vicestupnovou nla-
. " . . - . L. . R »
netovou prevodovkou podie vynalezu, jejlZz podstatou je dopluini
treti vstupni spojky, kterd prostrednictvim hridele rychloblhu
miZie pevué spojit vstupni hfidel s unaSelem druhého planetcviho
scukoli. Tim se dosihne dalSich tf{ ° dopfednych stupni bezr pod-
stétnéinoc zvétSeni zastavbovycn rozméri a sloiitosti prevouoviye

.

K

- . . v R o < v s e . s .
Na obr., 1 je priklad Kinematickéne scuaewatu zapojeni pro-

vodovky podle vynalezu,.

Vystupni bhridel 5 je peviié spojen s unasSeéew Ctvrtého sou-
koli D. Spojka doprednycihi stupnd 31 spojuje vstupni hifdel 1 =
hridelem dopredaych stupnl 2, xtery je pevnd spojen s koruvnuyv)wm
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kolem druhého soukoli B, s centralnim kolem tfetiho soukoli C
a centrdlnim kolem &tvrtého soukoli D. Spojka rychlobéhu 2
spojuje hiidel rycilobéhu 3 se vstupnim hiidelem l, Hrfidel rychlo=
béhu 3 je pevnd spojen s unaSeCem 7 druhého Soukoli B, unascéem
tretiho soukoli C a korunovym kolem ¢tvrtého soukoli L. Spojka
zpéteéky 33 spojuje vstupni hridel 1 s hitidelem zpdteCky 4, kte=-
ry je pevnd spojen s centralninm kolew prvéhe soukoli A a centrdl=~
nim kolem druhého soukoli De. Korunové kolo prvého soukoli i je
pevné spojeno s koruvnovii kolem tietiho soukoli C a tfeti brz-

deu B3 je spogitelnd s kouorou prevodovky G. Skiin prevodoviky

8 je ddle spojitelna prvou brzdou £l s hridelem zpdateéky 4, dru-
bou brzdou 22 s unaselew prvého souxeli 4 a &ivrtou brzdou i s
korunovyum kolew &tvrtého soukoli D,a tim i zéroven s hiidelocs

rychloblihu 3.

v . 0 . . . r . Yo .

Pri I je sepnuta spojka doprednych stupnu Sl a &tvrtéd
5 = a v, . . . . L. . . .
brzda Sis olvrté sounvli o pracuje gaso jeunouuchky planetovy
pirevoua Ostatni soukoli 4, B, a C se volné proticeji bez za-

&> P
4+ 8~
L O 2L -

{ Ise)

eri TI° je sepnuta spojka doprednych stupni £l a'treti brz=-
de 3. Treti soukeli C a gtvrté soukoli i pracuji jako sloZerny
»planetovy prevod ¢ diferencidlem na vystupus Irvé soukoli 4 a
druhé soukoli 3 se .volnd proiateji bez zatiieni,

s [¥) . . . “ Y v o, .
Fri II1° je sepnuia spojka doprednych stupni £1 a druhé

brzda B.2. VSechina Ctyl'i pslanetovid soukoli 4, 3, ¢ a D tvori
b — — — —

’

slozeny planctov fevou 8 diferencialem na vestupua.
& v l

T AR O . bR 3 ™ b . 3 '>_'_‘ 2
Firi IVY je segznuta sgojka dopfednyel stuy: % .1 a prvd
brzda Ble Drubé soukeli U a Ctvrié soukold L iLvol'd sloZeny ,!.-

netovy ameclacis.us s diderencialen na vostugte 2'rvé soukold

w

ey X !;_"\ v, b e bLyooo ﬁ"ltl""u\"’
S VOLLL LR IR A Y Lo an Ll a

a treti soukeli O
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pri v° je sepruta spojka doprednyci stupnd S1 a spojka
zpateCky S3 a planetova Cést se toci jako jeden celek s pre-
vodem 1,0,

v . 0o . . v L.
Pri vIl e sennuta spojka rychlobéhu S2 a prva hrzda Bl .
J o Lk =22
Druhé soukocli B a étvrté soukoli D tvori sloZzenVy plenetovy
Ead 2 i Y
prevods Prvé soukoli A a treti soukoli C se volné protécdeji

bez zatiZeni,

¥ o . . ' - 3. e

Pri VII" je sepnuta spojka rychloblhu 52 a druhd brzda

2. VSechna Ctyri scukoli 4, B, C a D tvori sloieny planeto~
vy mechonisuus s diferencidlem na vystupu.

. Y . - v o4 .
Pri YIII® je sepnuta spojka rychloblhu 32 a treti brzda

”

S3e Treti soukoli C a Ctvrté scukoli D tvori sloZeny plune-
tevy d

prevoeds Irvé souttoli 4 a druhé soukoli B se volné protde=

¢oji bez zatizeni,

s pe % o . fe o x . . ,
ri zpdtecce 1 je sepnuta spogka zpateCky 53 a Ctvrta

trzdn Dle Druk?® soutold 2 nracujie Jeko prosty pfevod, étvrté
scukoli U pracuje jako plansctovy prevod, Frveé soukoli A a

treti soukoli C se vulngé protdiceji bez zatizZeni,
% P

v . - » - - O . . - v’ . - 4
Pri zpatecce KIi~ je sepnuta spojka zpateCky $3 a tietd
brzda B3. Soukoli 2, C, a © tvori sloieny planetovy plevoc., irvé

v #

soukoli A se volné protaci bez zatiZeni,

Pri zpdteéce RII1I® je sepnuta spojka zpatelky S3 a druhé

brzda Bl. V&ecina soukoll 4, E, C 2 2 tvord sloZeuay planetovy

prevods
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Schéma razeni je prehlednd zndzornéno v tabulce:

S1 S2 33 Bl B2 B3 | B4
kR TIX + +
R II | t * 10
g X + . +
I + +
II 4 + i>» 1
CII + N
1Y + +
Y + + o= 1
VI + +
ad 1 + 0<i<cl
Vili + + A
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Vicestupnové planetova pievedovia s jemnim odstupndnim
plrevodi pro motorové vozidla a stavebni stroje, tvorend ¢tyfui
Jednoduciiei planetovynid soukoliui, spojkou doprednych stupnd,
spojkou zpdteCky a Ctyimi brzdawi, kde unased druhého plane=
toviho soukoli je pevnd spojen s unadedem tietiho planetového
soukoli a s kcrunovym kolem Etvrtého planetového soukoli, ko-
runové kolo prvniho planetového soukoli jo pevrd spojeno s ko-
runovym koleuw tretihio planetového scukoli, centrdini kolo prvni-

Lo planetovéhe soukoli je pevne sjojeno s centralnim kolem drulid=

(o
<

30 planetového soukoldl, Xorunové Lolo drunche dlanetového souko=-

(N

11 je pevné spojeno s centrilnim kolew tfetiho planctového scu-

Y

koli a s centrilnim kolex Ctvrtcého planetovéhe soukoli, ¥vfsii ot
hridel je pevnd spojen s unaseCew C¢tvrtého plaunetového soukoli,
spodhou zpatecxy je vstupni biddel sgejitelny s hridelem zpdtedl-
ky a céle s ceutrdlnim kolem prvniho planctevého soukoli, spoj-
AUl Gopa cdiyou ;tupﬁ& Je¢ Vsibpnd Lildel spugitedny s uiidelow
dopiednych stupni a ddle s korunovym kolew druhéhoe planetového
soukoli, skfin prevodovky je spojitelnd prvni brzdou s uricdelem
zpatelky, druhou brzdou s unaseem prvniho planetového soukoli,
treti brzdou s korunovym kolem tretiho planetového soukeli a
¢tvrtou brzdou s korunovym kolem ¢tvrtého planetového soukoli,
vyznacend tiu, Ze vstupni hridel (1) je spojkou ryckhlobdhu {S2
spojitelny s hridelem rychlobéhu (3) pevné spojenim s unaSelew
(7) druhého plonetového soukoli (B).

1 v?kres



2A4 062

S§1 S2 S3 BY B2 7 6. /33 B¢
AR \ R
)
j




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

