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s+ Dispozitiv de actionare pentru clopote

(57) Rezumat: Invenfia se referd la un dispozitiv
de actionare pentru clopote, destinat realizarii
ritmicitiii de lovire si a eliminarii efortului fizic,
la tragerea clopotului, care este alcituit dintr-un
motovariator cu lant lamelar, cu reglarea turafiei,
prin sistemul de telecomanda, pe al cérui ax este
montat un pinion care transmite migcarea de
rotafie, la un volant cu danturd exterioard, montat
pe niste rulmenfi §i care, printr-o articulaie, cu
posibilitatea de reglare a unei raze, acfioneaza o
bield care transforma miscarea de rotatie In migcare
alternativa si imprima aceasta, pe un cerc, printr-o
articulafie, capiitului de jos al unei limbi de lovire,
cu un cap superior, in forma de bild, suspendat pe
un suport, printr-un ax rigidizat cu aceasta pe nigte
rulmenti ce permit rotirea axului, sub un unghi
definit si limiteaza lateral directia de lovire, pe cele
douid suprafete determinate, care sunt
perpendiculare pe axa de articulage a limbii de
lovire gi pot fi dirijate ortunde, pe circumferings
interioara a clopotului fixat.
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Inventia se referd la un dispozitiv de
actionare pentru clopote, destinat realizirii
ritmicitdtii de lovire si eliminirii efortului fizic
la tragerea clopotului.

Sunt cunoscute procedee de tragere
manuald a clopotului, printr-o franghie, care
aduce in miscare de balansare clopotul,
suspendat prin niste lagdre pe o travers3, limba
acestuia executdnd o miscare de lovire
consecutivi pe cele doud extremitifi
perpendiculare pe axa de balansare.

Acestea prezintd dezavantajul ci
fiecare clopot necesitd cite un trigitor de
clopot, mentinerea ritmicititii de lovire a
limbilor nu este satisficitoare §i este
conditionatd de starea fizica si de pregitire in
acest domeniu al trigdtorului de clopote,
necesitdnd in acelagi timp si un efort fizic
deosebit.

De asemenea, mai este cunoscutd
actionarea prin mecanism cu roatd de lant si
lant de 1a un motor electric, care face miscarea
de balansare a clopotului, Indeosebi la
clopotele mari.

Aceastd actionare prezintd dezavantajul
cd, dat fiind faptul cd limba clopotului loveste
cu o putere considerabild numai pe cele doui
suprafete definite (prin constructie) in tot
timpul functiondrii, din aceasti cauzi clopotele
prezintd, in general, in aceste locuri o uzurd
iremediabild, care in ultima instantd ( la care
se mai adaugd cu timpul i oboseala
materialului ) duce la criparea acestora. De
asemenea, datoritd fortelor mari care apar din
cauza balansirii greutdtilor mari ale clopotelor
(inertia acestora), necesitd constructii  si
suporturi supradimensionate.

Problema tehnicd pe care o rezolvi
inventia este realizarea unui dispozitiv de
actionare a limbii in timp ce clopotul std
nemigcat, care s3i conducd la realizarea
succesiunii bdtdilor limbii cu o periodicitate
dinainte stabilitd si de putere corespunzitoare
oriunde pe circumferinta interioard
eliminarea actiondrii manuale §i prelungirea
duratei de functionare a clopotelor.

Dispozitivul ,conform inventiei, este
alcdtuit dintr-un motovariator cu lant lamelar,
cu reglarea turagiei prin  sistemul de
telecomandd, pe al cirui ax este montat un
pinion, care transmite miscarea de rotatie la un
volant cu danturd exterioard, montat pe nigte
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rulmenti si pe care, printr-o articulatie cu
posibilitatea de reglare a unei raze, actioneazi
o bield, care transform3 miscarea de rotatie in
migcare alternativd i o imprimi pe un cerc,
printr-o articulatie, capitului de jos al unei
limbi de lovire, cu un cap superior in formi de
bild, suspendat pe un suport printr-un ax
rigidizat cu acesta, pe niste rulmenti ce permit

- rotirea axului sub un unghi definit si limiteazi

lateral directia de lovire pe cele doud suprafete
determinate, care sunt perpendiculare pe axa
de articulatie a limbii de lovire si pot fi dirijate
oriunde pe circumferenta interioard a
clopotului fixat.

Dispozitivul, conform
prezintd urmatoarele avantaje:

- elimind actionarea manuali si efortul

inventiei,

fizic;

- contribuie la economisirea fortei de
munci utilizate periodic;

- limbile clopotelor pot actiona de la
distantd prin telecomandd, asigurand
transmiterea unei game largi de semnale
acustice citre credinciosii cultelor.

In cele ce urmeazd se di un exemplu
de realizare, cu referire si la fig.1+4, care
reprezinti:

- fig.1, schema de actionare a limbii,
cu limba prelungitd suspendatd in clopot;

- tig. 2, schema de actionare a limbii
articulati in afara clopotului si actionati in jos;

- fig. 3, schema de actionare a limbii
cu limba articulatd jos;

- tig. 4, schema de actionare pentru cel
putin doud clopote, cu imprimarea bitdilor
consecutive, dinainte stabilite ca periodicitate,
cu posibilitate de reglare.

Dispozitivul, conform exemplului de
realizare, include un motovariator 1 cu lant
lamelar, cu reglarea turatiei prin sistemul de
telecomandd, fixat pe podeaua incdperii, pe al
cdrui ax se monteazd un pinion 2, cuplat cu un
volant 3 rotindu-se intr-un rulment 4, avind
intre acestea un raport de transmitere bine
definit, in functie de diametrul a care parcurge
o articulatie 5 cu posibilitatea de reglare a unei
raze b, pe care se monteazd o bield 6 care, cu
capdtul celdlalt, printr-o articulatie 7, imprima
migcarea capdtului de jos a unei limbi de
lovire 8, care, la capdtul superior, se termind
intr-o formi de bild ¢, suspendatd pe un suport
9 printr-un ax 10, rigidizat cu limba de lovire
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8 pe niste rulmenti 11, permitindu-i 0 miscare
alternativii sub un unghi definit si in acelasi
timp limiteazi pe laturi directia de lovire pe
clopot, sub care se monteaza.

Actionarea simultand a mai multor
limbi de clopote care vor bate consecutiv se
realizeazi prin montare pe axul 12 al unui
cuplaj 13 (avand posibilitatea de cuplare fird
alunecare, numai intr-o singurd pozitie), prin

care se realizeazi actionarea intregului
dispozitiv de batere al celui de-al doilea clopot
(sau mai multe). De obicei, mdirimea

clopotelor este diferitd, ceea ce atrage dupd
sine definitivarea cursei de lovire aparte la
fiecare clopot, dupd care se dimensioneazd
organele de actionare, in asa fel incat la
aceeasi rotatie a axului 12, loviturile sd se
succeadd intr-un ritm pldcut, nu haotic. Prin
posibilitatea de reglare a turatiei. chiar $i prin
telecomandi,la motovariatorul 1 se poate alege
turatia doritd, care si corespundd ritmului
dorit.

Astfel, se pot forma dupd preferintd
unele semnale acustice, care prevestesc pe
oameni fapte, stiri sau chemiri la actiuni (de
exemplu, stingerea unui incendiuetc.) urgente.

Formarea diversititii de batere se
realizeaza prin varierea turatiei si cupldrii mai
multor clopote la un loc ( in acest caz se
decupleazii pinioanele de la celelalte clopote),
practicd ce se poate repeta dupd un program
definitivat pe o carteld, bandd sau electronic,
care comandi tactorii sus- amintiti.

Revendiciri

1. Dispozitiv de actionare pentru
clopote, caracterizat prin aceea cd este tor-
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mat dintr-un motovariator (1) cu lant lamelar,
cu reglarea . turatiei prin sistemul de
telecomandd, pe al cdrui ax este montat un
pinion (2), care transmite migcarea de rotagie
la un volant (3) cu danturd exterioard, montat
pe niste rulmenti (4) si care, printr-o
articulatie (5), cu posibilitatea de reglare a
unei raze (b), actioneazd o bield (6) care
transformi migcarea de rotatie in migcare
alternativi §i o imprimi pe un cerc, printr-o
articulatie (7), capatului de jos al unei limbi de
lovire (8), cu un cap superior in formd de bild
(¢), suspendat pe un suport (9) printr-un ax
(10), rigidizat cu acesta pe niste rulmenti ce
permit rotirea axului sub un unghi definit i
limiteaz lateral directia de lovire pe cele doud
suprafete determinate, care sunt perpendiculare
pe axa de articulatie a limbii de lovire (8) si
pot fi dirijate oriunde pe circumferinta
interioard a clopotului fixat.

2.Dispozitiv, conform revendicdrii 1,
caracterizat prin aceea c¢i  migcarea de
rotatie se transmite de la un ax (12), printr-un
cuplaj (13) (cu o singurd pozitie de cuplare
fird alunecare si cu telecomandd) la un alt
mecanism de actionare batere, alcituit din parti
componente — asemdndtoare primului, dar
executate conform mirimii a doud sau mai
multor clopote, asigurand acestuia decalarea
necesard de bitaie si mirimea cursei care se
alege de pe un volant (14), turagia fiind
constanti si egald cu turagia volantului (3).

3.Dispozitiv, conform revendicarilor 1
si 2, caracterizat prin aceea ci atat reglarea
motovariatorului (1), precum si cuplarea
cuplajului (13) si decuplarea pinionului (15),
se face prin telecomanda.

Presedintele comisiei de examinare: dr.ing.Paraschiv Adriana

Examinator: ing. Naicu Angela
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