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se pueda instalar en todo tipo de taladros: de casa e industriales, con cables ¢ inalambricos, el cual se ajusta a las bases donde del
mandril porta brocas; cubriendo de esta forma por completo la broca, evitando asi el riesgo del contacto con las manos a dicha
broca, durante la manipulacién del taladro; otra virtud de este dispositivo es la de fijar la medida, de acuerdo a la necesidad de
perforacién y permitir que esta sea perfectamente repetible; también permite recoger al maximo los residuos, protegiendo asi los
bienes y enseres y debido a que independiza el deposito del mandril, prolonga la vida 1til de los taladros ya que aisla dichos
residuos; también puede fabricarse en materiales transparentes que permiten la visualizacién completa de la broca.
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DISPOSITIVO TELESCOPICO AUTORETRACTIL RIGIDO ERGONOMICO
PARA TALADROS Y SU PROCESO DE ENSAMBLE

ESTADO DE LA TECNICA:

En la actualidad no existe un dispositivo que a la vez de proteger la
integridad fisica del usuario, permita tener el control exacto de la profundidad
de perforacion requerida, recoja y almacene los residuos producto de la
perforacion, sin perder la posibilidad de visualizar la broca mientras hace la
perforacién, y de tener un agarre mas ergondmico que incremente la
posibilidad de realizar una fuerza mas pareja y distribuida y que ademas en
las aplicaciones especiales de perforado (vidrio, acrilico, metal, acero...) se
pueda dosificar el suministro del liquido refrigerante; ya que en la actualidad
se presenta los siguientes inconvenientes o problemas:

Los taladros no cuentan con medidas de seguridad que garanticen la
manipulaciéon sin riesgo de lesionarse cuando la broca esté en
funcionamiento, el area de contacto al instante del perforado esta reducida
Unicamente a la punta de la broca, dificultado de tal forma el inicio de todas
las perforaciones, y en ocasiones la ruptura de brocas o la inexactitud del
perforado, bien sea al inclinarse formando angulos indeseados o corriéndose
del sitio inicialmente planeado; lo anterior también dificulta el agarre y la
posibilidad de realizar una mayor fuerza de empuje que sea uniformemente
distribuida para facilitar dicho perforado.

Algunos artefactos pretenden resolver solo uno de tantos problemas
expuestos anteriormente, como recoger el polvo pero Unicamente en pared
vertical, ya que no lo pueden hacer a techo, ademas de requerir complejos
sistemas de succion que emplean un motor y por ende baterias volviéndose
algo costoso y complejo de usar, y que no soluciona lo principal que es
proteger la integridad fisica del usuario, ni permita tener el control exacto de

la profundidad de perforacion requerida, tampoco nos brinda un agarre mas
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ergondmico que incremente la posibilidad de realizar una fuerza mas pareja
y distribuida, ni ayuda en las aplicaciones especiales de perforado (vidrio,
acrilico, metal, acero...); otros artefactos solo pretenden resolver el problema
de recoger el polvo a techo pero todos los residuos caen o llegan hasta el
mandril, reduciendo la vida 0til de la herramienta, y creando una turbulencia
que incrementa las particulas de polvo suspendidas en el aire; y por usar
materiales flexibles no solucionan lo principal que es proteger la integridad
fisica del usuario, ni permita tener el control exacto de la profundidad de
perforacidn requerida, tampoco nos brinda un agarre mas ergondémico que
incremente la posibilidad de realizar una fuerza mas pareja y distribuida, ni
incrementa el area de contacto de la superficie a perforar, ni ayuda en las

aplicaciones especiales de perforado (vidrio, acrilico, metal, acero...).

Otros artefactos usan complejos sistemas de aspiracion, como mangueras,
aspiradoras, conductos, etc... o que los hace complejos y costosos y no
solucionan lo principal que es proteger la integridad fisica del usuario, 0 no
permiten tener el control exacto de la profundidad de perforacién requerida,
tampoco nos brindan un agarre mas ergondémico que incremente la
posibilidad de realizar una fuerza mas pareja y distribuida, ni incrementa el
area de contacto de la superficie a perforar, ni mucho menos ayudan en las

aplicaciones especiales de perforado (vidrio, acrilico, metal, acero...).

Tales patentes mencionadas anteriormente que pretenden dar una solucién

en forma parcial son:

US3583821 Esta solicitud se refiere a un dispositivo protector de seguridad y
el colector de virutas de atrapar y retener polvo, virutas y residuos
resultantes de una operacion de perforacion , y que tienen la forma de un
receptaculo de material transparente flexible unido a la porta brocas y que
rodean la broca y que forman con la superficie que se perforaron un recinto
sellado, las paredes flexibles del receptaculo siendo normalmente

elasticamente extendido pero el colapso gradualmente a medida que la
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operacion procede de perforacion y la broca penetra mas profundamente en

la superficie que esta siendo perforado.

US5653561 Esta solicitud se refiere a un arranque de virutas que comprende
un flexible y elastico, generalmente frustaconical, miembro unitario para la
captura de virutas, recortes, polvo y los residuos de las operaciones de
perforacion. El maletero tiene dos extremos abierfos, a saber, un extremo
proximal adaptado para recibir y mantener un cuerpo de la broca, y un
extremo distal adaptado para acoplarse a una superficie a perforar. En entre
los dos extremos, la cabina de virutas comprende un general frusta - conica,
cuerpo ondulado. Se recibe el porta brocas en el interior de la bota. La
dimension interior de la bota es sustancialmente mayor que el diametro
exterior del mandril. De este modo, la bota rodea pero no entra en contacto
con el porta brocas, permitiendo que el mandril gire libremente, mientras que
el maletero de la invencion permanece estacionario. Opcionalmente, el
maletero puede incluir un conducto de salida para fijacion a un vacio para
eliminar virutas durante las operaciones de perforacion. La bota también

puede incluir una manejar en el extremo distal de la bota.

WQO2007140013 Esta solicitud se refiere a una broca (20) hecha de un eje
(20) que incluye un ventilador (30) en el eje que tiene al menos una cuchilla
(31); y el apego de perforacion relacionados (10) para el polvo y la recogida
de desperdicios hecho de un mango (4); el cuerpo de alojamiento (25) que
tiene una parte delantera (8) y la parte posterior (12) porcion y una parte
superior y parte inferior, de tal manera que la parte inferior es conectado a la
empunadura y el cuerpo de la carcasa contiene una abertura de hueco (9)
perpendicular al mango; una boquilla (1) que esta conectado a la parte
frontal del cuerpo de alojamiento; la broca (20) que comprende un eje (2)
que incluye un ventilador (30) en el eje que tiene al menos una cuchilla (31)
dentro de dicho hueco circular abertura (9); y un receptaculo (3) para recoger
polvo y los escombros mientras que el taladro esta en uso.
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US7322429 Esta solicitud se refiere a uuna maquina de perforacion portatil
incluye una carcasa; un porta brocas posicionado en una superficie frontal
de la carcasa; una broca forma desmontable acoplado al mandril; un
conductor situado en el interior la carcasa para proporcionar ya sea la broca
o el porta brocas con una fuerza de accionamiento rotacional; una cubierta
anti-polvo que tiene una anti polvo trasera cubierta formada en una forma de
copa con un taladro de agujero pasante formado en una region central de
una superficie inferior de la parte trasera anti polvo cubrir y una cubierta anti-
polvo delante formd en forma de tubo para acoplarse a la cubierta anti-polvo
frasera, la cubierta anti-polvo delante estando adaptado para avanzar hacia
la superficie inferior de la parte trasera cubierta anti-polvo cuando actud por
la presion hacia el alojamiento y volver a la posicion original cuando se
elimina la presion; y un retén de forma desmontable acoplar la cubierta anti
polvo trasera a una superficie exterior de cualquiera de la carcasa o el porta
brocas. Los el movimiento de rotacion de la broca no es interferida por la anti

polvo cubierta, y el espacio de recogida de polvo se incrementa.

US6830113 Esta solicitud se refiere a una cubierta de supresion de polvo
que incluye una cubierta que define un espacio cerrado. El protector también
incluye una abrazadera montada adyacente a un primer extremo de la
cubierta, un elemento de refuerzo unido a una parte central de la cubierta, y
una bota adjunta adyacente a un segundo extremo de la cubierta. La
supresion de polvo también incluye una manguera montada en esta y se
extiende a través la cubierta en comunicacion con el espacio cerrado. Este
sistema de supresion puede incluir una fuente de vacio que tiene una
manguera de vacio adjunto, donde la manguera de vacio se conecta a la
manguera montada en y que se extiende a través de la mortaja.

La presente invencion corrige todos los anteriores problemas y supera la
anterior presentacibn W02014/067497 del solicitante, esta invencion se
refiere a un dispositivo para cubrir una broca y mandril, destinado a proteger

al operador frente a los riesgos que plantean los la broca giratoria, para
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facilitar el manejo de la herramienta y para recoger el polvo producido
durante el uso, sin afectar a la rotacion libre de la mandril. La broca
dispositivo de cubierta esta instalado de forma rapida y facilmente en el
mandril y se contrae como penetra la broca la superficie. El dispositivo
consta de tres tubos apilados, a saber: un tubo de acoplamiento, un tubo
conector y un tubo deslizante; ya que el actual dispositivo telescopico auto
retractil universal, de material rigido con agarres ergonémicos, que protege
al usuario, fija la medida de perforacién, recoge los residuos, incrementa el
area de contacto, permite la visualizacién total y de ser necesario dosifica la
lubricacion; logra brindar un dispositivo con una configuracion auto retractil
universal, de material rigido en forma telescépica, que esta disefiado para
que se pueda instalar en todo tipo de taladros, desde los de casa hasta los
industriales, el cual se ajusta de forma fécil a las bases donde se acopla el
mandril porta brocas; cubriendo de esta forma por completo la broca,
evitando asi el riesgo del contacto con dicha broca, para proteger las manos
durante la manipulacién de dicho taladro; otra virtud de este dispositivo es la
de fijar la medida, de acuerdo a la necesidad de perforacién y permitir que
esta sea perfectamente repetible, sin variar dicha medida, evitando asi los
reprocesos por los errores en la profundidad de una perforacion; también
permite recoger los residuos, generados al realizar una perforacion incluso a
techo, protegiendo asi los bienes y enseres y debido a que independiza el
depdsito del area del mandril o la herramienta, prolonga la vida atil de los
taladros ya que aisla los residuos; debido a la posibilidad de su fabricacion
en forma transparente permite la visualizacion completa de la broca cuando
se estd haciendo la perforacion, con un agarre mas ergondémico que
incremente la posibilidad de realizar una fuerza mas pareja y distribuida e
incrementar el area de contacto de la superficie a perforar y de ser necesario
en las aplicaciones especiales de perforado como: (vidrio, acrilico, metal,
acero...) el depésito de los residuos actua como un envases que dosifica la

lubricacién de la broca.

VENTAJAS DE LA INVENCION:
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El dispositivo telescopico retractil rigido (100) es un protector telescopico &

optimizador de uso de Ultima generacidén para taladros; que brinda las

siguientes ventajas:

>

>

>

>

Proteccion y asistencia total para el usuario y la superficie a taladrar; ya
que por medio de este dispositivo telescopico retractil rigido, el usuario, se
protege las manos, brindandole total seguridad industrial o domestica
para su uso; y a su vez protege el sitio donde se va a taladrar y sus
alrededores.

Protege también el taladro y los enseres aledarios al trabajo; ya que su
depdsito y los sistemas de sellos, felpas, y cauchos brindan una gran
hermeticidad y capacidad de almacenar los residuos, impidiendo su paso
al taladro y a su vez a los enseres aledanos.

Evita guantes, gafas, tapabocas y cubrimiento de muebles; esto debido a
que se recubre el area de la broca y el mandril, aislando por completo,
dicho riesgo.

Recolecta el 98% de los escombros; esto por medio del depésito y los
sistemas de sellos, felpas, y cauchos que brindan una gran hermeticidad y
capacidad de almacenar los residuos, impidiendo que afecte los enseres
aledanos.

Fija la profundidad exacta con repetitibilidad; por medio de un mecanismo
telescopico retractil graduado con medidas exactas, las cuales se pueden
fijar a manera de tornillo - tuerca y contratuerca; y de esta forma quedara
inalterable, facilitandose asi, repetir la misma profundidad de taladrado,
las veces que sea necesario, esto también nos garantiza que en el caso
de los chazos, siempre van a quedar con la profundidad perfecta, ya que
cuando la perforacion no es completa el chazo queda visible, € incémoda
los demas montajes, y en el caso que sobrepasemos su profundidad, este
se ira al fondo de la pared, perdiendo su agarre; esto sin contar con los
casos en donde por un error en la perforacion, nos vemos abocados a
realizar retrabajos, que en algunos casos resultan ser complejos, como

cuando perforamos tubos hidraulicos o instalaciones eléctricas.
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» Hace la perforacion impecable a 90°, aln en superficies lisas; esto se
logra ya que el area que esté en contacto con la pared, forma una especie
de membrana o sello casi hermético, el cual reduce ostensiblemente el
deslizamiento, y a su vez brinda una perpendicularidad, de la broca con la
superficie a perforar, esto es sumamente importante en superficies de
paredes lisas, e incluso en aplicaciones, como el vidrio, acrilicos, chapas
metalicas, aluminios entre otras.

» Es auto-retractil para facilitar su uso; esto se logra gracias al conjunto del
resorte y la caja o area en donde se aloja el mismo, en asocio con el
sistema telescépico; en donde la energia que el resorte absorbe al
momento de la perforacion, la libera cuando este salga, facilitando el
retroceso y a su vez garantizando que siempre la broca y el mandril van a
estar cubiertos.

» Tiene seguro especial para nifos; esto en el caso que incluso el taladro
esté conectado, permitira que al enclavarlo el nifilo no sea herido por la
broca.

» Puede Incluir cinturén para "manos libres"; este sistema es de vital
importancia en casos de trabajos en alturas, donde todas las
herramientas deben ir colgadas y aseguradas, garantizando asi un trabajo

seguro para el operario.

MEJOR FORMA DE REALIZAR LA INVENCION

El dispositivo telescédpico retractil rigido (100) con agarres ergondémicos, que
protege al usuario, fija la medida de perforacion, recoge los residuos,
incrementa el area de contacto, permite la visualizacién total y de ser
necesario dosifica la lubricacién que comprende: un dispositivo que se
instala en la parte superior del mandril o herramienta giratoria del cual se
ajusta un mango; y una cubierta con elementos protectores, se instala en la
parte superior del mandril o herramienta giratoria, del cual se ajusta el
mango de ajuste y agarre (1), que por medio del buje mini-mango (16),
tuerca mini-mango (17), tornillo sin fin del fleje (18), tuerca de ajuste del
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tornillo al fleje (19), ajustan con la herramienta uniéndose de forma solidaria
a ella; y con el mango largo ergonémico con deposito (20) y la tapa del
mango ergondmico (21) permitiendo el agarre del mismo por el usuario; y a
continuacion en contacto directo, formando un angulo recto de 90° se
encuentra contiguo, el cilindro regulado roscado macho de agarre (2), con la
contratuerca de ajuste de profundidad (7), que roscan con el cilindro
regulador roscado hembra (3), al cual se acopla el vaso retractil (4), junto
con la tapa recipiente recolector (5), continuando con la tapa protectora (6) la
cual se asegura con el aro de fijacion tapa protectora (10); en la tapa
recipiente recolector (5), también se aloja la base flexible antideslizante de
contacto (8), junto el empaque final vaso recolector (9); en donde al otro
extremo y en medio del recipiente recolector (5), y el vaso retractil (4), se
encuentra la argolla mini tapa (10); dentro del cilindro regulador roscado
hembra (3), se encaja internamente la primera felpa (11a), la cual esta al
extremo frontal del vaso retractil (4), y la segunda felpa (11b), la cual encaja
internamente y queda ubicada, en el interior del mismo vaso retractil (4),
hacia el mismo extremo, en donde se ubica el primer empaque (13), el
segundo empaque lado vaso (14) se ubica al lado del cilindro regulado
roscado macho de agarre (2), en donde también al interior del vaso retréactil
(4), se aloja el resorte (12); al extremo del cilindro regulado roscado macho
de agarre (2), y hacia el mango de ajuste y agarre (1) se ubica el fleje (15), el
cual envuelve la circunferencia, de dicho cilindro regulado roscado macho de
agarre (2); en donde internamente, de la circunferencia de dicho cilindro
regulado roscado macho de agarre (2), y dependiendo del tipo de taladro se
instala el adaptador inaldambrico (22), o el adaptador inalambricos pro (23), o
el adaptador estandar (24); el cual puede ir con guias de ajuste y encaje; en
donde también se encuentra la correa (25), que asegura el tubo macho (2);
la cual puede tener ajuste mdultiple, y manilar de cargue, o un acople directo
del tubo macho (2); el acople o adaptador unificado (26) reune las medidas
de los adaptadores: inalambrico (22), o el inalambricos pro (23), o el
estandar (24).
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En donde la tapa recipiente recolector (5), es un cilindro que puede
presentar variaciones conicas, con formas que aumenten, su capacidad o
volumen de almacenaje, el cual puede tener un sistema de graduacion
répida, de medida al vaso del dispositivo auto retractil universal; por medio
de guias internas que encajan y enclavan la medida requerida, en la parte
externa del vaso retréctil (4), o un sistema de rosca interna, en la tapa
recipiente recolector (5) y de rosca externa en el vaso retractil (4); la tapa
recipiente recolector (5) estda configurada externamente de forma
ergondmica la cual mejora el agarre del dispositivo telescédpico retractil rigido
(100), la cual por su cara frontal esta la base flexible antideslizante de
contacto (8) la cual presenta, una zona o area amplia que incrementa la
superficie en contacto con la pared, piso, techo o cualquier area que va a ser
trabajada, quedando la herramienta posicionada perpendicularmente a 90°
de dicha zona; cuando el dispositivo telescépico retractil rigido (100), esta
sin ser usado se asegura la tapa protectora (6) que va asegurada a la argolla
mini tapa (10) la cual se aloja en el ranurado que presenta la tapa recipiente
recolector (5) hacia su extremo fontal; en la parte frontal hacia el centro de la
tapa recipiente recolector (5), se instala el empaque final vaso recolector (9),
el cual puede presentar variaciones en su forma de sellar, como su material
que puede ser de caucho, el cual puede llevar varios empaques en uno, para
que con unas pequenas aperturas equidistantes, y entrecruzadas brinden
este primer selle; es un empaque con la particularidad interna en su centro
que tiene dos movimientos independientes que al unirse o vulcanizarse
forman una sola pieza , y por consiguiente ayuda a evitar el paso de los
residuos a la otra camara o tapa recipiente recolector (5) puede ser fabricada
en cualquier material rigido (plasticos, polimeros, metales, aluminio, madera,
acrilicos, vidrio...etc.) o materiales semi-rigidos (aleaciones de caucho-
plastico, caucho-metal...etc.); y en cualquier tipo de color siendo el
transparente uno de los revelados por esta invencién; ademas esta tapa
recipiente recolector (5) al generar una hermeticidad a manera de chupa,
también puede contener liquidos lubricantes dosificados (agua, aceites o

grasas) en aplicaciones industriales de materiales especiales o lisos
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(perforaciones en laminas o chapas de metal, aluminio, acrilicos, acrilicos,

vidrio... etc.) que lubrica la herramienta de giro.

En donde el vaso retractil (4), es un cilindro que toma la misma forma
ergondmica, que trae la tapa recipiente recolector (5), en el cual encaja a
manera de macho y hembra, siendo el vaso retréctil (4) el macho; el cual
puede tener un sistema de, graduacién rapida de medida, por medio de
canales configurados externamente, equidistantes graduados en centimetros
y hasta en milimetros, en donde encajan, enclavan y aseguran las guias de
la tapa recipiente recolector (5) brindando un aporte extra para graduar la
medida requerida en forma rapida, de acuerdo al chazo o a la profundidad
requerida de la broca; o un sistema de rosca externa en el vaso retractil (4),
e interna en la tapa recipiente recolector (5) hacia el lado frontal; en donde al
extremo opuesto de la tapa recipiente recolector (5) se encuentran minimo
dos guias que encajan y permiten el deslizamiento del sistema retractil,
originado por la compresion del resorte (11), al interior de este vaso retractil
(4), ya que por la cara frontal vaso retréctil (4), se encuentra el asiento de
encaje del resorte (11), el cual sienta en la cara opuesta, con el cilindro
regulador roscado hembra (3); dicha guias ademas de deslizar y permitir la
retractilidad, también pueden ser enclavadas o aseguradas, a manera de
seguro de nifios, evitando asi un posible punzonamiento, ya que la broca
quedaria totalmente cubierta, y el dispositivo telescopico retractil rigido (100)
asegurado quedando inoperante la retractilidad del mismo; el vaso retractil
(4), puede ser fabricado en cualquier material rigido (plasticos, polimeros,
metales, aluminio, madera, acrilicos, vidrio...etc.) o materiales semi-rigidos
(aleaciones de caucho-plastico, caucho-metal...etc.); y en cualquier tipo de

color o transparente.

En donde el cilindro regulador roscado hembra (3), es un perfecto cilindro
con guias acanaladas y de enclavamiento al exterior, y rosca interna de
graduaciéon milimétrica para poder graduar, la medida requerida en forma
exacta por medio del cilindro regulado roscado macho de agarre (2), que

asegura la medida con la contratuerca de ajuste de profundidad (7), de



WO 2017/149366 PCT/IB2016/052988
11

acuerdo al chazo o a la profundidad requerida de la broca; el cilindro
regulador roscado hembra (3) por su cara frontal aloja al resorte (11), en una
camara cilindrica lisa al estar totalmente comprimido, en donde al centro se
ubican la primera felpa (11a), y la segunda felpa (11b), y al lado opuesto de
esta camara se encuentra la rosca interna continua; el cilindro regulador
roscado hembra (3) puede ser fabricado en cualquier material rigido
(plasticos, polimeros, metales, aluminio, madera, acrilicos, vidrio...etc.) o
materiales semi-rigidos (aleaciones de caucho-plastico, caucho-metal...etc.);

y en cualquier tipo de color o transparente.

En donde el cilindro regulado roscado macho de agarre (2), es un cilindro
con rosca externa en toda su parte frontal, y en la cara posterior una
configuracién de un cilindro agrandado, cénico y con rebajes o rebordes
flexibles, que facilitan el aseguramiento por medio de un fleje (15), que
sostiene todo el dispositivo telescépico retractil rigido (100), al mandril o
herramienta giratoria, del cual se ajusta el mango de ajuste y agarre (1), que
por medio del buje mini-mango (16), tuerca mini-mango (17), tornillo sin fin
del fleje (18), tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19), que ajustan con la
herramienta uniéndose de forma solidaria a ella; con el mango largo
ergondmico con deposito (20) y la tapa del mango ergondmico (21)
permitiendo el agarre del mismo por el usuario; el cilindro regulado roscado
macho de agarre (2), por la cara del mandril presenta diferentes formas de
ajuste, que van de acuerdo al tipo de taladro: adaptador inalambrico (22), o
el adaptador inalambricos pro (23), o el adaptador estandar (24); el cual
puede ir con guias de ajuste y encaje, de donde también se asegura la
correa (25), al tubo macho (2); la cual puede tener ajuste multiple, y manilar
de cargue, o un acople directo al mandril del tubo macho (2), el cilindro
regulado roscado macho de agarre (2), puede ser fabricado en cualquier
material rigido (plasticos, polimeros, metales, aluminio, madera, acrilicos,
vidrio...etc.) o materiales semi-rigidos (aleaciones de caucho-plastico,

caucho-metal...etc.); y en cualquier tipo de color o transparente.
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En donde el mango de ajuste y agarre (1), es la piza donde se alojan en su
interior los elementos que aseguran, el dispositivo telescopico retractil rigido
(100) al mandril del taladro, por medio del buje mini-mango (16), el fleje (15),
la tuerca mini-mango (17), el tornillo sin fin del fleje (18), la tuerca de ajuste
del tornillo al fleje (19), que ajustan con la herramienta o taladro, uniéndose
de forma solidaria a ella; y con el mango largo ergonémico con depésito (20),
y la tapa del mango ergondémico (21), permitiendo el agarre del mismo por el
usuario; el mango de ajuste y agarre (1), es la parte final del dispositivo
telescopico retractil rigido (100), y forma una perpendicularidad con el
taladro, la cual aporta una forma segura un gran ajuste, y soporte para forzar
el empuije en el perforado; ademas de este se puede instalar una correa para
realizar trabajos en alturas, asegurando de esta forma la herramienta o
taladro, y el dispositivo telescépico retractil rigido (100), la parte inferior del
mango de ajuste y agarre (1) termina con la tuerca de ajuste del tornillo al
fleje (19) la cual presenta unas ondulaciones de facil agarre para realizar el
ajuste requerido, este mango de ajuste y agarre (1), puede ser fabricado en
cualquier material rigido (plasticos, polimeros, metales, aluminio, madera,
acrilicos, vidrio...etc.) o materiales semi-rigidos (aleaciones de caucho-

plastico, caucho-metal...etc.); y en cualquier tipo de color o transparente.

En donde el mango largo ergonémico con deposito (20) es la pieza que se
encuentra en contacto directo con la tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19),
por medio de una terminacion roscada a manera de tornillo, y una arandela
lisa que facilita el giro de la tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19), vy al final
va la tapa del mango (21), el mango largo ergonémico con deposito (20) es
una pieza hueca en su interior, forrado con un material ergonémico de facil
agarre, el mango largo ergondémico con deposito (20) y la tapa del mango
ergondémico (21) pueden ser fabricados en cualquier materiales rigidos
(plésticos, polimeros, metales, aluminio, madera, acrilicos, vidrio...etc.) o
materiales semi-rigidos (aleaciones de caucho-plastico, caucho-metal...etc.);

y en cualquier tipo de color o transparente.
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En donde el acople o adaptador unificado (26) relne las medidas de los
adaptadores: inalambrico (22), o el inalambricos pro (23), o el estandar (24),
por medio del encaje de las protuberancias con el tubo macho (2), en donde
dependiendo la forma de encaje se altera el diametro a encajar, de acuerdo
a la necesidad de acoplamiento con los diferentes taladros: inalambrico,
inalambricos pro, o el estandar con cable; este acople o adaptador unificado
(26) presenta unas protuberancias alrededor de su diametro, a unas
distancias equidistantes, que en conjunto con las aletas de rebaje o espacios
existentes en el tubo macho (2), aseguran dicho encaje para cada tipo de
diametro; en donde el acople o adaptador unificado (26) presenta una
protuberancia o cresta al lado opuesto de la abertura la cual tiene dos aletas
inclinadas que aseguran también dicho encaje para brindar otra medida de
diametro al mandril del taladro, pueden ser fabricados en materiales semi-
rigidos (aleaciones de caucho-plastico, caucho-metal...etc.); y en cualquier

tipo de color o transparente.

En donde la correa (25) asegura el tubo macho (2); de manera fuerte y
elastica por detras del taladro, la cual puede tener ajuste multiple en forma
cruzada con un manilar de cargue, que completamente el dispositivo

telescopico retractil rigido (100) con el taladro.

En donde en una alternativa de la invencion, el dispositivo telescopico
retractil rigido (100), no presenta el mango largo ergondmico con deposito
(20) y la tapa del mango ergondmico (21) permitiendo que el agarre del
usuario se haga en el taladro y la otra mano sobre el mismo dispositivo
telescopico retractil rigido (100); el cual se instala en la parte superior del
mandril o herramienta giratoria, del cual se ajusta el mango de ajuste y
agarre (1), que por medio del buje mini-mango (16), tuerca mini-mango (17),
tornillo sin fin del fleje (18), tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19), ajustan
con la herramienta uniéndose de forma solidaria a ella; y con el mango corto
(20) une manera de tornillo de ajuste; y a continuaciéon en contacto directo,
formando un angulo recto de 90° se encuentra contiguo, el cilindro regulado

roscado macho de agarre (2), con la contratuerca de ajuste de profundidad
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(7), que roscan con el cilindro regulador roscado hembra (3), al cual se
acopla el vaso retractil (4), junto con la tapa recipiente recolector (5),
continuando con la tapa protectora (6) la cual se asegura con el aro de
fijacidn tapa protectora (10); en la tapa recipiente recolector (5), también se
aloja la base flexible antideslizante de contacto (8), junto el empaque final
vaso recolector (9); en donde al otro extremo y en medio del recipiente
recolector (5), y el vaso retractil (4), se encuentra la argolla mini tapa (10);
dentro del cilindro regulador roscado hembra (3), se encaja internamente la
primera felpa (11a), la cual esta al extremo frontal del vaso retréctil (4), y la
segunda felpa (11b), la cual encaja internamente y queda ubicada, en el
interior del mismo vaso retractil (4), hacia el mismo extremo, en donde se
ubica el primer empaque (13), el segundo empaque lado vaso (14) se ubica
al lado del cilindro regulado roscado macho de agarre (2), en donde también
al interior del vaso retractil (4), se aloja el resorte (12); al extremo del cilindro
regulado roscado macho de agarre (2), y hacia el mango de ajuste y agarre
(1) se ubica el fleje (15), el cual envuelve la circunferencia, de dicho cilindro
regulado roscado macho de agarre (2); en donde internamente, de la
circunferencia de dicho cilindro regulado roscado macho de agarre (2), y
dependiendo del tipo de taladro se instala el adaptador inalambrico (22), o el
adaptador inalambricos pro (23), o el adaptador estandar (24); el cual puede
ir con guias de ajuste y encaje; en donde también se encuentra la correa
(25), que asegura el tubo macho (2); la cual puede tener ajuste mdltiple, y
manilar de cargue, o un acople directo del tubo macho (2); el acople o
adaptador unificado (26) reune las medidas de los adaptadores: inalambrico
(22), o el inalambricos pro (23), o el estandar (24).

Proceso de ensamble del dispositivo telescopico retréctil rigido (100) con
agarres ergonémicos, que protege al usuario, fija la medida de perforacion,
recoge los residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacion
total y de ser necesario dosifica la lubricacion que comprende: un dispositivo
que se instala en la parte superior del mandril o herramienta giratoria del
cual se ajusta un mango; y una cubierta con elementos protectores que

comprende los siguientes pasos:
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e se inicia con los pre ensambles de los componentes que irdn a ajustar
en la parte superior del mandril o herramienta giratoria, estos son: el
mango de ajuste y agarre (1), que por medio del buje mini-mango (16),
tuerca mini-mango (17), tornillo sin fin del fleje (18), tuerca de ajuste del
tornillo al fleje (19), ajustan con la herramienta uniéndose de forma
solidaria a ella; por medio y con el mango largo ergonémico con
deposito (20) a manera de tornillo y tuerca en donde se enroscan y se
ajustan hasta lograr la medida necesaria por medio del fleje (15), el cual
envuelve la circunferencia, de dicho cilindro regulado roscado macho de
agarre (2), y luego la tapa del mango ergondémico (21) permitiendo el
agarre del mismo por el usuario;

e luego se ensamblan los siguientes elementos: la contratuerca de ajuste
de profundidad (7), que rosca con el cilindro regulado roscado macho de
agarre (2), y este a su vez rosca con el cilindro regulador roscado
hembra (3), en donde se ubica el primer empaque (13), y el segundo
empaque lado vaso (14) y dependiendo del tipo de taladro se instala o
encaja en el cilindro regulado roscado macho de agarre (2) los
siguientes adaptadores: adaptador inalambrico (22), o el adaptador
inalambricos pro (23), o el adaptador estandar (24), el cual puede ir con
guias de ajuste y encaje; o el acople o adaptador unificado (26); o un
acople directo del tubo macho (2)

e luego se acopla por medio de canales de ajuste y graduacién de
medidas, o en su defecto en forma roscada el cilindro regulador roscado
hembra (3), el vaso retractil (4), junto con la tapa recipiente recolector
(5), en donde también al interior del vaso retractil (4), se instala el resorte
(12); al extremo del cilindro regulado roscado macho de agarre (2), en
donde al otro extremo y en medio del recipiente recolector (5), y el vaso
retractil (4), se encuentra la argolla mini tapa (10); dentro del cilindro
regulador roscado hembra (3), también se encaja y pega internamente la
primera felpa (11a), la cual esta al extremo frontal del vaso retractil (4), y
se encaja y pega la segunda felpa (11b), la cual encaja internamente y
gueda ubicada, en el interior del mismo vaso retractil (4)
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e luego se acopla la tapa protectora (6) la cual se asegura con el aro de
fijacion tapa protectora (10); en la tapa recipiente recolector (5), también
se aloja y pega la base flexible antideslizante de contacto (8), junto el
empaque final vaso recolector (9); en donde al otro extremo y en medio
del recipiente recolector (5), y el vaso retractil (4), se encuentra la argolla
mini tapa (10)

e por ultimo se ubica en el mandril el dispositivo telescopico retractil rigido
(100) instalando el adaptador (22), (23), (24) o (26), correspondiente y
de ser necesario la correa (25), dando ajuste con el mango largo
ergondémico con deposito (20), para luego asegurar la medida de
perforacién, bien puede ser con el largo del chazo, y ajustandola con la
contratuerca de ajuste de profundidad (7), que roscan con el cilindro

regulador roscado hembra (3).

En donde la tapa recipiente recolector (5), encaja en forma de un cilindro, y
también puede encajar con variaciones conicas, con formas que aumenten,
su capacidad o volumen de almacenaje, también puede presentar un encaje
por medio de un sistema de graduacién rapida, de medida al vaso del
dispositivo auto retractil universal; por medio de guias internas que encajan y
enclavan la medida requerida, la cual acopla en la parte externa del vaso
retractil (4), con un sistema de rosca interna, en la tapa recipiente recolector
(5) y de rosca externa en el vaso retractil (4); en la tapa recipiente recolector
(5) por su cara frontal se le acopla la base flexible antideslizante de contacto
(8) para facilitar el posicionamiento perpendicularmente a 90°; se acopla al
dispositivo telescépico retractil rigido (100) la tapa protectora (6), cuando
esta sin ser usado la cual se asegura a la argolla mini tapa (10) que se aloja
en el ranurado que presenta la tapa recipiente recolector (5) hacia su
extremo fontal; se instala el empaque final vaso recolector (9), en la parte
frontal hacia el centro de la tapa recipiente recolector (5), el cual puede
presentar variaciones en su forma de sellar, como su material que puede ser
de caucho, el cual puede llevar varios empaques en uno, para que con unas
pequenas aperturas equidistantes, y entrecruzadas brinden este primer selle;

es un empaque con la particularidad interna en su centro que tiene dos
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movimientos independientes que al unirse o vulcanizarse forman una sola
pieza, y por consiguiente ayuda a evitar el paso de los residuos a la otra
camara o tapa recipiente recolector (5).

En donde el vaso retractil (4), presenta una forma de cilindro que toma la
misma forma ergondémica, que trae la tapa recipiente recolector (5), en el
cual encaja o acoplan a manera de macho y hembra, siendo el vaso retractil
(4) el macho; el cual puede tener un sistema de, graduacién rapida de
medida, por medio de canales configurados externamente, equidistantes
graduados en centimetros y hasta en milimetros, en donde encajan,
enclavan y aseguran las guias de la tapa recipiente recolector (5); o se
enrosca o un sistema de rosca externa en el vaso retractil (4), e interna en la
tapa recipiente recolector (5) hacia el lado frontal; en donde al extremo
opuesto de la tapa recipiente recolector (5) se encuentran minimo dos guias
que encajan o acoplan y permiten el deslizamiento del sistema retractil, en
donde se instala en su interior el resorte, originando la compresion del
resorte (11), al interior de este vaso retractil (4)); dicha guias ademas de
deslizar permiten la retractilidad, también pueden ser enclavadas o
aseguradas, a manera de seguro de nifios, evitando asi un posible
punzonamiento, ya que la broca quedaria totalmente cubierta, y el
dispositivo telescopico retractil rigido (100) asegurado quedando inoperante

la retractilidad del mismo.

En donde el cilindro regulador roscado hembra (3), esta configurado un
perfecto cilindro con guias acanaladas y de enclavamiento al exterior, y
rosca interna de graduacidén milimétrica para poder graduar, la medida
requerida en forma exacta por medio del cilindro regulado roscado macho de
agarre (2), en donde a su vez se asegura la contratuerca de ajuste de
profundidad (7), en el cilindro regulador roscado hembra (3) por su cara
frontal se instala el resorte (11), en una camara cilindrica lisa el cual queda
cuando esta totalmente comprimido, en donde al centro se instala la primera
felpa (11a), y se instala la segunda felpa (11b), y al lado opuesto de esta

camara se encuentra la rosca interna continua.
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En donde el cilindro regulado roscado macho de agarre (2), es un cilindro
que se enrosca por medio de la rosca externa que presenta en toda su parte
frontal, y se acopla en la cara posterior una configuracion de un cilindro
agrandado, cénico y con rebajes o rebordes flexibles, que facilitan el
aseguramiento por medio de un fleje (15), el cual se instala envolviéndolo en
derredor para que sostenga todo el dispositivo telescédpico retractil rigido
(100), con el mandril o herramienta giratoria, y donde se continua
ensamblando: el mango de ajuste y agarre (1), que por medio del buje mini-
mango (16), tuerca mini-mango (17), tornillo sin fin del fleje (18), tuerca de
ajuste del tornillo al fleje (19), los cuales hacen que ajusten con la
herramienta uniéndose de forma solidaria a ella; y luego se acopla el mango
largo ergondmico con deposito (20) y se acopla la tapa del mango
ergondmico (21) permitiendo el agarre del mismo por el usuario; el cilindro
regulado roscado macho de agarre (2), por la cara del mandril presenta la
instalacion de diferentes formas de ajuste, que van de acuerdo al tipo de
taladro: adaptador inaldambrico (22), o el adaptador inalambricos pro (23), o
el adaptador estandar (24); el cual puede ir con guias de ajuste y encaje, de
donde también se asegura la correa (25), al tubo macho (2); la cual puede
tener ajuste multiple, y manilar de cargue, o un acople directo al mandril del

tubo macho (2), el cilindro regulado roscado macho de agarre (2).

En donde el mango de ajuste y agarre (1), es la piza donde se ensamblan,
acoplan y alojan en su interior los elementos que aseguran, el dispositivo
telescopico retractil rigido (100) al mandril del taladro, por medio de: el buje
mini-mango (16), el fleje (15), la tuerca mini-mango (17), el tornillo sin fin del
fleje (18), la tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19), que ajustan con la
herramienta o taladro, uniéndose de forma solidaria a ella; y luego se copla
el mango largo ergonémico con depdésito (20), y luego se acopla la tapa del
mango ergondmico (21), en la parte inferior del mango de ajuste y agarre (1)
se instala la tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19) la cual presenta unas
ondulaciones de facil agarre para realizar el ajuste requerido.
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En donde el mango largo ergonémico con deposito (20) se instala quedando
en contacto directo con la tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19), a manera
de tornillo y tuerca por medio de una terminaciéon roscada a manera de
tornillo, y una arandela lisa que facilita el giro de la tuerca de ajuste del
tornillo al fleje (19), y al final sed instala la tapa del mango (21), el mango
largo ergondmico con deposito (20) puede ser una pieza hueca en su

interior, forrado con un material ergonémico de facil agarre.

En donde el acople o adaptador unificado (26) que se acopla dependiendo el
tipo de herramienta usada relune las medidas de los adaptadores:
inalambrico (22), o el inalambricos pro (23), o el estandar (24), por medio del
encaje de las protuberancias con el tubo macho (2), en donde dependiendo
la forma de encaje se altera el diametro a encajar, de acuerdo a la necesidad
de acoplamiento con los diferentes taladros: inalambrico, inaldmbricos pro, o
el estandar con cable; este acople o adaptador unificado (26) se encaja por
medio de unas protuberancias alrededor de su diametro, a unas distancias
equidistantes, que en conjunto con las aletas de rebaje o espacios existentes
en el tubo macho (2), aseguran dicho encaje para cada tipo de didmetro; en
donde el acople o adaptador unificado (26)se acopla por medio de una
protuberancia o cresta al lado opuesto de la abertura la cual tiene dos aletas
inclinadas que aseguran también dicho encaje para brindar otra medida de

didmetro al mandril del taladro.

En donde la correa (25) asegura se instala al tubo macho (2); de manera
fuerte y elastica llevandolo y extendiéndolo por detras del taladro,el cual
puede tener ajuste multiple en forma cruzada con una especia de manilar de
cargue, que une completamente el dispositivo telescopico retractil rigido
(100) con el taladro.

En donde en una alternativa de la invencion, el dispositivo telescopico
retractil rigido (100), se le acopla un mango (20) que no presenta el deposito
ni la tapa del mango ergondmico (21) permitiendo que el agarre del usuario
se haga en el taladro y la otra mano sobre el mismo dispositivo telescopico
retractil rigido (100); el cual se instala en la parte superior del mandril o
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herramienta giratoria, del cual se ajusta el mango de ajuste y agarre (1), que
por medio del buje mini-mango (16), tuerca mini-mango (17), tornillo sin fin
del fleje (18), tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19), ajustan con la
herramienta uniéndose de forma solidaria a ella; y con el mango corto (20)
une manera de tornillo de ajuste; y a continuacién en contacto directo,
formando un angulo recto de 90° se encuentra contiguo, el cilindro regulado
roscado macho de agarre (2), con la contratuerca de ajuste de profundidad
(7), que roscan con el cilindro regulador roscado hembra (3), al cual se
acopla el vaso retractil (4), junto con la tapa recipiente recolector (5),
continuando con la tapa protectora (6) la cual se asegura con el aro de
fijacidn tapa protectora (10); en la tapa recipiente recolector (5), también se
aloja la base flexible antideslizante de contacto (8), junto el empaque final
vaso recolector (9); en donde al otro extremo y en medio del recipiente
recolector (5), y el vaso retractil (4), se encuentra la argolla mini tapa (10);
dentro del cilindro regulador roscado hembra (3), se encaja internamente la
primera felpa (11a), la cual esta al extremo frontal del vaso retréctil (4), y la
segunda felpa (11b), la cual encaja internamente y queda ubicada, en el
interior del mismo vaso retractil (4), hacia el mismo extremo, en donde se
ubica el primer empaque (13), el segundo empaque lado vaso (14) se ubica
al lado del cilindro regulado roscado macho de agarre (2), en donde también
al interior del vaso retractil (4), se aloja el resorte (12); al extremo del cilindro
regulado roscado macho de agarre (2), y hacia el mango de ajuste y agarre
(1) se ubica el fleje (15), el cual envuelve la circunferencia, de dicho cilindro
regulado roscado macho de agarre (2); en donde internamente, de la
circunferencia de dicho cilindro regulado roscado macho de agarre (2), y
dependiendo del tipo de taladro se instala el adaptador inalambrico (22), o el
adaptador inalambricos pro (23), o el adaptador estandar (24); el cual puede
ir con guias de ajuste y encaje; en donde también se encuentra la correa
(25), que asegura el tubo macho (2); la cual puede tener ajuste multiple, y
manilar de cargue, o un acople directo del tubo macho (2); el acople o
adaptador unificado (26) reune las medidas de los adaptadores: inalambrico

(22), o el inalambricos pro (23), o el estandar (24).
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DESCRIPCION DE LAS FIGURAS
FIGURA 1. Antecedentes o estado del arte del documento W0O2014/067497.

FIGURA 2. Isométrico del dispositivo telescopico auto retractil universal, de
material rigido (100) con agarres ergondémicos, que protege al usuario, fija la
medida de perforacién, recoge los residuos, incrementa el area de contacto,
permite la visualizacién total y de ser necesario dosifica la lubricacién; como
una alternativa de la invencion esta presenta un ajuste elastico para

mandriles cénicos inalambricos y un tubo colector de graduacion rapida.

FIGURA 3. Isométrico del dispositivo telescopico auto retractil universal, de
material rigido (100) con agarres ergondmicos, que protege al usuario, fija la
medida de perforacién, recoge los residuos, incrementa el area de contacto,

permite la visualizacion total y de ser necesario dosifica la lubricacion.

FIGURA 4. Isométrico del dispositivo telescopico auto retractil universal, de
material rigido (100) con agarres ergondémicos, que protege al usuario, fija la
medida de perforacién, recoge los residuos, incrementa el area de contacto,
permite la visualizacién total y de ser necesario dosifica la lubricacién; como
una alternativa de la invencidén esta presenta una forma redondeada de

mayor volumen en el tubo colector y en el vaso con diferencia ergonémica.

FIGURA 5. Isométrico en explosién del dispositivo telescédpico auto retractil
universal, de material rigido (100) con agarres ergondémicos, que protege al
usuario, fija la medida de perforacion, recoge los residuos, incrementa el
area de contacto, permite la visualizacién total y de ser necesario dosifica la
lubricacion; como una alternativa de la invencion esta presenta un ajuste
elastico para mandriles conicos inalambricos y un tubo colector de

graduacion rapida.

FIGURA 6. Isométrico en explosién del dispositivo telescédpico auto retractil
universal, de material rigido (100) con agarres ergonémicos, que protege al

usuario, fija la medida de perforacion, recoge los residuos, incrementa el
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area de contacto, permite la visualizacién total y de ser necesario dosifica la

lubricacion.

FIGURA 7. Isométrico en explosién del dispositivo telescédpico auto retractil
universal, de material rigido (100) con agarres ergonémicos, que protege al
usuario, fija la medida de perforacion, recoge los residuos, incrementa el
area de contacto, permite la visualizacién total y de ser necesario dosifica la
lubricacion; como una alternativa de la invencién esta presenta una forma
redondeada de mayor volumen en el tubo colector y en el vaso con

diferencia ergonémica.

FIGURA 8. Isométrico en explosién del dispositivo telescédpico auto retractil
universal, de material rigido (100) sencillo sin empaques ni felpas de
hermeticidad o ajuste, que protege al usuario, fija la medida de perforacion,
recoge los residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacion

total y de ser necesario dosifica la lubricacion.

FIGURA 9. Isométrico en explosion de una alternativa del dispositivo
telescépico auto retractil universal, de material rigido (100) sencillo sin el

mango largo ergondmico con deposito (20).

FIGURA 10. Isométrico, vistas y corte del Mango de ajuste y agarre (1) del
dispositivo telescopico auto retractil universal, de material rigido (100)

FIGURA 11. Isométrico, vistas y corte del Cilindro regulado roscado macho
de agarre (2) del dispositivo telescopico auto retractil universal, de material

rigido (100) para mandriles pequefios con ajuste de cinta

FIGURA 12. Isométrico, vistas del Cilindro regulado roscado macho de
agarre (2) del dispositivo telescédpico auto retractil universal, de material
rigido (100) para ajuste graduable a diferentes tamafos de mandriles por
medio de un juego de adaptadores (22), (23), (24) de caucho para
diferentes tipos de taladros, o un adaptador unificado.

FIGURA 13. Isométrico, vistas del Cilindro regulado roscado macho de

agarre (2) del dispositivo telescédpico auto retractil universal, de material
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rigido (100) para ajuste graduable a diferentes tamafios de mandriles por
medio de un juego de adaptadores (22), (23), (24) de caucho para
diferentes tipos de taladros, o un adaptador unificado (26).

FIGURA 14. Isométrico, vistas y corte del Cilindro regulador roscado hembra
(3) del dispositivo telescoOpico auto retractil universal, de material rigido
(100).

FIGURA 15. Isométrico, vistas y corte del Vaso (4) del dispositivo
telescépico auto retréctil universal, de material rigido (100).

FIGURA 16. Isométrico y vistas del Vaso (4) con graduacion rapida de
medida con un sistema de tubo recolector, del dispositivo telescdpico auto
retractil universal, de material rigido (100); y el Empaque vaso (13).

FIGURA 17. Isométrico, vistas y corte de la tapa recolectora (5) del
dispositivo telescépico auto retréctil universal, de material rigido (100).

FIGURA 18. Isométrico y vistas del tubo recolector (5) con un sistema de
graduacion rapida de medida al vaso del dispositivo telescopico auto retractil

universal, de material rigido (100).

FIGURA 19. Isométrico y vistas de la mini tapa (6) del dispositivo telescédpico
auto retractil universal, de material rigido (100).

FIGURA 20. Isométrico y vistas de la contratuerca (7) del dispositivo
telescépico auto retréctil universal, de material rigido (100).

FIGURA 21. Isométrico y vistas del antideslizante (8) del dispositivo

telescépico auto retréctil universal, de material rigido (100).

FIGURA 22. Isométrico y vistas del Empaque externo vaso recolector (9) del

dispositivo telescépico auto retractil universal, de material rigido (100).

FIGURA 23. Isométrico y vistas de la Argolla Mini Tapa (10), de la Primera
Felpa (11A) y de la Segunda Felpa (11B) del dispositivo telescopico auto

retractil universal, de material rigido (100).
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FIGURA 24. |sométrico y vistas del resorte (12), del primer empaque lado
vaso (13) y del Segundo empaque (14) lado Cilindro regulado roscado
macho del dispositivo telescédpico auto retractil universal, de material rigido
(100).

FIGURA 25. Isométrico y vistas del Fleje (15), del Buje Mini Mango (16), de
la Tuerca Mini Mango (17), del Tornillo rodillo ajuste Fleje (18) y del Rodillo
ajuste fleje (19).

FIGURA 26. Isométrico y vistas del Mango largo deposito (20) y de la Tapa
Mango Largo (21).

FIGURA 27. Isométrico y vistas del Adaptador inalambrico (22), del
Adaptador inalambricos Pro (23) y del Adaptador estandar (24); con guias de

ajuste y encaje.

FIGURA 28. Isométrico y vistas del Adaptador inalambrico (22), del
Adaptador inalambricos Pro (23) y del Adaptador estandar (24).

FIGURA 29. Isométrico y vistas de la correa (25) que asegura el tubo macho

2).

FIGURA 30. Isométrico y vistas de la correa (25) con ajuste mdltiple y

manilar de cargue que asegura el tubo macho (2).

FIGURA 31. Isométrico con opciones del Tubo macho (2) para acople en
taladros inaldmbricos.
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CAPITULO REIVINDICATORIO

Dispositivo telescépico retractil rigido (100) con agarres ergondmicos,
que protege al usuario, fija la medida de perforacidén, recoge los
residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacién total
y de ser necesario dosifica la lubricacibn que comprende: un
dispositivo que se instala en la parte superior del mandril o
herramienta giratoria del cual se ajusta un mango; y una cubierta con
elementos protectores CARACTERIZADO PORQUE el dispositivo
telescopico retractil rigido (100), se instala en la parte superior del
mandril o herramienta giratoria, del cual se ajusta el mango de ajuste
y agarre (1), que por medio del buje mini-mango (16), tuerca mini-
mango (17), tornillo sin fin del fleje (18), tuerca de ajuste del tornillo al
fleje (19), ajustan con la herramienta uniéndose de forma solidaria a
ella; y con el mango largo ergondmico con deposito (20) y la tapa del
mango ergondmico (21) permitiendo el agarre del mismo por el
usuario; y a continuacion en contacto directo, formando un angulo
recto de 90° se encuentra contiguo, el cilindro regulado roscado
macho de agarre (2), con la contratuerca de ajuste de profundidad (7),
que roscan con el cilindro regulador roscado hembra (3), al cual se
acopla el vaso retractil (4), junto con la tapa recipiente recolector (5),
continuando con la tapa protectora (6) la cual se asegura con el aro
de fijacion tapa protectora (10); en la tapa recipiente recolector (5),
también se aloja la base flexible antideslizante de contacto (8), junto
el empaque final vaso recolector (9); en donde al otro extremo y en
medio del recipiente recolector (5), y el vaso retractil (4), se encuentra
la argolla mini tapa (10); dentro del cilindro regulador roscado hembra
(3), se encaja internamente la primera felpa (11a), la cual esta al
extremo frontal del vaso retractil (4), y la segunda felpa (11b), la cual
encaja internamente y queda ubicada, en el interior del mismo vaso
retractil (4), hacia el mismo extremo, en donde se ubica el primer
empagque (13), el segundo empaque lado vaso (14) se ubica al lado

del cilindro regulado roscado macho de agarre (2), en donde también
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al interior del vaso retractil (4), se aloja el resorte (12); al extremo del
cilindro regulado roscado macho de agarre (2), y hacia el mango de
ajuste y agarre (1) se ubica el fleje (15), el cual envuelve la
circunferencia, de dicho cilindro regulado roscado macho de agarre
(2); en donde internamente, de la circunferencia de dicho cilindro
regulado roscado macho de agarre (2), y dependiendo del tipo de
taladro se instala el adaptador inaldambrico (22), o el adaptador
inalambricos pro (23), o el adaptador estandar (24); el cual puede ir
con guias de ajuste y encaje; en donde también se encuentra la
correa (25), que asegura el tubo macho (2); la cual puede tener ajuste
multiple, y manilar de cargue, o un acople directo del tubo macho (2);
el acople o adaptador unificado (26) redune las medidas de los
adaptadores: inalambrico (22), o el inalambricos pro (23), o el
estandar (24).

Dispositivo telescépico retractil rigido (100) con agarres ergondmicos,
que protege al usuario, fija la medida de perforacion, recoge los
residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacién total
y de ser necesario dosifica la lubricacibn que comprende: un
dispositivo que se instala en la parte superior del mandril o
herramienta giratoria del cual se ajusta un mango; y una cubierta con
elementos protectores de acuerdo con la reivindicacion 1
CARACTERIZADO PORQUE la tapa recipiente recolector (5), es un
cilindro que puede presentar variaciones cénicas, con formas que
aumenten, su capacidad o volumen de almacenaje, el cual puede
tener un sistema de graduacién rapida, de medida al vaso del
dispositivo auto retractil universal; por medio de guias internas que
encajan y enclavan la medida requerida, en la parte externa del vaso
retractil (4), o un sistema de rosca interna, en la tapa recipiente
recolector (5) y de rosca externa en el vaso retractil (4); la tapa
recipiente recolector (5) estd4 configurada externamente de forma

ergondmica la cual mejora el agarre del dispositivo telescépico
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retractil rigido (100), la cual por su cara frontal esta la base flexible
antideslizante de contacto (8) la cual presenta, una zona o area
amplia que incrementa la superficie en contacto con la pared, piso,
techo o cualquier area que va a ser trabajada, quedando la
herramienta posicionada perpendicularmente a 90° de dicha zona;
cuando el dispositivo telescépico retractil rigido (100), esta sin ser
usado se asegura la tapa protectora (6) que va asegurada a la argolla
mini tapa (10) la cual se aloja en el ranurado que presenta la tapa
recipiente recolector (5) hacia su extremo fontal; en la parte frontal
hacia el centro de la tapa recipiente recolector (5), se instala el
empagque final vaso recolector (9), el cual puede presentar variaciones
en su forma de sellar, como su material que puede ser de caucho, el
cual puede llevar varios empaques en uno, para que con unas
pequefias aperturas equidistantes, y entrecruzadas brinden este
primer selle; es un empaque con la particularidad interna en su centro
que tiene dos movimientos independientes que al unirse o
vulcanizarse forman una sola pieza , y por consiguiente ayuda a
evitar el paso de los residuos a la otra camara o tapa recipiente
recolector (5) puede ser fabricada en cualquier material rigido
(plasticos, polimeros, metales, aluminio, madera, acrilicos,
vidrio...etc.) o materiales semi-rigidos (aleaciones de caucho-pléstico,
caucho-metal...etc.); y en cualquier tipo de color siendo el
transparente uno de los revelados por esta invencidn; ademéas esta
tapa recipiente recolector (5) al generar una hermeticidad a manera
de chupa, también puede contener liquidos lubricantes dosificados
(agua, aceites o grasas) en aplicaciones industriales de materiales
especiales o lisos (perforaciones en laminas o chapas de metal,
aluminio, acrilicos, acrilicos, vidrio...etc.) que lubrica la herramienta

de giro.

Dispositivo telescépico retractil rigido (100) con agarres ergondmicos,

que protege al usuario, fija la medida de perforacion, recoge los
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residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacién total
y de ser necesario dosifica la lubricacibn que comprende: un
dispositivo que se instala en la parte superior del mandril o
herramienta giratoria del cual se ajusta un mango; y una cubierta con
elementos protectores de acuerdo con la reivindicacion 1
CARACTERIZADO PORQUE el vaso retractil (4), es un cilindro que
toma la misma forma ergondmica, que trae la tapa recipiente
recolector (5), en el cual encaja a manera de macho y hembra, siendo
el vaso retractil (4) el macho; el cual puede tener un sistema de,
graduacion rapida de medida, por medio de canales configurados
externamente, equidistantes graduados en centimetros y hasta en
milimetros, en donde encajan, enclavan y aseguran las guias de la
tapa recipiente recolector (5) brindando un aporte extra para graduar
la medida requerida en forma répida, de acuerdo al chazo o a la
profundidad requerida de la broca; o un sistema de rosca externa en
el vaso retractil (4), e interna en la tapa recipiente recolector (5) hacia
el lado frontal; en donde al extremo opuesto de la tapa recipiente
recolector (5) se encuentran minimo dos guias que encajan y
permiten el deslizamiento del sistema retractil, originado por la
compresion del resorte (11), al interior de este vaso retractil (4), ya
gue por la cara frontal vaso retréctil (4), se encuentra el asiento de
encaje del resorte (11), el cual sienta en la cara opuesta, con el
cilindro regulador roscado hembra (3); dicha guias ademas de
deslizar y permitir la retractilidad, también pueden ser enclavadas o
aseguradas, a manera de seguro de nifios, evitando asi un posible
punzonamiento, ya que la broca quedaria totalmente cubierta, y el
dispositivo telescédpico retractil rigido (100) asegurado quedando
inoperante la retractilidad del mismo; el vaso retractil (4), puede ser
fabricado en cualquier material rigido (plasticos, polimeros, metales,
aluminio, madera, acrilicos, vidrio...etc.) o materiales semi-rigidos
(aleaciones de caucho-plastico, caucho-metal...etc.); y en cualquier

tipo de color o transparente.
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4. Dispositivo telescopico retractil rigido (100) con agarres ergonémicos,

que protege al usuario, fija la medida de perforacidén, recoge los
residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacién total
y de ser necesario dosifica la lubricacion que comprende: un
dispositivo que se instala en la parte superior del mandril o
herramienta giratoria del cual se ajusta un mango; y una cubierta con
elementos protectores de acuerdo con la reivindicacion 1
CARACTERIZADO PORAQUE el cilindro regulador roscado hembra
(3), es un perfecto cilindro con guias acanaladas y de enclavamiento
al exterior, y rosca interna de graduacién milimétrica para poder
graduar, la medida requerida en forma exacta por medio del cilindro
regulado roscado macho de agarre (2), que asegura la medida con la
contratuerca de ajuste de profundidad (7), de acuerdo al chazo o a la
profundidad requerida de la broca; el cilindro regulador roscado
hembra (3) por su cara frontal aloja al resorte (11), en una camara
cilindrica lisa al estar totalmente comprimido, en donde al centro se
ubican la primera felpa (11a), y la segunda felpa (11b), y al lado
opuesto de esta cdmara se encuentra la rosca interna continua; el
cilindro regulador roscado hembra (3) puede ser fabricado en
cualquier material rigido (plasticos, polimeros, metales, aluminio,
madera, acrilicos, vidrio...etc.) o materiales semi-rigidos (aleaciones
de caucho-plastico, caucho-metal...etc.); y en cualquier tipo de color o

transparente.

Dispositivo telescépico retractil rigido (100) con agarres ergonémicos,
que protege al usuario, fija la medida de perforacidén, recoge los
residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacién total
y de ser necesario dosifica la lubricacibn que comprende: un
dispositivo que se instala en la parte superior del mandril o

herramienta giratoria del cual se ajusta un mango; y una cubierta con
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elementos protectores de acuerdo con la reivindicacion 1
CARACTERIZADO PORQUE el cilindro regulado roscado macho de
agarre (2), es un cilindro con rosca externa en toda su parte frontal, y
en la cara posterior una configuracion de un cilindro agrandado,
conico y con rebajes o rebordes flexibles, que facilitan el
aseguramiento por medio de un fleje (15), que sostiene todo el
dispositivo telescoépico retractil rigido (100), al mandril 0 herramienta
giratoria, del cual se ajusta el mango de ajuste y agarre (1), que por
medio del buje mini-mango (16), tuerca mini-mango (17), tornillo sin
fin del fleje (18), tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19), que ajustan
con la herramienta uniéndose de forma solidaria a ella; con el mango
largo ergondémico con deposito (20) y la tapa del mango ergonémico
(21) permitiendo el agarre del mismo por el usuario; el cilindro
regulado roscado macho de agarre (2), por la cara del mandril
presenta diferentes formas de ajuste, que van de acuerdo al tipo de
taladro: adaptador inaldmbrico (22), o el adaptador inalambricos pro
(23), o el adaptador estandar (24); el cual puede ir con guias de ajuste
y encaje, de donde también se asegura la correa (25), al tubo macho
(2); la cual puede tener ajuste mdultiple, y manilar de cargue, 0 un
acople directo al mandril del tubo macho (2), el cilindro regulado
roscado macho de agarre (2), puede ser fabricado en cualquier
material rigido (plasticos, polimeros, metales, aluminio, madera,
acrilicos, vidrio...etc.) o materiales semi-rigidos (aleaciones de
caucho-plastico, caucho-metal...etc.); y en cualquier tipo de color o

transparente.

Dispositivo telescépico retractil rigido (100) con agarres ergondmicos,
que protege al usuario, fija la medida de perforacidén, recoge los
residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacién total
y de ser necesario dosifica la lubricacibn que comprende: un

dispositivo que se instala en la parte superior del mandril o
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herramienta giratoria del cual se ajusta un mango; y una cubierta con
elementos protectores de acuerdo con la reivindicacion 1
CARACTERIZADO PORQUE el mango de ajuste y agarre (1), es la
piza donde se alojan en su interior los elementos que aseguran, el
dispositivo telescédpico retractil rigido (100) al mandril del taladro, por
medio del buje mini-mango (16), el fleje (15), la tuerca mini-mango
(17), el tornillo sin fin del fleje (18), la tuerca de ajuste del tornillo al
fleje (19), que ajustan con la herramienta o taladro, uniéndose de
forma solidaria a ella; y con el mango largo ergonémico con depdsito
(20), y la tapa del mango ergondmico (21), permitiendo el agarre del
mismo por el usuario; el mango de ajuste y agarre (1), es la parte final
del dispositivo telescopico retractil rigido (100), y forma una
perpendicularidad con el taladro, la cual aporta una forma segura un
gran ajuste, y soporte para forzar el empuje en el perforado; ademés
de este se puede instalar una correa para realizar trabajos en alturas,
asegurando de esta forma la herramienta o taladro, y el dispositivo
telescopico retractil rigido (100), la parte inferior del mango de ajuste y
agarre (1) termina con la tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19) la
cual presenta unas ondulaciones de facil agarre para realizar el ajuste
requerido, este mango de ajuste y agarre (1), puede ser fabricado en
cualquier material rigido (plasticos, polimeros, metales, aluminio,
madera, acrilicos, vidrio...etc.) o materiales semi-rigidos (aleaciones
de caucho-plastico, caucho-metal...etc.); y en cualquier tipo de color o

transparente.

Dispositivo telescépico retractil rigido (100) con agarres ergondmicos,
que protege al usuario, fija la medida de perforacidén, recoge los
residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacién total
y de ser necesario dosifica la lubricacibn que comprende: un
dispositivo que se instala en la parte superior del mandril o
herramienta giratoria del cual se ajusta un mango; y una cubierta con

elementos protectores de acuerdo con la reivindicacion 1
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CARACTERIZADO PORQUE el mango largo ergondmico con
deposito (20) es la pieza que se encuentra en contacto directo con la
tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19), por medio de una terminacién
roscada a manera de tornillo, y una arandela lisa que facilita el giro de
la tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19), vy al final va la tapa del
mango (21), el mango largo ergonémico con deposito (20) es una
pieza hueca en su interior, forrado con un material ergonémico de facil
agarre, el mango largo ergondémico con deposito (20) y la tapa del
mango ergondémico (21) pueden ser fabricados en cualquier
materiales rigidos (plasticos, polimeros, metales, aluminio, madera,
acrilicos, vidrio...etc.) o materiales semi-rigidos (aleaciones de
caucho-plastico, caucho-metal...etc.); y en cualquier tipo de color o

transparente.

Dispositivo telescépico retractil rigido (100) con agarres ergondmicos,
que protege al usuario, fija la medida de perforacidén, recoge los
residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacién total
y de ser necesario dosifica la lubricacibn que comprende: un
dispositivo que se instala en la parte superior del mandril o
herramienta giratoria del cual se ajusta un mango; y una cubierta con
elementos protectores de acuerdo con la reivindicacion 1
CARACTERIZADO PORQUE el acople o adaptador unificado (26)
reine las medidas de los adaptadores: inalambrico (22), o el
inalambricos pro (23), o el estandar (24), por medio del encaje de las
protuberancias con el tubo macho (2), en donde dependiendo la forma
de encaje se altera el diametro a encajar, de acuerdo a la necesidad
de acoplamiento con los diferentes taladros: inalambrico, inalambricos
pro, o el estandar con cable; este acople o adaptador unificado (26)
presenta unas protuberancias alrededor de su diametro, a unas
distancias equidistantes, que en conjunto con las aletas de rebaje o

espacios existentes en el tubo macho (2), aseguran dicho encaje para



10

15

20

25

30

35

WO 2017/149366 PCT/IB2016/052988

33

cada tipo de diametro; en donde el acople o adaptador unificado (26)
presenta una protuberancia o cresta al lado opuesto de la abertura la
cual tiene dos aletas inclinadas que aseguran también dicho encaje
para brindar otra medida de diametro al mandril del taladro, pueden
ser fabricados en materiales semi-rigidos (aleaciones de caucho-
plastico, caucho-metal...etc.); y en cualquier tipo de color o

transparente.

Dispositivo telescépico retractil rigido (100) con agarres ergondmicos,
que protege al usuario, fija la medida de perforacidén, recoge los
residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacién total
y de ser necesario dosifica la lubricacibn que comprende: un
dispositivo que se instala en la parte superior del mandril o
herramienta giratoria del cual se ajusta un mango; y una cubierta con
elementos protectores de acuerdo con la reivindicacion 1
CARACTERIZADO PORQUE la correa (25) asegura el tubo macho
(2); de manera fuerte y elastica por detras del taladro, la cual puede
tener ajuste multiple en forma cruzada con un manilar de cargue, que
completamente el dispositivo telescopico retractil rigido (100) con el
taladro.

10. Dispositivo telescopico retractil rigido (100) con agarres ergondmicos,

que protege al usuario, fija la medida de perforacidén, recoge los
residuos, incrementa el area de contacto, permite la visualizacién total
y de ser necesario dosifica la lubricacibn que comprende: un
dispositivo que se instala en la parte superior del mandril o
herramienta giratoria del cual se ajusta un mango; y una cubierta con
elementos protectores CARACTERIZADO PORQUE en una
alternativa de la invencion, el dispositivo telescopico retractil rigido
(100), no presenta el mango largo ergonémico con deposito (20) y la

tapa del mango ergondmico (21) permitiendo que el agarre del
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usuario se haga en el taladro y la otra mano sobre el mismo
dispositivo telescopico retractil rigido (100); el cual se instala en la
parte superior del mandril o herramienta giratoria, del cual se ajusta el
mango de ajuste y agarre (1), que por medio del buje mini-mango
(16), tuerca mini-mango (17), tornillo sin fin del fleje (18), tuerca de
ajuste del tornillo al fleje (19), ajustan con la herramienta uniéndose
de forma solidaria a ella; y con el mango corto (20) une manera de
tornillo de ajuste; y a continuacién en contacto directo, formando un
angulo recto de 90° se encuentra contiguo, el cilindro regulado
roscado macho de agarre (2), con la contratuerca de ajuste de
profundidad (7), que roscan con el cilindro regulador roscado hembra
(3), al cual se acopla el vaso retractil (4), junto con la tapa recipiente
recolector (5), continuando con la tapa protectora (6) la cual se
asegura con el aro de fijacién tapa protectora (10); en la tapa
recipiente recolector (5), también se aloja la base flexible
antideslizante de contacto (8), junto el empaque final vaso recolector
(9); en donde al otro extremo y en medio del recipiente recolector (5),
y el vaso retractil (4), se encuentra la argolla mini tapa (10); dentro del
cilindro regulador roscado hembra (3), se encaja internamente la
primera felpa (11a), la cual esta al extremo frontal del vaso retractil
(4), y la segunda felpa (11b), la cual encaja internamente y queda
ubicada, en el interior del mismo vaso retréctil (4), hacia el mismo
extremo, en donde se ubica el primer empaque (13), el segundo
empagque lado vaso (14) se ubica al lado del cilindro regulado roscado
macho de agarre (2), en donde también al interior del vaso retractil
(4), se aloja el resorte (12); al extremo del cilindro regulado roscado
macho de agarre (2), y hacia el mango de ajuste y agarre (1) se ubica
el fleje (15), el cual envuelve la circunferencia, de dicho cilindro
regulado roscado macho de agarre (2); en donde internamente, de la
circunferencia de dicho cilindro regulado roscado macho de agarre
(2), y dependiendo del tipo de taladro se instala el adaptador

inalambrico (22), o el adaptador inalambricos pro (23), o el adaptador
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estandar (24); el cual puede ir con guias de ajuste y encaje; en donde
también se encuentra la correa (25), que asegura el tubo macho (2);
la cual puede tener ajuste multiple, y manilar de cargue, o un acople
directo del tubo macho (2); el acople o adaptador unificado (26) reune
las medidas de los adaptadores: inaldmbrico (22), o el inaldmbricos
pro (23), o el estandar (24).

Proceso de ensamble del dispositivo telescopico retractil rigido (100)
con agarres ergondmicos, que protege al usuario, fija la medida de
perforacidn, recoge los residuos, incrementa el area de contacto,
permite la visualizacién total y de ser necesario dosifica la lubricacion
que comprende: un dispositivo que se instala en la parte superior del
mandril o herramienta giratoria del cual se ajusta un mango; y una
cubierta con elementos protectores CARACTERIZADO PORQUE
comprende los siguientes pasos:

a) se inicia con los pre ensambles de los componentes que irdn a
ajustar en la parte superior del mandril o herramienta giratoria,
estos son: el mango de ajuste y agarre (1), que por medio del buje
mini-mango (16), tuerca mini-mango (17), tornillo sin fin del fleje
(18), tuerca de ajuste del tornillo al fleje (19), ajustan con la
herramienta uniéndose de forma solidaria a ella; por medio y con
el mango largo ergondédmico con deposito (20) a manera de tornillo
y tuerca en donde se enroscan y se ajustan hasta lograr la medida
necesaria por medio del fleje (15), el cual envuelve la
circunferencia, de dicho cilindro regulado roscado macho de
agarre (2), y luego la tapa del mango ergonémico (21) permitiendo
el agarre del mismo por el usuario;

b) luego se ensamblan los siguientes elementos: la contratuerca de
ajuste de profundidad (7), que rosca con el cilindro regulado
roscado macho de agarre (2), y este a su vez rosca con el cilindro
regulador roscado hembra (3), en donde se ubica el primer

empaque (13), y el segundo empaque lado vaso (14) vy
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dependiendo del tipo de taladro se instala o encaja en el cilindro
regulado roscado macho de agarre (2) los siguientes adaptadores:
adaptador inalambrico (22), o el adaptador inaldmbricos pro (23), o
el adaptador estandar (24), el cual puede ir con guias de ajuste y
encaje; o el acople o adaptador unificado (26); o un acople directo
del tubo macho (2)

luego se acopla por medio de canales de ajuste y graduacién de
medidas, o en su defecto en forma roscada el cilindro regulador
roscado hembra (3), el vaso retractil (4), junto con la tapa
recipiente recolector (5), en donde también al interior del vaso
retractil (4), se instala el resorte (12); al extremo del cilindro
regulado roscado macho de agarre (2), en donde al otro extremo y
en medio del recipiente recolector (5), y el vaso retractil (4), se
encuentra la argolla mini tapa (10); dentro del cilindro regulador
roscado hembra (3), también se encaja y pega internamente la
primera felpa (11a), la cual esta al extremo frontal del vaso retractil
(4), y se encaja y pega la segunda felpa (11b), la cual encaja
internamente y queda ubicada, en el interior del mismo vaso
retractil (4)

luego se acopla la tapa protectora (6) la cual se asegura con el aro
de fijacién tapa protectora (10); en la tapa recipiente recolector (5),
también se aloja y pega la base flexible antideslizante de contacto
(8), junto el empaque final vaso recolector (9); en donde al otro
extremo y en medio del recipiente recolector (5), y el vaso retréctil
(4), se encuentra la argolla mini tapa (10)

por ultimo se ubica en el mandril el dispositivo telescépico retractil
rigido (100) instalando el adaptador (22), (23), (24) o (26),
correspondiente y de ser necesario la correa (25), dando ajuste
con el mango largo ergondmico con deposito (20), para luego
asegurar la medida de perforacién, bien puede ser con el largo del
chazo, y ajustandola con la contratuerca de ajuste de profundidad

(7), que roscan con el cilindro regulador roscado hembra (3).
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