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Zatizen{ vro konstantni poddvéni pirize na %

textilnich strojich, hlavn¥ pletacich, kde , —— %
Je po¥adovéno stédle stejné mnoZstvi pfize 8 g4 T g )
poddvané do pracovniho systému a které {o o000 ! %
obsahuje klecovity bubinek tvofeny pevnymi
koliky, na obvodu pro n¥kolik ovind piize & NN
a ustroj{ k odsouvdni t¥chto ovind p¥ize 2R ' N \\

na klecovitém bubinku,
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Vyndlez se tjké za¥fzeni pro konstantn{ podévéni ptize na textilnfich strojich, hlavné
pletacich, kde je poZadovéno stéle stejné mnoZstvi pirize ﬁddévané do praqovniho systému
a které dbaahﬁje klecovity bubinek tvoreny pevnymi koliky, na obvodu pro n&kolik ovin p#i-~
ze a ustrojf k odsouvédn{ téchto ovind p¥ize na klecovitém bubinku,

Jedno ze zndmych za¥i{zeni pro Kkonstantn{ podévéni p¥ize sestdvéd ze soustavy oto&né
vulo!enych podévacfch kladék, rozmisténych po obvodu pletaciho strole, po nichZ je veden
nekone&ny podévaci pdsek pohdndny od néhonu stroje. Vliastni podévéni pfize do pletaciho
systému se uskuteénuje uné¥en{m p¥{ze mezi nekone¥nym péskem a kladkou. ProtoZe styk pfize
8 poddvacim pdskem Je Jen na malém iiseku, dochézi zde k prokluzu pfize, coZ se projevuje
v nestejné rychlosti podévaciho pdsku a tim 1 podévané prize, tak%e spot¥eba pfize neni .
stejnd u viech systémd pletacfho stroje. V disledku toho neni vyrébéné pletenina stejnomér-
néd a jJe){ kvalita je niZi{, , ,

Déle je zndmo podévaci za¥izeni, kde goustévou kladek Jsou vedeny dva, na sob¥ uloZe-
né, nekone¥né poddvaci pésky. Prfze Je podédvéna mezi timito poddvacimi péaky. Nevyhodou
tohoto FeZSen{ je zna¥né délke vnitiniho poddveciho pdsku, coZ zpisobuje jeho zpoZdovén{

a tim i nestejné mno¥stvi poddvené prize, zejména p¥i spoudtini a zastavovdni stroje.

Dali{ znémé zar¥izeni mé‘ke ka%dé poddvaci kladce pFifazenou pomocnou kladku,’pfiéem!
kolemyobou.kladek Jé obepnut individudlni poddvaci pések; spolupracujici s nekoneZnym pb-
.ddvacim pédskem, mezi'niﬁiz je v danych mistech upééena podévanéd prize, Vyhodou zde je, Ze
fije sniZena moinbst namoténi pretrZené p¥ize na poddvaci kladku, jinak zde jsou viak stejné
nev?hody Jjsko u zatizen{ predeZlého. v

Prevéd¥nd ¥dst uvedenych nedostatkd je odstran&na u takovych poddvacich zaffzeni, kde
ka2d4 poddvaci hlava je vyFeSena tak, Ze umoingje na jej{ buben navinout n¥kolik tplnych
ovinh p¥fze, jak Je napFfiklad popsénoc v popisu vyndlezu k autorskému osvdden{ SSSR
. 519 513, U jednoho dal3fho takového YeXen{ je ukldddn{ t&chto ovind a Jejich postupné
odsouvén{ provédéno po hlavé tvorené klecovitym bubinkem, nap¥iklad Zikmo uloZenym sréZe-
cim plechem nebo ozubenfm kole¥kem, U takovjch za¥izen{ dochdz{ vEak k dosti velkému t¥eni
p¥i odsouvéni piize.

Stejny nedostatek se vyskytuje p¥i pouZiti dvou kolfkovych kleci a to jedné pevné a
druhé vykondvajfci axidlni a radidln{ pohydb, Jak je nap¥iklad popséno v DAS &. 1,967 177.

"'Dal¥{ ze zndmych Ye¥en{ pouZivd k ukldddni a odsouvéni ovind p¥ize Eikmo uloZeného
kuZelového ozubeného kola, které svymi zuby zébiré s koliky na obvodu poddvac{ kladky, na
na kterych jsou ulo¥eny oviny pFize. Ozubené kolo svou bo¥ni plochou zubd neustdle posouvd
oviny pF{ze. Nevyhodou tohoto FeXeni Je, Ze se zde s¥{tajf pohyby ozubeného kola a pfize ze
smEru axidlnfho a radidlnfho, co? zplsobuje nadm&rny otér pfize. Rovn¥Z maly primér kuZe-
lového ozubeného kola, dany konstruk&nim usporddénim, zpiisobuje posunut{ p¥ize na velmi
krétkém, témi¥ bodovém tseku, ¥{m¥ nastdvé pomErn¥ veliké naméhan{ p¥ize na malé ¥dsti obvo-,
du podévac{i kladky. | . |

Uvedené nedostatky dosavadnich ze¥{zen{ pro konstanpnf poddvén{ p¥fze jsou odstranény
tu za¥{zenf, které obsahuje na ka?dém klecovitém bubinku n¥kolik Uplnych ovind p¥ize. Obvod
bubinku je &ytvoien z kolfkd, pevn& vsazenych do t&lesa klecovitého bubinku, podle vynélezu_
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¢im, %e st¥{dav® mezi pevnymi koliky jsou na obvod® t¥lesa klecovitého bubinku uloZeny axi-
. #éln¥ posuvpé elementy.

Axidlné posuvnymi elementy jsou nap¥iklad véle¥ky, jejichZ stfedni ¥dst je osazena na
menZi prim¥r a takto jsou na véle&cich vytvofena vnit¥ni Zela pro rozvddéni p¥ize po obvodé
klecovitého bubfnki, vytvoF¥eného pevnymi koliky, prifem? vélefky dosedaji svymi Cely na
pevnou ¥eln{ va¥ku, pevn& uloZenou na gepu upevn¥ném na rimu textilniho stroje.

Pro snifenf t¥eni p¥ize po kolicich klecovitého bubinku, je mezi povrchem stfedni &as-
ti axidln¥ pqsuvného véledku a spojnici vn&jEiho povrchu sousednich pevnych kolikd klecovi-
i1‘.ého bubinku pro vedeni p¥fze vile. ‘

Je G¥elné, jestlife vn&}5{ plochy axid1lnd posuvnych elementd tvori my3leny obalovy
prim¥r, ktery je viti{i neZ obalovy primir pres pevné koliky pro navijeni na rotafni kleco- |
vity bubinek, zatimco axidln¥ posuvné elementy svymi vyFezy spolupracuj{ s obvodovou Z&sti
ovlédaqiho kotoude, ktery je uloZen oto¥n¥ na pevné pFirub¥ a to tzk, Ze jeho geometrickd
osa je mimob&%¥néd s osou rotace tohoto ovlddaciho kotou&e a tim 1 s osou rota&niho klecovi-
'tého bubinku, slofeného z t¥les upevn¥nych na h¥ideli, napfiklad pomoci pera a 3roubu,
priZem? ovlddac{ kotou¥ je undZen kolS{kem narafenym do t&lesa rota¥niho klecovitého bubin-
ku e do ndhonu rotaZnfho klecovitého bubinku je zafazena rudnd ovladafelné spojka.

Ke k1idn¥3jsimu chodu prispivd, JestliZe axidlnd vosuvné elementy jsou opatfeny vytezem,
do kterého zasahuje svym okrajem ovlédaci kotoug, ulo¥eny oto¥n¥ na pevné prirubé, piiZenz
jeho geometrickd osa Je mimobd2né s osou rotace rotainfho klecovitého bubinku.

Ru¥n® ovladatelnd spojka sestdvd s vihodoﬁ z rudnfho kole&ka, v jehoZ otvoru je prove-
den radidlnf{ %14bek a p¥iném otvoru h¥idele jsou uloZeny aspon dvé kulilky vzédjemn® odtla-
%ované prufinou, pri¥em? sty¥né Zelni plochy hnané remenice a ru&nfiho kole¥ka jsou opatfeny
radiflnfm ozuben{m. SpoJka umoZnuje lep3{ manipulaci pFi navédéni a navijeni ur&itého poltu
ovini na klecoviti bubinek.

Pohyb axidln& posuvnych elementd miZe byt Vyvozovéh také pevnou &elni vaZkou, kterd
!svfm obvodem zapadd do vyPezu v Jednotlivych axidln¥ posuvnych elementech.

l Vyhodou za¥{zen{ podle vyndlezu je, Ze zajistuje stile nizké nap¥ti prize privddéné do
pracovniho systému textilnfho stroje i p¥i vysokych otdlkdch a nedochdzi k poruchdm pri
uk14ddni pFize na rota¥nf klecovity bubinek. V diisledku pom¥rn& nizkého napdti prize pfi Je-
3im odbdru, sniZuje se i naméhdni jehel a tim i jeiich opotiebeni, V konkretnim pripad& by-
‘la'snizena svot¥eba pletacfich jehel u velkoprim&rového pletacfho stroje o 15%. Dals{ vyho-
dou podle vynélezu e, Ze jej lze vyuZit pro levotoXivé a pravoto&ivé textilni stroje, pFfi
zpracovidn{ vSech druhd pfize.

Za¥{zen{ podle vyndlezu je zndzorn&no na vykrese, kde zna&i obr. 1 celkovy pohled na
zak{zen{ s uloZenim na stroji, obr. 2 kompletni poddvac{ hlavu v ¥ezu, obr. 3 detail vzé-
jemného prostorového uspoiddén{ pevnych kolfkd a axidln& posuvnych elementd, jejichZ myXle-
ny obalovy prim&r Je v&t3{ ne? mySleny obalovy primér pevnych kolfikd, obr. 4 celkovy pohled
na jiné provedeni klecovitého bubinku, obr. 5 provedeni podle obr. 4 v ¥ezu, kde axid1ln¥
posuvné elementy jsou ovléddny Zelnf valkou a obr. 6 detail vzédjemného prostorového uspoid-

‘ddnf pevnych kolfkd klecovitého bubinku a v n¥m axidln¥ posuvn¥ uloZenych vile¥kd s pfoché-

—
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izejlci pFiz{,
Podstatou zarfzenf podle vyndlezu je klecovity bubinek tvofeny'tgicggm 1la2 /obr, 2/,

v kterych Jsou pévﬁé uloZeny kolfky 3, které vftvéfeji obvod rotaénihéhﬁiecovitého bubinku'
pro navijen{ a ukléddnf ovind 4 prize 3 a zéroven tvoii myéleny obalovy prﬂmér 9 /obr. 3/.
Mezi t&mito pevnymi koliky 3 jsou paraleln¥ 's osou rotace 15 uloZeny axiéln¥ posuvné elemen-
ty 6, vytvéfejfci svymi vn&jiimi plochami 7 myéleny‘obalovy prﬁmér'z_, ktery je vit3{i neZ
my%¥1eny obalovy primér 9 a sou¥asn& svym dolnim ¥elem 8 rozvéddj{ p¥izi 5 na obvod¥ rota¥ni-
hovklecovitého bubinku, vytvoreného pevnymi kolfky 3. Pohyb exiéln& posuvnych elementd &

Je provdd&n ovlddacim kotouZem 10, ktery svym okrajem 11 zasahujevdo vyFezd 12 axidln& po-
:suvnfch elementd § a ktery je uloZen otoin® na pevné pi'irub¥® 13 a to takovym zplsobem, Ze
Jeho geometricks osa 14 je mimob¥%nd s osou rotace 15 tohoto ovlédaciiao kotouZe 10 a tim i
8 osou rota¥nfho klecovitého bubinku, sloZeného 2 téles 1 a 2 a upevn¥ného na h¥ideli 16
pomocf pera 17 a Zroubu 18. Ovlddac{ kotou& 10 je undZen kolikem 19, ktery je naraZen do té&-
Elesa 2 rota¥nfho klecovitého bubinku, H¥idel 16 Je oto¥n¥ uloZen a axidln¥ zajiXt¥n v drié-
ku 20, ktery je pomoc{ ¥roubu 33 /obr. 1/ upevn¥n k rému nezndzornéného textilniho stroje,
nap¥iklad pletacfho. Na drZsku 20 Je rameno 21 s vodicim otkem 22 pro p¥ivdd&ni p¥ize 5 na
rota¥n{ klecovity bubinek a odvdd¥c{ rameno 23 s vodicim oZkem 24 pro odvéd¥ni pfize 3 do
pracovnfho systému textilnfho stroje. Na horni Zdsti h¥idele 16 je voln¥ oto¥n¥ uloZena
hnand Femenice 25, kterd je prostfednictvim ru¥n& ovladatelné spojky spojena s hiidelem 16.
Ru¥n& ovladstelnd spojka je ovlddédna ru¥nim koleXkem 26, v jehoZ otvoru je proveden radi-
1n{ %1ébek 27 a v p¥{&ném otvoru 28 v hiideli 16 jsou pohybliv& uloZeny alespbﬁ dvé kulid-
ky 29, vzdjemn& odtla¥ované pruZinou 30. Ru&ni koleXko 26 je na hiideli 16 uloZeno posuvn¥

a pro otd¥enf je ji%t&no perem 31. Celni styZné plochy hnané Femenice 2 25 a ruéniho kole&ka
26 jsou opatfeny radidlnim ozubenim 32.

Na hnanou Femenici 25 opat¥enou vystupky, dosedd dérovany hnaci péds 46,

P¥i provozu poddvaciho zabizen{ podle vynélezu se pfed spu¥tinim stroje, na obvod ro-
ta&niho klecovifého‘bubinku, vytvofeného z pevnych kolikd 3 navine piedem urdity polet avind
b prize 5. Navinutim n&kolika ovind 4 p¥ize 5 na rota¥ni klecovity bubinek, se zabrahuje ne-
kontrolovatelnému prokluzu prize 3. PFi navijen{ ovind 4 se s vyhodou vyui;Je'ruéné ovlg@af
telné spojky pro odpojeni hnané Femenice 25 od h¥idele 16, pomoci aiiélné'pOSuvného*rﬁénfho
kole¥ka 26. BEhem chodu stroje se klecovity bubinek opat¥eny pevnymi. koliky 3 otééi a unéii
tak axidln¥ posuvné elementy 6, které svymi dolnimi Zely 8 dosedaai na prvni ovin A pftze ]

ra snoluuﬁsobeni ovlddaciho kotouZe 10, posunuj{ oviny 4 pFize 2 na obvodé rotaéni podévaci
hlavy, tvoiené klecovitym bubinkem s pevnymi kolfky 3 na obvod&,_Posledni ovin je vyvedon

o vodicfho o¥ka 24 v odvéddcim rameni 23’a ddle pak do pracoinfho systému textilnihb stro-
. 0e, nap¥iklad pletacfho, tkaciho nebo pod. jiného stroje. Za jadnu otééku rotaéniho klecovi~
tého bubinku se vZdy vytvori jeden ovin &4 pF¥fze 5 a jeden se. odvine.

Axid41n¥ posuvné elementy mohou té% byti vytvoFeny véleZky 35, /obr. 5, 5, 6/, které
psou uloZeny v mezerdch mezi pevnymi koliky 2. Stredn{ Zdst axidln¥ posuvnych elementy,
hevi{klad vdleZkd 35 md osazenou st¥ednf ¥dst 36 na men3{ primdr a thkté'dﬂéu na védle&cich
gg vytvoFena Zela 37 pro rozvéd¥ni pi¥ize 5, na obvod¥ kiecovitéhb‘bhbinkug7kterj Je tvoien
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kolfky 3. Axidlnd posuvné‘véieéﬁylzg, osazené ve sﬁé st¥ednf ¥4sti 36, jsou v t&lu 49 kle-
covitého bubinku rozmistény tak, Ze mez1 povrchem stiedni ¥4sti 36 axidln& posuvného vé-
leZku 35 a spojnici vn&3¥fho povrchu sousednich pevnych kolikﬁ 3 klecovitého bubinku pro

| veden{ prize 5 Je‘vﬁle 47 /obr. 6/, takZe nedochdz{ ke styku prize 2'5 osazenym malym pri-
mérem. védlelkd 35 a to ani pri jeho axidlnim pohybu. Véle¥ky 35 dosedawi svymi oblymi konci
48 na pevnou &elni vatku 2_. 39 k dosaZen{ axidlniho posuvu véle¥kd 35. Celni vafka 38, 39
Je slo¥ena z vnit¥n{ éésti a wndjs{ Z4sti, které spolu s 1oiisky 42 jsou pfitaieny Eroubem
43 na &épu gg. p*ipadné Je spojeni zajiéténo je¥t® nezndzornénym perem. Cep 40 je prostfed-
nictvim dr¥éku 41 upevnén na rému textilnfho stroje. K drzéku 41 je prichycen 1 navédé§ 4h
"8 olky 45 pro pFivéddén{ pFize 5 na klecovity bubinek a odvédéni pifize 5 do pracovniho sys-
tému texfilniﬁo'stroje. T#lo 49 Klecovitého bubinku je pohdndno dérovanym hnacim pdsem 46.

Pod4vini piize zde.probihé obdobné jako u predeslého provedeni. Napted se pFed §pu§-

tén{m stroje navine na obyoé Klecovitého bubinku alespon p&t ovind 4 prize 5. PoZet ovind
~se voli stejn¥, jako v pfedeglém-pfipadé, podle'zkuéendsti a podle druhu pfize“a charakte-
ru zpracovéni na textilnimAstroji..Piize 5 nesmi na klecovitém bubinku prokluzovat. B&hem
chodu stroje se klecovity bubinek otdd{ a undi3i tak vdle&ky 35, které svymi gely 37 na o-
sazené stiedni Eésti zé, za spolupdsobeni Eelnl vaZky 38, 39, posunuji oviny 4 prize 5 na
obvod& tvofeném vevnymi koliky 3 a posledni ovin Je vyveden do o&ka 45 v navdd¥&i 44 a déle
do pracovniho systému.

Za¥izen{ vodle vyndlezu jé mo¥no vyufit zejména na vZech druzich okrouhlych pletacich
strojd, na tkalcovskych sfavech a"jinich textilnfch strojich, kde je yoZadovéno konstantni
podévén{ prfze. Zv1ld:f vyhodné Je pouiiti na Eebrovych pletacich strojich. Zarizeni podle
vynélezu 1ze pouf{t i na. prokluzové bézi navinutim Jjednoho aZ dvou ovind na rota&ni kleco-
vity bubinek, p¥i sou¥asném zvysen{ otéd¥ek podévaci hlavy.

PREDMET VYNALEZU

‘1, Za¥izen{ pro konstantni podévéﬂi prize na'textilnich strojich, sestdvajici z klecovité~
ho bubinku tvofeného pevnymi koliky soub¥2nymi s osou otééenf,'na obvodu pro n&kolik
ovinﬁ'pfige, vyznadujic{ se tim, Ze mezi pevnymi koliky\(é)'jsou uloieny-axiélné posuvné
elementy.

2. Za¥izen{i podle bodu 1, Qyzna&ujici se tim, Ze axiéiné posuvné elementy jsou véleéky (35),
Jeiich? stFedn{ ¥dst (36) je osazena na men3{ primér a takto Jsou na védleXcich (35) vy-
tvorena ¥ela (37) pro rozvédini prize (5) po obvod¥ klecovitého bubinku, pirilem% vdled-
ky (35) dosedej{ svymi oblymi konci (48). na pevnou Zeln{ vatku (38, 39), pevn¥ uloZenou
na Eepu (40) upevnéném>v'driéku (41) na rému text;lniho stroje. '

3, Za¥{zen{ podle bodu 2, vyzna¥ulici se tim, Ze mezl povrchem st¥edn{ ¥dsti (36) axidlng
posuvyého véledku (35) a spojnici vnéjéiho:povrchu sousednich pevnych kolikd (3) kle-
covitého bubfnku pro vedeni p¥ize (5) je vile (47). )

4, Zatfzen{ podle bodu 1, vyznaédjici,se t{m, %e axi4ln¥ posuvné elemehfy (6) uloZené mezi
pevnymi kolfky (3) klecovitého bubinku tvor{ vn&33imi plochami (7) myZleny, obalovy pri-
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mdr (34), ktery je v&t3{ neZ obalovy primér (9) pFes pevné koliky (3) pro navijen{ pii-
ze (5) na rota¥ni klecovity bubinek, zatimco axidln& posuvné elementy (6) svymi vyre-
zy (12) spolupraculi s okrajem (11) ovldédaciho kotouZe (10), ktery Je uloZen oto&n& na .
pevné pFirubd (13), pFiZem? jeho geometricks osa (14) je mimob%¥nd s osou rotace (15)
tohoto ovlddacfho kotouZe (10) a tim 1 s osou rotace klecovitého bubinku, sloZenédho

z t3les (1, 2) upevninych na hifdeli (16).

Za¥fzen{ podle bodu 4, vyzna¥ujici se tim, ¥e t&leso (2) klecovitého bubinku je opatfeno
kolfkem (19) zasahujfcim-do otvoru ovlddacfho kotouZe (10) a do néhonu kiecovitého bu~
binku je zarazena ru¥n® ovladatelnd spojka.

Za¥fzen{ podle bodu 4, vyznalujici se tim, Ze do vyFezu (12) axidln& posuvnych elementd
zasahuje ¥eln{ vaZka okrajem (11) ovlddaciho kotouZe (10).

Za¥{zen{ podle bodu 5, vyzna¥ujici se tim, Ze ru¥n& ovladatelnd spojke sestédvd z ruéﬁiho
kole¥ka (26), v jeho% otvoru je proveden radidlni ¥14bek (27) a v p¥{iZném otvoru (28)
h¥fdele (16) jsou uloZeny slespon dv¥ kuli¥ky (29), vzdjemn¥ odtlaZované pruZinou (30),
p¥i%em¥ sty¥né felnf plochy hnané Femenice (25) a ru¥niho kole¥ka (26) jsou opat¥eny
radidlnim ozubenim (32).

4 vykresy



214 130




214 130

v
N

-\§,

T

\-s -
Ii.%

(Ll L LR L L L L L L Ll Ll

%Y

0

]

%

m~
\
\
\
N
\
\
N

(oLl d Lol el

0000

a

\
\
NIRSS
Nt
\ o
NN N
H - ¥
b~ /B ot wn
NN N, 14 K =
"4_-.-w.- ”.rc n\ﬁ\\n \Mﬂ
NS> \ﬂrr
ASRKKE
/7. LN

1C
Y

N,-ﬁ“
m“mmmm“w /L

Obr. 2




214 130

X

AL . T - - - -

-

.

{ooooboooOoooo

A-10

€ -
46 = =
4

w *
| P4

45



214 130

- 10 4
/oooo 7
2
A 4 45
3 ir 83 J
5
\ ) \\ \35
39 43




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

