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Ruotsi

Pantografityyppinen kuormankdsittelylaite. - Lasthanteringsapparat

av pantograftyp.

Keksinndn kohteena on kuormank&dsittelylaite, johon kuuluu jalusta,
jalustalle vaakatasossa kddntyvdsti asennettu laitepdd ja laitepddhdn
asennettu varsi, johon kuuluu suunnikasniveljérjestelmd&n muodossa ole-

va sisempi osa kdsittden kaksi yvhdensuuntaista ja laitepddhdn ndhden
Py

Vaalkatasossa kddntyvdd pitkittdisvipua, jotka on pdistddn nivelilld

kytketty ulompaan poikittaisvipuun ja tdmdn kanssa yhdensuuntaiseen,
Sisemp&idn poikittaisvipuun, ja johon varteen kuuluu ulompi osa, joka
muodostaa sisemmdn osan ulomman poikittaisvivun jatkeen ja jonka ulom-

massa pdidssd sijaitsee kannatin kuormaa varten.

Tdman tyyppisilld tunnetuilla laitteilla ei ole oilut mahdollista
suorittaa yksinkertaisella tavalla tarkkaa kuorman vaakasuuntaista
siirtdmisliikettd. Kuorman nostamiseen ja laskemiseen tunnetuissa
laitteissa kdytetddn edelleen gggggiiaﬁggiﬁi;g%;kéyttélaitteita, jot-
ka usein kdsittdvédt ketjuja tai vastaavia eikd niiden avulla saada
aikaan kuorman liikkeen pehmedtd ja tasaista 1dht6d ja pysdhdystd.
Lopuksi tunnetuissa laitteissa on varren tasapainottamista varten kdy-
tetty jousia, jotka usein saavat aikaan huonon tasapainoituksen ja
turvallisuutta silmdlld pitden ne saavat painavien lastien ollessa ky-
seessd aikaan vaarallisia palautusvoimia varren ddriasennoissa tai sit-

ten on kdytetty laitepddn ulkopuolelle sijoitettuja vastapainoja, jotka



ovat haitallisia toiminnan kannalta.

Keksinndn tarkoituksena on eliminocida mainitut tunnettujen laitteiden
haittapuolet, mikd saadaan aikaan siten, ettd johdannossa esitetylle
keksinndn mukaiselle laitteelle jdrjestetdidn pddvaatimuksessa ja ali-

vaatimuksissa esitetyt tunnusmerkit.

Keksint84d selitetdidn seuraavassa tarkemmin viittaamalla oheisiin pii-

rustuksiin, joissa:
kuvio 1 on sivukuva keksinndn erddstd suoritusmuodosta ja

kuvio 2 havainnollistaa schemaattisesti kuvion 1 mukaisen suoritus-

muodon tiettyjd yksityiskohtia.

Keksinndn mukaiseen kuormankdsittelylaitteeseen kuuluu jalusta 1,
laitepdd 2, sisemmdn osan 3 ja ulomman osan 4 kidsittdvi varsi sekd
kannatin 5. Kuviossa 1 jalusta 1 on asennettu lattiaan kiinnitettyyn
pylvddseen 6, mutta se voidaan asentaa myds seindin tai kattoon. Ja-
lusta 1 voi luonnollisesti myds olla liikkuva, esimerkiksi vaunussa
tai vastaavassa.
&[& %’%/QA‘ —

Laitepdd 2 on asennettu vaakatasossa kddntyvdsti jalustalle l-bkse%i—4
laakerien avulla, joita ei ole esitetty piirustukfissa, ja se kannat-

- AN coseq s
taa varren sisempdd osaa 3 siten, ettd tdmd on&vaé%atasossa paddhan 2
ndhden k&ddntyvd. Sisemmdn osan 3 ulkopdd on liitetty ulomman osan 4

sisdpddhdn kun taas ulomman osan 4 ulkopdd on liitetty kannattimeen 5.

Kuten kuviossa 2 on tarkemmin esitetty, varren sisdosa 3 on suunnikas-
niveljdrjestelmdn muodossa, joka jadrjestelmd koostuu kahdesta yhden-
suuntaisesta pitkittdisvivusta 7 ja 8, jotka nivelilld 9-12 ovat pdis-
tddn liitetyt ulompaan poikittaisvipuun 13 ja sen kanssa yhdensuuntai-
seen sisempddn poikittaisvipuun 14. Vipu 7 on muodostettu vipua 8

ja sen kanssa yhdensuuntaista vipua 15 ympdrdividksi putkeksi. Vipujen
8 ja 14 vdlinen nivel 12 on laakeroitu kahden ohjauskiskon 16 ja 17
vdlissd pystysuuntaisesti liikkuvaan hammastankoon 18, jonka hampaat
ovat yhteydessd hammaspydrddn 19, jota hammastangon 18 liikuttamisek-
si voidaan k&dnt&d sdhkomoottorin avulla, jota ei ole esitetty kdidntad-
misen tapahtuessa hihnav&lityksen avulla, jota ei my&sk&d&n ole esi-

tetty. Kdyttdmdlld hihnavdlitystd, saadaan aikaan laitteen pehmed



ja tasainen liike. Pystysuunnassa nivelen 12 yldpuolella on vivun
7o

15 sisdpddtd varten tarkoitettu nivel/égennettu hammastankoon 18.

Vivun 15 ulkopdid on kytketty liitoselimeen 21 nivelelld 22 ja pysty-

suunnassa tdmdn nivelen alapuolella on nivel 11 laakeroitu liitoseli-

meen 21.

Varren ulompi osa 4 koostuu poikittaisvivun 13 pidennyksestd 23 ja
sen kanssa yhdensuuntaisesta vivusta 24, joka on nivelien 25 ja 26
avulla kiinnitetty liitoselimeen 21 ja vastaavasti kannattimeen 5.
Nivelet 11, 25 ja 26 muodostavat yhdessd kannattimen 5 ja pidennyksen
23 yhdistévénkgi;mé;;27 kanssa suunnikkaan neljd kulmaa, Jjolloin kan-
nattimen 5 suunta on kiinted eikd riipu varren asennosta laitepddn

2 suhteen. Pidennys 23 on muodostettu vipua 24 ympdrdivéksi putkeksi.

Nivelen 12 keskustan ja nivelen 27 keskustan vdliselld suoralla vii-
valla sijaitsee vivulle 7 vasten varren kd&ntymistasoa asennetun ak-
selin 28 keskusta. Akselin 28 kummassakin pddssd on kaksi rullaa 29,
jotka on laakeroitu kddntyvdsti ja joita ohjataan kiintedsti laite-

pddhdn 2 asennettujen, vaakasuuntaisten ohjauskiskojen 30 ja 31 muo-

dostaman parin vdlissé.

Kun hammastangon 18 asento pidetddn kiintednd, suorittaa nivel 27

ja sen mukana kannatin 5 ja sen kannattama kuorma vaakasuuntaista
siirtymisliikettd siirrett8essd kannatinta 5 k&dsin, joka liike on
seurauksena siitd, ettd laite konstruktionsa johdosta toimii panto-
graafin tunnetun periaatteen mukaisesti. Saman periaatteen seurauk-
sena suorittaa kannatin 5 pystysuuntaisen siirtymisliikkeen siirret-
tdessd hammastankoa 18 ja sen mukana niveltd 12 moottorin avulla sekd
hihnavdlityksen ja hammaspydrédn 19 vdlitykselld edellyttden, ettd
rullat 29 pysyvdt paikallaan.

Akseli 28 ja rullat 29, jotka muodostavat seurainelimen, voidaan kor-
vata vipuun 7 kddntyvdsti asennetulla hammastangolla, jota liikuttaa
ohjauskiskojen 30 ja 31 vdlissd toinen moottori toisen hihnavdlityk-

sen ja toisen hammaspydridn vdlityvkselld.

Kannatin 5 on varustettu ohjauselimelld 32 laitepddhdn 2 asennettua
moottoria tai moottoreita varten ja samoin se voidaan varustaa useil-
la erilaisilla, vaihdettavilla tartuntaelimilld erilaisten kuormien

kantamiseksi.



Varren tasapainottamiseksi on pitkittdisvipua 8 jatkettu nivelen

12 toiselle puolelle ja se on sisimmdstd pddstdidn liittynyt tankoon
33, joka kantaa sopivasti jdrjestettyd vastapainoa 34. Nivelen 12
oleminen erillddn laitepddn 2 vddntdakselilta mahdollistaa sen, ettd
varsi voidaan olennaisesti kokonaan tasapainottaa vastapainon 34 avul-
la, jonka asema olennaisesti sattuu yhteen mainitun akselin kanssa

ja joka tdlldin ei muodosta millddn tavalla haittaavaa tekij&d.

Tietyissd tapauksissa voi olla tarpeellista se, ettd kuormaa ei siir-
retd tietyn tason ohi. T&md voidaan aikaansaada rafakatkaisimen avul-

la, johon vaikutetaan riippuvaisena hammastangon 18 asemasta kiskojen

16 ja 17 suhteen.

Siind tapauksessa, ettd myds seurainelimen muodostaa moottorikdyttdi-
nen hammastanko voidaan my&s kuorman vaakasuuntainen liike rajoittaa
ennalta mddrdtylle alueelle. On luonnollisesti my8s mahdollista m&dd-
rittdsd eri asemia rajakatkaisimien avulla, Jjoiden asemien v&dlilli

kdsittelylaite automaattisesti toimien siirtdid kuormaa. T&1lldin voi-

daan saada aikaan kuorman erittdin nopeita ja tarkkoja siirtoja.



Patenttivaatimukset

1. Kuormankdsittelylaite, johon kuuluu jalusta (1), jalustalle vaaka-
tasossa kddntyvidsti asennettu laitepda (2) ja laitepddhdn asennettu
varsi (3, 4), johon kuuluu suunnikasniveljidrjestelmdn muodossa oleva
sisempi osa (3) kdsittden kaksi yhdensuuntaista ja laitepddhdn ndhden
&ggéatasossa kddntyvadd pitkittdisvipua (7, 8), jotka on pdistddn nive-
1i118 (9-12) kytketty ulompaan poikittaisvipuun (13) ja tdmdn kanssa
yvhdensuuntaiseen sisempddn poikittaisvipuun (14), ja johon varteen
kuuluu ulompi osa (4), joka muodostaa sisemm&n osan ulomman poikittais-
vivun jatkeen (23) ja jonka ulommassa pddssd sijaitsee kannatin (5)
kuormaa varten, t unne t t u siitd, ettd sisemmdn poikittaisvivun
(14) ja ensimm8isen pitkittdisvivun (8) v&dlinen nivel (12) on laite-
pddn (2) suhteen liikkuvasti siirrettdvissd olennaisesti pystysuunnas-
sa, ettd toiseen pitkittdisvipuun (7) kuuluu sisemmdn poikittaisvivun
vhteydessd olevasta nivelestd (9) erillddn oleva seurainelin (28, 29),
joka on jdrjestetty vartta kddnnettdessd seuraamaan olennaisesti vaa-
kasuoraa rataa, sekd ettd seurainelin sijaitsee ulomman osan (4)
ulkopdén ja liikkuvasti siirrettdvdn nivelen (12) vdliselld suoralla

viivalla.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unne t tu siitd, ettd
seurainelimen (28, 29) muodostaa ainakin yksi toiseen pitkittdisvi-
puun (7) kddntyvdsti laakeroitu rulla (29), joka kulkee kahden laite-

pdahdn (2) kiintedsti asennetun, vaakasuuntaisen ohjauskiskon (30,

31) v&lisséi.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, tunne t tu siitsg,
ettd liikkuvasti siirrettdvd nivel (12) on kiinnitetty kahden laite-
pddhdn (2) lujasti liitetyn ohjauskiskon (16, 17) vdlissd sijaitsevaan
pystysuuntaisesti liikutettavaan hammastankoon (18), jonka hampaat

ovat yhteydessd moottorilla kdytettdvdn hammaspydrdn (19) kanssa.

4, Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, t unne t t u siitd, etta

moottori on kytketty hammaspydrddn (19) hihnavdlityksells.

5. Patenttivaatimuksen 3 tai 4 mukainen laite, tunne t t u siitd,

ettd moottorin ohjainelin (32) on asennettu kannattimeen (5).

6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unne t t u siitd, ettd

seurainelimen muodostaa kddntyvdsti toiseen pitkittdisvipuun (7) 1lii-



-

tetty hammastanko, joka p&ddsee liikkumaan kahden laitepddhdn kiinteds-
ti jdrjestetyn, vaakasuuntaisen ohjauskiskon vdlissd toisen moottorin

kdyttdmdn hammaspydradn avulla.

7. Jonkin patenttivaatimuksen 1-6 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd ens1 iseen pitkittdisvipuun (8) kuuluu jatke, joka ulot-
3:.‘/\ XV VO

tuu 111kkuvaﬂ(n1veIen (I2) ohi ja jonka ulkopidhin on ripustettu var-

ren (3, 4) tasapainottava vastapaino (34).

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen laite, t unne t t u siitd, etta
varren sisempi osa (3) on asennettu siten laitepddn (2) vd&ntdakseliin
ndhden, ettd vastapainon (34) asema tulee olennaisesti tdlle akselil-

le.

9. Jonkin patenttivaatimuksen 1-8 mukainen laite, tunne t tau
siitd, ettd siihen kuuluu ulomman poikittaisvivun (13) pidennyksen
(23) kanssa yhdensuuntainen vipu (24), joka yhdessd pidennyksen (23),
kannattimen (5) ja ulomman osan (4) sisdpddssd olevan liitoselimen
(21) kanssa muodostaa toisen suunnikasniveljdrjestelmdn, sekd ettd
siihen kuuluu ensimmdisen pitkittdisvivun (8) kanssa yhdensuuntainen
vipu (15), joka yhdessid ensimmdisen pitkittdisvivun, liitoselimen ja
ensimmdisen pitkittdisvivun sisdpddssd olevan kiintedsuuntaisen poi-
kittaisvivun (18) kanssa muodostaa kolmannen suunnikasniveljdrjestel-

mdn, jonka avulla kannattimen (5) suunta on mddrdtty.

10. Patenttlvaatlmuksen 9 mukainen laite, t unne t t u siitd,

ettd toinen pltklttalsgfveﬁ-(7) muodostaa ensimmdistd pitkittéisg;a
k;gizéi(B) ja sen kanssa yhdensuuntaista\ﬁgggité (15) ympdrdivdn put-
ken sekd ettd ulomman poikittaisvivun (13) pidennys (23) muodostaa sen

kanssa yhdensuuntaisen vivun (24) ympdrdivdn putken.

11. Jonkin patenttivaatimuksen 1-10 mukainen laite, t unnet t u
siitd, ettd yksi tai useampia rajakatkaisimia on jadrjestetty toimi-
maan yhdessd hammastangon (18) tai hammastankojen kanssa kuorman siir-

tymisen pysdyttdmiseksi vhdessd tai useammassa ennalta mddrdtyssd ase-

massa.



PATENTKRAV

1. Lasthanteringsapparat, innefattande ett stativ (1), ett
p& stativet i ett horisontalplan vridbart monterat apparathuvud (2)
och en pd apparathuvudet monterad arm (3, 4), vilken arm har en inre
del (3), som har formen av ett parallellogramlinksystem med tva pa-
rallella och i ett vertikalplan relativt apparathuvudet svidngbara
lingsldnkar (7, 8), vilka vid sina dndar medelst leder (9-12) &dr for-
bundna med en yttre tvirlink (13) och en dirmed parallell, inre tvir-
ldnk (14), och vilken arm har en yttre del (4), som innefattar en
f6rldngning (23) av den inre delens yttre tvdrldnk och vid sin ytter-
dnde uppbdr en hallare (5) for en last, k d&nnetecknaid
ddrav, att leden (12) mellan den inre tvdrldnken (14) och en f&rsta
av lidngslidnkarna (8) relativt apparathuvudet (2) &dr forskjutbart still-
bar i vdsentligen vertikal riktning, att den andra av l&ngslidnkarna
(7) har ett fradn leden (9) med den inre tvirlinken skilt féljarorgan
(28, 29), vilket &r styrt att vid svdngning av armen f&lja en vidsent-
ligen horisontell bana, samt att f&8ljarorganet dr beldget pad en rédt
linje genom den yttre delens (4) ytterdnde och den fdrskjutbart stidll-
bara leden (12).

2. Apparat enligt patentkravet 1, k @&nnetecknad
ddrav, att féljarorganet (28, 29) utgSres av atminstone en vid den
andra ldngsldnken (7) vridbart lagrad rulle (29), vilken 1ldper mellan
tva pa apparathuvudet (2) fast monterade, horisontella styrskenor
(30, 31). _

3. Apparat enligt patentkravet 1 eller 2, k d&nne t e c k-

n a d dirav, att den fdrskjutbart stdllbara leden (12) &r fdst pa
en mellan tvd med apparathuvudet (2) fast f&rbundna styrskenor (16,
17) vertikalt forskjutbar kuggstidng (18), vilken gdr ingrepp med ett
av en motor drivbart kugghjul (19).

4. Apparat enligt patentkravet 3, k d@nne tecknad
dirav, att motorn dr fdrbunden med kugghjulet (19) medelst en rem-
transmission.

5. Apparat enligt patentkravet 3 eller 4, kdnne te c k-

n a d dirav, att ett mandverorgan (32) fOr motorn dr monterat pa
hallaren (5). .

6. Apparat enligt patentkravet 1, k & nne t e c k-

n a d darav, att fdljarorganet utgdres av en vridbart med den andra
lidngsldnken (7) fdrbunden kuggstdng, som dc¢ skjutbar mellan tva med

apparathuvudet fast forbundna, horisontella styrskenor medelst ett



av en andra motor drivbart kugghjul.

7. Apparat enligt nagot av patentkraven 1-6, k @ nne te c k-
n a d ddrav, att den f&rsta ldngsldnken (8) har en f&rlingning, som
strdcker sig fo6rbi den fdrskjutbart stdllbara leden (12) och p& vars
ytterdnde en armen (3, 4) balanserande motvikt (34) &r upphidngd.

8. Apparat enligt patentkravet 7, kdnne tecknaid
ddrav, att armens inre del (3) dr sd monterad relativt apparathuvudets
(2) vridningsaxel, att motviktens (34) lidge visentligen sammanfaller
med denna axel.

9. Apparat enligt ndgot av patentkraven 1-8, k &nne te c k-
nad av en med den yttre tvdrlidnkens (13) féiléngning (23) parallell
ldnk (24), vilken tillsammans med fdrlingningen (23), hdllaren (5) och
ett fOrbindningsorgan (21) vid den yttre delens (4) inre &dnde bildar
ett andra parallellogramldnksystem, samt av en med den f&rsta lings-
ldnken (8) parallell 1link (15), vilken tillsammans med den fdrsta
lingslédnken, forbindningsorganet och en riktningsfixerad tvirldnk
(18) vid den fOrsta ldngslédnkens inre dnde bildar ett tredje paral-
lellogramldnksystem, varigenom hdllaren (5) &r riktningsfixerad. ‘

10. Apparat enligt patentkravet 9, k @&nne tecknad
ddrav, att den andra ldngsldnken (7) dr utformad som ett den fdrsta
ldngsldnken (8) och den ddrmed parallella ldnken (15) omslutande
ror samt att den yttre tvdrldnkens (13) fdrldngning (23) &r utformad
som ett den ddrmed parallella ldnken (24) omslutande ror.

11. Apparat enligt ndgot av patentkraven1l-10, k @ nne te c k-
n a d ddrav, att en eller flera grdnsldgesbrytare dr anordnade att
samverka med kuggstangen (18) eller kuggstdngerna fOr stoppande av

lastens forflyttning i ett eller flera forutbestdmda l&gen.
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