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【手続補正書】
【提出日】平成30年5月10日(2018.5.10)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　所定条件の成立に基づいて抽選を行う抽選手段と、
　該抽選手段により抽選された当りの種別に基づいて遊技者に付与される利益付与状態と
して、利益の期待値が低い低利益付与状態又は該低利益付与状態よりも前記利益の期待値
が高い高利益付与状態に制御する利益付与制御手段と、
　前記低利益付与状態に制御する当りに基づき前記高利益付与状態に制御する補助権利を
獲得することが可能な補助権利獲得手段と、
　前記低利益付与状態に制御する当りに基づき獲得される前記補助権利の値が所定の達成
条件を満たす値となったことにより前記高利益付与状態に制御することが可能な補助権利
累積時制御手段と、を備え、
　前記補助権利の値は、遊技者が把握できないようにされ、
　前記低利益付与状態に制御する当りとなって獲得された補助権利によって補助権利の値
が所定の達成条件を満たす場合、該所定の達成条件を満たす低利益付与状態において、前
記高利益付与状態に制御されることを遊技者が認識可能なかたちで当該低利益付与状態の
遊技が行われるものであり、
　遊技者に付与される前記利益付与状態の終了条件が利益の期待値が低い前記低利益付与
状態と前記低利益付与状態よりも前記利益の期待値が高い前記高利益付与状態で異なる
　ことを特徴とする遊技機。
【手続補正２】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】０００６
【補正方法】変更
【補正の内容】
【０００６】
　所定条件の成立に基づいて抽選を行う抽選手段と、該抽選手段により抽選された当りの
種別に基づいて遊技者に付与される利益付与状態として、利益の期待値が低い低利益付与
状態又は該低利益付与状態よりも前記利益の期待値が高い高利益付与状態に制御する利益
付与制御手段と、前記低利益付与状態に制御する当りに基づき前記高利益付与状態に制御
する補助権利を獲得することが可能な補助権利獲得手段と、前記低利益付与状態に制御す
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る当りに基づき獲得される前記補助権利の値が所定の達成条件を満たす値となったことに
より前記高利益付与状態に制御することが可能な補助権利累積時制御手段と、を備え、前
記補助権利の値は、遊技者が把握できないようにされ、前記低利益付与状態に制御する当
りとなって獲得された補助権利によって補助権利の値が所定の達成条件を満たす場合、該
所定の達成条件を満たす低利益付与状態において、前記高利益付与状態に制御されること
を遊技者が認識可能なかたちで当該低利益付与状態の遊技が行われるものであり、遊技者
に付与される前記利益付与状態の終了条件が利益の期待値が低い前記低利益付与状態と前
記低利益付与状態よりも前記利益の期待値が高い前記高利益付与状態で異なることを特徴
とする遊技機。
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