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{64) Polohovadlo pro dva pracovni stoly

1 2

Redeni se tykd oboru strojirenské tech-
nologie a je vyuZitelné na automatizova-
nych pracoviitich s primyslovym robotem.
Polohovadlo pro dva pracovni stoly, zejmé-
na pro automatizovand pracoviStg, sestdva
ze dvou stojanfi, na nichZ jsou uloZena pev-
nd ramena, apatiend v ose fepem, na ném%
je uloZeno vykyvné rameno, pF¥ifemZ obé vy-
kyvnd ramena jsou spojena rozpé&rnym hii-
delem. Jeho podstata spodivd v tom, Ze
pevnad ramena jsou na koncich opatfena
ovlddacimi vélci s aretadnimi Cepy a na
Ioneich vykyvogch ramen jsou souose pro-
ti soh& uloZeny ototné piiruby, z nichZ a-
lespoii jedna je na zadni sténé opatiena vy-
branim, do néhoZ zapadaji undSeci &epy u-
nasecich ramen hnaného hiidele, jehoZ hna-
né ozubené kolo je v z&bé&ru s hnacim ozu-
benym kolem elektromotoru uloZeném ve
vykyvném ramenu, pii€emZ jeden z &epl
pevnych ramen je opatfen pastorkem, se
kterym je v zdbé&ru ty& ozubeného kola elek-
tromotoru, uloZeného na podstavci stoja-
nu.
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Vynélez se tyka polohovadla pro dva pra-
covni stoly, zejména pro automatizovana sva-
Fovaci pracovi§t& s pramyslovym robotem.

Ve strojirenské vyrob& se zejména pii
svalovdni pouZivaji p¥evaZn& polohovadla
se dvéma pracovnimi stoly, kde na jedné
strané& polohovadla se na prvnim pracovnim
stole vyrobek upeviiuje a na druhé strand
polohovadla se na druhém pracovnim sto-
le provddi automatizovand vyrobni opera-
ce s automatickym polohovanim pracovni-
ho stolu. Polohovadla s osami rotace verti-
kélnimi nebo horizont4lnimi neumoZiiuji
nezdvislé polhovdni obou pracovnich stolfi,
to znamend, Ze pracovni stil s v§robkem je
moZno polohovat pouze obrdceny k rohatu
nebo automatu. Pracovni stdil polohovadia,
na ktery je obsluhou vkldddn nebo vyjimén
vyrobek je zpevn&n v zdkladni poloze, kte-
rou nelze ménit. V pf¥ipad¥ vyroby sloi-
téj8ich vyrobkii, které se skladaji z vice
dild, jejichZ sestavovani je nutno provadst
z vice stran v prostoru, p¥ipadn& je nutno
jejich polohu zajistit stehovymi svary, je
nutno vytvorit dal§i pr¥ipravné sestavovaci
pracovi§t®. Pro toto pracoviitd je pak nut-
no vymezit dal$f vyrobni plochu, pomfcky,
ndradf, manipulaéni prostiedky a dalsi pra-
covniky. Tim dochézi ke sniZeni ekonomic-
kého efektu automatizovaného pracovigts.

Polohovadla nezaji$tuji dostateéné krytf
obsluhy pFed osIn&nim nebo odletujicimi o-
kujemi pfi svaFovéni. NeumoZiiuji déle zmé-
nu rozméru p¥i zmé&n# vyrobniho programu.
Pro hezpe&né otodeni vyrobki je nutno vy-
mezit Zzna¢né velky prostor.

Polhovadlo pro dva pracovni stoly, ze-
jména pro automatizovand pracoviits, se-
stavd ze dvou stojandl, na nichZ jsou uloZe-
na pevné ramena, opatfend v ose Sepem, na
némZ je uloZeno vykyvné rameno a oh& vy-
kyvnd ramena jsou spojena rozp&rnym h¥i-
delem. Podstata vynélezu spo&ivd v tom, ¥e
pevnd ramena jsou na koncich opatiena o-
vlddacimi védlei s areta¥nimi Sepy a na kon-
cich vfkyvnych ramen jsou souose proti so-
b& uloZeny oto¥né p¥iruby, z nichz alespori
jedna je na zadni st&n& opat¥ena vybranim,
do n&hoZ zapadaji unéaSeci Sepy unéSecich
ramen hnaného h¥idele, jeho¥ hnané ozu-
bené kolo je v z&b&ru s hnacim ozubenym
kolem elektromotoru uloZeném ve vykyvném
rameni, pfiCemZ jeden z &epdi pevnych ra-
men je opatfen pastorkem, se kterym ie v
zéb&ru ty€ ozubeného kola elektromotoru
uloZeného na podstavci stojanu.

Provedenf polohovadla umoZ#iiuje ovladéani
obou pracovnich mist nezdvisle, neni nut-
né z¥izovat zvla§tni p¥ipravné pracovists
pro sestavovani a p¥ipravu vyrobkd. Toto se
provad! p¥fmo na pracovnim mistd poloho-
vadla. PFi vym#&n& piipravku a pFi otateni,
nedochézi k vysunuti vyrobku mimo pfido-
rys polohovadla, coZ zvySuje bezpe&nost pra-
ce a sniZuje ndroky na vyrobni plochu. Roz-
p&rny hiidel mezi vykyvnymi rameny je vy-
mé&nitelny a umoZiiuje zv&t§ovani nebo zmen-
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Sovani rozmé&rlt polohovadla pro riizné veli-
kosti vyrobkli. Ochranny §tit chrani obslu-
hu pfed ozaFenim nebo odletujicimi okuje-
mi pii svafovdni. Soufasn& je vyuZit jako
vyztuzovaci prvek polohavadla.

Priklad polohovadla pro dva pracovni sto-
ly je zndzorn&n na p¥iloZenych vykresech,
kde obr. 1 znézoriiuje &elni narysny pohled,
obr. 2 padorysny pohled a obr. 3 bogni
pohled.

Polohovadlo sestdvd ze dvou stojani 1,
které jsou vytvoieny z podstavce 2, na
némz jsou upevndny dvd stojiny 3 s pev-
nym ramenem 4. Na obou koncich pevnych
ramen 4 jsou uloZeny hydraulické oviddaci
vélce 5 s aretadnimi Sepy 6 a v ose tepy 7,
na nichZ jsou uloZena vykyvna ramena 8
spojena v ose rozp&rnym hiidelem 9 s och-
rannym Stitem 18. Na koncich vykyvnych
ramen 8 jsou na €epech 11 uloZeny oto&né
pFiruby 12, 13, vidy dv# souose proti sobg.
Horizontdlni poloha vykyvn§ych ramen 8 je
zajiSténa aretalnimi Sepy 6 ovlddacich val-
¢t 5 pevnych ramen 4. Jedna z protilehlych
otoCnych pirub 12, 13, kuprikladu prvni
oto¢nd p¥iruba 13 je ovlddéna elektromaoto-
rem 14 ulo¥enym na vykyvném rameni 8,
jehoZ hnaci ozubené kolo 15 je v zdbsru s
hnanym ozubenym kolem 16 uloZenym na
jednom konci hnaného hiidele 17, uloZené-
ho na vykyvném rameni &, na jeho? druhém
konci je uloZeno uné¥eci rameno 18 se dvé-
ma unéSecimi Cepy 1%, které zapadaji do
vybrdni 20 na zadni st¥n& prvni otoéné pii-
ruby 13 a slou¥i k jejimu otdfeni a aretaci
polohy. Poloha druhé oto&né priruby 12 je
zajisténa areta¢nim Cepemn 21 hydraulické-
ho ovlddaciho vélce 22. Na podstavei 2
jednoho ze stojan@i 1 je ulo¥en elektronio-
tor 23 s ozubenym kolem 24, ke kterému je
upcvnéna ty€ 25 s ozubenim, Ktere je v za-
béru s ozubenym pastorkem 28, uloZenym
na &epu 7 pevného ramene 4 stojanu 1, na
kterém je ulo¥ena i kladka 27 podepirajici
ty& 28 proti pastorku 26.

Mezi oto€nymi p¥frubami 12, 13 jsou vy-
tvofena dv& pracovni mista odd&lena od se-
be rozpérnym hridelem 9 s ochrannym &5ti-
tem 10. Mezi otofné p¥iruby 12, 13 se upev-
ni nezndzorn&ny pracovni stil s vyrobkem.
Ob& pracovni mista jsou ovlddana nezavis-
le, kaZdy pracovni st@l se otddi prost¥ed-
nictvim elektromotoru 14, ktery pies ozu-
bend kola 15, 18 pohdni h¥idel 17 s unase-
cim ramenem 18, které se ota#i a unéaSeci-
mi ¢epy 19, které se posouvaji ve vybra-
nich 20 prvni oto&né pFiruby 13, touto oté-
teji a tim soutasng ot4deji pracovnim sto-
lem a druhou otognou p¥irubou 12. Oti&eni
je moZno zastavit v kterékoli poloze, kterd
je zajiStdna jednak unéSecimi Zepy 19 ve
vybranich 20 prvni oto&né pifruby 13 a
jednak areta&nimi Tepy 21 hydraulickych
ovlddacich vélch 22, které zaji§tuji polohu
druhé ototné priruby 12.

Na jednom pracovnim mistd se provadi
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pfiprava vyrobku a na druhém je svaFovani
nezndzorn&nym robotem. Prostfednictvii
elektromotoru 23 se ot4&i ozubené kolo 24
a na ném upevné&nd ty¢ 25, kterd plsobi na
pastorek 26, upevn&ny na hiideli 7 pevné-
ho ramene 4 a ot4éi otofnymi rameny 8

a rozpérnym hiidelemm 9 s ochrannym §ti-
tem 10 o 180°. Tim zméni ob# pracovni mis-
ta pracovni polohu. Ochranny 3tit 10 chré-
ni obsluhu pied zdFenim nebo odletujicimi
okujemi pfi svatovdni.

PREDMET VYNALEZU

Polohovadlo pro dva pracovni stoly, ze-
jména pro automatizovand pracovisté, se-
stavajici ze dvou stojanfi, na nichZ jsou u-
loZena pevnd ramena, opatfend v ose Ce-
pem, na n&mZ je uloZeno vykyvné rameno
a ob& vykyvnd ramena jsou spojena rozpér-
nym h¥idelem, vyznafujici se tim, Ze pevna
ramena (4) jsou na koncich opatfena ovla-
dacimi vélci (5) s aretaénimi Cepy (6) 4 na
koncich vykyvnych ramen (8) jsou souose
proti sob& uloZeny oto&né piiruby (12, 13)

-z nichZ alespoii jedna je na zadni st&né& o-

patfena vybrdnim (20) do n&hoZ zapadaiji
unaSeci &epy (19) unéSecich ramen (18)
hnaného hiidele (17), jehoZ hnané ozube-
né kolo (16) je v zabdru s hnacim ozube-
nym kolem (15) elektromotoru (14) uloZe-
ném ve vykyvném rameni (8), pfi¢emZ je-
den z Ceplt (7) pevnych ramen (4) je o-
patfen pastorkem (26), se kterym je v zé-
béru ty¢ (25) ozubeného kola (24) elek-
tromotoru (23) uloZeného na podstavci (2)
stojanu (1).

3 listy vykresii
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