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URZADZENIE DO KONTROLI I SYGNALIZACJI ZAMKNIECIA KLAP NACZYN
WYDOBYWCZYCH

Przedmiotem wynalazku Jest urzgdzenie do kontroli i sygnalizacji zamkniecia klap
naczyni wydobywczych, przeznaczone do stosowania zwlaszcza w kopalnianych wyciggach szy=-
bowych z prowadzeniem naczyn wydobywczych za pomocg prowadnikéw stalowoe-skrzynkowych
z wychylnym otwieraniem klap skipowych, Wystepujgce w praktyce kopalr czeste awarie spo-
wodowane otwarciem klap naczyr wydobywczych (skipéw) bedgcych w ruchu, prowadzg do diu-
gotrwalych, niekiedy kilkunastogodzinnych postojéw urzgdzer wydobywczych,

Dotychczas nie sg znane automatyczne uktady kontroli i sygnalizacji otwarcia sie
klap naczyrni wydobywczych podczas ruchu w szybie wydobywczym, Stosowane w kopalniach tyme
czasowe uklady sygnalizacji uruchamiane recznie przez obsluge w punktach zatadunku i wy=
2adunku urobku nie sygnalizujgq awarii powstalych wskutek otwarcia sie klap naczynd wydo-
bywczych podczas ich ruchu w szybie, co prowadzi do uszkodzer skipéw, urzgdzen szybo-
wych i wyciagowych, a w konsekwencji do dtugotrwalych niekiedy przestojéw w wydobyciu
urobku, Urzgqdzenie do kontroli i sygnalizacji zamkniecia klap naczyri wydcbywczych wedlug
wynalazku skiada sie z Iy2wy Slizgowej zamoccowane) do czotowej Krawedzi wewnetrznej kla-
Py wychylnej naczynis wydobywczego, majgcej wbudowane magnesSy staie. Ponadto, urzgdzenie
2awiera 1aczniki magnetyczne zabudowane wewngqtrz prowadnika w szybie wydobywczym usytu=-
owane odpowiednio, powyiej punktu zaladunku i ponizej punktu wyzadunku, w miejscach znaj~-
dujacych cie w poblizu przerw w cigglosci prowadnika wyciggu szybowego., iacZniki magne-
tyczne 8§ potgczone elektrycznie z usytuowanym na nadszybiu ukladem sygnalizacji i blo-
kady urzgdzenia wyciggowego.

Zaletg rozwigzania wedlug wynalazku jest automatyczna kontrola i sygnalizacja niedo-
mkniecia klapy naczynia wydobywczego w punktach zalsdunku i wyladunku urobku oraz sygna-
lizacja otwarcia sie klapy podczas ruchu naczynia wydobywczego w szybie wydobywczym., Po-
nadto, zastosowanie Yyzwy $lizgowej pozwala na bezpleczne doprowadzenie naczynia wydoby-
wczego do punktu zaiadunku lub wyladunku urobku w przypadku otwarcia sie klapy skipowe],
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bez powodowania awarii. Rozwigzanie nie dopuszcza do powstawania awarii urzadzer szybu
wydobywczego, w szczegélnosci do zablokowania skipu w szybie wydobywczym, a tym samym
przyczynia sie do wyeliminowania przestojéw w wydobyciu kopalni.

Przedmiot wynalazku zostal uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na kté-
rym fig. 1 przedstawia widok z przodu na urzadzenie do kontroli i sygnalizacji zamknie-
cia klap naczynia wydobywczego umieszczone w szybie wydobywczym, fig. 2 = klape naczy-
nia wydobywczego z tyzwa Slizgowg w widoku z boku, fig. 3 - przekréj poprzeczny 2yzwy
4lizgowe] z zamocowanymi magnesami statymi, a fig. 4 - sposéb zamocowania lgcznika ma-
gnetycznego w prowadniku szybowym naczynia wydobywczego. Jak to pokazano ma rysunku
(tig. 1 i fig. 2), urzadzenie do kontroli i sygnalizacji zamkniecia klap naczyr wydoby-
wczych sklada sie ze Slizgowe]j Xyiwy 1 zamocowanej do czotowej krawedzi wewnetrznej wy-
chylnej klapy 2 naczynia wydobywczego 3. Slizgowa yzwa 1 (fig. 3) ma wbudowane dwa ma=-
gnesy stale 4 umieszczone przy jednej z krawedzi boczmych $lizgowe] Yyiwy 1. Urzadzenie
zawiera ponadto sczniki magnetyczne 5, 6, 7, 8 zabudowane wewngtrz prowadnika 9 (fig.
4), w szybie wydobywczym 13. Dwa lgczniki magnetyczne 7, 8 83 usytuowane powyzeJ punktu
zatadunku 10, w poblizu przerw wystepujgcych w ciggiosci prowadnika 9, w odlegtosci kil=-
ku metréw od magneséw stalych 4 £1izgowej Xy2wy 1, przy polozeniu naczynia wydobywczego
3 w pozycji do zaladunku, Dwa inne gczniki magnetyczne 5, 6 s3 usytuowane ponizej pun=-
ktu wyladunku 11, w poblizu przerwy w ciggtosci prowadnika 9, w odlegosci kilku metréw
od magneséw stalych 4 $§lizgowe) tyiwy 1, przy potozeniu naczynia wydobywczego 3 w pozy=-
cji do wyiadunku.

Etaczniki magnetyczne 5, 6, 7, 8 sa polaczone elektrycznie z usytuowanym na nadszybiu
ukiadem sygnalizacji i blokady 12 urzadzenia wyciggowego 14, Miejsce zabudowania 1gczni-
kéw magnetycznych 5, 6, 7, 8 w prowadniku 9 nalezy kazdorazowo dostosowywad do warunkéw
lokalnych kopalrn w zaleznosci od tego, czy klapa 2 naczynia wydobywczego 3 znajduje sie
po tej samej stronie co otwér nasypowy oraz w zale2nosci od tego, gdzie wystepula przer-
wy w cigg2oéci prowadnika 9 dla zatadunku i wyadunku urobku,

Urzadzenie dziala nastepujgco. Po zaladunku urobkiem naczynia wydobywczego 3, zosta-
Je uruchomione urzgdzenie wyciagowe 14, W przypadku niedomkniecia sie klapa 2 naczynia
wydobywczego 3, zostaje $lizgowg ly2wg 1 wsparta na prowadniku 9 w szybie wydobywczym
13. Po dotarciu do miejsca zabudowania 2acznika magnetycznego 7, znajdzie sie on w ob-
szarze oddzialywania pola magnetycznego magneséw staXych 4 umieszczonych na $lizgowe]
tyziwie 1 i spowoduje zadzialania ukladu sygnalizacji i blokady 12, ktdéry wylsczy urzg-
dzenie wyciggowe 14, Zostaje uruchomiony hamulec i naczynie wydobywcze 3 zatrzyma sie.
Po domknigciu klapy 2 w punkcie zaladunku 10, zostaje zwolniona blokada i naczynie wydo-
bywcze 3 odbywa swojg droge w gére szybu do punktu wyladunku 11, W przypadku otwarcia
sie klapy 2 naczynia wydobywczego 3 podczas jazdy zaladowanego urobkiem skipu do géry,
klapa 2 wspiera sie £lizgowa YyZwa 1 na prowadniku 9 i po dojéciu do miejsca zabudowa-
nia lgcznika magnetycznego 6, zostaje wigaczona blokada urzgdzenia wyciggowego 14 i sy-
gnalizacja alarmowa, Slizgowa Xyzwa 1 umozliwia bezpieczne doprowadzenie naczynia wydo-
bywczego 3 przy matej predkosci Jazdy do wiasciwego, wybranego poziomu w celu doprowa-
dzenia skipu do punktu wytadunku 11,

Je2eli otwarcie klapy 2 naczynia wydobywczego 3 nastapi podczas jazdy w dét szybu,
po wyjsciu z krzywek w punkcie wyladunku 11, zadziala lgcznik magnetyczny 5 i spowoduje
zatrzymanie sie naczynia wydobywczego 3. Po domknieciu klapy 2, naczynie wydobywcze 3
moze kontynuowaé ruch do punktu zaladunku 10 urobku.

W przypadku otwarcia sie klapy 2 podczas ruchu pustego naczynia wydobywczego 3 w dét
szybu, Slizgowa Xy2wa 1 wspiera sig na prowadniku 9 i po dotarciu do lacznika magnetycz-
nego 8 zostaje zablokowane urzgdzenie wyciggowe 14 oraz uruchomiona sygnalizacja alarmo-
wa. Nastepuje ruch naczynia wydobywczego 3 na male) predko$éci do wybranego poziomu w ce-
lu domkniecia klapy 2.

W przypadku zablokowania urzadzenia wyciggowego 14 podczas ruchu w gére szybu zala-
dowanego lub ruchu w déX szybu pustego naczynia wydobywczego 3, wskutek otwarcia sie
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klapy 2, obsiuga uruchamia urzgdzenie wydobywcze (wyciggowe) 14 i przy malej predkodci
jazdy doprowadza naczynie wydobywcze 3 do wybranego poziomu w celu domkniecia klapy 2
przy skipie niezatadowanym lub do punktu wyZadunku 11, przy skipie zaladowanym urcbkiem,
w zaleznosci od tego, w jakich warunkach nastgpito otwarcie sie klapy 2. Przy ruchu na=-
czynia wydobywczego 3 z zamkniqtg klapa 2, magnesy state 4 znajduja sie w odleglosci
wigkszej od prowadnika 9 niz przy klapie 2 otwartej i wsparte] £lizgowg tyiwa 1 na pro-
wadniku 9. Ich pole magnetyczne nie oddziaXywuje na aczniki magnetyczne 5, 6, 7, 8,
a tym samym nie powoduje uruchomienia ukladu sygnalizacji i blokady 12 urzgdzenia wy=-
ciggowego 14,

Rozwigzanie wedtug wynalazku znajduje zastosowanie zwlaszcza w kopalniach wegla ka-
miennego do kontroli i sygnalizacji bezawaryjnej pracy transportu pionowego.

Zastrzez2enie patentowe

Urzgdzenie do kontroli i sygnalizacji zamkniecia klap naczyr wydobywczych w kopal=-
nianych wyciggach szybowych z prowadzeniem naczyr wydobywczych za pomocg prowadnikdéw
z wychylnym otwieraniem klap skipowych, znamienne tym 2e sklada sig ze
$lizgowej tyzwy (1) zamocowanej do czolowej krawedzi wewnetrznej wychylnej klapy (2) na-
czynia wydobywczego (3), majacej wbudowane stalte magnesy (4) oraz magnetycznych aczni-
kéw (5, 6, 7, 8) zabudowanych wewnatrz prowadnika (9) w szybie wydobywczym (13), usytu-
owanych odpowiednio powyzej punktu zaladunku (1C) i ponizej punktu wyladunku (11) w miej-
scach znajdujacych sie w poblizu przerw w cigglosci prowadnika (9) wyciggu szybowego,
przy czym magnetyczne Xaczniki (5, 6, 7, 8) sa polaczone elektrycznie z usytuowanym na
nadszybiu ukladem sygnalizacji i blokady (12) urzgdzenia wyciaggowego (14).
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