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(57)Anotace:

Navrhované fedeni se tykd pneumaticko-hydraulického
pfistroje (1) pro nytovani naslepo obsahujictho tazné stroji,
které je usporadané ve sk¥ini (20), a skli¢idlovou skfiii (26),
kterd je spojena s hydraulickym taznym pistem (14) a
obklopuje sklicidlové &elisti (27), na které dosed4 uspofadéni
(30, 31) tlakové vloZky, které spoluptisobi s vratnym pistem
(34), spocivajiciho v tom, Ze mezi vratnym pistem (34) a mezi
taznym pistem (14) je uspo¥adana tlakova komora (44), ktera
je prostiednictvim ovladaciho Gstroji (4) ovladatelna fizeni
tlakem.




< »

-

(X ) s0esn

.
.

* .
»

.d L]

LX)
X2 X]
XYY}
ceee
sues
voese

. [
* .
e oo (X . LX) .

seoeas

Pneumaticko~hydraulicky pristroj pro nytovani naslepo

Vynalez se tyka pneumaticko-hydrawlického pristroje
pro nytovidni naslepo s taZn¥m dstrojim, které je usporada-
no ve skfini a m& sklididlovou skfin, které je spojena s
hydravlickym taZznym pistem a obklopuje sklié¢idlové Celisti,
na které doseda usporadani tlakové vioiky, kter& spoluplso-
bi s vratnym pistem. ’

Takovy pristroj pro nytovéni naslepo je znémy 2z
DE 31 53 057 C2. Energie potfebné pro usazovani pristroje
pro nytovidni naslepo je vytvafena prostrfednictvim tlakové-~
ho vzduchu, ktery je ve vétsiné vyrobnich zatizeni k dispo-
zici se standardnim tlakem o hodnoté 6 barh. Tento tlakovy
vzduch ov]lAda pneumaticky pist. Tento pneumaticky pist je
pevné spojen s hydranlickym pistem, ktery m& podstatné men-
§{ afinnou plochn. V sonladu s tim vytvari hydrawnlicky pist
relativné vysoky tlak v hydrauwlické kapaliné. Tato hydran-
lick4d kapalina potom pUsobi na taZiny pist. Tento tainy pist
je ve spojeni, které pfenééi taznon silu, se sklid¢idlovon
skifni. Tato sklididlov4 skiin m& na své vnitfni strané ku-
Zelovité upravenon dotykovou plochu ke skliidlovym Celis-~
tim, které v pohotovostni poloze pfistroje pro nytovani na-
slepo dosedaji{ na hnbici a tak json zasunnty do sklf&idlo-
vé skfing, coZ vmoinuje jejich otevieni a vloZeni tranu ny-
tu slepého nytu. Pri pohybu skliéidlové skiiné, ktery je
vyvoléin taZnym pistem, vznikaji dva Glinky. Jednak jsou
skliéidlové Celisti zatlaleny smérem radidlné dovnitf,
kdyZ se skli¢idlova skifin pohybuje v taZiném sméru pfes
sk1{idlové lelisti., Pokud potom sklididlové &elisti pevné
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drZi trn nytu, zpusobi dals$i taZny pohyb sklididlové skrfi-
né, Ze sklididlové &elisti unisSejf trn nytu, takZe trn ny-
tu duty nyt o sob& znidmym zpisobem ne jprve deformunje a po-
tom je odtrzZen.

Po uvedeném odtrZieni je pneumaticky vélec odlehlen,
¢imZ se také sniZi hydraulicky tlak plisobici na taZiny pist.
Na vratny pist nyni piisobi tlak, ktery je vyvolan napifi-
klad tlakovym vzduchem. Vratny pist potom posune nazpé&t tai-
ny pist a tim také sklididlovow skiin opét do vychozi polo-
hy. Uspofadéni tlakové vloiky pritom md ve svém stredn
tlaCnon prnZiinn, takZie vratny pist miie posunont sklididlo-
von skifin v kratké draze jedté dale, kdyZ sklididlové &e-
listi dosedaji na hnbici skfiné. Tim se sklilidlové Celis-
ti uvolni od skliéidlové skriné a mohon se oteviit, OdtrZe-
ny tra nytuv mtiZe byt potom odebrén nebo wiZe byt odsén z
pristroje pro nytovéini naslepo smérem dozadu. Potom je moi-
né vloZzit novy slepy nyt s jeho trnem nytu. Nakonec je pri
otevieni sklididlovych felisti predepjata prnZiina, kterd
pri nasledujicim procesn vkladani slepého nytu je odpovéd-
n4 pro uzaviraci silu skliéidlovych Celist{ na trnu nytu.

Takové vytvoreni pristroje pro nytovédni naslepo se v
podstaté osvédéilo. Po wloZeni uréitého poltu slepych ny-
td vSak je moZné pozorovat, Ze sklilidlové felisti jiZ ne-
drzi s pozadovannn spolehlivosti na trnu nytu. V naristaji-
ci mife dochéazi k prokluzovani sklididlovych &elisti na
trnn nytu, takie vyt?ofeni nytového spojeni prostfednict-
vim slepého nytu se jiZ neuskutednuje s poZzadovanou spoleh~-
livosti. K tomn dochdzi ve zvySené mire tehdy, kdyZ json
zuby skl1i&idlovych felisti prostrfednictvim opotfebeni jiZ
lehce otupeny. Tak jiZ neni moZiné nchopeni trnu nytu nebo
je ne jméné znalné obtiZiné, coZ miZe vést k vypadku prfi-
stroje. Potom je nutné obnovit sklicéidlové Celisti.
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Vyndlez si klade za ukol spolehlivé ovladat proces
nytovani se slepymi nyty.

Tento kol se re$i u pristroje pro nytovani naslepo
v tvodu unvedeného druvhn tim, Ze mezi vratnym pistem a me~
zi taZinym pistem je nsporaddéna tlakova komora, kteréd je
prostiednictvim ovladaciho ustroji ovladatelni fizenym
tlakem,

U takového vytvoieni je moZiné cilend ovlivnovat uza-
viraci sily, které pisobi na sklididlové Celisti. Prede~
vS8im je moZné prostrednictvim ovladaného tlakn vytvorit
jak otevfeni skliéidlovych &elisti pfi zpétném pohybu taz-
ného ustroji, tak také vytvorit wzaviraci siln, kteréd je
v kazdém pripadé zpravidla vétsi neZ uzaviraci sila pruwii-
ny. Pokud je tlakovad komora uvedena pod tlak, potom je posu-
nut taZny pist a tim také sklididlova skiin do ne jpfedns j-
1 polohy, ve kferé nvolnuje sk1i8idlové Gelisti od skli-
¢idlové skiiné., Sklilidlové Celisti nemohon byt posunuty
dale dopredn, protoZie dosedaji na huwbici. Poknd je na roz-
dil od toho tlak v tlakové komofe sniZen a sondasnd nebo
pozdé ji ptsobi na tainy pist hydraulicky tlak, tak se skli-
&idlova skiin premist{i plsobenim sily proti skliéidlovym
éelistem smérem dozadn, tedy od hubice, kteri je tak velk4,
jako sila, kterd ndrZvje vratny pist ve vratné poloze. Tim
se prendSe ji na sklilidlové Celisti podstatné vétsi sily,
coZz vede ke spolehlivémun z&béru trnu nytn pri podstatném
zvySeni Zivotnosti uchopovacich &elisti. Tim je ne jprve
udrZoviano nizké opotfebeni uchopovacich felisti. Soulasné
lze po podstatné delsi dobu zabezpelit, Ze se nsazovaci
proces nytu usknteéﬁuje s pozadovanou spolehlivosti.

S vyhodon je nusporadani tlakové vloZky vytvoreno
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v tlainém smérn mezi vratnym pistem a mezi sklié¢idlovymi
Celistmi tuhé., Neni jiZ tedy mezi vratnym pistem a mezi
skli¢idlovymi Eelistmi nsporéddina Zadn4 tladnd pruZina,
ale vratny pist miZe permanentné tladit zezadv proti skli-
¢idlovym &elistem. Tak je tlak, prostfednictvim kterého
vratny pist tlali pres nuspofédéni tlakové vloZky na skli-
¢idlové gelisti, miron pro nzaviraci silu, kteroun miZe
sk1i&idlova skiin stladovat k sobé skliéidlové &elisti.

AZ dosud tlaénou pruZinoun vytvafena uzaviraci sila je te-
dy nahraZena nzaviraci silou ovlddanon tlaky.

S vfhodon ma& usporadani tlakové vlioiky v podélném smé-
rn rozdélenoun tlakovon vloZku, jejiZz nsporddani tlakové
vlioZzky ve tvaruv pFfedni C4sti prfivricené ke sklicidlovym Ce-
listem je vytvoreno jako duty valec s hladkou plastovon
plochon. Tato ¢ast je tedy opotFebovavanou Ca&sti, kterou
1ze v pripadé potrfeby snadno vyménit. Pri wnzavirdni sklicid-
lovych Celist{ se vytvari v misté styku mezi tlakovou vloZ-
kon a mezi sklic¢idlovymi Celistmi vidy maly pohyb s odpo-
vidajicim otérem, protoZe tento pohyb se nskntednuje pod
astelné znalné vysokym tlakem. Kdyz se nyni vytvari ten
konec, ktery je privraceny ke sklilidlovym &elistem, jako
opotiebovavana soulast, neni potom treba vyméﬁovat celé
nsporadani tlakové vloZky.

S vyhodou sniZuje ovladaci ustroji tlak v tlakové ko-
mole, kdyZ pisob{ hydraulickym tlakem na tainy pist v tai-
ném smérn. Zména obon tlakl se miZe nskutelnit soulasné
nebo ne jméné v GUzké Casové naslednosti. Tak je moZné uskn-
tednit ovladani obon tlakl prostfednictvim jednoho jediné-
ho pohybu runky nebo prstu obsluhvjici osoby. Pokud je sni-
Zen tlak v tlakové komofe, tak jiZ neni bezprostredné vy-
tvarfen Z4adny odpor proti pohybu taZného pistu, takie je
moiné bezprostrfednd pfeménit pohyb taZiného pistu na uzavira-
ci pohyb s néslednym taZinym pohybem.
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S vyhodon je na obon stranéch vratného pistu nastavi-
telny stejny tlak, pric¢emZ vratny pist mé na své strans
odvrdcené od tainého pistu vétSi ulinnov plochu neZ na své
k tainému pistv pfivracené strané. Nastaveni shodnjch tla-
kit je relativné jednoduché opatieni. Potfcbny je jen je-
den jediny zdroj tlakn. Prostfednictvim rozdéleni adinnych
ploch do riznych velikosti na predni strané, to je na stra-
né privracené k taZinému pistu, a na zadni strané vratného
pistu je moZné velmi jednoduSe privadét r4zné sily na vrat-
ny pist. Tyto sily jsouw pfitom nasmé&rovany tak, Ze je vrat-
ny pist vidy zatéZovan ve sméru k hubici. Pokud dosedaji
skli¢idlové felisti na hnbici, potom pttsobi rozdil obon sil
jen na hnbici, takZe neni nutné vytvafet skifin s nadmérné
velkymi rozméry.

Pritom je zv1la$té vyhodné, Ze je vratny pist spojen
s vratnon trubkon, kterd vyénivad do spojovaci trubky. Pro-
stfednictvim taZiné pistové trubky je moZné jednoduchym zpti-
sobem zmenSit velikost Glinné plochy.

S vyhodou je ta strana vratného pistu, ktera je odvra-
cend od tazného pistu, ovladdéna konstantnim tlakem. U toho-
to tlakn se mlZe jednat o tlak, kterym je provozovan prfi-
stroj pro nytovani naslepo, a ktery mad hodnotu tlakun vzdu-
chn naprfiklad 6 bard. ProtoZe ta strana vratného pistu, kte-
ra je odvracend od tainého pistu, jiZ nemusi byt ovladéana
tlakem, je vytvoreni velmi jednoduché., Tento tlak na zadni
strané vratného pistv jiZ musi byt jen schopny posunont
opét nazpét tainé dstroji do jeho vychozi polohy.

S vyhodon je vratny pist veden na odhazovaci trubce.
Toto vytvofeni md vice vyhod. Jednak je moZné na té strané
vratného pistu, kterd je odvraceni od taZného pistu, vytvo-
Fit tlakovon komorn, kteréd je ve sméru navenek wvzaviena,




a soulasné pripravit dréhu pro odvadéni odtrZenych trnd
nytu. Dile se také zajisti pridavné vedeni vratného pistwn,
takZe json boéni pohyby vratného pistn téméf vylouleny,
¢imZ se zmen$i v podstatné mife problematika utésnéni., Je
tak totiZz moZné jednoduchymi opatfenimi ntésnit vratny pist
vzhledem ke skrini.

Pritom je zvl14s8té vyhodné, Ze odhazovaci trnbka mé
sbérnon nddrikon trnl ovladatelny nzavér, jehoZz uvzaviraci
plocha je prizpisobena prtfezu odhazovaci trubky tak, Ze
zGst4ava Stérbina, kterad umoZnuje udinny odtok vzduchu, ale
nzavird odvadéni trnt slepych nyth. Tento uzlvér je bez-
pefnostni opatreni. V mnoha pristrojich pro njtovani nasle-
po json odtrZené trny nytl odsadvény nebo jsov prostrfednict-~
vim tlakového vzduchu vyfukoviny navenek a json zachycové-
ny ve shérné nédrice. Sbérnid nAdrika nejenZze zachycuje trny
nytt po uréité Easové obdobi. Zabranuje totiZ také tomu,
aby obsluhujici osoby nebyly ohroZoviny trny nytd, které
json opravdn pri odsavéni z tainého mechanismu prakticky
vystrelovany navenek. Lze sice zabranit tomnu, aby trny ny-
td nebyly vystfelovédny z odhazovaci trubky tim, Ze se od-
hazovaci trubka jednoduSe uzavie. V takovém pripadé se v ni
ale vytvori tlak, ktery nakonec vede k tomn, Ze jsouw trny
nyth vystrelovany smérem dopredu, to znameni skrz hubici.
Pokud se nyni uvzavér vytvor{i tak, Ze vzdnch sice miZe od-
tékat, ale Stérbina mezi uzéavérem a mezi odhazovaci trub-
kon je tak maléd, Ze nemlZe projit trn njtu, tak jsou obé
moznosti vylouleny. Trn nytv potom zistdva v odhazovaci
trubce tak dlonho, pokud je uzdvér zaswnut, Takovi situa-
ce nastdva napriklad tehdy, kdyZ obsluha sbérnou nadriku
odebere, ahy ji mohla vyprdazdnit.

Pritom je zv14sté vyhodné, kdyZ je uzdvér vytvofen
prstem na desce, ktera je vykyvnutelnd kolem osy, nprave-




né rovnob&znd s oson odhazovaci trubky. Tim se nspoff znal-
nid konstrukéni délka. Uzavér nepotFebuje prakticky Z&adny
prostor v axidlnim sméru nebo v taZiném sméru, ale miZe byt
spolehlivé uzavien stezkou prochéze jici skrz odhazovaci
trubkn.

To plati zejména tehdy, kdyZ je prst zaveditelny
v podstaté radidlné do odhazovaci trubky. V takovém pripa-
dé neni prakticky potiebny také Zadny pridavny konstrukéni
prostor pro pohyb uzdvéru.

S vyhodon json skliéidlové Celisti vedeny ve sklidid-
lové skifni ve draikach, jejichZ drazkovad zdkladna mi v
piedem stanovené délce konstantni prifez, pridemz sklilid-
lové Celisti json prizplsobeny tomnto prGfezu. V takovém
pripadé jsou sklididlové &elisti drZeny ve skliéidlové skrfi-
ni vidy prostrednictvim definované pritla&né plochy, a to
nezavisle na jejich axidlni poloze, to znamenad poloze po-
dé1 tainého sméru ve sklididlové skfini. Tak je moZné
udrZzovat shodnéd plosSna prfitlaleni skliéidlovych &elisti,
a to nezavisle na poloze sklididlovych Celisti. Také se
tak zabrani nepfipustné velkym pritlaénym tlakim.

Vynilez je v dalSim bliZe popsén na podkladé vyhodné-
ho prikladun provedeni ve spojeni s vykresovon &asti.

Na obr. 1 je schematicky znézornén pohled na Fez
pristrojem pro nytovani naslepo.

Na obr, 2 je ve vétsim méfitku znazorndéna &4ast pifistro-
je pro nytovani naslepo.

Na obr. 3 je schematicky zndzornén uzivér v uzavie-




ném stavu.

Na obr. 4 je zn&zornéno schematické vyobrazenf uzivé-
ruv v otevieném stavu,
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Na obr. 1 je znézornén pneumaticko-hydranlicky pri-
stroj 1 pro nytovéani naslepo s vzduchotlakovou piipojkou 2,
prostifednictvim které se privadi do pristroje 1 pro nytova-
ni naslepo tlakovy vzdnch s tlakem o hodnoté napriklad 6 ba-
ri. O sobé znamé ovladaci astroji 3 ve tvarn Soupdtkového
ventiln ovlada ptrivod tlakového vzdochu k jednotlivym kom-
ponentim pfistroje 1 pro nytovani naslepo, a to pri piliso-
beni ovladacihn istroji 4 ve tvarn tlalitkového spinale,
které je v uchopovaci oblasti 5 na drZiadle 6 pristroje 1
pro n¥tovani naslepo usporadéno tak, Ze jej lze ovladat
napriklad ukazovalkem obsluhy.

Z4kladni funkce takového pristroje 1 pro nytovéni na-
slepo je znama. Poknd je ovladaci dstroji 4 ve tvaru tla-
¢itkového spinade zatlaleno, je ovladaci ustroji 3 ve tva-
ru Sonpatkového ventiln ovladéno tak, Ze tlakovy vzduch
pfichdzi pod pneumaticky pist 7 a posonvéd jej smérem vzhi-
run z hlediska vyobrazeni podle obr. 1. S pnewmatickym pis-
tem 7 je prostrednictvim pistnice 8 tuze spojen hydraulic-
ky pist 9, ktery se pri pohybu pneumatického pistu 7 pfe-
mistvje také smérem vzhtru a uvadi pod tlakem hydrawvlickon
kapalinu do hydraulického valce 10 a dopravnje ji prostfed-
nictvim kandln 11 do pracovniho prostoru 12. Tento pracov-
ni prostor 12 je prostrednictvim uzaviraci z4tky 13 naplni-
telny hydranlickon kapalinon. Pracovni prostor 12 je mino
jiné omezen pohyblivym tainym pistem 14, ktery je vystaven
tlakn privadénému prés kanil 11 prostfednictvim hydraulick?




kapaliny a tak je premistovan. Pokud je ovl4daci dstrojf

4 ve tvarn tladitkového spinale vvolnéno a tak je premis-
téno do polohy znizornéné na obr. 1, potom premisti ovlé-
daci tstroji 3 ve tvaru Sonpitkového ventilu a odleh&i ob-
last pod pneumatickym pistem 7, takie se tainy pist 14 mizZe
prfemistit opét nazpét a stlafi hydraulickon kapalinn v hyd-
ranlickém valci 10.

Zndmym zpusohem se pritom stlaci vzdnch skrz trubku
15 do prostorw nad pneumatickym pistem 7 a je pozdéji k dis-
pozici k vyfouknnti nebo k vysdni navenek odtrZeného trnn
nytu.

Tlakovy vzdrch od vzdeuchotlakové pripojky 2 je dale
trvale k dispozici ve skiinovém prostorn 16 a prochazi od-
tud pres kandl 17 do vratného prostoru 18. Tam pannje tedy
konstantni tlak, ktery odpovidd zasobovacimn tlaku pristro-
je 1 pro nytovéani naslepo.

Na obr, 2 je ve vétSim méfitku znazornéna hlava 18
pristroje 1 pro nytovani naslepo. Tato hlava 15 ma skifin
20, do které je zaSronbovéana predni &&st 21 s hubici 22.
Hubice 22 mé otvor 23, skrz ktery je zndmé zavadét trn ny-
tn bliZze neznézornéného slepého nytu. Hnbice 22 zasahuje
svym knZelovym vystupkem 24 ponékud do skiiné 20, pfipad-
né do jeji predni lasti 21.

Ve skiini 20 je nsporréddédno tainé udstroji, které ma
vychize je od taZiného pistu 14 spojovaci truvbkue 23. Na tuto
spojovaci trubkn 25 je naSrovbovéna skliéidlové skiin 26,
a to na prednim konci, ve kterém json usporé&ddny skliid-
lové Celisti 27.

Sk1i¢idlov4 skifn 26 ma pro kazdou skliidlovon &e-
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list 27 draZzkn 28, ve které se mlZe sklididlova Celist 27
pohybovat rovnohé&Ziné s tainym smérem 29, ktery je znézor-
nén Sipkon., Zaikladna draZiky 28 mad v podstaté polokruhovy
tvar, Hibet sklididlové &elisti 27 mé4 odpovidajici polo-
kruvhové zaobleni. Jinak json upraveny stény dréZiek 28 rov-
nobéZiné s radidlnimi paprsky, €imZz je kaZda sklicidlova Ce~-
list 27 vidy vedena ve své draice 28, prifemZ sonfasné ne-
z4visle na své poloze rovrobéiné s tainym smérem vidy do-
sedd shodnon tloZnon plochon na sklididlovon skiin 26.

Sk1ididlové Eelisti 27 json zatlalovény prostfednict-
vim nsporddani 30, 31 blokové vloZky ve sméru na hubici 22,
pfiéemZ nspofadani 30 blokové vloZzky ve tvaru predni €é&sti
a usporaddani 31 tlakové vloZky ve tvaru zadni C4sti na se-
be navzajem dosedaji. Usporadani 30 tlakové vloiky ve tva-
ru predni ¢asti a wnsporadani 31 tlakové vloiky ve tvaru zad-
ni ¢4sti vSak od sebe mohon byt navz4djem nadzdviZeny. Po-
kud je vS$ak vytvofen tlak proti taZnému sméru 29 na unspo-
radani 31 tlakové vloZky ve tvaru zadni €asti, tak je nspo-
fadani 30 tlakové vloZzky ve tvarn predni Casti zatlalovéno
proti skliidlovym Celistem 27. Usporddani 30 tlakové vloi-
ky ve tvaru predni ¢asti je vytvofeno jako jednoduchy truvb-
kovy tsek, to znamend, Ze je vytvofeno jako duty valec. Pri-
tom m& kuZeloviton predni stranu 32, prostifednictvim kte-
ré mohon byt sklididlové elisti 27 ponékud od sebe navza-
jem rozepieny, poknd skli&idlova skfin 26 takovy rozpérny
pohyb pripnsti, Skli¢idlové elisti 27 json pifisluSné pro-
ti sob& navzajem zeSikmeny.

Usporadani 31 tlakové vlozky ve tvaru zadnf &4sti vy-
¢niva do odhazovaci trubky 33 a je v ni teleskopicky ve-

deno,

Vratny pist 34 je ntésnéné veden ve skfini 20. Vratny
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pist 34 predstavuje pohyblivé omezeni pro vratny prostor
18, Fritom je ovladéan tlakem ve vratném prostorn 18.

Vratny pist 34 je spojen s usporadénim 31 tlakové
vlioZky ve tvaru zadni ¢asti prostfednictvim vratné trubky
39, pricemZ zcela postadi, kdyZ mdZe toto spojeni prenasSet
tlakové sily. K tomn tGSelu m& uspofadani 31 tlakové vloi-
ky ve tvaru zadni &4sti obvodovy vystupek 36, na ktery do-
seda primérové ziaZeni 37 vratné trubky 35. Je samozfejmé,
Ze vratna trubka 35 také miZe byt s usporadanim 3) tlako-
vé vloiky ve tvaru zadni &dsti sesSronbovana. Spojovaci
trubka 25 je nloZena v UloZné trubce 38, ptfidemZ mezi spo-
jovaci trubkon 23 a mezi dGloZnon trubkon 38 zUstévi Stér-
binovy kan&l 39, prostrednictvim kterého je spojen kanél
40 s otvorem 41 ve spojovaci trnbce 25. Otvor 4] opét vy~
dstnje do prstencového prostorn 42 mezi vratnon trubkon
a mezi spojovaci trubkov 25. Tento prstencovy prostor
je smérem doprfedv utésnén prostfednictvim vratné trnb-

I8 &
~< oo

35, kterd m& k tomn uelu navenek upraveny obvodovy vy-
stupek 43. Smérem dozadu vyésfnje tento prstencovy prostor
42 do tlakové kowory 44, kterd je omezena prostrednictvim
tazného pistw 14 a vratného pistn 34.

V dalsim je popséna préace pristroje 1 pro nytovéni na-
slepo. '

V klidové nebo pripravné poloze, kterad je znazornéna
na obr, 2, nenf ovladaci dstroji 4 ve tvaru tlalitkového
spinale ovléadano a tim je jim ovladany ventil 45 uzavfen.
Ve vratném prostorn 18 pannje tlak napédjendho tlakového
vzdnchn, napriklad o hodnoté 6 barh. Stejny tlak prochazi
pfes nvladaci ustroji 3 ve tvaru Sonpatkového ventilun, ka-
nal 56, kanal 40, kanAl 39, otvor 41 a prstencovy prostor
42 do tlakové komory 44. Pracovni prostor 12 neni zatiZen.




U&inn4 tlakova z&bérova plocha vratného pistu 34, ktera
omezuje tlakovon komoru 44, je mens$i nez Géinné& plocha,
kter4d omezuje vratny prostor 18. To je déno tim, Ze vrat-
n4 trubka 35 ma vétSi primér neZ odhazovaci trubka 33.

V sonladn s tim je vratny pist 34 pri stepych tlacich ve
sméru na hnbici 22 predepjat a zatladnje skliidlové Celis-
ti 27 proti hubici 23, presnéji Feceno jejimu vystupkn 24.
Sila, kter4d pfitom pisobf na sklididlové Celisti 27, se vy~
tvar{ ze silového rozdiln mezi obema stranami vratného pis-
tn 34.

Tlak v tlakové komofe 44 pisobi ale také na tainy
pist 14 a zatlaluje jej rovnéZ ve sméru na hubici 22. Pro-
toZze se vSak sklididlové Celisti 27 nemohon dile pohybo-
vat, je skli¢idlov& skfin 26 vysonvéna navenek ples skli-
¢idlové Eelisti 27. Tento pohyb zajisti, Ze se skliidlov4
sk#in 26 wvolni od skl1i&idlovych Celisti 27 a Ze se skli-
idlové Celisti 27 mohou oteviit radidlné navenek. V tomto
stavu miZe byt skrz otvor 23 bez problémi zaveden trn nytu

slepého nytu.

Plochy vratného pistu 34 mohon byt napifiklad zvoleny
tak, Ze pfi tlakn vzduchn o hodnoté 6 barl phsobi ve smérn
na hnbici 22 sila o velikosti zhruba 600 N, zatimco v pro-
tilehlém sméru pisecbi sila o velikosti zhruba 570 N. V son-
ladu s tim plsobi na hubici 22 jen sila o hodnoté 30 N,

Fokud ma byt nyni vsazen slepy nyt, tak se uvede don
innosti po vloZeni slepého nytu do hubice 22 ovladaci
istroji 4 ve tvaru tladitkového spinale. Tak se nyni od-
vétra tlakova komora 44 prostfednictvim prstencového otvo-
ru 42, otvor 41, kanal 39, jakoZ i kanal 40. V sonladn s
tim se odstrani tlak v tlakové komofe 44 vice nebo méné
rézové., Sontasnd se prostfednictvim ovladaciho tstroji 3
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ve tvaru Soupdtkového ventilu ovlivni tlakem pneumaticky
pist 7, takZe rychle vytvofeny hydraulicky tlak pronikne

do pracovniho prostorwv 12 a posune tainy pist 14 smérem do-
zadu, to je podle obr. 2 smérem vpravo,

Na vratny pist 34 pisobi jen jednostranné tlakem ve
vratném prostoru 18 vyvolané sily, a to ve sméru na hubici
22. U popsaného pifikladun provedeni je to napffklad 600 N,
Témito 600 N jsou skliéidlové &elisti 27 zatladeny do skli-
&idlové skfiné 26. Tato sila je podstatné vétsi, neZ jakon
by bylo moZné doséhnont obvyklymi pruZinami. Tak se vytva-
ri zna&né vysoka uzaviraci sila, takZe trn nytn miZe byt
bezpedné uchopen skl{éidlovymi €elistmi 27. Foknd by na
podkladeé trne nytu nebyl moZny dal$i pohyb skli&€idlovych
Celist{ 27 ve sméru dovnitf, tak premisti taZiny pist 14 pro-
stfednictvim sk1i8idlové skiiné 26 ve skliidlovych Célis-
tech 27 pevné drZeny trn nytu dale smérem vpravo, €imZ je
vytvarovana hlava nytuv a tron nytn je pozdéji odtrZien., Pri-
tom sice mnsi tainy pist 14 pracovat proti tlaku ve vratném
prostorn 18, prifemZ pfena$i odpovidajic{ siln prostfed-
nictvim sklididlové skriné 26 a sklididlovych Celisti 27
na vratny pist 34. Tento tlak ve vratném prostoru 18 je
vSak srovnatelné maly, takZie podstatné nenaruvsi proces ny-
tovani,

KdyZ je proces nytovani nkonen, coZ obsluha slyS{
pri odtrZeni tran nytu a také citi, tak uvolni ovléadaci
tstroji 4 ve tvarn tlaéitkového spinade. Hydranlicky tlak
v pracovnim prostorun 12 potom poklesne, protoZze tlak vzdu-
chn pod pneumatickym pistem 7 je prostfednictvim ovladaci-
ho dstroji 3 ve tvaru Soupdtkového ventilu sniZen a pnen-
maticky pist 7 se spolené s hydraulickym pistem 9 opét
pfesune nazpét do vychoz{ polohy. Souasné se zvys{ tlak
v tlakové komofe 44. ProtoZe tlak v tlakové komofe 44 je
sice stejné velky jako ve vratném prostoru 18, ale plochy
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vratného pistu 34 json rozdilné, posouvi tlak ve vratném
prostoru 18 vratny pist 34 opét ve sméru na hnbici 22, a to
tak dlovho, aZ skli¢idlové Eelisti 27 dosednou na hubici 22.
Tlak v tlakové komofe 44 posouva potom skliidlovou skiin
26 jesté ponéknd dale ve sméru na hubici 22, &imZ se skli-
¢idlové Celisti 27 wnvolni a vypusti volné trn nytu,

Nyni uvolnény trn nytu je prostrfednictvim v principn
znamého odsévani dopraven skrz usporédéni 30 tlakové vlozZ-
ky ve tvaru pfedni C&4sti a usporadéni 31 tlakové vloiky ve
tvarn zadni &4sti, jakoZz i odhazovaci trubkn 33 dopraven
k jen schematicky znazornéné sbérné nédrice 46 trnid, které
je npevnéna vzadn na hlavé 19. Tato sbérnid nddrika 46 trnd
ma dva tikoly. Jednak sbiré odtrZiené trny nytd. Jednak za-
branuje tomv, aby trny nytd pfi vyraZeni z hlavy 19 mohly
volné vyletét do skolniho prostredi.

Aby se zabranilo tomn, Zé by do$lo pfi odebrané sbér-
né nddrice 46 trnt k takovému nebezpeéi, je npraven na
obr. 3 a obr. 4 bliZe znadzornény wnzavér 47, ktery spolupi-
sobi s odhazovaci truvbkon 33. Uzévér 47 méi desku 48 s prs-
tem 49, pricemZ deska 48 je vykyvnad kolem osy 50. Osa 50
desky 48 je nasmérovéana rovnobéziné s oson odhazovaci trub-
ky 33. Odhazovac{f trubka 33 m& otvor 51, prostfednictvim
kterého lze zasunout prst 49. Pruniina 52 udrinje desku 48
v poloze zndzornéné na obr. 3, kdyZ neni sbérnd nadrika 46
trnd namontovéna. Sbérnd nddrika 46 trnit je prostrednictvim
ba jonetového nzédvérv spojitelnad s hlavon, to znameni, Ze
pro jeji npevnéni postaluje pootoSeni o zhruba 45°, PFi tom-
to pootofeni nchopi sbérnd nédrika 46 trnlt vystupek 53 na
desce 48 a posune ji do polohy, kterd je zndzornéna na
obr. 4.

V poloze, kterd je znédzornéna na obr. 3, uzavird prst
9 volny prirfez odhazovaci trubky 33 nikoli uplné. Zista-
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vé zde Stérbina 54, jejiZ velikost je zvolena tak, Ze
umoZnuje volné odtékanf vzduchu pouiitého pro odvadéni
trnd nyti, takie v odhazovaci trnbce 33 neni vytvaren Zad-
ny tlak, plriéemZ je vSak tak dzkéd, Ze odtrZené trny nytt
nemohon prochézet kolem prstn 48.

Tento uzavér 47 je vSak moiné také nasadit nezévisle
na popsané konstrukci taZiného ustroji.
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PATENTOVE NAROKY

1. Pneumaticko-hydraulicky pfistroj (1) pro nytovani naslepo
s taZnym dstrojim, které je usporadino ve skiini (20) a ma
skli¢idlovon skiin (26), ktera je spojena s hydraulickym
taznym pistem (14) a obklopnje sklididlové Celisti (27),
na které doseda nsporadani (30, 31) tlakové vloZky, které
spolupfisobi s vratnym pistem (34), vyznadé¢uji-
ci se t im, Ze mezi vratnym pistem (34) a mezi
taznym pistem (14) je uspofédéna tlakovd komora (44), kterd
je prostfednictvim ovladaciho astroji (3, 4) ovladatelns
rizenym tlakem.

2. Pnenmaticko-hydraulicky pristroj (1) pro nytovéni naslepo
podle nérokn 1, vyznad¢ujici s e t im,
ze usporadani (30, 31) tlakové vloZky je vytvoreno v tlal-
ném sméruv mezi vratnym pistem (34) a mezi skliidlovymi Ce-
listmi (27) tuhé.

3. Pnemmaticko-hydrawlicky pfistroj (1) pro nytovani naslepo
podle naroku 1 nebo 2, vyznat¢ujici S e
t im, Ze usporadant (30, 31) tlakavd viceZky md v podél-
ném sméru rozdélenon tlakovon vloZzkn, jejiZ nsporadani (30)
tlakové vloZky ve tvaru pfedni Casti privréacené ke skli-
Zidlovym Celistem (27) je vytvofenn jako duty vélec s hlad-
kou plééfovou plochou,

4, Pneumaticko-hydraulicky prfistroj (1) pro nytovani naslepo
podle jednoho z nirokd 1 aZ 3, vyznadé¢ugjici
se tim, Ze ovléadaci dstroji (3, 4) sniZzuje tlak
v tlakové komofe (44), kdyZ pisobi hydranlickym tlakem na

tazny pist (14) v taZném sméru (29),

5. Pneumaticko-hydranlicky pristroj (1) pro aytovani naslepo
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podle jednoho z naroki 1 az 4, vyznadé¢u jici
se tim, Ze na obon stranich vratného pistu (34)

je nastavitelny stejny tlak, pridemZ vratny pist (34) ma
na své strané odvrdcené od tazného pistu (14) vét$i udinnon
plochn neZ na své k taZnémn pistu (14) privricené strané.

Pneumaticko-hydranlicky pristroj (1) pro nftovani naslepo
podle narokn 5, vyznadéujici s e t im,
Ze vratny pist (34) je spojen s vratnon trubkou (35), kte-
ra vyénivad do spojovaci trubky (25).

Pneumaticko-hydraulicky prfistroj (1) pro nytovani naslepo
podle jednoho z naroki 1 aZ 6, vyznadujiecei

s e t i{im, Ze ta strana vratného p{stn (34), ktera

je odvrécend od tainého pistu (14), je ovladédna konstantnim
tlakem.

Pnewmaticko-hydranlicky pfistroj (1) pro nytovani naslepo
podle jednoho z nirokd 1 azZ 7, vyznad¢njicid
se tim, Ze vratny pist (34) je veden na odhazova-

ci trubce (33).

Pneumaticko-hydraulicky pfistroj (1) pro njtovani naslepo
podle nirokn 8, vyznadéujici se tim
Ze odhazovaci trubka (33) mi sbérnov nadrikon (46) trnt
ovladatelny vzdvér (47), jehoZ uzaviraci plocha je prizpt-
sobena prifezu odhazovaci trubky (33) tak, Ze zOstavs Stér-
bina (54), kterd umoZnuje Géinny odtok vzduchn, ale uzavi-
ra odvadéni trnd slepych nytd.

Pnenmaticko-hydranlicky pfistroj (1) pro njtovéni naslepo
podle niroku 9, vyznadujici se tim,

Ze uzévér (47) je vytvorfen prstem (49) na desce (48), kters
je vykyvantelnad kolem osy (50), npravend rovnob&éZné s oson
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odhazovaci trubky (33).

Pnenmaticko-hydraulicky pristroj (1) pro nytovéni naslepo

podle naroku 10, vyznadcuwjici se tim,

ze prst (49) je zaveditelny v podstaté radidlné do odhazo-
vaci trubky (33).

Pnenmaticko-hydranlicky pfistroj (1) pro nftovani naslepo
podle jednoho z ndtoklG 1 az 11, vyznat¢tnjici
se tim, 7e skl{ididlové &elisti (27) jsouv vedeny

ve sklilidlové skfini (26) ve draZkéch (28), jejichZ drii-
kovid zakladna wé& v predem stanovené délce konstantni pri-
fez, prifemz sklifidlové Celisti (27) jsoun prizpisobeny
tomuto prirezu.




Tz

.ébr..’ 1 . [ X ]

2

13

\\\\\\\\

N

AAAAA




N 2eot=10

7 190

o ﬁ.

Y/
AA
4
Qy

7 _ \
\Nﬂﬂ'\\\\ﬂ\t\\l /e \\g\7
A\

AN

N R
\\\\\\\\\\\\\\\\\\\

\ Eﬂ?ﬂﬂﬂﬂ%ﬁﬂﬂtﬂ

\.55//52?

),

\ i 555,5555—aﬁaﬂrﬁmz.mw.a.mﬂwww.m i

Iy, A Qtlll!\“\V\.V\\Vﬂ\\V\V\V’Il

V ’\\\: &

7 7

24

N\
Y

\N

w7

lllllll
\\\\\\\\\\\\
VR AT

L/

NN
//// W NN/

O //ﬂ“ﬂ’ RATN

[, 22

<N

7/
Z
62 m
2

\.'/ 7
LAy

0¢

7

22y s
e

2o, 222
z/ﬂ ,,\/,.,///

e
Lz 2

Y%,

e ::\\\\\\
AT //4.\\%@%\1&%\\\\\\\\\“
777, 7V 2z
L £

L& gz

6l

L

A\ /.1.’4.»
2

AN

A\
QVWV‘yML >

\\\\ l/.b

9,
/Id- Q& //




P Zeol—4490

¥ "a1q0 : ¢ 190

l///////////////
N

SN
S DN

\ S ,,\\ N
7 FLLLLL 7R
7 \

&

S5

7
%

A\

-
Nl

RS>

:/NN&\\\\\“\I




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

