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Mbbelteilen (1, 2) ausgebildeter und mit der
Antriebseinheit verschwenkbarer Arm derart
ausgebildet ist, dass durch das Verschwenken
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des Arms die angetriecbene Bewegung des ersten Mobelteils (1) erfolgt. Die Vorrichtung zeichnet sich unter anderem erfindungs-
gemif dadurch aus, dass Anlagemittel zur wenigstens zeitweisen Kopplung eines Endabschnitts des Arms mit einem der Mobelteile
(2) bei der Verschwenkbewegung des Arms vorhanden sind. AuBerdem wird ein Mdbel mit einem ersten Mébelteil (2), das relativ
zu einem zweiten Mdbelteil (1) bewegbar ist vorgeschlagen, das eine derartige Vorrichtung aufweist.
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~Vorrichtung zum Bewegen von zueinander bewegbaren
Mébelteilen und Mobel™

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung nach dem Oberbegriff

des Anspruchs 1 und ein Moébel nach Anspruch 24.

Stand der Technik

Vorrichtungen zum Bewegen von zueinander bewegbaren
M&belteilen, wobei ein Mobelteil relativ zu einem anderen
Mdbelteil mittels einer Antriebseinheit bewegt wird und die
angetriebene Bewegung des Mobelteils durch eine angetriebene
Verschwenkbewegung eines Armes erfolgt, sind bereits bekannt.
Die internationale Patentanmeldung WO 2006/017865 Al zeigt
beispielsweise ein Tr&dgerelement zur Befestigung in einem
Mobelkorpus, wobei auf das Tragerelement eine
AusstoBvorrichtung zum Ausstofien eines im Mdbelkorpus
gelagerten bewegbaren Mobelteils anbringbar ist. Im Hinblick
insbesondere auf die Zuverl&ssigkeit bzw. auf die maximal
mogliche Kraftubertragung auf das zu bewegende Mobelteil sind
die bekannten Vorrichtungen nicht in gewilinschter Weise

einsetzbar bzw. technisch nicht ausgereift.

Aufgabe und Vorteile der Erfindung

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, eine Vorrichtung

der eingangs genannten Art bereit zu stellen, welche fiir eine

BESTATIGUNGSKOPIE
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Vielzahl von Anwendungsfdllen technisch bzw. wirtschaftlich
vorteilhaft einsetzbar ist bzw. ein entsprechendes Mdbel

bereit zu stellen.

Diese Aufgabe wird ausgehen vom Oberbegriff des Anspruchs 1
durch die Anspriche 1, 7, 9, 13, 14 und 15 bzw. durch den
Anspruch 24 gelést. In den abhdngigen Anspriichen sind
vorteilhafte und zweckmédBige Weiterbildungen der Erfindung

aufgezeigt.

Die Erfindung geht zundchst aus von einer Vorrichtung zum
Bewegen von zueinander bewegbaren Mobelteilen, mit einer
Antriebseinheit mittels derer ein erstes Mobelteil relativ zu
einem zweiten Mobelteil angetrieben bewegbar ist, wobei ein
zwischen den Mobelteilen ausgebildeter und mit der '
Antriebseinheit verschwenkbarer Arm derart ausgebildet ist,
dass durch das Verschwenken des Arms die angetriebene
Bewegung des ersten Mobelteils erfolgt. Ein wesentlicher
Aspekt der Erfindung liegt darin, dass Anlagemittel zur
zeitweisen Kopplung eines Endabschnitts des Arms mit einem
der Mobelteile bei der Verschwenkbewegung des Arms vorhanden
sind. Durch die erfindungsgemi&Ben Anlagemittel, welche
zwischen dem verschwenkbaren Arm und dem mit dem Arm
zusammenwirkenden zu bewegenden Mobelteil wirken, kann eine
sichere bzw. zuverldssige Kopplung der betreffenden Teile
ermdglicht werden, die in der Regel zumindest fir die
Verschwenkbewegung des Arms wirksam ist. Die einmal
eingerichtete und wieder lésbare Kopplung wird beispielsweise
durch Uberschreiten einer fir die Einrichtung des
Kopplungszustand bzw. eines damit verbundenen Einrastzustands
aufzubringenden Kraft eingerichtet bzw. erst bei
Uberschreiten einer entgegenwirkenden Kraft wieder geldst.
Damit l&sst sich insgesamt die angetriebene Bewegung des zu
bewegenden Mobelteils zuverldssiger bewerkstelligen. AuBerdem
lassen sich vergleichsweise groBere Kridfte bei der

Verschwenkbewegung des Arms auf das zu bewegende Mdbelteil
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ibertragen. Insbesondere kann vermieden werden, dass der Arm
beim Verschwenken an dem zu bewegenden M&belteil nur
angedriickt wird bzw. undefiniert oder nicht ausreichend fest
gekoppelt angebunden ist. Moglicherweise im rauen Nutzbetrieb
auftretende Erschiitterungen bzw. Kridfte von auben auf die
Vorrichtung bzw. die betrachteten Mobelteile, welche eine
ggf. auch nur kurzzeitige Trennung des Arms von den zu
bewegenden Mobelteils beim Verschwenken bewirken koénnte,
kdnnen vermieden werden bzw. fiir die gekoppelte Situation

ohne nachteilige Wirkung bleiben.

Die Anlagemittel konnen unter anderem z.B. eine Magnet- bzw.

Klettverbindung oder eine andere Haftverbindung umfassen.

Die vorgeschlagene Anordnung kann in erster Linie fiir eine
angetriebene AusstoBbewegung aus einer Geschlossenstellung
des ersten Mdbelteils in eine teilweise gedffnete,
ausgefahrene oder ausgeschwenkte Bewegung eingesetzt werden,
wobei eine mdgliche weitergehende Bewegung des ersten

Mobelteils anschlieffend zum Beispiel von Hand erfolgen kann.

Insbesondere wird der Arm und das mit dem Arm in Anlage
befindliche Mtbelteil nicht ohne Weiteres entkoppelt bzw.
wird nur bei Uberschreitung eines insbesondere einstellbaren
Kraftwertes entkoppelt. Ein z.B. unbeabsichtigtes bzw. |
vergleichsweise geringes AnstoBen durch eine Person oder
einen Gegenstand an dem angetrieben bewegten Mdbelteil, was
in der Praxis immer wieder vorkommen kann, ist unkritisch fiir
eine gleichmdffiige bzw. stdrungsfreie Bewegung des zu

bewegenden Motbelteils.

Prinzipiell kann der verschwenkbare Arm im Einzelfall auch an
dem nicht zu bewegenden zweiten Mébelteil insbesondere fest
fixiert oder ggf. auch in einem gewissen MaBR verschieblich
angeordnet sein. Es ist jedoch auch denkbar, dass der Arm an

dem ersten bzw. zu bewegenden Moébelteil .angebracht ist und
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mit diesem beim Verschwenken des Arms mitbewegt wird.

Ist die Antriebseinheit an dem zweiten Mobelteil angebracht,
kann die Antriebseinheit beispielsweise an einer
Moébelrickwand z. B. auf HoOhe eines zu bewegenden Mobelteils
z.B. gegeniber einer Schubladenrickwand bzw. hinter,

unterhalb oder oberhalb der Schublade positioniert sein.

Die Antriebseinheit kann beispielsweise aus einem Elektro-
bzw. Getriebemotor bestehen, mit welchem der Schwenkarm mit
einer Andrickrolle oder einem Koppelstiick verschwenkt werden
kann. Zur Ausldsung der Antriebseinheit kann insbesondere ein
justierbarer Auslésekontakt bzw. Auslésesensor'vorgesehen
sein. Die Stromversorgung der Antriebseinheit kann
‘beispielsweise vorteilhaft mit Niederspannung z.B. von 12
Volt oder 24 Volt erfolgen. Ein daflir notwendiger
Transformator bzw. Umspanner kann vorteilhaft beispielsweise
in einem Sockelbereich eines Mobelkorpus untergebracht

werden.

Zur Verbindung der Antriebseinheit mit Anschlussleitungen:
kdnnen entsprechende Stecker bzw. Steckkontakte vorgesehen
werden. Vorteilhafterweise kann eine Montageschiene mit einer
Stromabnahmeschiene fiir die Elektrifizierung der |
Antriebseinheit oder die mehreren Antriebseinheiten an einem
Mobel montiert werden, beispielsweise an einer Mobelriickwand.
Besonders bevorzugt ist die wenigstens eine bzw. sind
insbesondere mehrere Antriebseinheiten verschiebbar an der
Montageschiene angebracht und an verschiedenen entsprechenden
Stellen festlegbar.

In einer vorteilhaften Ausgestaltung des Erfindungs-
gegenstandes umfassen die Anlagemittel eine Aufnahmekontur,
in welche der Endabschnitt des Arms einschnappen kann. Durch
eine Aufnahmekontur, welche insbesondere auf den jeweiligen

mit der Aufnahmekontur zusammenwirkende Endabschnitt des Arms
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abgestimmt ist, kann eine sichere Kopplung bzw. Endkopplung
des Endabschnitts des Arms mit der Aufnahmekontur und damit
mit den zu bewegenden Mobelteil realisiert werden. Besonders
vorteilhaft ist dabei, dass mit der Kopplung nicht nur eine
einfache AusstoBbewegung des Mobelteils zuverldssig mit dem
Arm moglich ist, sondern dieses Mobelteil sich mit der
erfindungsgemidfen Anordnung vielmehr in zwei entgegengesetzte
Bewegungsrichtungen bewegen ldsst. Vorteilhafterweise kann
das zu bewegende Mobelteil auch sicher eingezogen werden,
insbesondere bei einem relativ hdheren Eigengewicht bzw.

einer groBeren Beladungen des einzuziehenden Mobelteils.

Vorteilhafterweise ist ein Einschnappmechanismus
vergleichsweise robust und zudem preisgiinstig einrichtbar. Je
nach Form, GroBe, Materialbeschaffenheit der Aufnahmekontur
bzw. des Endabschnitts des Arms kann es eingerichtet werden,
welche Kraft zum Einschnappen bzw. Ausklicken Uberwunden

werden muss.

Es ist iiberdies bevorzugt, dass die Anlagemittel eine
Fiihrungsanordnung zur Bewegungsfiihrung des im
Kopplungszustand befindlichen Arms aufweisen. In der Regel
wird beim Verschwenken des Arms, wenn dieser um eine
positionsfeste Achse verschwenkt wird, dessen Endabschnitt an
dem betreffenden Mobelteil an einem Kontaktbereich entlang
bewegt. Um diese Bewegung sicher zu ftihren, ist eine
entsprechende Fihrungsanordnung vorteilhaft. Damit kann eine
exakt ausgefihrte bzw. gleichmdfige Bewegung des zu

bewegenden Mobelteils realisiert werden.

Insbesondere ist es von Vorteil, dass die Fihrungsanordnung
derart ausgestaltet ist, den Endabschnitt des Arms bei dessen
Verschwenkbewegung durchgé&ngig zu fihren. Beim Kontakt des
Arms mit dem zu bewegenden Mdbelteil kann mit der
Fiihrungsanordnung erreicht werden, die Bewegung des zu

bewegenden Mobelteils gleichméRig und kontinuierlich ablaufen
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zu lassen. Grundsdtzlich kann aber mit der Fidhrungsanordnung
auch eine abgestufte bzw. nicht gleichmaRige Bewegung des
ersten MObelteils erreicht werden, z.B. zundchst schneller

und dann langsamer.

Besonders vorteilhaft ist es, dass die Fihrungsanordnung eine
Fihrungsschiene umfasst, an der ein mit dem Endabschnitt des
Arms gekoppelter Schlitten verfahrbar ist. Eine
Fiihrungsschiene mit einem daran verfahrbaren Schlitten ist
vergleichsweise platzsparend einzurichten und kann relativ
groBe Krafte aufnehmen, wodurch die Bewegung des ersten
Mobelteils durch die Verschwenkbewegung des Arms vorteilhaft
moglich ist. Dabei ist es von Vorteil, wenn der Schlitten an
der Fihrungsschiene gesichert ist und in zumindest zwei

entgegengesetzten Richtungen verfahrbar ist.

Wird die erfindungsgemdfe Vorrichtung beispielsweise zur
Bewegung einer Schublade relativ zu einem Mdbelkorpus
eingesetzt, kann beispielsweise durch leichtes Andricken
gegen die Schubladenfront bzw. durch ein kurzes Ziehen an
einem Griff der Schublade bzw. durch Betdtigen einer
Offnungssensorik, beispielsweise liber eine
Offnungssensorleiste, ein Getriebemotor in Betrieb gesetzt
und der verschwenkbare Afm z.B. aus einer eingeschwenkten
Stellung nach auBen gedreht werden. Die Schublade kann ggf.
liber die Kuppelvorrichtung bzw. die Gleit- bzw.
Fihrungsschiene je nach Ldnge des Arms aus dem Mébelkorpus
ein Stiick weit herausgestoBen werden. Das weitere Offnen kann

beispielsweise von Hand erfolgen.

Das gleiche Prinzip kann auch fir das letzte Teilstlick der
Schliefbewegung der Schublade mittels dem verschwenkbaren Arm
genutzt werden. Beispielsweise wird durch Zuschieben der
offenen Schublade von Hand bis zum Kontakt z.B. der
Schubladenriickwand mit dem sich in der ausgeschwenkten

Stellung befindlichen Schwenkarm bzw. bei Berithrung der
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Schublade mit einem Kontakt bzw. einem Sensor der
'angetriebene SchlieBvorgang eingeleitet. Dabei wird der
ausgeschwenkte Schwenkarm in den Koppelzustand mit der
Schublade gebracht und dann Ulber die Antriebseinheit in seine
Ausgangslage zuriickgeschwenkt, wobei die Schublade in ihre

geschlossene Position mitbewegt wird.

Zur Kontrolle bzw. Steuerung oder Regelung der Bewegung.des
Arms kann beispielsweise eine Digital-Steuerung vorgesehen
werden, mit welcher eine Reihe unterschiedlicher
Steuerschritte mdglich sind. Prinzipiell kénnen insbesondere
beim SchlieBvorgang unterschiedliche Sicherheitsvorkehrungen
eingerichtet werden. Beispielsweise kann Ulber eine
elektronische Uberwachung des Stroms fir die Antriebseinheit
bzw. durch Feststellung eines Stromanstiegs oder einer
erhdhten Energiezufuhr kurz vor einer Geschlossenstellung der
Schublade iiber einen normalen Wert entsprechende
Sicherheitsschritte eingeleitet werden. Beispielsweise kann
dann die Antriebseinheit sofort abgeschaltet werden. Die
elektronische Uberwachung dient insbesondere dazu, einen
Verklemmschutz bzw. einen Verletzungsschutz fiir einen Nutzer
der Schublade bei deren angetriebenen Bewegung bereit zu
stellen, beispielsweise koénnen damit Quetschungen und
Verletzungen der Hand bzw. von Finger vermieden werden. Das
beispielhaft fiir eine Schublade Gesagte kann auch auf andere
bewegbare Mdbelteile libertragen werden, z.B. fur Tiren,

Klappen oder Plattenelemente.

Weiter ist es von Vorteil, dass die Anlagemittel eine
mechanisch und/oder elektrisch sicherbare Kuppeleinrichtung
umfassen, welche zwischen dem Arm und dem mit dem Arm in
Anlage bringbaren Mébelteil arbeitet. Durch entsprechende
mechanische bzw. elektrische Sicherungskupplung kann eine
besonders zuverldssige Kopplung zwischen dem Arm und dem
betreffenden Mobelteil erreicht werden. Dies erhdht weiter

die Zuverldssigkeit und Funktionalit&t der Vorrichtung zum
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Bewegen des betrachteten Mdbelteils.

Ein weiterer wesentlicher Aspekt der Erfindung liegt darin,
dass eine iber die Antriebseinheit drehbar angetriebene
Spindel fir das Verschwenken des Arms vorgesehen ist. Eine
Drehspindel kann vergleichsweise platzsparend eingesetzt
werden. RAuBerdem koénnen iiber die Drehspindel, welche
beispielsweise zwischen der Antriebseinheit und einem Lager
drehgelagert ist, vergleichsweise hohe Krédfte von der
Antriebseinheit auf den verschwenkbaren Arm Ubertragen
werden. Eine Drehspindel ist insbesondere als Standardbauteil

in unterschiedlichen Abmessungen bzw. Materialien erhaltlich.

Besonders bevorzugt ist die Spindel als Gewindespindel
ausgebildet, entlang derer ein mit dem Arm koppelbarer
Schlitten durch die Drehbewegung der Gewindespindel
verfahrbar ist. In einer solchen Anordnung lassen sich
vergleichsweise hohe Kr&dfte auf den zu verschwenkenden Arm
ibertragen. Dabei kann auch eine selbsttidtige Sicherung bzw.
ein Hemmmechanismus fiir das Verschwenken des Arms Uber den
Schlitten realisiert werden. Die Gewindespindel kann
unterschiedliche AuBengewinde aufweisen, welche insbesondere
mit einem entsprechend passend dazu ausgestalteten
Innehgewinde an dem Schlitten zusammenwirken kann. Zur
Bewegung der Gewindespindel kann beispielsweise die
Antriebseinheit als elektrischer, hydraulischer bzw.

pneumatischer Motor ausgestaltet sein.

Ein weiterer wichtiger Aspekt der Erfindung ist darin zu
sehen, dass ein iber die Antriebseinheit angetrieben
bewegbares flexibles Treiborgan fiur das Verschwenken des Arms
vorhanden ist. Als flexibles Treiborgan kommt beispielsweise
ein insbesondere umlaufendes Seil- bzw. Schnurelement, ein
Antriebsband oder eine Antriebskette in Betracht.
Beispielsweise kann ein flexibles Treiborgan auf einfache

Weise durch ein von der Antriebseinheit drehantreibbares
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Antriebsrad bewegt werden, das um ein davon beabstandetes Rad
umlaufend gefiihrt ist und das Treiborgan eine Hin- bzw.
Herbewegung eines mit dem Treiborgan in Verbindung bringbares
Bauteils erméglicht. Ein bewegbares flexibles Treiborgan ist
relativ robust und kann vergleichsweise stark auf Zug

belastet werden.

Bevorzugt ist das Treiborgan ausgestaltet, durch seine
angetriebene Bewegung einen mit dem Arm koppelbaren Schlitten
zu verfahren. Dabei kann der verfahrbare Schlitten liber eine
eigene Fiihrungseinheit definiert gefiihrt bzw. mittels dem
Treiborgans bewegt werden. Diese Anordnung ist insgesamt sehr

zuverldssig und einfach aufgebaut.

In einer lberdies bevorzugten Ausfihrungsform des
Erfindungsgegenstandes ist der Schlitten quer zur Bewegungs-
richtung des ersten Mobelteils verfahrbar angeordnet. Damit
lisst sich der Schlitten beispielsweise in einem Bereich
zwischen dem ersten und dem zweiten Mobelteil anordnen, der
Vergleichsweise schmal sein kann bzw. entfernt von einer
Bedienseite liegt und ggf. aus konstruktiven Griinden sowieso
vorhanden ist und somit kein oder nahezu kein zusadtzlicher

Bauraum fir den Schlitten bzw. das Treiborgan benétigt wird.

Beispielsweise ldsst sich entlang einer Rickwand eines
Mébelkorpus eine Antriebseinheit mit einem flexiblen
Treiborgan, ein damit antreibarer Schlitten zum Verschwenken
des Arms und der Arm selbst im Zwischenbereich zur Rickseite

einer zu bewegenden M&belschublade eingerichtet werden.

Vorteilhafterweise ist der Schlitten lber ein
Verbindungselement mit einem an dem Arm verschieblich
angeordneten Schiebestiick verbunden. Der Schlitten kann
beispielsweise parallel zur Langsrichtung des Treiborgans
hin- bzw. herbewegt werden, wobei an dem Schlitten ein zu

diesem in einem festen Winkel abstehender Hebel angebracht
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ist, der gelenkig an einem Schiebestlick angreift. Beim Hin-~
bzw. Herfahren des Schlittens mit dem Hebel wird auch das
Schiebstlick entlang des Arms verschoben, wobei dem Arm die
Verschwenkbewegung aufgezwungen wird, beispielsweise um

maximal ca. 70 bis ca. 90 Winkelgrade.

Ein weiter bedeutender Aspekt der Erfindung liegt darin, dass
die Antriebseinheit einen Elektromotor umfasst, der einen
Stator mit Magnetspulen und einen mit dem Stator
zusammenwirkenden Rotor aufweist, an dem der Arm ausgebildet
ist. Diese Anordnung ist besonders platzsparend bzw. kompakt
einrichtbar und erméglicht die Ubertragung vergleichsweise
hoher Antriebskrdfte auf den verschwenkbaren Arm. Damit
lassen sich auBerdem andernfalls notwendige Getriebeelemente
einsparen. Insbesondere sind keine bzw. nahezu keine
mechanischen Bauteile zur Ubertragung der Antriebskraft fir
das Verschwenken des Arms notwendig. Grundsatzlich kann damit
der Schwenkarm fest mit einem Rotor des Elektromotors
verbunden sein, welcher als Innenrotor um einen aulen-

liegenden Stator mit mehreren Magnetspulen ausgebildet ist.

Ein weiterer zentraler Aspekt der Erfindung liegt darin, dass
Dampfmittel vorgesehen sind, mit welchem bei in Anlage an
einem Mobelteil befindlichem Arm eine Bewegungsdampfung
zwischen dem Arm und dem mit dem Arm in Anlage befindlichen
Mobelteil méglich ist. Um insbesondere Belastuhgsspitzen bzw.
Beschiddigungen am verschwenkbaren Arm bzw. an den
betreffenden Mbbelteilen und eine unerwinschte Gerausch-
entwicklung zu vermeiden, ist die Bewegungsdémpfuhg durch
Dampfmittel vorteilhaft. Die Dampfmittel konnen auf
unterschiedlichste Weise ausgestaltet sein, insbesondere im
Mébelbau bekannte Dampfvorrichtungen umfassen, beispielsweise
Fluidddmpfer, Federddmpfer bzw. kombinierten Dampfer oder
durch die Materialeigenschaften eines Dampforgans gebildete

Diampfer, zum Beispiel aus einem Elastomer.



WO 2008/006616 PCT/EP2007/006260

-11-

Ein zusédtzlicher wichtiger Gesichtspunkt der Erfindung ist
darin zu sehen, dasslAusgleichmittel vorgesehen sind, mit
denen bei der Verschwenkbewegung des Arms ein Winkelversatz
zwischen einem Getriebeteil der Antriebseinheit und dem Arm
ausgleichbar ist. Um beispielsweise.Beschédigungen durch ein
kurzzeitiges bzw. geringes Nachlaufen der Antriebseinheit bei
in einer mechanischen Anlage- bzw. Endstellung befindlichen
verschwenkbaren Arm zu vermeiden, sind entsprechende
Ausgleichmittel vorteilhaft. Beispielsweise kann ein
elastisch nachgiebiges Ausgleichelement vorgesehen sein,
welches die Antriebswirkung der Antriebseinheit auf den Arm
aufnimmt bzw. kompensiert, wenn sich der Arm bereits in einer
- Endstellung befindet. Damit lassen sich Beschadigungen an dem
Motor, dem Getriebe, dem verschwenkbaren Arm oder anderen
Bauteilen nahezu ausschlieflen. Als Ausgleichsmittel kann
beispielsweise ein als Drehwinkelausgleich wirkendes
langliches und flexibles Bauteil, z.B. ein Federstahldraht
vorgesehen werden. Mit den Ausgleichsmittel kann eine exakte
Endstellung des Arms gewdhrleistet werden, wobel ein
unterschiedliches Nachlaufen des Getriebemotors nach dem
Abschaltimpuls kompensiert wird, was bei Drehzahlregelung des
Getriebemotors je nach vorgegebener Verschwenkgeschwindigkeit

des Arms auftreten kann.

Weiter wird vorgeschlagen, dass der Arm so ausgebildet ist,
dass das erste Mdbelteil lber eine Teilstrecke eines im
Standardbetrieb in eine Richtung zurilicklegbaren
Bewegungsweges angetrieben bewegbar ist. In der Regel dient
der verschwenkbare Arm dazu, das erste Mdbelteil lediglich
iber eine Teilstrecke der gesamten méglichen Bewegungsstrecke
angetrieben zu bewegen. Dies kann beispielsweise bei
angetrieben zu bewegenden Schubladen flir eine erste
Teilstrecke aus der geschlossenen in eine teils offene
Stellung der Fall sein, um dann anschlieflend von Hand die
Schublade weiter zu 6ffnen. Hierfir dient der Arm sozusagen

als AusstoBvorrichtung bzw. als Initialisierungsvorrichtung.
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Bevorzugt ist der Arm derart ausgebildet, dass durch das
Verschwenken des Arms das erste Mdbelteil aus einer
geschlossenen Stellung in eine teilweise gedffnete Stellung
angetrieben bewegt wird. Dies erhéht insbesondere den
Bedienkomfort fir das zu bewegende erste Mdbelteil,

beispielsweise fiir eine Schublade.

Bevorzugt ist der Arm in seiner Lange verstellbar
ausgebildet, insbesondere filir eine Einstellung der
Teilstrecke des ersten Mobelteils, iliber welche das erste
M&belteil mit dem Verschwenken des Arms angetrieben bewegbar
ist. So kann einstellbar bzw. verdnderbar die AusstoB- bzw.
ggf. die Einzugsstrecke des ersten Mobelteils bestimmt
werden. Dies l&dsst sich besonders einfach durch eine

Verstellung der Armlidnge des Verschwenkarms realisieren.

In einer Uber dies bevorzugten Ausfiihrungsform der
Erfindungsgemdfen Vorrichtung ist der Arm derart gestaltet,
durch Verschwenken das erste Mobelteil aus einer teilweise
gedffneten Stellung in die Geschlossenstellung angetrieben zu
bewegen. Auf diese Weise kann die erfindungsgemile
Vorrichtung ohne zus&dtzliche Einrichtungen auch fiir eine
SchlieRbewegung des ersten Mtbelteils genutzt werden,
insbesondere wenn das zu bewegende Mobelteil schwer von Hand
bewegbar ist, z.B. bei grofien und stark beladenen Schubladen
und Ausziligen. Damit l&sst sich der Bedienkomfort fiir eine
Nutzperson weiter erhdhen. Auflerdem kann eine exakt
einstellbare bzw. definiert vorgeben Schliefistellung des
ersten Mobelteils durch den verschwenkbaren Arm erméglicht

werden.

In einer besonders zweckmaRigen Ausgestaltung der Erfindung
sind eine Kontrolleinheit zur Kontrolle der Antriebseinheit
und eine Schalteinheit vorgesehen, mit welcher eine manuelle

Ausloésung einer Verschwenkbewegung méglich ist, so dass der
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Arm aus einer Grundstellung angetrieben in eine
Verschwenkstellung gelangt. Mit einer Kontrolleinheit kann
die Antriebseinheit sicher betrieben und fiir eine Vielzahl
von unterschiedlichen Betriebsmodi genutzt werden. Mit der
Schalteinheit kann ein Bediener individuell bzw. je nach
Bedarf die Verschwenkbewegung bequem ausl®sen insbesondere

ohne direkt auf das zu bewegende M&belteil einzuwirken.

Bevorzugt ist die Kontrolleinheit ausgebildet, den Arm nach
dem Verschwenken aus der Grundstellung in die ‘
Verschwenkstellung angetrieben in eine Grundstellung zuriick
zu bringen. Je nach Anwendungsfall kann es von Vorteil sein,
dass nach der AusstoBbewegung des ersten M&belteils durch den
~Arm dieser wieder in seine Grundstellung zuriick gelangt. In
diesem Fall wird der Arm nur fir eine AusstoBbewegung
genutzt. Der SchlieBvorgang kann dann auf bekannte Weise
erfolgen, beispielsweise kann somit eine Schublade
konventionell mit einer Einziehautomatik mit oder ohne

Dampfeinrichtung geschlossen werden.

Es ist aber auch der umgekehrte Fall denkbar, wonach der Arm
nur zum Einziehen bzw. Schliefen des ersten Mdbelteils
genutzt wird, wenn dieses daflir z.B. mit dem Arm l6sbar
gekoppelt ist und das Ausziehen bzw. das Offnen des ersten
Mébelteils ohne Antriebsunterstiitzung z.B. manuell erfolgt.
Dies bedeutet, dass der Arm z.B. so von der Kontrolleinheit
kontrolliert wird, dass nach dem Ausziehen bzw. Offnen des
ersten Mobelteils der Arm in eine Verschwenkbewegung gebracht
wird, aus der dann die Kopplung mit dem ersten Mébelteil und

dessen anschlielendes Einziehen bzw. SchlieBen erfolgen kann.

Besonders bevorzugt ist der Arm so ausgestaltet, durch eine
Verschwenkbewegung aus der Grundstellung um bis ca. 90

Winkelgrade die angetriebene Bewegung des ersten Mobelteils
zu ermdglichen. Damit lassen sich nahezu ideale mechanische

Hebelverhdltnisse filir die angetriebene Bewegung des ersten
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Mobelteils realisieren. Zudem wird der maximal durch den Arm
Uberstreichbare Schwenkradius des Arms fir die Bewegung des

ersten Mobelteils genutzt.

Es ist lber dies bevorzugt, dass die Anlagemittel eine an dem
Arm drehbar gelagerte Rolle und/oder Kugel umfasst. Damit
kann ein besonders sanfter aber zuverldssiger Kontakt
zwischen dem Arm und dem mit dem Arm in Anlage bringbaren
Mobelteil realisiert werden. Bevorzugt ist die Kugel bzw. die
Rolle drehbar gelagert, wodurch in deren Anlagezustand diese

relativ zum entsprechenden Mdbelteil an diesem abrollen kann.

Die Erfindung betrifft auferdem eine M6bel mit einem ersten
Mobelteil, das relativ zu einem zweiten Mdébelteil bewegbar
ist, insbesondere mit einer iber eine Antriebseinheit
angetrieben bewegbaren Schublade, wobei eine Fiihrungseinheit
zur Fihrung des ersten Mobelteils an dem zweiten Mdbelteil
vorhanden ist. Das Mobel zeichnet sich dadurch aus, dass eine
der oben genannten Vorrichtungen vorgesehen ist. Auf diese
Weise lassen sich die vorgenannten Vorteile fiir das

betreffende Mobelteil realisieren.

Ein bevorzugtes erfindungsgemdBes Mobel zeichnet sich dadurch
aus, dass mehrere erste Motbelteile vorgesehen sind, welche
jeweils Uber eine der vorgenannten Vorrichtungen angetrieben
bewegbar sind. In der Regel werden Modbel mit mehreren
bewegbaren ersten Mobelteilen bzw. Schubladen, beispielsweise
im Kichenbereich eingesetzt. Vorteilhafterweise k&nnen
samtliche erste Mobelteile wie erldutert angetrieben bewegt

werden.

SchlieBlich wird vorgeschlagen, dass mehrere
Antriebseinheiten vorgesehen sind, die untereinander iiber
eine Schiene und/oder eine Kabel-Leitung verbunden sind.
Damit kann beispielsweise liber eine libergeordnete bzw.

zentrale Kontrolle bzw. Steuereinheit eine Mehrzahl von
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Antriebseinheiten kontrolliert werden. Vorteilhafterweise
sind die Antriebseinheiten untereinander verbunden.
ErfindungsgeméB lassen sich ungewollte Bewegungs-, Offnungs-
oder SchlieBzustdnde von mehreren zu bewegenden Mdbelteilen
vermeiden, insbesondere wenn eine entsprechend intelligente
Steuer- bzw. Regeleinheit die Bewegung der einzelnen

Mobelteile untereinander koordiniert.

Figurenbeschreibung

Anhand der Zeichnungsfiguren wird die Erfindung unter Angabe
weiterer Details und Vorteile ndher erldutert. Im Einzelnen

zeigt:

Figur 1 eine Draufsicht auf ein teilweise
freigeschnittenes Mobel mit Schublade uhd
AusstoBvorrichtung bei geschlossener
Schublade,

Figur 2 das Motbel gemdl Figur 1 bei teilweise.

ausgefahrener Schublade,

Figur 3 eine Detailansicht der Ausstofvorrichtung aus

Figur 2,

Figur 4 eine freigeschnittene Seitenansicht des Mo&bels
gemdfB Figur 1 und 2 ohne Seitenwand mit drei
Schubladen im geschlossenen Zustand bzw. mit

drei AusstoBvorrichtungen,

Figur 5 eine Vorderansicht stark schematisiert auf das
~ Mdbel gemiB Figur 1 bis 4 mit Elektro-
versorgung und unter Weglassung der Schubladen

und einer AusstoRvorrichtung,
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Figur 6 eine alternative Anordnung zur Anordnung
zweier AusstoBvorrichtungen mit Anbringleiste

und elektrischer Versorgung,

Figur 7 und Figur 8
eine alternative AusstoBvorrichtung mit einem
Verschwenkarm in eingeschwenkter und in

vollstandig ausgeschwenkter Schwenkstellung,

Figur 9 und Figur 10 _
eine weitere alternative AusstoBvorrichtung
mit einem Verschwenkarm in eingeschwenkter und
in vollstédndig ausgeschwenkter

Schwenkstellung,

Figur 11 eine weitere alternative Ausfiihrungsform einer
AusstoBvorrichtung in einer eingeschwenkten

Stellung des Schwenkarms,

Figur 12 eine Seitenansicht der Anordnung gemiB

Figur 11,

Figur 13 die Anordnung gemaf Figur 11 in vollst&dndig
ausgeschwenkter Schwenkstellung des

Schwenkarms,

Figur 14 eine Anordnung gemdB Figur 1 mit einer

weilteren alternativen Ausstofvorrichtung,

Figur 15 die Anordnung gemdB Figur 14 mit teilweise
ausgeschobener Schublade und vollstéandig

verschwenktem Schwenkarm,

Figur 16 eine Detailansicht aus Figur 15 mit dem

verschwenkten Schwenkarm,
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eine alternative Ausgestaltung der Anordnung
gemah Figur 16,

eine Teilansicht von der Seite eines Mdbels
ohne Seitenwand mit einer AusstoBvorrichtung

und einer Schublade in geschlossener Stellung

ein weliteres Mdbel in Teilansicht von oben

ohne Deckplatte,

eine schematisierte Teilansicht eines
erfindungsgemdfien Mobels mit

Zusatzeinrichtungen,

eine Ausstoflvorrichtung &dhnlich zur -
AusstoBvorrichtung gemdB Figur 16 in zwei
unterschiedlichen Verschwenkstellungen eines
Arms in Anlage an einem mit einer Schublade

verbundenen Gegenabschnitt,

einen Ausschnitt quer zur Ansicht der

Anordnung gemdl Figur 21,
ein Detail im Ausschnitt aus Figur 21,

ein Detail der Anordnung gemalb
Figur 21, wobei der Schwenkarm sich nicht im
Kontakt mit einem mit einer Schublade

verbundenen Gegenabschnitts,

bis Figur 28
eine weitere alternative Ausfihrungsform einer
erfindungsgemdfBen Ausstofivorrichtung gemal der

Ansichten der Figuren 21 bis 24,
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Figur 29 eine weitere alternative AusstoBvorrichtung im
Ausschnitt mit einem Schwenkarm in vollsté&ndig

ausgeschwenkter Stellung,

Figur 30 eine Seitenansicht teilweise im Schnitt durch

die Anordnung gem&B Figur 29,

Figur 31 die Anordnung gemdB Figur 29 bei nachlaufender

Antriebseinheit und

Figur 32 die Anordnung gemdf Figur 29 bis 31 mit
zurickgeschwenktem Schwenkarm.

In der Beschreibung der Figuren werden teilweise fir

entsprechende Bauteile die gleichen Bezugszeichen verwendet.

Figur 1 zeigt eine Ansicht von oben auf ein schematisch
dargestelltes Mobelstiick mit einem Mobelkorpus 1, in welchem
eine verfahrbar gelagerte Schublade 2 iber nicht néaher
dargestellte Fiihrungseinheiten 3 mit Fihrungsschienen
verfahrbar angeordnet ist. In Figur 1 ist beispielsweise eine
Arbeitsplatte bzw. Deckplatte oben auf dem Mobelkorpus 1
nicht dargestellt. An einer Innenseite einer Rickwand la des

Mobelkorpus 1 ist eine Ausstofvorrichtung 4 positioniert.

Die AusstoRvorrichtung 4, wie insbesondere Figur 3 naher
zeigt, umfasst einen Schwenkarm 5, welcher um eine
Schwenkachse S Uber einen Getriebemotor 6 verschwenkbar
beweglich ist. Am der Schwenkachse S gegeniiberliegenden Ende
des Schwenkarms 5 ist eine Andriuckrolle 7 drehbar gelagert
angebracht. Des Weiteren ist ein Ausldsekontakt 8 vorgesehen,
welcher zu einer Ausldseeinheit 9 gehodrt, die an einem Winkel
10 befestigt ist. Der Ausldsekontakt 8 ist justierbar
insbesondere beispielsweise im Hinblick auf eine
Auslosekraft, welche notwendig ist, den Auslosekontakt 8

auszuldsen und damit ein Signal an den Getriebemotor 6 weiter
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zu leiten. Anstelle des Ausldsekontakts 8 ist auch eine
andere Vorrichtung denkbar, beispielsweise ein Auslésesensor.
Der Sensor kann extern angeordnet sein oder beispielsweise

integriert in der Ausldseeinheit 9.

In der in Figur 1 dargestellten Anordnung ist die Schublade 2
in Threr geschlossenen Position im Mobelkorpus 1, das heift
insbesondere in Ihrer eingeschobenen Position. Dabei ist der
Schwenkarm 5 in einer zur Innenseite der Rickwand la nahezu
parallelen Ausrichtung. Die AusstoBvorrichtung 4 kann an der
Rickwand la auf gleicher Hohe, unterhalb oder oberhalb der
Schublade 2 angeordnet sein. Die Stromversorgung der
Antriebseinheit bzw. des Getriebemotors 6 erfolgt vorteilhaft
mit Niederspannung z.B. von 12 Volt oder 24 Volt. Ein dafir
notwendiger Transformator kann vorteilhafterweise im
Sockelbereich des dargestellten Mobelkorpus 1 untergebracht

werden.

Sind im Mébelkorpus 1 weitere nicht dargestellte Schubladen
untergebracht, welche jeweils Uber eine AusstoBvorrichtung
verfiigen, koénnen die jeweiligen Getriebemotoren bzw.
Antriebeinheiten jeweils an eine vorhergehende
Antriebseinheit mittels z.B. eines Steckers angeschlossen
werden. Vorteilhafterweise kann hierfiir eine Montageschiene
mit Stromabnahmeschiene fiir die Antriebseinheiten an der
Mobelriickwand la montiert werden, wobei die Antriebseinheiten
verschiebbar an den betroffenen Stellen festgemacht werden

kénnen.

Aus der geschlossenen Position der Schublade 2 gemdB Figur 1
kann von einer Bedienperson beispielsweise durch leichtes
Andriicken auf eine Schubladenfront 2a oder durch Ziehen an
der Schubladenfront 2a ein Ausldsesensor bzw. der
BAuslosekontakt 8 aktiviert werden, welcher den Getriebemotor
6 in Betrieb setzt. Daraufhin wird der Schwenkarm 5 mit

seiner Andriickrolle 7 soweit nach vorne in Richtung einer
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Schubladenfﬁckwand 2b verschwenkt, bis die Andriickrolle 7
hinten an der Schubladenriickwand 2b andrickt bzw. in Anlage
gelangt und die Schublade 2 je nach Lange des Schwenkarms 5
nach vorne gemd&fR Pfeil Pl ausstoBt. Bei maximalem
Schwenkradius des Schwenkarms 5 gemdf Figur 2 ist der
Schwenkarm beispielsweise aus seiner Ausgangslage gemil
Figur 1 um ca. 90 Winkelgrade verschwenkt, wobei der
Schwenkarm 5 entlang einer Linie L mit Bezug zu seinem
vorderen Ende bewegt wird. In Figur 2 ist die Schublade 2 in
ihrer maximal durch die AusstoBvorrichtung 4 ausgestoBenen
 pPosition gezeigt. In dieser Position kann die Schublade 2
beispielsweise von einer Person von Hand weiter aufgezogen
werden bzw. kann im vorderen Bereich der Schublade 2 von oben
bedient werden. Der Schwenkarm 5 wird nach Erreichen seiner
ausgeschwenkten Position gemd@l Figur 2 anschlieBend wieder in
seiner Ausgangslage gemdR Figur 1 zurilck bewegt. Die
Schublade 2 kann konventionell bzw. auf an sich bekannte
Weise geschlossen werden, beispielsweise mit einer

Einziehautomatik mit oder ohne Dé&mpfeinrichtung.

Figur 4 zeigt den Mobelkorpus 1 unter Weglassung eines
Seitenteil mit der Rickwand la unter einer Deckplatte 1lb. Im
Mobelkorpus 1 sind beispielhaft neben der Schublade 2 weitere
darunter angeordnete Schubladen 11 und 12 vorgesehén, welche
sich jeweils in IThre geschlossenen bzw. eingeschobenen
Position im Mobelkorpus 1 befinden. Jede Schublade 2, 11 und
12 ist iUber eine Ausstolvorrichtung 4, 13 und 14 uUber eine
Teilstrecke nach vorne angetrieben ausfahrbar. Die
AusstofBvorrichtung 4 ist an der Riickwand la hinter der
Schubladenriickwand 2b positioniert, wobei die weiteren
AusstoBvorrichtungen 13 und 14 an der Rickwand la unterhalb
der dazugehorigen Schublade 11 bzw. 12 positioniert sind. Ein
Schwenkarm mit Andriickrolle der Ausstofivorrichtung 13 kommt
mit der Schublade 11 so in Anlage, wie es bei dem Schwenkarm
5 mit Andrickrolle 7 der AusstoBvorrichtung 4 an der
Schublade 2 der Fall ist. Die AusstoBvorrichtung 14 hingegen
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kommt mit Ihrem Schwenkarm mit Andrickrolle an einem
Winkelelement 15 in Anlage, welches an einem Schubladenboden
12a der Schublade 12 angebracht ist.

In Figur 5 ist schematisiert der Mobelkorpus 1 gemdBl Figur 4
unter Weglassung der Schubladen 2 bis 12 gezeigt, wobei an
der Rilickwand la die AusstoBvorrichtungen 4 und 13 dargestellt
sind und die AusstoBvorrichtung 14 zur besseren Ubersicht
nicht gezeigt ist. Die AusstoBvorrichtung 4 und 13 sind
miteinander elektrisch leitend beispielsweise liber eine.
Leitung 16 mit Steckverbindung verbunden. Die Stromversorgung
der Ausstoflvorrichtungen 4 und 13 bzw. entsprechend
Ausstofvorrichtung 14 (nicht gezeigt in Figur 5) erfolgt iiber
eine weitere Leitung 17 mit Steckkontakt zu einem '
Transformator 18, welcher eine Netzspannung von
beispielsweise 220 Volt, die iUber eine Leitung 19 mit
Steckkontakt zugefiihrt wird, auf beispielsweise 24 Volt

reduziert.

Eine alternative Anordnung der AusstoBvorrichtungen 4 und 13
mit Stromversorgung ist in Figur 6 dargestellt. Die beiden
AusstoRvorrichtungen 4, 13 sind gemd@f Figur 6 an einer
Montageschiene 20 elektrisch kontaktierend befestigt und
gemall der Doppelpfeile P2 und P3 jeweils an der
Montageschiene in unterschiedlichen Positionen festlegbar.
Die Montageschiene 20 ist lber eine Leitung 17, einen
Transformator 18 bzw. eine weitere Leitung 19 entsprechend
der Stromversorgung gemdB Figur 5 mit einer Betriebsspannung
von z.B. 24 Volt versorgt. Die AusstofBvorrichtung 4 bzw. die
Ausstofvorrichtung 13 in Figur 6 verfligen zur elektrischen
Kontaktierung mit einem stromfihrenden Bereich 20a der

Montageschiene 20 idber ein Kontaktelement 21 bzw. 22.

In Figur 7 und 8 ist eine mogliche alternative Ausgestaltung
einer AusstoBvorrichtung mit Antriebseinheit zum AusstoBen

von bewegbaren Mébelteilen z.B. einer Schublade gezeigt. Die
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Ausstofivorrichtung 21 gemdf Figur 7 und 8 umfasst einen
elektrischen, hydraulischen oder pneumatischen Motor 22,
welcher zum Drehantrieb einer Gewindespindel 23
beispielsweise an einer Rickwand la eines Mobelkorpus
angeordnet ist. Die mit einem AuBengewinde versehene
Gewindespindel 23 ist nahezu parallel zur Riickwand 1la
ausgerichtet und an ihrem vom Motor 22 entfernt gelegenen
vorderen Ende {liber ein Lagerelement 24 drehbar gelagert. Am
Motor 22 ist auBerdem schwenkbar um ein Schwenklager 25 ein
Schwenkarm 5 aufgenommen, welcher eine Andriickrolle 7 an
seinem vorderen Ende aufweist. Anstelle der Andriickrolle 7
ist auch ein Gleitstick denkbar. Auf bzw. entlang der
Gewindespindel 23 ist eine Verschiebemutter 26 iber ein zum
Aullengewinde der Gewindespindel 23 passendes Innengewinde
verfahrbar angebracht. Durch Drehung der Gewindespindel 23
wird die drehfeste Verschiebemutter 26 je nach Drehrichtung
der Gewindespindel 23 gemdB des Doppelpfeils P4 hin- und
herbewegt. '

In Figur 7 ist die Verschiebemutter 26 in ihrer nahezu
vollstandig vorgefahrenen Position an der Gewindespindel 23
positioniert. In dieser Position befindet sich der
Schwenkarm 5 in seiner eingeschwenkten Stellung. An der
Verscﬁiebemutter 26 ist ein fest daran positionierter
Ausleger 27 angebracht, der an seinem vorderen Ende gelenkig
an einem Verschiebestiick 28 angelenkt ist, z.B. indem ein
Stift am Verschiebestilick 28 in ein passendes Rundloch des
Auslegers 27 greift. Das Verschiebestlick 28 ist am
Schwenkarm 5 entlang dessen Lange verfahrbar bzw. gleitend
daran gefihrt angeordnet. Wird beispielsweise ausgehend aus
der Position gemdfl Figur 7 die Gewindespindel 23 drehbar
angetrieben, so dass die Verschiebemutter 26 in Richtung zum
Motor 22 bewegt wird, wird auch das Verschiebestiick 28
entlang des Schwenkarms 5 bewegt, so dass dieser
ausgeschwenkt wird, bis z.B. in eine maximal ausschwenkbare

Position gemafl Figur 8, in welcher die Verschiebemutter 26 an
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der Gewindespindel 23 am antriebsseitigen Ende der
Gewindespindel 23 positioniert ist. Das Verschiebestiick 28
ist dabei Uber den Ausleger 7 nahe am Schwenklager 25 am Arm
5 positioniert, so dass dieser sich z.B. in einer 75 Grad-
Stellung beziglich der Riickwand la befindet. Es sind aber
auch kleinere oder groRere maximale Ausschwenk-
Winkelstellungen bzw. minimale Einschwénk—Winkelstellungen
als die dargestellten gemdB Figur 7 und 8 mit der gezeigten
Anordnung einrichtbar, z.B. mit einer l&ngeren
Gewindespindel 23.

Beim Verschwenken kommt die Andriickrolle 7 in Anlage ,
beispielsweise mit einer Rickwand einer nicht dargestellten
Schublade, welche durch die Verschwenkbewegung des
Schwenkarms 5 nach vorne ausgestofen werden kann.

Eine zur Figur 7 und 8 alternative Ausgestaltung einer
Ausstolbvorrichtung zeigt Figur 9 und Figur 10. Hierbei ist
eine Getriebemotor 29 vorgesehen, welcher iiber eine Aufnahme
30 an einer Riickwand la eines Mébelkorpus angebracht ist. An
der Aufnahme 30 ist entsprechend der Ausfiihrungsform gemip
~Figur 7, 8 ein Schwenkarm 5 schwenkbar aufgenommen, welcher
Uber einen Verschiebeschlitten 26, einen Ausleger 27 und ein
Verschiebestiick 28 verschwenkbar antreibbar ist. Der '
Verschiebeschlitten 26 ist verfahrbar, z.B. kann entlang
einer Gleitschiene 31 gem&B des Doppelpfeils P5 entlang
gleiten bzw. ist hin- und herbewegbar. Die Gleitschiene 31
ist im Wesentlichen parallel zur Riickwand la positioniert.
Zur Gleitbewegung des Verschiebeschlitten 26 ist dieser
beispielsweise liber eine Klemme 32 mit einem insbesondere
umlaufenden Seil 33 verbunden. Das Seil 33 ist hier um eine
vom Getriebemotor 29 drehbar angetriebene Antriebsrolle 34
und um eine Umlenkrolle 35 gefihrt und liegt an den Rollen
34, 35 leicht gespannt an. Uber die Drehrichtung der
Antriebsrolle 34 bzw. die Umlaufrichtung des Seils 33 kann
der Verschiebeschlitten 26 gemah Pfeil P5 hin- und herbewegt
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werden, wobei der Schwenkarm 5 aus seiner beispielsweise in
Figur 9 gezeigten zurickgeschwenkten Position in eine maximal
ausgeschwenkte Position gemd@l Figur 10 gebracht werden kann.
Bei der Verschwenkbewegung kann damit Uber eine Andriickrolle
7 ein entsprechendes M&belteil bewegt werden, beispielsweise

eine Schublade ausgestofBen werden.

Zur Befestigung des vorderen Endes der Gleitschiene 31 bzw.
zur drehbaren Aufnahme der Umlenkrolle 35 ist beispielsweise

eine Gegenaufnahme 36 an der Riickwand la vorzusehen.

Eine besonders vorteilhafte alternative Ausgestaltung einer
AusstoBvorrichtung zeigt Figur 11 bis Figur 13. Dabei wird
ein Schwenkarm 5 mit Andrilickrolle 7 mittels einer
Magnetspulenanordnung 37 verschwenkbar um eine Schwenkachse S
bewegt. Diese Losung ist insbesondere kompakt und
preisgliinstig. Insbesondere kann damit eine Getriebeeinheit
eingespart werden. Die Magnetspulenanordndung 37 umfasst
einen Stator 38 mit Magnetspulen 39, um welchen ein Rotor 40
mit Permanentmagneten 41 drehbar angeordnet ist. Der Rotor 40
ist fest mit dem Schwenkarm 5 verbunden, so dass bei einer
Bestromung der Magnetspule 39 der Rotor 40 und der damit
festverbundene Schwenkarm 5 verschwenkt werden kann. Figur 11
zeigt eine zuruckgeschwenkte Position des Schwenkarms 5 bzw.
Figur 13 eine vollst&dndig ausgeschwenkte Position des

Schwenkarms 5.

Die Magnetspulenanordnung 37 kann beispielsweise entsprechend
der zuvor gezeigten Ausfilihrungsbeispiele an einer Riickwand la
eines Mébelkorpus angebracht werden, beispielsweise Uber

einen Befestigungswinkel 42.

Eine weitere erfindungsgemdfe Anordnung mit einer A
AusstoBvorrichtung 43 zeigt Figur 14 bis Figur 16 bzw. eine
alternative dazu Figur 17. Figur 14 und 15 entspricht im

Wesentlichen einer Ansicht der Anordnung gemdfl Figur 1 und 2
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mit einer in einem Mobelkorpus 1 verfahrbar aufgenommenen
Schublade 2. An einer Mobelrickwand la ist hinter bzw.
unterhalb oder oberhalb der Schublade 2 ein Antriebselement
mit einem Getriebemotor 6 und einem Schwenkarm 5
Vorteilhafterweise mit einem gefederten bzw. gedampften
Kuppelkopf 44 angebracht. Am Schwenkarm 5 ist zudem ein
SchlieBkontakt 45 bzw. Sensor vorgesehen. An einer
Schubladenriickwand 2b ist zur beweglichen Aufnahme des
Kuppelkopfes 44 eine Gleitschiene 46 mit einer Kuppelfeder 47

montiert.

Figur 16 zeigt den Schwenkarm 5 in Anlage an der
Schubladenriickwand 2b bei vollstdndig ausgeschwenktem
Schwenkarm 5. Figur 17 zeigt eine alternative Ausgestaltung
einer AusstoBvorrichtung in einer Position gemal Figur 16,
wobei am Schwenkarm 5 eine Dampfvorrichtung 48,
beispielsweise mit einem Fluiddampfer bzw. Linearddmpfer mit
feststehendem Zylinderteil und darin linear verfahrbarem

Kolben mit Kolbenstange.

Beim angetriebenen Verschwenken des Schwenkarms 5 aus der in
Figur 14 gezeigten Stellung bzw. bei geschlossener

Schublade 2 ist der Kuppelkopf 44 in der Kuppelfeder 47
gefangen, so dass fiur die Verschwenkbewegung des

Schwenkarms 5 die Kuppelfeder 47 entlang der Gleitschiene 46
an dieser gefihrt bewegt wird und die Schublade 2 in die

Position gemdf Figur 15 gelangt.

Seitlich zwischen einer Schubladenfront 2a und dem
Mobelkorpus 1 kénnen Offnungssensoren angebracht werden
(siehe auch Figur 18 bis 20) bzw. kann in eine Arbeitsplatte
bzw. in einem Oberschrank vorne, oben bzw. unten in diese
eine Offnungssensorleiste (nicht dargestellt) eingelassen
bzw. montiert werden, Uber welche ein Impuls zur
Schubladendffnung mittels Kabel oder kabellos iber Funk,

Schall, Piezoelement und dergleichen gegeben werden kann. Die
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Steuerung des Getriebemotors 6 kann vorteilhaft digital
erfolgen, wobei mittels eines Einstelldisplays die Schubladen
einzeln ausgewahlt werden kénnen und beispielsweise jeweils
die AusstoRgeschwindigkeit entsprechend eingestellt werden
kann, beispielsweise geringer oder grdfler, oder abhdngig von

einer Ublicherweise auftretenden Beladung der Schublade.

Besonders bevorzugt ist es, wenn die‘Einzugsgeschwindigkeit
bzw. SchlieBgeschwindigkeit kurz vor der Geschlossenstellung
einstellbar sind. Beispielsweise lassen sich dadurch Effekte
wie bei einer Dampfeinrichtung, jedoch mit einem
zuverlédssigen bzw. immer nahezu gleichbleibenden
SchlieRBverhalten fiir die Schubladenbewegung erreichen.
Prinzipiell kann beispielsweise zur Kindersicherung eine:
Impulseingabe fiir ausgewdhlte bzw. Schubladen mit '
Gefahrdungspotential ge&dndert werden, z.B. durch eine

Impulsfolge kurz - lang - kurz oder dergleichen.

Durch leichtes Andriicken beispielsweise auf die
Schubladenfront 2a bzw. durch Ziehen an einem Griff (siehe
Figur 19) bzw. Betdtigen der Offnungssensorleiste wird der
Getriebemotor 6 in Betrieb gesetzt und der Schwenkarm 5 nach
auflen gedreht, wobei die Schublade 2 idber die Kuppelfeder 47
und die Gleitschiene 46 je nach Schwenkarmldnge aus dem |
Mdbelkorpus 1 herausgedriickt wird. Die weitere Offnung kann

beispielsweise von Hand erfolgen.

Durch Zuschieben von Hand bis zum ausgedrehten Schwenkarm
wird bei Beriihrung iiber einen Kontakt bzw. einen Sensor der
SchliefBvorgang eingeleitet. Dies bedeutet also, dass der
Schwenkarm 5 nach der AusstoRbewegung in seiner
ausgeschwenkten Position verbleibt und nicht sofort wieder
zurickschwenkt. Durch eine beispielsweise Digital-Steuerung
kénnen weitere zahlreiche bzw. vorteilhafte Effekte zur
gewlinschten Bedienung des bewegbaren Mobelteils bzw. der

Schublade erzielt werden.
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Wie insbesondere aus Figur 17 hervorgeht, kann durch eine
Teleskopanordnung eine gewisse Verdnderbarkeit der
Schwenkarmldnge des Schwenkarms 5 realisiert werden.
Beispielswelise kann in einer zentrischen Bohrung 49 des
Schwenkarms 5 ein Endabschnitt 50 des Schwenkarms 5 beweglich
aufgenommen sein. Der Endabschnitt 50 greift in die Bohrung
49 ein, wobeli eine Spiralfeder 51 stirnseitig auBen an der
Bohrung 49 und einem Absatz 52 am Endabschnitt 50 dazwischen

vorgespannt ist.

Figur 18 zeigt einen oberen Abschnitt eines Mébélkorpus 1 mit
einer Schublade 2, wobei an einer Deckplatte 1b des
Mdbelkorpus im vorderen Bereich bzw. bedienseitig von einer
Person betidtigbare Offnungssensorleisten 53, 54 und 55
gezeigt sind, welche kombiniert bzw. einzeln vorgesehen

werden koénnen.

Figur 19 zeigt weitere alternative Anordnungen von Sensoren
bzw. Sensorleisten mit einem Offnungssensor 56 bzw. 57 im
Mobelkorpus beispielsweise in einer Seitenwand lc bzw. einen

Offnungssensor 58 in einem Griff 59 der Schublade 2.

In Figur 20 ist stark schematisiert eine Anordnung eines
Mdbels mit einem Mobelkorpus 1, in dessen Deckplatte 1b eine
Offnungssensorleiste 59 oben integriert ist, welche Ulber eine
Sensorleitung 60 mit einer Transformator- und Kontrolleinheit
61 verbunden ist. Uber eine weitere Leitung 62 ist die '
Transformator- und Kontrolleinheit 61 beispielsweise mit
einer Spannung von 220 Volt versorgt. Uber Leitungen 63, 64
sind Antriebsmotoren 65, 66 flir entsprechende
AusstoBvorrichtungen mit der Transformator- und
Kontrolleinheit 61 verbunden. Zur Versorgung eines weiteren
Antriebsmotors 67 ist dieser iber eine Leitung 68

beispielsweise mit dem Antriebsmotor 66 verbunden.
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Zur Einstellung, Programmierung, Kontrolle oder Wartung und
dergleichen ist ein Einstell-Display 69 ebenfalls mit der

Transformator—- und Kontrolleinheit 61 verbunden.

Ein weiteres zur Anordnung gemdf der Figuren 14 bis 17
dhnliche Ausfihrungsbeispiel einer Kuppelvorrichtung zeigen
die Figuren 21 bis 24. Ein um eine Drehachse S
verschwenkbarer Schwenkarm 5 weist einen Kuppelkopf 44 auf,
welcher in einer ringfdrmigen Feder 70 zumindest zeitweise
gekoppelt in Anlage bringbar ist. Die Feder 70 ist an einem
Kuppelschlitten 71 festgelegt, der entlang einer Gleitschiene
72 verfahrbar ist. Die Gleitschiene 72 ist beispielsweise an
einer Schubladenrickwand 2b befestigt. Auf dem Schwenkarm 5
ist der kreisfdrmige Kuppelkopf 44 mit konische verlaufenden
Seitenflanken 44a befestigt. Der auf der Gleitschiene 72
verschiebbar gelagerte Kuppelschlitten 71 weist einen
kreisfdrmigen Aufnahmering 73 auf, in welchem sich die
ringférmige Feder 70 befindet. Die Feder 70 hat die Aufgabe,
die ausgestofllene bzw. die bis zum Schwenkarm 5 eingeschobene
Schublade etwas zu fixieren. Nach dem UmschlieBen des
Kuppelkopfes 44 durch die ringférmige Feder 70, beginnt sich,
ausgeldst durch einen Kontakt bzw. Sensor der Schwenkarm 5 zu
drehen, wobel die gesamte Schwenkbewegung gemdfB Figur 21
durch die strichpunktierte Linie L2 éngedeutet ist, entlang
derer sich der Kuppelkopf 44 bewegt. Im Laufe der
Verschwenkbewegung wird der Kuppelkopf 44 immer stabiler in
der ringfdérmigen Feder 70 verankert und kann beispielsweise

die Schublade zuziehen.

Figur 23 zeigt detailliert den Ausschnitt des vorderen Endes
des Schwenkarms 5 mit in der Feder 70 aufgenommenen Kuppekopf
44. '

Figur 24 zeigt den Kuppelkopf 44 im nicht in der Feder 70
gekoppelten Zustand am Kuppelschlitten 71. Dies ist
beispielsweise dann der Fall, wenn die (nicht dargestellte)
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Schublade mit dem Kuppelschlitten 71 in der ausgestoBenen

Position nach vorne gemd&l Pfeil PS5 bewegt wird.

Eine weitere alternative Ausgestaltung des
Erfindungsgegenstands bzw. der Ausstofvorrichtung zu der
Anordnung gemdfl Figur 21 bis Figur 24 zeigen die Figuren 25
bis 28. Diese zeichnet sich durch eine Kuppelvorrichtung mit
einem Kuppelstift bzw. Kuppelbolzen 74 an einem
Kuppelschlitten 75 aus. An einem Schwenkarm 5 ist eine
Fanggabel 76 mit einer drehbar gelagerten Sicherungswippe 77
befestigt, welche wdhrend des Schwenkvorgangs insbesondere
elektrisch verriegelt werden kann. An einer
Schubladenriickwand 2b ist eine Gleitschiene 72 befestigt, auf
welcher der Kuppelschlitten 75 verschiebbar gelagert ist. Auf
dem abgewinkelten Kuppelschlitten 75 ist der Kuppelbolien 74
angeordnet. Wird die gedffnete Schublade z.B. éingeschoben
und erreicht der Kuppelschlitten 75 das vordere Ende des
ausgeschwenkten Arms 5, gleitet der Kuppelbolzen 74 in die
Fanggabel 76 und schwenkt die Sicherungswippe 77 um, welche
anschliefend durch eine elektrische Verriegelung 78
elektrisch verriegelt wird (siehe Figur 26), worauf der
Schwenkarm 5 beginnt einzuschwenken und die Schublade

einzieht.

Figur 28 zeigt den vorderen Abschnitt des entriegelten und
von dem Kuppelschlitten 75 getrennten Schwenkarms 5, wenn die
Schublade beispielsweise gemd&fB des Pfeils P6 mit dem daran

angeordneten Kuppelschlitten 75 nach vorne bewegt wird.

In den Figuren 29 bis 32 ist eine erfindungsgemafle
AusstoBvorrichtung mit einem Schwenkarm 5 mit einem
Drehwinkelausgleich gezeigt. Bei einer analogen oder
digitalen Drehzahlregelung von Getriebemotoren, lauft der
entsprechende Getriebemotor je nach Eingabe verschiedener
Schwenkarm-Geschwindigkeiten, nach dem Abschaltimpuls

unterschiedlich nach, wodurch keine exakte Einstellung des
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Schwenkarms bzw. einer Endstellung des Schwenkarms moglich
ist. Fir eine Geschlossenstellung beispielsweise von
Schubladen ist es jedoch nétig, eine exakte Einstellung zu
gewdhrleisten. Um dies zu erreichen, wird erfindungsgemdf ein

Drehwinkelausgleich vorgeschlagen.

Am Schwenkarm 5 ist hierfir ein abgewinkelter'bzw.
umgebogener Federstahldraht 79 fest verbunden. Der Schwenkarm
5 ist im Bereich der Drehachse S fest mit einer gegenilber
einer Antriebsnabe 80 drehbar gelagerten Schwenkarmnabe 81
verbunden, wobei der Arm 5 Uber einen Getriebemotor 82 um die
Schwenkachse S drehbar angetrieben wird. Die auf einer
Getriebeachse A festgeschraubte Antriebsnabe 80 ist mit dem
abgewinkelten Ende des Federstahldrahts 79 verbunden. Die
Bewegung von der Antriebsnabe 80 auf den Arm 5 erfolgt somit
liber den Federstahldrahts 79. An der Schwenkarmnabe 80 sind
zudem zwei gegeniiber positionierte Begrenzungsanschlage 83,
84 vorgesehen, an denen je nach Schwenkstellung des Arms 5
bzw. der Antriebsnabe 80 der Federstahldraht 79 anliegen
kann. AuBerdem sind Fixanschldge 85, 86 fiir die Begrenzung
der Verschwenkbewegung des Schwenkarms 5 ausgebildet. Damit
lasst sich, wenn der Schwenkarm 5 die exakte Stellung an
einem der Fixanschldge 85, 86 erreicht hat, die Getriebeachse
A bzw. die Antriebsnabe 80 noch etwas weiter drehen, wobei
der Schwenkarm 5 in seiner fixierten Endlage verharren kann
und die weitere Drehung der Antriebsnabe 80 durch eine
selbstriickstellende Relativbewegung der Antriebsnabe 80
gegeniiber dem Arm 5 kompensiert wird. Das Weiterdrehen der.
Antriebsnabe 80 wird durch den auf Biegung beanspruchten
Federstahldraht 79 ermdglicht. Eine solche Situation ist
beispielsweise in Figur 31 dargestellt, wobei der Schwenkarm
5 aus der gemdB Figur 29 erreichten Endstellung an dem
Fixanschlag 85 durch ein stlickweises Weiterbewegen bzw.
Weiterdrehen der Antriebsnabe 80 um hier z.B. ca. 25

Winkelgrade in die in Figur 31 gezeigt Stellung gelangt.
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Figur 32 zeigt den Schwenkarm 5 in der an dem Fixanschlag 86
erreichten Endschwenkstellung, ohne eine Nachlaufstellung der
Antriebsnabe 80.
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Bezugszeichenliste:

12a
13
14
15

16

17
18
19
20
20a
21
22
23
24
25
26
27

Mébelkorpus -
Rickwand
Deckplatte
Seitenwand
Schublade
Schubladenfront
Schubladenriickwand
Fiihrungseinheit
Ausstofvorrichtung
Schwenkarm
Getriebemotor
Andrickrolle
Ausldsekontakt
Ausloseeinheit
Winkel

Schublade
Schublade
Schubladenboden
Ausstoﬁvorrichtuhg
Ausstofvorrichtung
Winkelelement
Leitung

Leitung
Transformator
Leitung
Montageschiene
Bereich
Ausstofivorrichtung
Motor
Gewindespindel
Lagerelement
Schwenklager
Verschiebemutter

Ausleger

-32-
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28 Verschiebestlck
29 Getriebemotor
30  Aufnahme
31 Gleitschiene
32 Klemme
33 Seil
34 Antriebsrolle
35 Umlenkrolle
36 Gegenaufnahme
37 Magnetspulenanordnung
38 Stator
39 Magnetspule
40 Rotor
41 Permanentmagnet
42 Befestigungswinkel
43 AusstoBvorrichtung
44 Kuppelkopf
44a Seitenflanken
45 SchlieBkontakt
46 Gleitschiene
47 Kuppelfeder
48 Dampfvorrichtung
49 Bohrung
50 Endabschnitt
51 Spiralfeder
52 Absatz
53 Offnungssensorleiste
54 Offnungssensorleiste
55 Offnungssensorleiste
56 Offnungssensor
57 Offnungssensor
58 Griff
59 Offnungssensorleiste
60 Sensorleitung
61 Transformator- und Kontrolleinheit
62 Leitung

PCT/EP2007/006260
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63 Leitung

64 Leitung

65 Antriebsmotor
66 Antriebsmotor
67 Antriebsmotor
68 Leitung

69 Display

70 Feder

71 Kuppelschlitten
72 Gleitschiene

73 Aufnahmering

74 Kuppelbolzen

75 Kuppelschlitten
76 Fanggabel

77 Sicherungswippe
78 Verriegelung

79 Federstahldraht
80 Antriebsnabe

81 Schwenkarmnabe
82 Getriebemotor
83 Begrenzungsanschlag
84 Begrenzungsanschlag
85 Fixanschlag

86 Fixanschlag
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Anspriche:

1. Vorrichtung zum Bewegen von zueinander bewegbaren
Mébelteilen, mit einer Antriebseinheit mittels derer ein
erstes Mdbelteil relativ zu einem zweiten Mobelteil
angetrieben bewegbar ist, wobei ein zwischen den Mdbelteilen
ausgebildeter und mit der Antriebseinheit verschwenkbarer Arm
derart ausgebildet ist, dass durch das Verschwenken des Arms
die angetriebene Bewegung des ersten Mbbelteils erfolgt,
dadurch gekennzeichnet, dass Anlagemittel (7, 44, 47, 70, 74,
77) zur wenigstens zeitweisen Kopplung eines Endabschnitts
des Arms (5) mit einem der Mobelteile (1) bei der

Verschwenkbewegung des Arms (5) vorhanden sind.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die Anlagemittel eine Aufnahmekontur (47, 70) umfassen,
in welche der Endabschnitt (44) des Arms (5) einschnappen

kann.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder Anspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die Anlagemittel eine Fihrungsanordnung
(46, 72, 75) zur Bewegungsflihrung des im Kopplungszustand

befindlichen Arms (5) aufweisen.

4. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Flihrungsanordnung derart
ausgestaltet ist, den Endabschnitt (44) des Arms (5) bei

dessen Verschwenkbewegung zu fihren.

5. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Fihrungsanordnung eine
Fiihrungsschiene (46, 72)umfasst, an der ein mit dem
Endabschnitt (44) des Arms (5) gekoppelter Schlitten (71, 75)

verfahrbar ist.
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6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass die Anlagemittel eine mechanisch
und/oder elektrisch sicherbare Kuppeleinrichtung (74, 76, 77,
78) umfassen, welche zwischen dem Arm (5) und dem mit dem Arm

in Anlage bringbaren Moébelteil (2b) arbeitet.

7. Vorrichtung nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1,
insbesondere nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass eine Uber die Antriebseinheit (22)
drehbar angetriebene Spindel (23) filir das Verschwenken des

Arms (5) vorgesehen ist.

8. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet,
dass die Spindel als Gewindespindel (23) ausgebildet ist,
entlang derer ein mit dem Arm (5) koppelbarer Schlitten (26)
durch die Drehbewegung der Gewindespindel (23) verfahrbar

ist.

9. Vorrichtung nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1,

insbesondere nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass ein Uber die Antriebseinheit angetrieben
bewegbares flexibles Treiborgan (33) fir das Verschwenken des

Arms (5) vorhanden ist.

10. Vorrichtung nach Ahspruch 8, dadurch gekennzeichnet,
dass das Treiborgan (33) ausgestaltet ist, durch seine
angetriebene Bewegung einen mit dem Arm (5) koppelbaren

Schlitten (26) zu verfahren.

11. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche 5, 8
und 10, dadurch gekennzeichnet, dass der Schlitten (26) quer
zur Bewegungsrichtung des ersten Mdbelteils verfahrbar

angeordnet ist.
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12. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche 5,
8, 10 und 11, dadurch gekennzeichnet, dass der Schlitten (26)
iber ein Verbindungselement (27) mit einem an dem Arm (5)

verschieblich angeordneten Schiebestiick (28) verbunden ist.

13. Vorrichtung nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1,
insbesondere nach einem der vorhergehenden Anspriliche, dadurch
gekennzeichnet, dass die Antriebseinheit (37) einén
Elektromotor umfasst, der einen Stator (38) mit Magnetspulen
(39) und einen mit dem Stator (38) zusammenwirkenden Rotor

(40) aufweist, an dem der Arm (5) ausgebildet ist.

14. Vorrichtung nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1,
insbesondere nach einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch
gekennzeichnet, dass Dampfmittel (48, 51) vorgesehen sind,
mit welchen bei in Anlage an einem Mobelteil (2) befindlichem
Arm (5) eine Bewegungsdampfung zwischen dem Arm (5) und dem
mit dem Arm (5) in Anlage befindlichen Mobelteil (2) moéglich

ist.

15. Vorrichtung nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1,
insbesondere nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass Ausgleichmittel (79) vorgesehen sind,
mit denen bei der Verschwenkbewegung des Arms (5) ein
Winkelversatz zwischen einem Getriebeteil (80) der
Antriebseinheit (82) und dem Arm (5) ausgleichbar ist.

16. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Arm (5) so ausgebildet ist,
dass das erste Mdbelteil (2, 11, 12) iliber eine Teilstrecke
eines im Standardbetrieb in eine Richtung zurilicklegbaren

Bewegungsweges angetrieben bewegbar ist.
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17. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Ansprliche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Arm (5) derart ausgebildet
ist, dass durch das Verschwenken des Arms (5) das erste
Mobelteil (2, 11, 12) aus einer geschlossenen Stellung in

eine teilweise gedffnete Stellung angetrieben bewegt wird.

18. 'Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Arm (5) in seiner Ldnge
verstellbar ausgebildet ist, insbesondere fir eine

Einstellung der Teilstrecke des ersten Mobelteils (2, 11,
12), iUber welche das erste Mobelteil (2, 11, 12) mit dem

Verschwenken des Arms (5) angetrieben bewegbar ist.

19. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Arm (5) derart gestaltet
ist, durch Verschwenken das erste Mobelteil (2) aus einer
teilweise gedffneten Stellung in die Geschlossenstellung

angetrieben zu bewegen.

20. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass eine Kontrolleinheit (61) zur
Kontrolle der Antriebseinheit (65, 66, 67)und eine
Schalteinheit (59), mit welcher eine manuelle Ausldsung einer
Verschwenkbewegung méglich ist, vorgesehen sind, so dass der
Arm (5) aus einer Grundstellung angetrieben in eine

Verschwenkstellung gelangt.

21. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Kontrolleinheit (61f
ausgebildet ist, den Arm (5) nach dem Verschwenken aus der
Grundstellung in die Verschwenkstellung angetrieben in eine

Grundstellung zurtick zu bringen.
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22. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Arm (5) so ausgestaltet ist,
durch eine Verschwenkbewegung aus der Grundstellung um bis
ca. 90 Winkelgrade die angetriebene Bewegung des ersten

Modbelteils (2, 11, 12) zu ermdglichen.

23. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Anlagemittel eine an dem Arm

drehbar gelagerte Rolle (7) und/oder Kugel umfasst.

24. Modbel mit einem ersten Mobelteil, das relativ zu einem
zweiten Mobelteil (1) bewegbar ist, insbesondere mit einer
iiber eine Antriebseinheit (6, 22, 29, 37, 65, 66, 67, 82)
angetrieben bewegbaren Schublade (2, 11, 12), wobei eine
Fiihrungseinheit (3) zur Fihrung des ersten Mobelteils (2, 11,
12) an dem zweiten Mobelteil (1) vorhanden ist, dadurch
gekennzeichnet, dass eine Vorrichtung nach einem der

vorhergehenden Anspriiche vorgesehen ist.

25. Mobel nach Anspruch 24, dadurch gekennzeichnet, dass
mehrere erste Mobelteile (2, 11, 12) vorgesehen sind, welche
jeweils Ulber eine Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis

23 angetrieben bewegbar sind.

26. Moébel nach Anspruch 24 oder 25, dadurch gekennzeichnet,
dass mehrere Antriebseinheiten (6, 65, 66, 67) vorgesehen
sind, die untereinander iiber eine Schiene (20) und/oder eine

Kabel-Leitung (16, 68) verbunden sind.
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