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Dispositif de nettoyage d’un hublot rectangulaire.

@ Dispositif de nettoyage d'un hublot rectangulaire.

Il comporte un balai d'essuie-glace 8 monté sur un chariot
20 et déplacé paraliélement & lui-méme sur un rail 24 par des
moyens d'entrainement alternatif qui comprennent deux pi-
gnons & chaine 45, 46 espacés 'un de l'autre, une chaine 48
enroulée autour de ces pignons, un moteur d'entrainement 40
pour entrainer f'un au moins desdits pignons en rotation, un
doigt d'accrochage 50 monté sur la chaine 48 et tournant avec
elle, une fourchette montée 32 sur le chariot 20 porte-balai
d'essuie-glace sensiblement paraliélement au plan de la chaine,
cette fourchette comportant une petite et une grande dent.

Ce dispositif s'applique avantageusement a un hublot de
cellule chaude dans {'industrie nuciéaire.
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DISPOSITIF DE NETTOYAGE D'UN HUBLOT RECTANGULAIRE

DESCRIPTION .

La présente invention concerne un dispositif de
nettoyage d'un hublot rectangulaire. Elle s'applique
particuliérement au cas d'une cellule chaude comportant un hublot
rectangulaire ou carré permettant d'observer L'intérieur de la
cetlule, en particulier pour effectuer des opérations & L'aide
d'un manipulateur situé a L'intérieur de ladite cellule.

On connait déja des dispositifs bermettant d'essuyer un
hublot ou une vitre, par exemple les essuie-glaces destinés aux
véhicules automobiles. Toutefois, ces dispositifs sont animés
d'un mouvement de rotation autour d'un axe fixe et balayent une
zone présentant la forme d'un secteur de couronne. Ils ne
permettent donc pas de balayer la totalité de La surface d'une
glace ou d'un hublot rectangulaire. Ceci est un inconvénient
majeur dans Lle cas d'un hublot de cellule chaude parce que la
vision doit &tre compléte sur toute la surface de ce hublot.

La présente dnvention a précisément pour objet un
dispositif de nettoyage d'un hublot rectangulaire qui permet de
nettoyer Lla totalité de la surface de ce dernier. Ce résultat est
atteint, conformément & L(‘'invention, grdce au fait que Lle
dispositif de nettoyage comporte des moyens qui permettent de
déplacer le balai d'essuie-glace parallélement & Lui-méme.

Selon une réalisation préférée de L'invention, ces
moyens comprennent un rail, un chariot porte-balai d'essuie-
glace, ce chariot étant muni de galets pour circuler sur le rail,
et des moyens d'entrainement pour animer ledit chariot d'un
mouvement alternatif de translation.

De préférence encore, Lles moyens pour entraSner le
chariot d'un mouvement alternatif de transtation comportent deux
pignons a chaine espacés L'un de L'autre, une chaine enroulée
autour de ces pignons, un moteur d'entrainement pour entrainer

L'un au moins desdits pignons en rotation, un doigt d'accrochage
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monté sur la chafne et tournant avec elle, une fourchette montée
sur le chariot porte~-balaie d'essuie-glace sensiblement
parallément au plan de la chaine, cette fourchette comportant une
petite dent et une grande dent.

_En outre, afin de parfaire le nettoyage, le dispositif
de Ll'invention comporte des moyens qui permettent d'asperger la
surface du hublot balayée par le balai d'essuie-glace au moyen
d'un liquide de nettoyage, par exemple de L'eau. Selon
L'invention, ces moyens sont constitués par un ° conduit
longitudinal formé dans le rail de guidage, ce rail étant percé
d'orifices pour constituer une rampe d'aspersion. Une rigole de
récupération est située & la partie basse du hublot. Elle permet
de récupérer Lle fluide de nettoyage qui a été déversé par la
rampe d'aspersion. L'action combinée du balai d'essuie-glace et
de la rampe de nettoyage permet de nettoyer de maniére . parfaite
la surface interne du hublot.

"~ L'invention sera maintenant décfite plus en détail en
référence aux figures annexées qui représentent seulement un mode
d'exécution,

- Lla figure 1 est une vue d'ensemble du dispositif de
nettoyage conforme & L'invention wvu depuis L'intérieur de la
cellule, ,

- les figures 2 et 3 représentent respectivement une
vue en élévation et une vue de cO6té du dispositif dé nettoyage de
la figure 1, '

- La figure &4 est une vue partielle de dessus dui
explique Lle fonctionnement des moyens permettant d'animer le
chariot porte-balai d'essuie-glace d'un mouvement alternatif.

Le dispositif de nettoyage conforme & L'invention
représenté sur la figure 1, permet de nettoyer un hublot 4 monté
sur une paroi 6 faisant partie par exemple d'une cellule chaude.
Ce dispositif comporte des moyens podr déplacer un balsai
d'essuie-glaée V8' porté par un bras 10 selon un mouvement
atternatif de transtation, le balai d'essuie-glace 8 restant en

permanence paralléle & lui-méme. Ces moyens sont contenus dans un
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carter 12 et seront décrits plus en détail en référence aux
figures suivantes. En outre, le dispositif comporte des moyens
permettant d'asperger la surface interne du hublot au moyen d'un
liquide, comme schématisé par les fléches 14. A cet effet, une
pompe d'alimentation 16 permet d'alimenter le dispositif 12 en
liquide de nettoyage. Le liquide de nettoyage est recueilli dans
une rigole 18 située & la partie basse du hublot 4, puis il est
évacué. )

La combinaison du mouvement du balai 8 qui balaye toute
la surface du hublot et de Ll'aspersion permet d'assurer un
nettoyage trés efficace du hublot. A

On a2 représenté sur les figures 2 et 3 la réalisation
détaillée des moyens qui permettent d'animer le balai d'essuie~-
glace d'un mouvement de translation alternatif. Le balai
d'essuie-glace 8 est monté sur le bras 10 qui est coudé dans deux
directions opposées, comme on peut le voir en particulier sur la
figure 1. Le bras 10 est monté sur un chariot 20 sur Llequel sont
fixés deux galets 22 en forme de diabolo. Ces deux galets roulent
sur un rail qui est constitué par un tube 24 comportant un canal
de passage longitudinal 26 et percé d'orifices 28 dirigés vers la
face interne du hublot : ainsi, le tube 24 joue simultanément Le
role de rail permettant Lle déplacement du chariot porte-balai
d'essuie-glace et Lle role d'une rampe d'aspersion pefmettant
d'amener un Lliguide de nettoyage & Lla partie supérieure du
hublot, comme schématisé par 1a fléche 14. Les diabolos 22
présentent un profil en V (voir figure 3) et prennent appui sur
le rail 24 par ce profil. Cela permet un pivotement angulaire du
chariot 20 autour du rail 24. Cette disposition permet au balai
d'essuie-glace 8 de s'appltiquer sur le hublot, un contrepoids
(... & représenter) étant prévu pour fournir ta force
d'application nécessaire. A cet effet, le centre de gravité de
L'ensemble constitué par le chariot porte-balaie d'essuie-glace,
le bras 10 et L'essuie-glace 8 est décalé par rapport & une ligne
verticale passant par le centre du rail 24 de maniére & produire

un moment par rapport & L'axe longitudinal de ce rail 24. Ce
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moment est utilisé pour appliquer le balai d'essuie-glace sur Lle
hubtot 4. Un ou plusieurs galets cytindriques tels que 30 sont
situés & une position diamétralement opposée par rapport & la
position des galets 22. Le ou les galets 30 ont pour fonction de
maintenir le chariot 20 de maniére & ce qu'il ne puisse sortir du
rail. En outre, une fourchette 32 est montée sur le chariot 20.
Cette fourchette comporte deux dents 32a et 32b. La forme de ces
dents est plus particuliérement visible sur la figure 4 qui
représente’ la fourchette 32 & deux positions 32' et 32"
différentes. Une Llumiére 34 pratiquée dans la fourcﬁette de
guidage 32 permet de régler la position longitudinale de la
fourchette 32 par rapport au chariot 20. Ce réglage est effectué
au moyen d'un écrou 36, par exemple un écrou é‘ailettes que l'on
serre lorsque Lla position de la fourchette est réglée
convenablement.

' Par ailleurs, Lle dispositif comporte des moyens qui
permettent d'entrainer le chariot 20. Ces moyens sont constitués
par un moteur 40 monté sur un support 42 fixé lui-méme & la paroi
6 de La cellule. Comme on peut Lle voir sur Lla figure 2, Lle
support 42 portant le moteur 40 est situé de Ll'un des cbtés du
hublot &4, le c¢&té droit sur la figure 2. De L'autre cbté du
hublot, on trouve un autre support 44 sur lequel un pignon denté
46 est monté tournant. Une chaine 48 passe sur les pignons 45 et
46, L'entre-axe entre ces pignons LSV et 46 correspond
approximativement & Lla course alternative ¢ du balai d'essuie-
glace 8, et par conséquent & la dimension horizontale du hublot
4, étant donné‘que le balai d'essuie-glace doit essuyer toute la
longueur de ce hublot. De maniére plus précisé, la course ¢ du
balai d'essuie-glace correspond, comme on l'expliquera plus en
détail ultérieurement, & Ll'entre-axe entre les pignons 45 et 46
augmenté de la demi-somme des diamétres des pignons 45 et 46,
c'est-a-dire si ces pignons sont égaux, comme ce sera Lle cas en
général, du diamétre de l'un des pignons. En outre, un doigt 50
est monté sur L'un des maillons de la chaine et tourne avec cette

chaine.
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On expliquera maintenant en référence a la figure &4 le
fonctionnement des moyens pour entrainer le chariot 20 selon un
mouvement alternatif.

Le moteur 4C entraine en rotation l'un des pignons, par
exemple Lle pignon 45. Par suite, le doigt 50 circule avec la
chaine et accomplit un parcours fermé constitué de  deux
trajectoires rectilignes et de deux trajectoires en demi-cercle.
La plus grande des dents, la dent 32b de Lla fourchette 32,
présente une longueur telle que, lorsque sa position est
convenablement réglée par rapport & L'axe des pignons 45 et 50,
son extrémité s'étend au~deld de la position la plus extréme de
la dent 50, de telle sorte que ce doigt ne peut s'échapper de la
dent 32b, aquelle que soit sa position dans son parcours. En
revanche, Lle decigt 322 est plus court. Le sens de rotation des
pignons 45 et 46 étant défini par la fléche 52, le chariot 20 est
entrainé par le doigt sur L'un des deux trajets rectilignes par
exemple le trajet dinférieur én considérant la figure 4, en
prenant appui sur la dent la plus courte, & savoir la dent 32a de
sa position 50a jusqu'd sa position S0b. A cette position 50b, le
doigt échappe de la dent 32a de la fourchette 32, effectue wune
fraction de tour & vide (par exemple 120°) et vient reprendre
contact avec la dent de plus grande longueur 32b &2 sa position
50c. Il entraine alors le chariot d'un mouvement rectiligne de’
sens contraire au précédent de la position 50c jusqu'a La
position 50d, & laquelle il change de sens pour venir de nouveau
4 la position 502 & partir de laquelle il entraine & nouveau le
chariot en sens opposé. Ce cycle se répéte indéfiniment, de telle

sorte que le chariot est animé d'un mouvement alternatif.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de nettoyage d'un hublot rectangulaire
(4) comportant un balai» d'essuie-glace (8) et des moyens pour
déplacer ledit balai d'essuie-glace (8), caractérisé en ce que
lesdits moyens déplacent (e balai d'essuie-glace (8)
parallétement & lui-méme.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que Lles moyens pour déplacer Le balai d'essuie-glace (8)
parallélement & Llui-méme comprennent un rail (24), un chariot

(20) porte-balai d'essuie-glace, ce chariot (20) étant muni de

“galets (22) pour circuler sur le rail (24), et des moyens

d'entrafnement (40, 45, 46, 500 pour animer ledit chariot (20)
d'un mouvement alternatif de translation.

3. bispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce que les moyens d'entrainement pour animer ledit chariot d'un
mouvement alternatif de translation comportent deux pignons &
ckafne (45, 46) espacés L'un de l'autre, une chafne (48) enroulée
autour de ces pignons, un moteur d'entrainement (40) pour
entééﬁner L'un au moins desdits pignons en rotation, un doigt
d'accrochage (50) monté sur la chafne (48) et tournant avec elle,
une fourchette montée (32) sur Lle chariot (20) porte-balai
d'essuie-glace sensiblement parallélement au plan de la chalne,
cette fourchette comportant une petite dent (32a) et une grande
dent (32b).

4. Dispositif selon L'une quelcongue des revendications
14 3, caractérisé en ce que le rail de guidage (24) comporte un
conduit interne longitudinal (26) percé d'orifices (28) pour
constituer une rampe d'aspersion, une rigole de régupération 18)
étant située & la partie basse du hublot.
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