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(54) Title: SUPPORT DEVICE ADJUSTABLE BY AN ELECTRIC MOTOR
(54) Bezeichnung : ELEKTROMOTORISCH VERSTELLBARE STUTZEINRICHTUNG

(57) Abstract: A support device adjustable by an electric motor (2) to support a cushioning of an item of seating and/or reclining
furniture, in particular a mattress of a bed, has a base body (4) comprising an outer frame (26), which is designed and equipped to
rest on a resting surface, and an inner frame, which has at least two support parts (6-14) which are adjustable relative to one another.
The support device further comprises an electric motor drive unit (16) comprising at least one adjusting member having a drive
connection with an electric motor (36), which adjusting member, in order to adjust at least one support part (6-14), has a drive
connection to same. According to the invention, the outer frame (26) is formed at least in sections by means of a C-profile rail (106),
wherein the C-profile rail forms a linear guide, whereon the adjusting member is guided in a linearly displaceable manner in the
profile direction.

(57) Zusammenfassung:

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Eine elektromotorisch verstellbare Stiitzeinrichung (2) zum Abstiitzen einer Polsterung eines Sitz- und/oder Liegemdébels,
insbesondere einer Matratze eines Bettes, weist einen Grundkdrper (4) auf, der einen Auflenrahmen (26), der zur Auflage auf einer
Auflagefliche ausgebildet und eingerichtet ist, und einen Innenrahmen aufweist, der wenigstens zwei relativ zueinander
verstellbare Stiitzteile (6-14) aufweist. Die Stiitzeinrichtung weist ferner eine elektromotorische Antriebseinrichtung (16) auf, die
wenigstens einen mit wenigstens einem Elektromotor (36) in Antriebsverbindung stehendes Verstellorgan aufweist, das zur
Verstellung wenigstens eines Stlitzteiles (6-14) mit demselben in Antriebsverbindung steht. Erfindungsgemidll ist der
Aullenrahmen (26) wenigstens abschnittsweise durch eine C-Profilschiene (106) gebildet, wobei die C-Profilschiene eine
Linearfithrung bildet, an der das Verstellorgan in Profilrichtung linear verschieblich gefiihrt ist.
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Elektromotorisch verstellbare Stiitzeinrichtung

Die Erfindung betrifft eine elektromotorisch ver-
stellbare Stiitzeinrichtung der im Oberbegriff des An-
spruchs 1 genannten Art zum Abstiitzen einer Polsterung
eines Sitz- und/oder Liegemdbels, insbesondere einer
Matratze eines Bettes.

Derartige Stilitzeinrichtungen sind beispielsweise
in Form von Lattenrosten allgemein bekannt und dienen
beispielsweise zum fldchigen Abstiitzen einer Matratze
eines Bettes. Die bekannten Stilitzeinrichtungen weisen
einen GrundkOrper auf, der einen Aublenrahmen aufweist,
der zur Auflage auf einer Auflagefldche ausgebildet und
eingerichtet ist. Der AuBlenrahmen bildet ein tragendes
Strukturelement, um die Stiitzeinrichtung beispielsweise
in einem Bettgestell zu halten. Bei bestimmten Ausfiih-
rungsformen ist der AuBenrahmen auch zur Auflage auf
den Boden ausgebildet. Der Grundkdrper weist ferner ei-
nen Innenrahmen auf, der wenigstens zwei relativ zu-
einander verstellbare Stiitzteile aufweist. Beispiels-
weise kann der Innenrahmen ein ortsfestes mittleres
Stilitzteil aufweisen, das an dem AuBenrahmen befestigt
ist. Mit den in Langsrichtung der Stiitzeinrichtung zu-
einander beabstandeten Enden des mittleren Stilitzteiles

kénnen verschwenkbar ein Oberkdrperstiitzteil und ein
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Beinstiitzteil verbunden sein. Zur Erhdhung des Komforts
kann mit dem Oberkdrperstiitzteil an dessen dem mittle-
ren Stiitzteil abgewandten Ende verschwenkbar ein Kopf-
stlitzteil verbunden sein, wahrend mit dem Beinstitzteil
an dessen dem mittleren Stiitzteil abgewandten Ende ein
Wadenstiitzteil verschwenkbar verbunden sein kann. Zum
Verstellen der Stiitzteile des Innenrahmens relativ zu-
einander ist eine elektromotorische Antriebseinrichtung
vorgesehen, die wenigstens ein mit wenigstens einem E-
lektromotor in Antriebsverbindung stehendes Verstell-
organ aufweist, das zur Verstellung wenigstens einen
Stiitzteiles mit demselben in Antriebsverbindung steht.
Der Innenrahmen weist bei einer derartigen Konfigura-
tion die zur Verstellung der Stiitzteile relativ zuein-
ander erforderlichen Funktionselemente des Antriebs-
stranges der Antriebseinrichtung auf.

Durch DE 19962541 C2 ist eine elektromotorisch
verstellbare Stiitzeinrichtung bekannt, bei der der
Grundkorper als Hohlprofil ausgebildete Langsholme auf-
weist, wobeil der gesamte Antrieb einschliellich eines
Antriebsmotors in einem der Langsholme aufgenommen ist.

Durch WO 96/29970 ist eine elektromotorisch ver-
stellbare Stiitzeinrichtung fiir eine Matratze eines Bet-
tes bekannt, beil der Teile des Aubenrahmens als Hohl-
profil ausgebildet sind, wobei in dem Hohlprofil Teile
der Antriebseinrichtung aufgenommen sind. Der Antriebs-
motor ist auBerhalb des Hohlprofiles an einer Innen-—
seite eines Teiles des AuBRenrahmens angeordnet.

Durch DE 10 2013 110 094 Al und DE 10 2013 110 096
Al ist jeweils eine elektromotorisch verstellbare
Stlitzeinrichtung zum Abstiitzen einer Polsterung eines
Sitz—- und/oder Liegemdbels, insbesondere einer Matratze
eines BRettes, bekannt, die einen Grundkdrper aufweist,

der einen AuBenrahmen, der zur Auflage auf einer Aufla-
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gefldche ausgebildet und eingerichtet ist, und einen
Innenrahmen aufweist, der wenigstens zwei relativ zu-
einander verstellbare Stiitzteile aufweist. Die bekannte
Stiitzeinrichtung weist ferner eine elektromotorische
Antriebseinrichtung auf, die wenigstens ein mit wenig-
stens einem Elektromotor in Antriebsverbindung stehen-
des Verstellorgan aufweist, das zur Verstellung wenig-
stens eines Stiitzteiles mit demselben in Antriebsver-—
bindung steht.

Durch WO 2004/028305 Al ist ein elektromotorischer
M&belantrieb als Anbauteil filir Lattenroste bekannt, bei
dem das Gehduse des Mdbelantriebs durch einen Profil-
schienenabschnitt gebildet ist. Ahnliche Mdbelantriebe
sind auch durch DE 20302139 Ul und DE 20302142 Ul be-
kannt.

Durch WO 2011 29500 Al (entsprechend DE 10 2009
036 402 A1) ist ebenfalls ein elektromotorischer
M&belantrieb als Anbauteil filir Lattenroste bekannt, bei
dem zwei Antriebseinheiten mit jeweils einem eigenen
Geh&duse vorgesehen sind, wobeil die Gehduse an einer
Profilschiene als tragendes Strukturelement angeordnet
sind.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine e-
lektromotorisch verstellbare Stiitzeinrichung der im O-
berbegriff des Anspruchs 1 genannten Art anzugeben, die
einfach im Aufbau und robust ist.

Diese Aufgabe wird durch die im Anspruch 1 angege-
bene Erfindung geldst.

Die Erfindung sieht vor, dass der Aubenrahmen we-
nigstens abschnittsweise durch eine C-Profilschiene ge-
bildet ist. Eine solche C-Profilschiene hat den Quer-
schnitt eines C, wobei das C-Profil dadurch gebildet
ist, dass die freien Schenkel eines U-Profiles im rech-

ten Winkel und aufeinander zuweisend abgekantet sind.
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FErfindungsgemdl bildet die C-Profilschiene eine Linear-
fiihrung, an der das Verstellorgan in Profilrichtung 1i-
near verschieblich gefiihrt ist.

Die Erfindung verwendet ein tragendes Struktur-
element der Stilitzeinrichtung, ndmlich den AuBenrahmen,
gleichzeitig als Funktionselement, namlich als Linear-
fiihrung fir ein linear verschiebliches Verstellorgan.
Auf diese Weise ergibt sich ein besonders einfacher
Aufbau mit wenigen Bauteilen.

Ein weiterer Vorteil der erfindungsgeméaben
Stlitzeinrichtung besteht darin, dass sie sehr robust
ist. Geeignete C-Profilschienen stehen aus unterschied-
lichsten Materialien, sowohl aus Metall als auch aus
nichtmetallischen Werkstoffen, in groler Auswahl zur
Verfigung.

Erfindungsgemdl kann ein beliebiger geeigneter
Teil des AuRenrahmens als C-Profilschiene ausgebildet
sein. Eine vorteilhafte Weiterbildung der Erfindung
sieht insoweit vor, dass der AuBenrahmen zweil guer zur
Langsrichtung der Stilitzeinrichtung zueinander beabstan-
dete Langsholme aufweist, von denen wenigstens einer
wenigstens abschnittsweise als C-Profilschiene ausge-
bildet ist. Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung
sehen jedoch vor, dass beide La&ngsholme wenigstens ab-
schnittsweise als C-Profilschiene ausgebildet sind und
dass die Offnungen der C-Profile der beiden Lingsholme
einander zugewandt sind oder dass beide Langsholme we-
nigstens abschnittsweise als C-Profilschiene ausgebil-
det sind und dass die Offnungen der C-Profile parallel
zueinander gerichtet sind. Eine vorteilhafte Weiterbil-
dung der letztgenannten Ausfiihrungsform sieht vor, dass
die Offnungen der C-Profile in Gebrauchsposition der
Stlitzeinrichtung nach oben weisen.

Frfindungsgemdl ist es grundsdtzlich ausreichend,
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wenn der Aubenrahmen ausschlieBlich durch quer zur
Langsrichtung der Stilitzeinrichtung zueinander beabstan-
deten Liangsholme gebildet ist. Um die strukturelle Fe-
stigkeit des Aublenrahmens zu erh&hen, sieht eine vor-
teilhafte Weiterbildung der Erfindung vor, dass die
Langsholme des AuBenrahmens an ihren Enden oder im Be-
reich ihrer Enden durch Querholme miteinander verbunden
sind.

Entsprechend den jeweiligen Anforderungen kann
bzw. kdnnen die C-Profilschiene bzw. die C-Profilschie-
nen aus Metall und/oder Kunststoff bestehen.

Um auf besonders einfache Weise ein Verschwenken
der Stiitzteile eines Lattenrostes relativ zueinander zu
ermdglichen, sieht eine vorteilhafte Weiterbildung der
Erfindung vor, dass das Verstellorgan ein Schwenkhebel
ist, der derart ausgebildet und eingerichtet ist, dass
er bei einer linearen Bewegung entlang der Linearfiih-
rung unter der Wirkung der Antriebseinrichtung zur Ver-—
stellung der Stiitzteile relativ zueinander verschwenkt.

Bei der vorgenannten Ausfiihrungsform ist es vor-
teilhaft, wenn der Schwenkhebel unter der Wirkung eines
mit der Antriebseinrichtung in Antriebsverbindung ste-
henden Zugmittels linear beweglich ist, wie dies eine
vorteilhafte Weiterbildung vorsieht.

Hierbei ist das Zugmittel vorteilhafterweise das
Zzugseil eines Bowdenzuges, wie dies eine Weiterbildung
vorsieht. Entsprechende Bowdenziige stehen als relativ
einfache und kostenglinstige Standardbauteile zur Verfi-
gung und sind zur Ubertragung groBe Krifte geeignet.

Eine auBerordentlich vorteilhafte Weiterbildung
der Erfindung sieht vor, dass der Querschnitt des Ver-
stellorganes derart ausgebildet ist, dass ein dem Grund
der C-Profilschiene zugewandtes erstes Ende des

Verstellorganes in dem C-Profil gefangen ist und ein
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dem ersten Ende abgewandtes zweites Ende des Verstel-
lorganes durch die Offnung des C-Profiles hervorsteht
und in Wirkungsverbindung mit einem zu verstellenden
Stiitzteil steht. Bei dieser Ausfiihrungsform ist das
Verstellorgan in dem C-Profil gefangen und steht durch
die Offnung des C-Profiles hindurch mit dem zu verstel-
lenden Stiitzteil in Wirkungsverbidnung.

Die Erfindung wird nachfolgend unter Bezugnahme
auf die beigefiigte Zeichnung nédher erlidutert, in der
stark schematisiert Ausfiihrungsbeispiele einer erfin-
dungsgeméaBen Stiitzeinrichtung dargestellt sind. Dabei
bilden alle in der Beschreibung beschriebenen, in der
Zeichnung dargestellten und in den Patentanspriichen be-
anspruchten Merkmale filir sich genommen sowie in be-
liebiger geeigneter Kombination miteinander den Gegen-
stand der Erfindung, unabhdngig von ihrer Zusammenfas-
sung in den Patentanspriichen und deren Riickbeziehung
sowie unabhdngig von ihrer Beschreibung bzw. Darstel-
lung in der Zeichnung. Zum Gegenstand und Offenbarungs-
gehalt der vorliegenden Anmeldung gehdren auch Unter-
kombinationen des Anspruchs 1, bei dem einzelne Merkma-
le des Anspruchs 1 weggelassen oder durch andere Merk-

male ersetzt sind.

Es zeigt:

FIG. 1 eine Perspektivansicht eines Illustrati-
onsbeispieles einer Stilitzeinrichtung in
Form eines Lattenrostes in einer unver-—
stellten Ausgangslage,

FIG. 2 in gleicher Darstellung wie FIG. 1 das

Illustrationsbeispiel gemdB FIG. 1 in
einer Endlage der Verstellbewegung eines

Oberkdrperstiitzteiles und eines Bein-



WO 2016/058869

FIG.

FIG.

FIG.

FIG.

FIG.

FIG.

FIG.

FIG.

10

PCT/EP2015/073056

_7_
stlitzteiles,
in gleicher Darstellung wie FIG. 1 das
Illustrationsbeispiel gemdlB FIG. 1, wo-
bei aus Griinden der Veranschaulichung
einige Bauteile weggelassen sind,
in gleicher Darstellung wie FIG. 2 Ein-
zelheiten einer Antriebseinrichtung der
Stiitzeinrichtung gemdl FIG. 1,
in gleicher Darstellung wie FIG. 4 Ein-
zelheiten der Antriebseinrichtung aus
einer anderen Perspektive,
in gleicher Darstellung wie FIG. 5, Jje-
doch in vergr&bBertem Malbstab, eine Ein-
zelheit aus FIG. 5,
in gleicher Darstellung wie FIG. 5 die
Antriebseinrichtung aus FIG. 5, wobei
zur Verdeutlichung der Verstellung des
Kopfstiitzteiles relativ zu dem Oberkdr-
perstiitzteil weitere Bauteile der Stilitz-
einrichtung weggelassen sind,
in gleicher Darstellung wie FIG. 7, Jje-
doch aus einer anderen Perspektive die
Stlitzeinrichtung gemdl FIG. 2, wobei
noch weitere Bauteile der Stiitzeinrich-
tung weggelassen sind,
aus einer anderen Perspektive und in
vergriBertem MalBstab eine Einzelheit aus
FIG. 8§,
in perspektivischer Darstellung ein ers-
tes Ausfihrungsbeispiel einer erfin-
dungsgeméaBen Stiitzeinrichtung in der
Ausgangslage der Verstellbewegung, in
der die Stiitzteile eine horizontale

Stutzebene aufspannen,
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in gleicher Darstellung wie FIG. 10 die
Stilitzeinrichtung gemdl FIG. 10, wobei
sich die Stiitzteile in einer Verstell-
lage befinden, die zwischen der Aus-
gangslage und der Endlage der Verstell-
bewegung liegt,
in gleicher Darstellung wie FIG. 10 die
Stilitzeinrichtung gemdl FIG. 10, wobei
sich die Stiitzteile in der Endlage der
Verstellbewegung befinden,
in gleicher Darstellung wie FIG. 10 die
Stilitzeinrichtung gemdl FIG. 10, wobei
zur Verdeutlichung des Aufbaus der An-
triebseinrichtung Bauteile der Stiitzein-
richtung weggelassen sind,
in gleicher Darstellung wie FIG. 13, je-
doch in einer etwas gednderten Per-
spektive die Stitzeinrichtung gemdl FIG.
10,
in gleicher Darstellung wie FIG. 13 die
Stiitzeinrichtung gemdl FIG. 10 in der
Endlage der Verstellbewegung.
in gleicher Darstellung wie FIG. 1 ein
zweites Ausfiihrungsbeispiel einer erfin-
dungsgeméBen Stiitzeinrichtung in einer
ersten Verstelllage,
in gleicher Darstellung wie FIG. 15 die
Stilitzeinrichtung gemdl FIG. 15 in einer
zweiten Verstelllage, die einer maxima-
len Verstelllage entspricht,
in gleicher Darstellung wie FIG. 15, je-
doch in grdbBerem Malstab eine Einzelheit
aus FIG. 15, wobei der Ubersichtlichkeit

halber weitere Bestandteile der Stiitz-
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einrichtung weggelassen sind,
in gleicher Darstellung wie FIG. 17 eine
Einzelheit aus FIG. 17,
in gleicher Darstellung wie FIG. 18 die
Finzelheit aus FIG. 18 in einer Ver-
stelllage, die der in FIG. 16 dar-
gestellten Verstelllage der Stiitzein-
richtung entspricht,
in einer Perspektivansicht ein Bestand-
teil eines dritten Ausfiihrungsbeispieles
einer erfindungsgemdlen Stilitzeinrichtung
in einer Ausgangslage der Verstellbewe-
gung,
in gleicher Darstellung das Ausfiihrungs-
beispiel gemdal FIG. 20, wobei aus Grin-
den der Veranschaulichung eine Profil-
schiene weggelassen ist,
in gleicher Darstellung wie FIG. 21 das
Ausfiihrungsbeispiel gemdlh FIG. 22 in ei-
ner ersten Verstelllage,
in gleicher Darstellung wie FIG. 22 das
Ausfiihrungsbeispiel gemdlh FIG. 21 in ei-
ner zweliten Verstelllage, die einer End-
lage der Verstellbewegung entspricht,
in einer Perspektansicht ein viertes
Ausfihrungsbeispiel einer erfindungs-
gemaBlen Stilitzeinrichtung in einer Aus-
gangslage der Verstellbewegung,
in gleicher Darstellung wie FIG. 24 die
Stlitzeinrichtung gemdl FIG. 25 in einer
ersten Verstelllage,
in gleicher Darstellung wie FIG. 24 die
Stlitzeinrichtung gemdl FIG. 24 in einer

zweiten Verstelllage, die einer Endlage
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der Verstellbewegung entspricht,

FIG. 27 in gleicher Darstellung wie FIG. 24 die
Stlitzeinrichtung gemdl FIG. 24, wobei
aus Griinden der Veranschaulichung Be-
standteile der Stiitzeinrichtung wegge-—
lassen sind,

FIG. 28 in gleicher Darstellung wie FIG. 27 die
Stilitzeinrichtung gemdl FIG. 24 in der
Endlage der Verstellbewegung,

FIG. 29 eine Einzelheit aus FIG. 28, wobeil wei-
tere Bestandteile der Stiitzeinrichtung
weggelassen sind und

FIG. 30 eine Einzelheit aus FIG. 29, wobeil wei-
tere Bestandteile der Stiitzeinrichtung

weggelassen sind.

In den Figuren der Zeichnung sind gleiche bzw.
sich entsprechende Rauteile mit den gleichen Bezugs-
zeichen versehen. Die Zeichnung stellt schematisch Aus-
fiihrungsbeispiele einer erfindungsgemdflien Stiitzeinrich-
tung dar. Aus Griinden der Veranschaulichung sind in
einzelnen Figuren der Zeichnung Bauteile der Stiitzein-
richtung weggelassen. Diese Bauteile sind gedanklich
sinngemdl entsprechend zu ergdnzen.

Zur Erlduterung eines Illustrationsbeispieles ei-
ner elektromotorisch verstellbaren Stiitzeinrichtung der
FErfindung wird nachfolgend auf die Figuren 1 bis 9 Be-
zZUug genommen.

In FIG. 1 ist ein Illustrationsbeispiel einer er-
findungsgemdlben elektromotorisch verstellbaren Stitz-
einrichtung 2 dargestellt, die bei diesem Illustrati-
onsbeispiel als Lattenrost ausgebildet ist. Die Stilitz-
einrichtung 2 weist einen Grundkdrper 4 auf, der Stiitz-

teile aufweist, auf denen sich bei Benutzung der Stiitz-
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einrichtung 2 eine Matratze eines Bettes abstilitzt. Aus
Griinden der Veranschaulichung ist die Matratze in der
Zeichnung durchgehend weggelassen.

Die Stiitzeinrichtung 2 weist bei dem dargestellten
Illustrationsbeispiel (vgl. FIG. 2) ein ortsfestes
mittleres Stiitzteil 6 auf, mit dem gelenkig und um eine
horizontale Schwenkachse schwenkverstellbar ein Ober-
korperstiitzteil 8 verbunden ist, mit dessen dem mitt-
leren Stilitzteil 6 abgewandten Ende gelenkig und um eine
horizontale Schwenkachse schwenkverstellbar ein Kopf-
stiitzteil 10 verbunden ist. Mit dem dem Oberkdrper-
stliitzteil 8 abgewandten Ende des mittleren Stilitzteiles
6 ist gelenkig und um eine horizontale Schwenkachse
schwenkverstellbar ein Beinstiitzteil 12 verbunden, mit
dessen dem mittleren Stiitzteil 6 abgewandten Ende ge-
lenkig und um eine horizontale Schwenkachse schwenkver-
stellbar ein Wadenstitzteil 14 verbunden ist.

Zzur Schwenkverstellung der Stiitzteile 6 bis 14 re-
lativ zueinander ist eine elektromotorische Antriebs-
einrichtung 16 vorgesehen, die eine Antriebseinheit 18
aufweist, die an einem ersten Langsholm 20 an dem mitt-
leren Stilitzteil 6 angeordnet ist. An einem quer zur
Langsrichtung der Stilitzeinrichtung 2 zu dem ersten
Langsholm 20 beabstandeten zweiten Langsholm 22 ist ei-
ne weitere Antriebseinheit 18' der elektromotorischen
Antriebseinrichtung 16 angeordnet. Die Antriebseinhei-
ten 18, 18' werden weiter unten anhand der Figuren 5
bis 9 ndher erldutert.

Mit den Stitzteilen 6 bis 14 sind Lattenhalter
verbunden, an denen bei Benutzung der Stiitzeinrichtung
2 federnde Latten gehalten sind, auf denen sich die
Matratze abstilitzt. In der Zeichnung (vgl. FIG. 1 und
FIG. 2) ist lediglich ein Lattenhalter mit dem Bezugs-—

zeichen 24 versehen. Die federnden Latten sind aus
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Grinden der Veranschaulichung in der Zeichnung nicht
dargestellt.

FIG. 1 zeigt die Stilitzeinrichtung 2 in einer un-
verstellten Ausgangslage der Stilitzteile 6 bis 14, in
der die Stiitzteile 6 bis 14 miteinander eine horizonta-
le oder annadhernd horizontale Stiitzebene zur Abstiitzung
der Matratze aufspannen.

FIG. 2 zeigt die Stilitzeinrichtung 2 in einer End-
lage der Verstellbewegung, in der das Oberkdrperstiitz-
teil 8 mit dem Kopfstiitzteil 10 sowie das Beinstiitzteil
12 mit dem Wadenstiitzteil 14 relativ zu dem mittleren
Stiitzteil 6 maximal verschwenkt und damit verstellt
sind. Die Ausgangslage der Stiitzeinrichtung 2 ent-
spricht einer Liegeposition der Stiitzeinrichtung 2,
wahrend die in FIG. 2 dargestellte Endlage einer Sitz-
position entspricht. Zwischen der Ausgangslage und der
Fndlage sind beliebige Verstelllagen mdglich.

Aus Grinden der Veranschaulichung sind Spannungs-
versorgungs— und Steuerungsmittel zur Ansteuerung der
Antriebseinheit 16 in der Zeichnung nicht dargestellt.
Aufbau und Funktionsweise entsprechender Spannungsver-
sorgungs— und Steuerungsmittel sind dem Fachmann jedoch
allgemein bekannt und werden daher hier nicht nédher er-
lautert.

Das Oberk&rperstiitzteil 8 ist bei dem dargestell-
ten Illustrationsbeispiel derart ausgebildet und einge-
richtet, dass die Schwenkachse in Langsrichtung der
Stiitzeinrichtung 2 translatorisch bewegbar gelagert
ist. Hierduch wird vermieden, dass die Matratze beil der
Schwenkverstellung des OberkOrperstiitzteiles 8 relativ
zu dem mittleren Stiitzteil 6 gestaucht wird. Damit ist
auch in der verstellten Lage des OberkOrperstiitzteiles
8 ein hoher Komfort fir einen Benutzer der Stiitzein-

richtung 2 gewdhrleistet. Wie aus einem Vergleich der
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Figuren 1 und 2 ersichtlich ist, hat die translatorisch
bewegbare Lagerung der Schwenkachse zur Folge, dass
sich bei einer Verstellung aus der Ausgangslage in
Richtung auf die Endlage der Abstand zwischen den in
der Ausgangslage (vgl. FIG. 1) benachbart zueinander
angeordneten Lattenhaltern an dem mittleren Stiitzteil 6
und dem Oberkdrperstiitzteil 8 vergrdBert. Auf diese
Weise wird eine Stauchung der Matratze vermieden.

Entsprechendes gilt auch fiir eine Verstellung des
Beinstiitzteiles 12 relativ zu dem mittleren Stitzteil
6. Die dem Beinstiitzteil 12 zugeordnete Schwenkachse
ist ebenfalls in Langsrichtung der Stiitzeinrichtung 2
translatorisch bewegbar gelagert. Dementsprechend ver-
groRert sich bei einer Schwenkverstellung des Bein-
stiitzteiles 12 relativ zu dem mittleren Stilitzteil 6 der
Abstand zwischen den Lattenhaltern an dem mittleren
Stiitzteil 6 und dem Beinstiitzteil 12, die in der Aus-
gangslage der Verstellbewegung (vgl. FIG. 1) benachbart
zueinander angeordnet sind. Somit ist auch im BRereich
des Beinstiitzteiles 12 eine Stauchung der Matratze ver-
mieden. Aufgrund der voneinander unabhidngigen Verstel-
lung und translatorischen Bewegung des Oberkdrperstiitz-
teiles 8 und des Beinstiitzteiles 12 relativ zu dem
mittleren Stiitzteil 6 ist in jeder Verstelllage eine
Stauchung der Matratze vermieden und die Matratze damit
in allen Verstelllagen der Stiitzeinrichtung 2 ent-
staucht.

Wie aus den Figuren 1 und 2 ersichtlich ist, weist
die Stiitzeinrichtung 2 einen Aulenrahmen 26 auf, an dem
der GrundkoOrper 4 befestigt ist.

FIG. 3 zeigt die Stilitzeinrichtung 2 gemdal FIG. 1,
wobeil aus Grinden der Veranschaulichung an dem ersten
Langsholm 20 im Bereich des mittleren Stiitzteiles o,

des OberkOrperstiitzteiles 8 und des Beinstiitzteiles 12
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Lattenhalter weggelassen sind, so dass erste Langsholme
28, 30, 32 des mittleren Stilitzteiles 6 bzw. des QOber-
korperstiitzteiles 8 bzw. des Beinstiitzteiles 12 erkenn-
bar sind.

Anhand der Figuren 4 bis 6 wird nachfolgend der
Aufbau der Stilitzeinrichtung 2 im Hinblick auf die An-
triebseinrichtung 16 naher erlautert.

Nachfolgend wird lediglich die dem ersten Langs-—
holm 20 zugeordnete Antriebseinheit 18 ndher erlautert.
Die dem zweiten Langsholm 22 zugeordnete Antriebsein-
heit ist entsprechend aufgebaut und wird daher hier
nicht naher erlautert.

Die Antriebseinheit 18 weist ein Basiselement 34
auf, das bei diesem Ausfihrungsbeispiel durch ein
Spritzgubteil aus Kunststoff gebildet ist und an dem
die Bestandteile der Antriebseinheit 18 angeordnet bzw.
gelagert sind. An dem Basiselement 34 ist ein Elektro-
motor 36 angeordnet, dessen Abtriebswelle in Drehan-
triebsverbindung mit einer an dem Basiselement 34 orts-
fest und drehantreibbar gelagerten Gewindespindel 38
steht. Bei dem dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist
die Drehantriebsverbindung zwischen der Abtriebswelle
des Elektromotors 36 und der Gewindespindel 38 iber ein
Schneckengetriebe hergestellt. Das Abtriebsorgan der
Antriebseinheit 18 ist durch eine Spindelmutter 40 ge-
bildet, die verdrehsicher und in Axialrichtung der Ge-
windespindel 38 beweglich auf derselben angeordnet ist.

Die Spindelmutter 40 bildet einen Schlitten, an
dem eine Schwenkachse 42 gelagert ist, um die das Ober-
kdrperstiitzteil 8 relativ zu dem mittleren Stilitzteil 6
(vgl. FIG. 3 und FIG. 4) verschwenkbar ist.

FIG. 5 zeigt die Antriebseinheit 18 von der dem
Elektromotor 36 abgewandten Seite.

FIG. 6 zeigt die Antriebseinheit 18 in gleicher
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Darstellung wie FIG. 5, jedoch in vergrdBertem MaBstab.

Die Verstellung des OberkS&rperstiitzteiles 8 (zwei-
tes Stilitzteil) relativ zu dem mittleren Stiitzteil ©
(erstes Stiitzteil) vollzieht sich derart, dass das
zwelite Stilitzteil bzw. ein damit verbundenes Bauteil
wahrend der translatorischen Bewegung auf ein erstes
Aufstellelement auflduft und hierbei verschwenkt. Wie
anhand von FIG. 4 erlautert, wird mittels des Spindel-
triebes 38, 14 eine translatorische Bewegung der Spin-
delmutter 40 und damit des QOberkorperstiitzteiles 8 re-
lativ zu dem mittleren Stitzteil 6 bewirkt. Bei dem
dargestellten Ausfiihrungsbeispiel wird die Schwenkbewe-
gung des Oberkdrperstiitzteiles 8 relativ zu dem mitt-
leren Stiitzteil 6 dadurch bewirkt, dass seitlich neben
der translatorischen Bewegungsbahn der Spindelmutter 40
und damit des OberkOrperstiitzteiles 8 ein erstes Auf-
stellelement 44 angeordnet ist, auf das ein mit dem O-
berk&rperstiitzteil 8 wverbundenes zweites Aufstellele-
ment 46 auflduft, so dass hierbei das Oberkorperstiitz-
teil 8 relativ zu dem mittleren Stiitzteil 6 ver-
schwenkt.

Das erste RAufstellelement 44 ist einstickig mit
dem ersten Langsholm 30 des Oberk&rperstiitzteiles 8
ausgebildet, wobei der erste Langsholm 30 und das zwei-
te Aufstellelement 46 bei dem dargestellten Aus-
fiihrungsbeispiel ebenfalls durch ein Spritzgublteil aus
Kunststoff gebildet sind. Damit ist bei dem dargestell-
ten Illustrationsbeispiel das zweite Aufstellelement 46
schwenkfest mit dem Oberkdrperstiitzteil 8 verbunden. In
Abwandlung dieses Illustrationsbeispieles kann das
zweite Aufstellelement jedoch auch beweglich mit dem
Oberk&rperstiitzteil 8 verbunden sein, sofern in der ge-
wiinschten Weise ein Aufstellen des OberkOrperstiitztei-

les 8 und damit ein Verschwenken desselben relativ zu
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dem mittleren Stitzteil 6 bewirkt wird.

Wie insbesondere aus FIG. 6 ersichtlich ist, sind
bei dem dargestellten Illustrationsbeispiel die Auf-
stellelemente 44, 46 im Querschnitt als Kurvenkdrper
ausgebildet, wobei die Aufstellelemente 44, 46 bei dem
dargestellten Ausfiihrungsbeispiel im Querschnitt im We-
sentlichen komplementdr geformt sind. Wie aus FIG. 6
ersichtlich ist, ist das Oberkorperstiitzteil 8 in der
Ausgangslage (vgl. FIG. 1) horizontal angeordnet, wobei
der Totpunkt der Schwenkverstellung des Oberkdrper-
stiitzteiles 8 bei der translatorischen Bewegung der
Spindelmutter 40 iberwunden wird und die Schwenkbewe-
gung damit ausgefiihrt wird.

Um eine Verwindung des Oberkdrperstiitzteiles 8 bei
der Verstellung zu vermeiden, wird die Translations-
bewegung des durch die Spindelmutter 40 gebildeten
Schlittens 40 der ersten Antriebseinheit 18 auf einen
translatorisch bewegbar gelagerten Schlitten der dem
zweiten Langsholm 22 zugeordneten Antriebseinheit liber-
tragen. Hierzu sind Synchronisierungsmittel vorgesehen,
die weiter unten anhand der Figuren 8 und 9 ndher er-
ladutert werden. Dieser Schlitten, der an der dem zwei-
ten Langsholm 22 vorgesehenen Antriebseinheit trans-
latorisch bewegbar gelagert ist, ist antriebslos, so
dass die Verstellung der beiden Langsholme des Oberkdr-
perstiitzteiles 8 durch den Elektromotor 36 bewirkt
wird, wobei durch die Synchronisierungsmittel sicher-
gestellt ist, dass es nicht zu einer Verwindung des O-
berkdrperstiitzteiles 8 kommt.

Die Verstellung des Beinstilitzteiles 12 erfolgt in
hierzu entsprechender Weise. Der erste Langsholm 32 des
Beinstiitzteiles 12 ist hierzu um eine Schwenkachse 48
verschwenkbar an einem Schlitten 50 gelagert, der an

dem Basiselement 34 der Antriebseinheit 18 translato-
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risch bewegbar gelagert ist.

Die dem zweiten Langsholm 22 zugeordnete Antriebs-—
einheit weist der Antriebseinheit 18 entsprechend einen
Elektromotor auf, der einen Schlitten antreibt, der
durch die Spindelmutter eines Spindeltriebes gebildet
ist, wie dies zuvor filir den Schlitten 40 beschrieben
worden ist. Translationsbewegungen dieses angetriebenen
Schlittens der dem zweiten Langsholm 22 zugeordneten
Antriebseinheit werden durch die weiter unten ndher er-
laduterten Synchronisierungsmittel auf den Schlitten 50
Ubertragen. Somit werden die dem OberkOrperstiitzteil 8
zugeordneten Schlitten durch den Elektromotor 36 an-
getrieben, wadhrend die Schlitten, die dem Beinstiitzteil
12 zugeordnet sind, durch den Elektromotor angetrieben
werden, der dem zweiten Langsholm 22 zugeordneten An-—
triebseinheit zugeordnet ist. Mit anderen Worten be-
wirkt der Elektromotor 36 eine Verstellung des Oberkdr-
perstiitzteiles 8 mit dem Kopfstiitzteil 10, wahrend der
entsprechende, dem zweiten Langsholm 22 zugeordnete E-
lektromotor eine Verstellung des Beinstilitzteiles mit
dem Wadenstitzteil bewirkt.

Aufgrund der schwenkbeweglichen Verbindung des Wa-
denstiitzteiles 14 mit dem Beinstitzteil 12 verschwenkt
das Wadenstiitzteil 14 aufgrund seiner Schwerkraft rela-
tiv zu dem Beinstitzteil 12, wenn dasselbe verschwenkt
wird. Die Endlage der Verstellbewegung (vgl. FIG. 2)
ist durch einen zwischen dem Beinstiitzteil 12 und dem
Wadenstiitzteil 14 wirkenden Anschlag definiert.

Anhand von FIG. 7 wird nachfolgend die Verstellung
des Kopfstiitzteiles 10 relativ zu dem Oberkdrperstiitz-
teil 8 erlautert.

Zur Verstellung des Kopfstiitzteiles 10 ist ein
stangenartiges Verstellelement 52 vorgesehen, dessen

eines Ende schwenkbeweglich und zu der Schwenkachse 42
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koaxial an dem Schlitten 40 gelagert ist. Das andere
Ende des Verstellelementes 52 ist um eine Schwenkachse
54 an einem ersten Langsholm 56 des Kopfstiitzteiles 10
gelagert. Die Schwenksachse 54 ist exzentrisch zu einer
Schwenkachse 58 gelagert, um die das Kopfstiitzteil 10
relativ zu dem Oberk&rperstiitzteil 8 verschwenkbar ist.
Aufgrund der zu der Schwenkachse 58 exzentrischen An-
ordnung der Schwenkachse 54 verschwenkt beim Verschwen-
ken des Oberkdrperstiitzteiles 8 relativ zu dem mittle-
ren Stilitzteil 6 das Kopfstiitzteil 10 relativ zu dem O-
berk&rperstiitzteil 8, bis die Endlage der Verstell-
bewegung erreicht ist (vgl. FIG. 2).

Die Riickstellung der Stiitzteile 8 bis 14 relativ
zu dem mittleren Stiitzteil 6 in die Ausgangslage (vgl.
FIG. 1) erfolgt unter der Gewichtskraft der Stiitzteile
6 bis 12, gegebenenfalls zusdtzlich unter der Last ei-
ner auf der Stiitzeinrichtung 2 ruhenden Person, wobei
die Antriebseinrichtung eingeschaltet bleibt.

Bei dem dargestellten Illustrationsbeispiel ist -
relativ zu dem mittleren Stitzteil 6 (erstes Stitzteil)
- das erste Aufstellelement 44 ortsfest angeordnet,
wahrend das zweite Aufstellelement 46 beweglich ange-
ordnet ist. Entsprechend den jeweiligen Anforderungen
ist es jedoch auch mdglich, beide Aufstellelemente 44,
46 relativ zu dem ersten Stiitzteil beweglich anzuord-
nen.

Die erfindungsgemdlen Synchronisierungsmittel wei-
sen einen Bowdenzug 60 (vgl. FIG. 8) auf, der ein Zug-
seil (Seele) 62 aufweist, das in einer flexiblen, je-
doch in Zugrichtung druckfesten Ummantelung 64 aufge-
nommen ist. Ein Ende 66 des Zugseiles 62 ist an dem
ortsfesten Basiselement 34 festgelegt. Das dem Ende 66
des Zugseiles 62 zugewandte Ende 68 der Ummantelung ist

an dem Schlitten 40 verschiebefest festgelegt, wie aus
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Figur 9 ersichtlich.

Wie im Vorangehenden erlidutert, ist an dem zweiten
Langsholm 22 ein Schlitten vorgesehen, der dem Schlit-
ten 40 entspricht, jedoch antriebslos ausgebildet ist.

Das dem Ende 66 abgewandte andere Ende des Zugsei-
les 62 ist an diesem antriebslosen Schlitten verschie-
befest festgelegt, wahrend das dem Ende 68 abgewandte
andere Ende 69 der Ummantelung an einem dem zweiten
Langsholm 22 zugeordneten Basiselement verschiebefest
festgelegt ist, an dem der antriebslose Schlitten
translatorisch bewegbar gelagert ist. Aus Darstellungs-—
griinden ist die Verbindung des Zugseiles 62 und des En-
des 69 der Ummantelung mit diesem antriebslosen Schlit-
ten in der Zeichnung nicht gezeigt.

In der Ausgangslage der Verstellbewegung ist der
Abstand der Spindelmutter 40 zu dem an dem Basiselement
34 festgelegten Endes 66 des Zugseiles minimal. Wahrend
der Verstellbewegung bewegt sich die Spindelmutter 40
in FIG. 8 translatorisch nach links, wobeili das Oberkdr-
perstiitzteil 8 in der zuvor beschriebenen Weise ver-
schwenkt.

Bei der Translationsbewegung der Spindelmutter 40
in FIG. 8 nach links bleibt das Zugseil 62 des Bowden-
zuges 60 ortsfest, wadhrend die Ummantelung in FIG. 8
nach links wverschoben wird. Aufgrund dieser Verschie-
bung der Ummantelung verringert sich der Abstand des
Endes 70 des Bowdenzuges 60 von dem zugeordneten Ende
des Zugseiles 62. Da das Ende 69 an dem dem zweiten
Langsholm 22 zugeordneten weiteren Basiselement und das
Zugseil an dem diesem Basiselement zugeordneten an-
triebslosen Schlitten festgelegt ist, bewegt sich die-
ser Schlitten synchron zu dem durch die Spindelmutter
40 gebildeten Schlitten. Auf diese Weise wird die durch
den Elektromotor 36 aufgebrachte Verstellkraft synchron
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oder annahhernd synchron in die beiden Langsholme des
Oberkd&rperstiitzteiles 8 eingeleitet, so dass eine Ver-
windung des Oberkdrperstiitzteiles 8 wdhrend der Ver-
stellbewegung vermieden ist.

Wie zuvor bereits beschrieben, weist die dem zwei-
ten Langsholm 22 zugeordnete Antriebseinheit ebenfalls
einen durch einen Elektromotor angetriebenen Schlitten
in Form einer Spindelmutter auf, wobei die Konfigura-
tion zu der fiir das Basiselement 34, den Elektromotor
36 und den Spindeltrieb 38, 40 beschriebenen Konfigura-
tion entsprechend ist. Als Synchronisierungsmittel
dient ein Bowdenzug 70 mit einem Zugseil 72 und einer
Ummantelung 74. Entsprechend der flir das Ende 66 des
Bowdenzuges 60 beschriebenen Konfiguration ist das Ende
76 des Bowdenzuges 70 an dem dem zweiten Langsholm 22
zugeordneten Basiselement 34 festgelegt, wahrend das
dem Ende 76 des Zugseiles 72 zugewandte Ende 78 der Um-
mantelung 74 an dieser Spindelmutter festgelegt ist.
Das dem Ende 78 abgewandte Ende 80 der Ummantelung 74
ist an dem in FIG. 8 nicht dargestellten Basiselement
34 festgelegt, wahrend das dem Ende 76 abgewandte Ende
des Zugseiles 72 an einem dem Beinstiitzteil 12 zugeord-
neten antriebslosen Schlitten 82 festgelegt ist.

Bei einer Bewegung der dem zweiten Langsholm 22
zugeordneten Spindelmutter in Richtung auf die Endlage
der Verstellbewegung, verringert sich der Abstand zwi-
schen dem Schlitten 82 und dem Ende 80 der Ummantelung
74, so dass der Schlitten 82 sich in FIG. 8 nach rechts
bewegt. Auf diese Weise wird die von dem dem zweiten
Langsholm 22 zugeordneten Elektromotor aufgebrachte
Verstellkraft synchron in die beiden La&ngsholme des
Beinstiitzteiles 12 eingeleitet.

Wie bereits im Vorhergehenden erlautert, bewirkt

der dem ersten Langsholm 20 zugeordnete Elektromotor 36
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somit eine Verstellung des Oberkdrperstiitzteiles 8 mit
dem Kopfstiitzteil 10 relativ zu dem mittleren Stiitzteil
6, wahrend der dem zweiten Langsholm 22 zugeordnete E-
lektromotor eine Verstellung des Beinstiitzteiles 12 mit
dem Wadenstiitzteil 14 bewirkt.

Nachfolgend wird auf die Figuren 10 bis 14B BRezug
genommen.

FIG. 10 zeigt ein erstes Ausfiihrungsbeispiel einer
erfindungsgemalen Stiitzeinrichtung in einer FIG.1 ent-
sprechenden Ansicht. Das erste Ausfihrungsbeispiel un-
terscheidet sich von dem Illustrationsbeispiel zundchst
dadurch, dass die Stiitzeinrichtung 2 zur Abstiitzung ei-
ner Boxspring-Matratze ausgebildet ist. Da bei einer
solchen Boxspring-Matratze die Federung, die bei einem
Lattenrost durch die federnden Latten bereitgestellt
wird, in die Matratze integriert ist, sind bei dem Aus-
fiihrungsbeispiel gemdl FIG. 10 die Stiitzteile platten-
artig ausgebildet.

Bei dem dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist die
Stlitzeinrichtung 4-gliedrig ausgebildet und weist ein
ortsfestes mittleres Stiitzteil 6 auf, mit dem einer-
seits ein Oberkdrperstiitzteil 8 und andererseits ein
Beinstiitzteil 12 nebst einem Wadenstiitzteil 14 schwenk-
verstellbar verbunden ist.

FIG. 11 zeigt die Stiitzeinrichtung 2 in einer Ver-
stelllage, die zwischen der in FIG. 10 dargestellten
Ausgangslage der Verstellbewegung und einer in FIG. 12
dargestellten Endlage der Verstellbewegung liegt, in
der die Stiitzteile 8, 12, 14 relativ zu dem mittleren
Stiitzteil 6 maximal verstellt sind.

Die Antriebseinrichtung 16 des ersten Aus-
fiihrungsbeispieles wird nachfolgend anhand der Figuren
13 bis 14B ndher erldutert. Aus Griinden der Veranschau-

lichung sind in den Figuren 13 bis 14A verschiedene
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Bauteile der Stiitzeinrichtung 2 weggelassen.

Die Figuren 13 und 14A zeigen die Stilitzeinrichtung
2 in der Ausgangslage aus unterschiedlichen Perspekti-
ven, wahrend FIG. 14B die Stilitzeinrichtung 2 in der
Endlage der Verstellbewegung zeigt.

Bei diesem Ausfiihrungsbeispiel weist der AuBen-
rahmen 26 Langsholme 80, 80' auf, die jeweils durch ei-
ne C-Profilschiene gebildet sind. Die Offnungen der C-
Profile der Langsholme 80, 80' sind dabei einander zu-
gewandt. Zur Verstellung des Oberk&rperstiitzteiles 8
relativ zu dem mittleren Stiitzteil 6 ist eine Antriebs-
einheit 82 vorgesehen, wdhrend zur Verstellung des
Beinstiitzteiles 12 mit dem Wadenstiitzteil 14 relativ zu
dem mittleren Stiitzteil 6 eine weitere Antriebseinheit
82' vorgesehen ist. Nachfolgend wird ausschlieBlich An-
triebseinheit 82 naher erldutert. Die Antriebseinheit
82' ist ensprechend aufgebaut, und ihre Bauteile sind
mit Bezugszeichen versehen, die den Bezugszeichen der
Antriebseinheit 82 entsprechen.

Die Antriebseinheit weist einen an einer ortsfe-
sten ersten Quertraverse 84 angeordneten Elektromotor
86 auf, der mit einer drehantreibbaren Spindelmutter in
Drehantriebsverbindung steht, die auf einer verdrehsi-
cheren und in der Axialrichtung beweglichen Gewinde-
spindel 88 angeordnet ist. Das dem Elektromotor 86 und
damit der Spindelmutter abgewandte Ende der Gewinde-
spindel 88 ist verschiebefest mit einem Schlitten 90
verbunden, der eine zweite Quertraverse 92 aufweist,
mit deren Enden Schlittenelemente 94, 96 verbunden
sind, die jeweils in den C-Profilschienen der Langshol-
me 80, 80' gefangen und in Profilrichtung linear ver-
schieblich gefiihrt sind. An der Quertraverse 92 sind um
eine durch dieselbe definierte Schwenkachse schwenkbar

Langsholme 98, 95 gelagert.
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Zur Verstellung des Oberkdrperstiitzteiles 8 rela-
tiv zu dem mittleren Stitzteil 6 treibt der Elektro-
motor 86 die Spindelmutter derart an, dass sich der
Schlitten 90 translatorisch in Richtung auf die erste
Quertraverse 84 bewegt. An der ersten Quertraverse 84
ist ein erstes Aufstellelement 97 angeordnet, das zum
Verschwenken des Oberkdrperstiitzteiles 8 mit einem
schwenkfest mit dem Langsholm 98 verbundenen zweiten
Aufstellelement 99 zusammenwirkt. Das Grundprinzip, wo-
nach das Oberkdrperstiitzteil 8 gleichzeitig eine Trans-—
lations—- und eine Schwenkbewegung ausfiihrt, ist damit
das gleiche wie bei dem Illustrationsbeispiel.

Entsprechendes gilt fiir den anderen La&ngsholm 95
des QOberkorperstiitzteiles 8.

Aus den Figuren 14A und 14B ist ersichtlich, dass
der Hub der Translationsbewegung des Oberkdrperstiitz-
teiles 8 bei der Verstellung grdber ist als bei dem
ersten Ausfiihrungsbeispiel. Dies tréagt der Tatsache
Rechnung, dass bei einer Boxspring-Matratze ein groébe-
rer Hub erforderlich ist, um eine Stauchung zu vermei-
den.

Auch bei dem ersten Ausfihrungsbeispiel ist sowohl
im Bereich des Oberkdrperstiitzteiles 8 als auch im Be-
reich des Beinstiitzteiles 12 eine Stauchung der Ma-
tratze vermieden.

FIG. 14B zeigt die Stiitzeinrichtung 2 in der End-
lage der Verstellbewegung.

Nachfolgend wird anhand der FIG. 15 bis 19 ein
zweites Ausfiihrungsbeispiel einer erfindungsgemdlen
Stlitzeinrichtung in Form eines Lattenrostes 2 ndher er-
lautert.

Bei diesem Ausfiihrungsbeispiel weist die Stiitzein-
richtung 2 ein mittleres Stiitzteil 6, ein Oberkdrper-

stlitzteil 8, ein Beinstitzteil 10 und ein Wadenstiitz-
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teil 12 auf.

In einer Ausgangslage der Verstellbewegung spannen
die Stitzteile 6, 8, 10, 12 miteinander eine im Wesent-
lichen horizontale Stiitzebene zur Abstiitzung einer in
der Zeichnung nicht dargestellten Matratze auf. Zur
Vereinfachung der Darstellung sind federnde Latten des
Lattenrostes 2 in der Zeichnung nicht dargestellt.

Das zugrundeliegende Verstellprinzip wird nach-
folgend anhand einer Verstellung des OberkOrperstiitz-
teiles 8 naher erldutert. Dem Oberkdrperstiitzteil 8,
das um eine horizontale Schwenkachse relativ zu dem
ortsfesten mitteleren Stitzteil 6 schwenkverstellbar
ist, ist zum Verschwenken desselben ein Verstellorgan
zugeordnet, das bei diesem Ausfiihrungsbeispiel durch
einen Schwenkhebel 100 (vgl. FIG. 16) gebildet ist. Bei
diesem Ausfiihrungsbeispiel ist das OberkoOrperstiitzteil
8 derart mit dem Schwenkhebel 100 wirkungsverbunden,
dass das Oberkoérperstiitzteil 8 wahrend der Schwenkver-
stellung wenigstens phasenweise eine Translationsbewe-
gung entlang einer linearen Achse relativ zu dem orts-—
festen Stitzteil 6 ausfiihrt. Diese lineare Achse ist in
FIG. 15 mit dem Bezugszeichen 102 bezeichnet. Wie aus
einem Vergleich der FIG. 15 und 16 ersichtlich ist,
fiihrt das Oberkdrperstiitzteil 8 wahrend der Schwenkbe-
wegung gleichzeitig eine Translationsbewegung entlang
der linearen Achse 102 aus, und zwar derart, dass es
sich von dem ortsfesten mittleren Stiitzteil 6 wegbe-
wegt. Da also das Oberkdrperstiitzteil 8 sowohl eine
Schwenkbewegung als auch eine Translationsbewegung aus-
fiihrt, ist eine Stauchung einer von dem Lattenrost 2
abgestiitzten Matratze (aus Griinden der Ubersichtlich-
keit in der Zeichnung nicht dargestellt) vermieden.

FIG. 17 zeigt eine Einzelheit aus FIG. 15 im Be-

reich des Schwenkhebels 100, der drehfest mit einem
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Seitenholm 104 des Oberkdrperstiitzteiles 8 verbunden
ist. Der Lattenrost 2 ist zu seiner Langsmittelebene
spiegelsymmetrisch aufgebaut. Dementsprechend ist dem
anderen Langsholm 104' des OberkOrperstiitzteiles eben-
falls ein dem Schwenkhebel 100 entsprechender Schwenk-
hebel 100' zugeordnet, um Verstellkrafte zur Langsmit-
telebene symmetrisch in das Oberkdrperstiitzteil 8 ein-
zuleiten. Funktion und Aufbau des Schwenkhebels 100'
entsprechen demjenigen des Schwenkhebels 100. Aus die-
sem Grund wird nachfolgend ausschlieBlich der Schwenk-
hebel 100 in seinem Aufbau und seiner Funktion naher
erlautert.
Der Schwenkhebel 100 ist an einer Linearfiihrung entlang
der linearen Achse 102 gefiihrt, wobei diese Linearfiih-
rung bei dem dargestellten Ausfiihrungsbeispiel eine
Profilschiene 106 aufweist. Die Profilschiene 106 ist
durch ein C-Profil mit einer Offnung (Schlitz) gebil-
det, dessen lichte Weite so bemessen ist, dass sich das
dem Langsholm 104 zugewandte Ende des Schwenkhebels 100
durch den Schlitz hindurch erstreckt, der Schwenkhebel
100 jedoch mit seinem gegeniiberliegenden Ende in der
Profilschiene 106 gefangen ist. Aus Fig. 17 ist er-
sichtlich, dass die Offnungen der die Lingsholme bil-
denden C-Profilschienen parallel zueinander gerichtet
sind.

FIG. 18 zeigt eine Einzelheit im Bereich des
Schwenkhebels 100, wobeil aus Griinden der Veranschauli-
chung die Profilschiene 106 weggelassen ist.

Dem Schwenkhebel 100 ist ein Aufstellmittel zu-
geordnet, das zum Aufstellen und Verschwenken des
Schwenkhebels 100 wadhrend der Translationsbewegung
dient.

Um eine Translationsbewegung des Schwenkhebels 100

in der durch den Pfeil 102 gekennzeichneten Richtung zu
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erzielen, ist das Ende eines Zugseiles eines aus Uber-
sichtlichkeitsgriinden in der Zeichnung nicht dar-
gestellten Bowdenzuges an dem Schwenkhebel 100 festge-
legt. Das andere Ende des Zugseiles ist zu der An-
triebseinheit 18 (vgl. FIG. 15) gefiihrt.

Bei dem dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist das
Aufstellmittel ein Aufstellhebel 110, dessen eines Ende
gelenkig und um eine zu der Schwenkachse des Schwenkhe-
bels 100 exzentrische und parallele Schwenkachse 110
verschwenkbar mit dem Schwenkhebel 100 verbunden ist.
Das andere Ende des Aufstellhebels 110 stiitzt sich zu
Beginn der Verstellbewegung an einer Stiitzflache am
Grund der durch die Profilschiene 106 gebildeten Fiih-
rung ab.

Bei dem dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist der
Aufbau so gewdhlt, dass das Zugseil des Bowdenzuges den
Schwenkhebel 100 gegen den Aufstellhebel 110 zieht. Da-
mit der Aufstellhebel 110 als Widerlager fiir das Ver-
schwenken des Schwenkhebels 110 dient, ist dem Auf-
stellhebel ein Widerlagerelement zugeordnet. Das Wider-
lagerelement ist bei diesem Ausfiihrungsbeispiel durch
eine wahrend des Verschwenkens des Schwenkhebels auf
Druck beanspruchte Lasche 114 gebildet, deren eines En-
de exzentrisch zu der Schwenkachse 112 um eine Dreh-
achse 116 drehbar mit dem Aufstellhebel 110 verbunden
ist und deren anderes Ende drehbar mit einem wdhrend
der Verstellung des Schwenkhebels 110 ortsfesten Dreh-
lagers 118 verbunden ist.

Ausgehend von einer Ausgangslage der Verstellbewe-—
gung, 1in der das Oberk&rperstiitzteil 8 zusammen mit dem
ortsfesten mittleren Stiitzteil 6 und den weiteren
Stlitzteilen 10, 12 eine im Wesentlichen horizontale
Stlitzebene aufspannt, vollzieht sich die Schwenkver-

stellung des Oberkdrperstiitzteiles 8 derart, dass {iber
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das Zugseil des Bowdenzuges eine Zugwirkung auf den
Schwenkhebel 110 ausgelibt wird, so dass der Schwenkhe-
bel 110 eine Translationsbewegung in der Richtung des
Pfeiles 102 ausfiihrt, wobei er gegen den Aufstellhebel
110 gezogen wird, der sich aufstellt und hierbei den
Schwenkhebel 100 verschwenkt. FIG. 18 zeigt eine Ver-—
stelllage, in der sich der Schwenkhebel 110 entgegen
einer Ausgangslage der Verstellbewegung sowohl in der
Richtung 102 weg von dem mittleren Stiitzteil 6 bewegt
hat als auch um seine Schwenkachse verschwenkt ist.In
FIG. 18 ist das dem Schwenkhebel 100 zugeordneten Zug-
seil des Bowdenzuges mit dem Bezugszeichen 109 bezeich-
net.

Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung bewegt
sich der Schwenkhebel 100 weiter in Richtung des Pfei-
les 102 translatorisch und wird hierbei weiter ver-
schwenkt, bis die in FIG. 19 dargestellte Endlage der
Verstellbewegung erreicht ist, in der der Aufstellhebel
110 vollstdndig von der durch den Grund der Profil-
schiene 106 gebildeten Stiitzfldche abgehoben ist.

Anhand der FIG. 20 bis 23 wird nachfolgend ein
viertes Ausfihrungsbeispiel einer erfindungsgemdlen
Stlitzeinrichtung erldutert, wobei aus Griinden der Ver-
anschaulichung lediglich der Bereich des Schwenkhebels
100 dargestellt ist. Wie bei dem zuvor geschilderten
Ausfiihrungsbeispiel ist der Schwenkhebel mit seinem dem
Langsholm 104 des Oberkdrperstiitzteiles 8 abgewandten
Ende in der Profilschiene 106 gefangen.

FIG. 20 zeigt die Ausgangslage der Verstellbewe-
gung, 1in der das Oberk&rperstiitzteil 8 zusammen mit den
anderen Stiitzteilen eine horizontale Stiitzebene auf-
spannt. Aus Griinden der Veranschaulichung ist die Pro-
filschiene 106 in den FIG. 21 bis 23 weggelassen.

Das in den FIG. 20 bis 23 dargestellte Aus-—
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fiihrungsbeispiel unterscheidet sich von dem in den FIG.
15 bis 19 dargestellten Ausfiihrungsbeispiel vor allem
dadurch, dass das Widerlagerelement als wahrend des
Verschwenkens des Schwenkhebels 100 auf Zug beanspruch-
tes Seil ausgebildet ist. Das Seil 120 kann beispiels-
weise durch ein dinnes Drahtseil gebildet sein. Es kann
jedoch auch durch ein anderes Band- oder kettenfdrmiges
Zugmittel ersetzt werden. Ein Ende des Seiles 120 ist
exzentrisch zu der Schwenkachse 112 an dem Aufstell-
hebel 110 festgelegt. Das andere Ende des Seiles 120
ist an einem wdahrend des Verschwenkens des Schwenkhe-—
bels ortsfesten Befestigungspunkt 122 (vgl. FIG. 22)
festgelegt.

Aus FIG. 22 ist ersichtlich, dass das Seil 120 un-
ter dem sich auf dem Grund der Profilschiene abstiit-
zenden Ende des Schwenkhebels 100 hindurchverlauft und
zu dem Befestigungspunkt 122 gefihrt ist.

Die Verstellung des Schwenkhebels 100 vollzieht
sich ausgehend von der in FIG. 21 dargestellten Aus-—
gangslage der Verstellbewegung derart, dass der
Schwenkhebel 100 mittels des wiederum aus Griinden der
Ubersichtlichkeit halber weggelassenen Bowdenzuges in
Richtung des Pfeiles 102 gegen den Aufstellhebel 110
gezogen wird. In der fiir das vorangegangene Aus-
fiihrungsbeispiel beschriebenen Weise fiihrt der Schwenk-
hebel 100 hierbei gleichzeitig eine Translationsbewe-
gung in Richtung des Pfeiles 102 als auch eine Schwenk-
bewegung in FIG. 22 entgegen dem Uhrzeigersinn aus, bis
die in FIG. 23 dargestellte Endlage der Verstellbewe-
gung erreicht ist.

Beide dargestellten Ausfiihrungsbeispiele bilden
die Funktion eines Bogenscharniers nach, bei dem die
Schwenkachse, um die der Schwenkhebel 100 effektiv ver-

schwenkt wird, in einen Bereich oberhalb des Schwenkhe-
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bels 100 und damit faktisch in den Bereich der durch
den Lattenrost 2 abgestiitzten Matratze verlagert wird.

Unter Bezugnahme auf die Figuren 24 bis 30 wird
nachfolgend ein viertes Ausfiihrungsbeispiel einer er-
findungsgemdlben Stiitzeinrichtung 2 erldutert, das in
seinem Aufbau und in seiner Funktionsweise weitgehend
mit dem Ausfiihrungsbeispiel gemdl den Figuren 10 bis
14B ilibereinstimmt. Insbesondere ist das in den Figuren
24 bis 30 dargestellte Ausfiilhrungsbeispiel ebenfalls
zur Abstiitzung einer Boxspring-Matratze ausgebildet.
Auch bei diesem Ausfiihrungsbeispiel sind die Langsholme
des AuBenrahmens 20 durch C-Profilschienen gebildet.

Das Ausfihrungsbeispiel gemdal den Figuren 24 bis
30 stimmt mit dem Ausfiihrungsbeispiel gemdl den Figuren
10 bis 14B auch insofern iiberein, als zur Ubertragung
der Antriebskraft des Elektromotors 86 auf das zu ver-
stellende Stiitzteil ein Spindeltrieb vorgesehen ist.
Gegeniliber dem Ausfihrungsbeispiel in den Figuren 10 bis
14B ist jedoch die Funktionsweise des Spindeltriebs ki-
nematisch umgekehrt. Wahrend bei dem Ausfiihrungsbei-
spiel gemdl den Figuren 10 bis 14 A das Abtriebsorgan
der Antriebseinrichtung durch eine in ihrer Axialrich-
tung beweglich gelagerte Gewindespindel 88 (vgl. FIG.
14A) gebildet ist, auf der eine ortsfeste, mittels des
Elektromotors 86 drehantreibbare Spindelmutter angeord-
net ist, weist das Ausfiihrungsbeispiel gemdl den Figu-
ren 24 bis 30 eine ortsfest unterhalb der Stiitzteile 6
bis 14 angeordnete und befestigte Gewindespindel 130
auf. Auf die Gewindespindel 130 ist eine mittels des
Elektromotors 86 drehantreibbare Spindelmutter 132
(vgl. FIG. 30) aufgesetzt. Die Abtriebswelle des Elek-
tromotors 86 ist als Schnecke ausgebildet und steht mit
einem Schneckenrad 134 in Eingriff, mit dem drehfest

ein Stirnrad 136 verbunden ist, das mit einem weiteren
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Stirnrad 138 in Eingriff steht, das drehfest mit der
Spindelmutter 132 verbunden ist. Entsprechend der Dreh-
richtung der Abtriebswelle des Elektromotors 86 wird
dadurch die Spindelmutter 132 in der einen oder anderen
Drehrichtung gedreht, so dass sie sich in Axialrichtung
der Gewindespindel 133 bewegt.

Die Spindelmutter 132 ist mittels eines Kugella-
gers 140 an einem Gehduse 142 gelagert, an dem der E-
lektromotor 86 angeordnet ist. Das Gehduse 142 ist ver-
schiebefest mit der Quertraverse 92 (vgl. FIG. 29) ver-
bunden.

Die Gewindespindel 130 ist mittels einer Abdeckung
144 (vgl. FIG. 27) abgedeckt.

Ausgehend von der in FIG. 27 dargestellten Aus-
gangslage der Verstellbewegung treibt der Elektromotor
86 zur Verstellung des OberkOrperstiitzteiles 8 relativ
zu dem mittleren Stiitzteil 6 die Spindelmutter 140 der-
art an, dass sich diese auf der Gewindespindel 130 in
FIG. 27 nach links bewegt. Aufgrund der verschiebefe-
sten Verbindung des Gehduses 142 mit der Quertraverse
92 wird dabei die Quertraverse 92 in FIG. 27 nach links
verschoben, so dass anhand der zuvor fir das Ausfih-
rungsbeispiel gemdl den Figuren 10 bis 14B beschriebe-
nen Weise das Oberk&rperstiitzteil verschwenkt wird.

Die Verstellmechanik zur Verstellung des Bein-
stlitzteiles 12 mit dem Wadenstitzteil 14 relativ zu dem
mittleren Stiitzteil 6 ist entsprechend aufgebaut und
wird daher hier nicht ndher erldutert. Die zugeordnete
Spindelmutter lauft ebenfalls auf der Gewindespindel
130.

In den verschiedenen Figuren der Zeichnung und den
verschiedenen Ausfiihrungsbeispielen sind gleiche bzw.
sich entsprechende Rauteile mit den gleichen Bezugs-

zeichen versehen. Soweit in den Figuren der Zeichnung
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aus Darstellungs- oder Veranschaulichungsgriinden Bau-
teile weggelassen sind, so sind die betreffenden Bau-
teile jeweils in diesen Figuren sinnentsprechend zu er-—
ganzen. Es ist fiir den Fachmann ersichtlich, dass die
Merkmale der einzelnen Ausfiilhrungsbeispiele auch unter
den Ausfiihrungsbeispielen austauschbar sind, also die
in Bezug auf ein Ausfiihrungsbeispiel offenbarten Merk-
male identisch oder sinnentsprechend auch bei den ande-
ren Ausfihrungsbeispielen vorgesehen sein kdnnen. Es
ist fiir den Fachmann ferner ersichtlich, dass die zu
den einzelnen Ausfiihrungsbeispielen offenbarten Merkma-
le die Erfindung jeweils fiir sich genommen weiterbil-
den, also unabhdngig von den weiteren Merkmalen des je-
weiligen Ausfiihrungsbeispiels.

Soweit in den verschiedenen Figuren der Zeichnung
aus Darstellungsgriinden einzelne Bauteile weggelassen
sind, so sind diese Bauteil in den jeweiligen Figuren
sinngemdl entsprechend zu ergdnzen. Die Merkmale der
einzelnen Ausfiihrungsbeispiele bzw. Illustrationsbei-
spiele sind auch unter den Ausfihrungsbeispielen bzw.
Illustrationsbeispielen austauschbar, es kdnnen also
die in Bezug auf ein Ausfiihrungsbeispiel bzw. Illustra-
tionsbeispiel offenbarten Merkmale identisch oder sinn-
entsprechend auch bei den anderen Ausfihrungsbeispielen
bzw. Illustrationsbeispielen vorgesehen sein. Die in
den einzelnen Ausfiihrungsbeispielen bzw. Illustrations-
beispielen offenbarten Merkmale bilden das jeweilige
Ausfihrungsbeispiel bzw. Illustrationsbeispiel jeweils
fiir sich genommen weiter, also unabhdngig von den wei-
teren Merkmalen dieses Ausfiihrungsbeispiels bzw. I1-

lustrationsbeispiels.
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Patentanspriiche

1. Elektromotorisch verstellbare Stiitzeinrichtung (2)
zum Abstiitzen einer Polsterung eines Sitz- und/oder

Liegembbels, insbesondere einer Matratze eines Bettes,

mit einem Grundkdrper (4), der einen Aubenrahmen (26),
der zur Auflage auf eine Auflageflédche ausgebildet und
eingerichtet ist, und einen Innenrahmen aufweist, der

wenigstens zwel relativ zueinander verstellbare

Stitzteile (6-14) aufweist, und

mit einer elektromotorischen Antriebseinrichtung (16),
die wenigstens ein mit wenigstens einem Elektromotor in
Antriebsverbindung stehendes Verstellorgan aufweist,
das zur Verstellung wenigstens eines Stiitzteiles (6-14)

mit demselben in Antriebsverbindung steht,

dadurch gekennzeichnet,

dass der Aubenrahmen (26) wenigstens abschnittsweise

durch eine C-Profilschiene gebildet ist und

dass die C-Profilschiene (106) eine Linearfiihrung
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bildet, an der das Verstellorgan in Profilrichtung

linear verschieblich gefiihrt ist.

2. Stlitzeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der AuBenrahmen (26) zwel guer zur
Langsrichtung der Stilitzeinrichtung zueinander
beabstandete Langsholme (80, 807 )aufweist, von denen
wenigstens einer wenigstens abschnittsweise als C-

Profilschiene (106) ausgebildet ist.

3. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass beide Langsholme (80, 807)
wenigstens abschnittsweise als C-Profilschiene (106)

ausgebildet sind und dass die Offnungen der C-Profile

der beiden Langsholme (80, 80 ) einander zugewandt
sind.
4. Stlitzeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch

gekennzeichnet, dass beide Lingsholme (80,

80 ")wenigstens abschnittsweise als C-Profilschiene
(106) ausgebildet sind und dass die Offnungen der C-
Profile der beiden Langsholme (80, 80°) parallel

zueinander gerichtet sind.

5. Stlitzeinrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Offnungen der C-Profile in Gebrauch-

sposition der Stilitzeinrichtung (2) nach oben weisen.

6. Stlitzeinrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Langsholme
(80, 807) des AuBenrahmens an ihren Enden oder im
Bereich ihrer Enden durch Querholme miteinander

verbunden sind.
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7. Stlitzeinrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die C-Profil-
schiene (106) bzw. C-Profilschienen aus Metall und/oder
Kunststoff besteht bzw. bestehen.

8. Stlitzeinrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das Verstell-
organ ein Schwenkhebel ist, der derart ausgebildet und
eingerichtet ist, dass er bei einer linearen Bewegung
entlang der Linearfiihrung unter der Wirkung der An-
triebseinrichtung (16) zur Verstellung der Stilitzteile

(6-14) relativ zueilinander verschwenkt.

9. Stlitzeinrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Schwenkhe-
bel unter der Wirkung eines mit der Antriebseinrichtung
(16) in Antriebsverbindung stehenden Zugmittels linear

beweglich ist.

10. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Zugmittel das Zugseil (62) eines

Bowdenzuges (60) ist.

11. Stitzeinrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Querschnitt
des Verstellorganes derart ausgebildet ist, dass ein
dem Grund der C-Profilschiene (106) zugewandtes erstes
Fnde des Verstellorganes in dem C-Profil gefangen ist
und ein dem ersten Ende abgewandtes zweites Ende des
Verstellorganes durch die Offnung des C-Profiles
hervorsteht und in Wirkungsverbindung mit einem zu

verstellenden Stiitzteil (6-14) steht.
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