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ZARIZENT PRO AUTOMATIZOVANE UKLADANI' PRIDRZNYCH SROUBU NA

NOSNE PLOCHY

Qblast techniky

Vyndlez se tykd zatizeni pro automatizované uklddani a
nalepovéni ptidrznych Sroubl na nosné plochy, p¥idemZ
pridrzné érouby jsou opat¥ené taliYovymi ndkruZky, které
jsou na své spodni strand pota¥ené suchym tavnym lepidlem

reaktivovatelnym pisobenim tepla.

- (]

Dogava

Z DE-A-44 02 550 je jiZ zndmé za¥izeni pro uklédani
takovychto pf¥idriZnych Sroubd, u kterého se d¥iky Sroubl
zachycuji podavaci kledtinou, kterd je p¥enosnd do navrZené
spojovaci polohy ramenem <robotu. O =zpisobu, jak Jsou

pridrZné Srouby privddény k podévaci kle3tin&, tam jsou

zachycovany a pokladany, nelze z této tiskoviny seznat nic.

Z DE-A-22 30 412 je 2znamé za¥izeni na automatizované
ukladéni upeviiovacich elementl, které se zabyva tepelnym
tlakovym vkladdanim upeviiovacich elementd do studenych
obrobki =z termoplastické um&lé hmoty. P¥itom se oh¥ivaji
zZejména kovové zavitové viozky prost¥ednictvim

vyhfivatelného protiloZiska na tavnou teplotu a potom se
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prost¥ednictvim trnu vtlafuji do obrobku.

Toto za¥izeni sestava z podlouhlé sk¥iné se
zachycovacim za¥izenim pro zavitové vlozZky a s privodnim
kandlem, ktery 3je na svém konci vystupujicim -ze skfiné
spojeny s ohebnou p¥ivodni hadici, kterou se tyto zavitové
vlozky dopravuji za pomoci tlakového vzduchu do
zachycovaciho zafizeni.

- -

Pro nah¥ivadni =zavitové vloZky se pouZivd svizané

infrazareni, které ve spojeni s reflektory zajidtuje to,  Ze

se kompletni z&vitovd vloZka ohteje na vtladovaci teplotu v

relativné kratkém dase. 'Toto za¥izeni neni- vhédné pro
nalepovani p¥idrZnych &roubd potaZenych leﬁidlem, protoZe
zachycovaci za¥izeni neni uzpusobené pro drZeni a mistni
nah¥ivani.

- -

Z US 4 478 669 je ddle zn&mé za¥izent na ukladani a

nalepovédni p¥idrzZnych 8Sroubd na nosné plochy, kde jsou

své spodni strané povlelené suchym tavnym lepidlem
reaktivovatelnym plsobenim tepla. Nah¥ivdni se provadi sice
v ukladaci hlavé opat¥ené indukéni civkou, ale p¥ece zde
“.chybi automatizovany p¥ivod p¥idrinych Sroubl p¥edpokladany

u vynalezu.

Ty se vkladaji viceméné€ jednotlivé zdola do vybrani

ukléddaci hlavy a pak se drzi nasavanim vzduchu do tohoto

- ~ »

vybrani, a% je tavné lepidlo po p¥ipojeni induk&niho proudu

natavené tak dalece, Ze p¥idrZny &ep miZe byt spustdnim

uklddaci hlavy p¥itladeny na nosnou desku a nataveny.

pfidrzZné Srouby opat¥ené talifovymi ndkruZky, které jsou na

ton
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Ukolem pYedloZeného vyndlezu je vytvofit. za¥izeni na
automatizované uklddani a nalepovdni p¥idrZnych Eroubl
(lepicich &roubt) potaZenych tavnym lepidlem v?ée uvedeného
typu, kterym se lepici Srouby privadéné prost¥ednictvim
tlakového vzduchu z p¥ivodniho kandlu daji v nejkratdi dobé

bezpedné a trvanlivé nalepit na nosné plochy v navrZenych

Gchytnych mistech.

Podstata vynalezu

VoW o

Tento Ukol se u shora popsaného =za¥izeni Fed za
pouziti podélné sk¥in& se =zachycovaci stanici &roubd a s
pfivadécim kandlem Sroubld, ktery Jje na svém konci

vyCnivajicim ze sk¥iné& spojitelny s ohebnou p¥ivodni hadici,

sirbnd

kterou jsou p¥idrzné Cepy dopravitelné prost¥ednictvim:

tlakového vzduchu do skfiné a pfivodnim kandlem Sroubld aZ do
‘zachycovaci stanice, podle vyndlezu tim, Ze se na konci
pfivedniho kandlu nachdzi duty valec (= induktor) opat¥eny
induk&éni civkou, do kterého jsou lepici 3Brouby s talifovym
nakruzkem zaveditelné nejd¥ive, p¥ifemZ nad induktorem jsou
usporadané prost¥edky pro p¥itlacovdni 1lepiciho Sroubu
nachdzejiciho se v induktoru do polohy’ uchyceni na nosné

plose.

Toto pokladaci zar¥izeni Sroubd dovoluje vést vhodné
orientované Srouby s talifovym nédkruZkem napfed =z
rozdélovaciho za¥izeni dild a z p¥ivodni hadice p¥ivodnim
kandlem Sroubl do zachytné stanice 3Zroubd a odtud Ije

pfivddét do induktoru nachdzejiciho se pod ni, aby se po
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dosednuti induktoru na misto uchyceni natavila vrstva
lepidla prostfednictvim induk&niho oh¥evu a za soucasného
pritlafeni zavitového Zroubu na misto uchyceni se vytvoF¥il
dostatelné pevny lepeny spoj s nosnou plochou.

Zachytnid stanice Sroubd md pfitom Ukol zbrzdit lepici
Sroub piivadény prostfednictvim tlakového vzduchu co moZné

P

kratce pred mistem uchyceni a tak zabranit nardZeni




tali¥ového ndkruZku opat¥eného 1lepici vrstvou na nosnou

plochu.

U jedné vyhodné formy provedeni =za¥izeni na uklédani
Sroubll se jako prost¥edek pro p¥itladovdni lepicich Zroubl
pouZivd poddvaci kleStina znadmd 2z DE 44 02 550 Al, ktera
uchopi 8Sroub za jeho d¥ik a po ohtati lepici vrstvy ho
p¥itladi do navrZené polohy uchyceni. Zachytnd stanice
Sroubll se pritom nachdzi na pfedavacim tali¥i wuloZeném
otoéné pod pfivodnim kandlem Sroubl, ktery vykazuje
odebiraci stanici p¥esazenou vzhledem k zachytné stanici o
180°. Podavaci klestina je p¥itom nad odebiraci stanici

vedend ve gk¥ini posuvné v axidlnim prodlouZeni induktoru,

pfidemZz se induktor nachdzi pod odebiraci stanici.

Slepovaci proces lze podle dal&iho vytvo¥eni vyndlezu
urychlit podle naroku 3 tim, Ze ge induktor svym spodnim
okrajem p¥itladi na nosnou plochu soudasnd s tali¥em Eroubu

a ta se dodatelné oh¥eje prosttednictvim induktoru.

Aby se Sroub p¥i ptitlacovani zbavil p¥idnych sil, je
podle néaroku 4 navrZend mezi UGchopnymi rameny kalota uloZena
pruzné ve sméru pritladovadni, kterd p¥itladuje 3Zroub po
otevfeni duchopnych ramen béhem oh¥ivdni v induktoru stélou

silou proti nosné plose.

Uchopnd ramena jsou podle nirocku 5 uvadd&na do pohybu
dvémi vzdjemné spojenymi silovymi pistovymi vdlci, pFifemZ

jeden silovy pistovy vdlec p¥ivadi dGchopnd ramena aZ do

mista odb&ru, aby uchopila d¥ik S&roubu, a druhy vélec



pohybuje Sroubem do polchy uchyceni aZ na spodnim okraji

induktoru.

UloZenim sv&rnych <Celisti v obou koncovych polohé&ch
oto&ného talife a nabéhovymi zkosenimi podle néroku 6 se
dosdhne toho, Ze se Srouby mohou p¥ivddét do zdchytné polohy
talifem napfed a potom se mohou spolehliv& udrZet aZ do
odebiraci polohy, ani? by se sv&rné felisti musely zv1last
ovladat. Otevirdni sv&rnych &elisti se d&je samovolnd
zavedenim taliYe p¥es n&b&hovd zkoseni proti sile pruZin.

Induktorem se zde rozumi duté valcové t&leso, p¥ipadné
s prstencovym ndkrufkem na spodnim konci, jehoZ vnit¥ni
primé€r je o néco v&tEi ne¥ je vn&jSi prumdr tali¥ového
ndkruzku. Toto téleso induktoru sedi na t&lese pod polohou

odbéru v prodlouZeni osy posuvu {chopnych ramen. Sté&na

t&lesa induktoru je p¥itom a¥ do nakruZku protkidna jednim

nebo nékolika wvinutimi civek, které p¥i pratoku proudu
vytvafeji magnetické pole. Tim se prudce oh¥eji jak Zroub
nachdzejici se v induktoru, tak i nosnd plocha. Plsobenim
tepla se natavi lepidlo na spodni stran& talife Sroubu, Sim3

se slepi talif¥ &roubu s nosnym povrchem.

U Jjedné dal&i vyhodné formy provedeni za¥izeni na
uklddani Sroubl se jako prost¥edek pro p¥itladovani lepicich
Sroubl pouZivd p¥itladny raznik poh&n&ny silovym pistovym
valcem, ktery je posuvnd vedeny v télese v axialnim
prodlouZeni induktoru, p¥idem? p¥ivodni kanil Sroubt dsti
pod ostrym dhlem z jedné strany té&lesa pod horni polohou

pritladného razniku do prodlouZené osy induktoru.
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Pritlacny raznik je p¥itom vyhodné spojeny ty&i razniku
s pneumaticky pusobicim pfitlaénym védlcem, ktery je opét
pohanény pneumaticky puisobicim posouvacim vilcem, ktery Qeie
pfitlaény raznik z vychozi polohy do polohy uchyceni. Pohon
pritlacného razniku dvéma valci nabizi tu vyhodu, Ze hlavni
pohyb razniku se provadi ©posouvacim vilcem, zatimco
pfitladny vdlec je vybaveny podstatné krat83im zdvihem, ktery
se vyZaduje p¥i pritladovani lepiciho Sroubu odtavenim

lepici vrstvy.

Jako zachytnd stanice Sroubd se zde vyhodn& pouZiva
hraditko, které je do p¥ivodniho kandlu &roubl nad
induktorem =zasouvatelné nap¥i& k ose kandlu a na stran&

ptivodu Zroubl je osazené tlumici deskou.

Pfehled obrizki na vykresech

Na vykresech jsou zndzorn&né dva p¥iklady povedeni.

vynalezu, které jsou ndslednd popsané bli¥e. Na vykresech

pfedstavuje:

obr. 1 sk¥in uklddaciho za¥izeni Zroubd podle vyndlezu

¥
v boZnim pohledu,

obr., 2 podélny Yez télesem podle Cary II - II z obrazku
1,
obr. 3 té€leso ukladaciho zafizeni Sroubd v pidorysu,

obr. 4 fez preddvacim talifem podle &iry IV - IV z



obr.

cbr.

obr.

obr.

obr.

obr,

obr.

obr.

obr.,

10

11

12

13

obrazku 1,

zavitovy Sroub navrifeny pro usazeni v bodnim

pohledu,

podélny Yez sk¥ini podle &ary VI - VI z obrizku

3 s podavaci klestinou ve vychozi poloze,

stejny pddéln? Yez jako obrdzek 6 s podavaci

kleStinou spuSténou v odebiraci poloze,

stejny podélny ¥ez 3jako obrdzek 6, aviak s
podévaci kleStinou v poloze: usazovani pripadné
pfipojovani Eroubu,

-~

sk¥ifi jiné formy provedeni zat*izeni pro ukl&dani

$roubd v bo&nim pohledu s Céstednym nahledem na

uspotrddani hraditka,

]

podélny Yfez sk¥ini podle &iry X - X z obrizku 9,

Castelny Yez sk¥ini podle Gdry XI - XI z obrazku

9 nebo 10 s pidorysem uzav¥eného hraditka,

vyfez piivodniho kandlu Sroubt s uzav¥enym
hraditkem v p¥i¢ném ¥ezu podle C¢ary XII - XII na

obrazku 11,

podélny fez sk¥ini za¥izeni pro ukladani Sroubl

s raznikem ve vychozi poloze,



obr. 14 stejny podélny ¥fez sk¥ini s raznikem v poloze
uchyceni a
obr. 15 zvétSeny vyfez dolni oblasti uloZeni v poloze
uchyceni.
rikla v i A

Zatizeni na wukladdni &roubl znizorndné na obrizcich

sestava v obou formdch provedeni vidy z jedné podélné sk¥ind
3 S

p¥ivodnim

jednim zachycovacim za¥izenim Sroubd a také jednim

kandlem 37 Sroubl, ktexry Je na svém konci
vystupujicim ze sk¥ind 3 spojeny s ohebnou p¥ivodni hadici
4. Touto hadici 4 se dopravuji lepici Zrouby 1 s tali¥ovym
nakruzkem 5 prost¥ednictvim stla®eného vzduchu do sk¥in& 3 a
pfivodnim kandlem 37 Sroubd a%X k zachycovacimu za¥izeni a
odsud se dostdvaji do induktoru 11 nachizejiciho se na konci
37. 3

prostfednictvim spojovaciho dilu 31 k neznizorn&nému ramenu

pfivodniho kandlu Skrin miZe byt pF¥ipojena

robéta.

PridrZné Erouby 1 sestdvaji z d¥iku 7, jak je patrné na
obrazku 5, a z na ném vytvarovaného tali¥ového nikruiku 5,
ktery je na spodni stran& pota%eny suchym tavnym lepidlem g

aktivovatelnym plsobenim tepla. D¥ik 7 je v predloZeném

pfikladu provedeni opétfen? hrubym z&vitem 8, ktery je

-

vhodny pro upevnéni p¥idrinych elementd vhodnd vytvo¥enym

zavitové

vrtdnim pro Srouby. Misto zavitovych Sroubl se
mohou pouZit dokonce také takzvané hlavové Srouby nebo
hladké S&rouby, pokud maji prisluZné upeviiovaci elementy




odpovidajici =zachytné dutiny. Talifovy ndkruZek 5§ p¥itom
miZe mit kaZdou takovou geometrii ploch, kterd je vhodnd pro
dopravu p¥ivodni hadici 4 ptipadng& p¥ivodnim kandlem 37

groubti prost¥ednictvim stladeného vzduchu.

NejdileZitéj8i konstrukéni dily =za¥izeni na uklddani
Sroubll zndzornéného na obridzcich 1 aZ 4 jsou pfedévaci tali¥
9, podavaci kleStina 10 a induktor 11, které jsou v8echny
integrované ve sk¥ini 3 a nésledn® budou bliZe objasnény co

do tvaru i1 funkce.

PYeddvaci talif 9 je oto®n& ulo¥eny na dnu 12 sk¥ing
pod p¥ivodnim kanélem 37 Sroubl a mé& zdchytnou stanici 13
pro Srouby 1 pfivadd&né nidslednd za sebou a odebiraci stanici
14 presazenou vi&i ni o 180°. V podélné sténé& 34 skiriné 3 je
vynechany otvor 35 prizplsobeny &erchované k¥ivce B vykyvu

preddvaciho talife 3.

V obou =zastavkach p¥edavaciho tali¥e 29 jsou uloZené
vidy dvé& protilehlé sv&rné dZelisti 15, které jsou k sobé&
pfitlaéované prostfednictvim pruZin, nap¥iklad listovych
pru¥in 16. Svirné &elisti 15 jsou - opat¥ené Sikmymi
zavadécimi plochami 17, jak je patrné z obrazku 2, které se
rozbihaji aZ k priméru p¥ivodniho kandlu 37 Eroubl. PFi
zavedeni Sroubu 1 se svérné d&elisti 15 odtladi talifov?mi
nakruzky 5 p¥i kluzném p¥ebé&hnuti navédé€cich ploch 17 od
sebe a zpé&tnou stavéci silou listovych pruZin 16 se opét
uvedou do vychozi polohy, ve které je d¥ik 7 Sroubu pevné
zachyceny svérnymi Celistmi 15 a soulasné& se centruje. Jak
je patrné z obrédzku 6, provddi se pohon p¥edavaciho talife 9

kloubovym h¥idelem 18, od hnaciho motoru 19 vestavéného




naho¥e ve sk¥ini 3, ktery sestdvd z pneumaticky pohidnéného

vykyvného vélce.

Poddvaci kleStina 10 se nachdzi nad odebiraci stanici
14 a sestdvad ze dvou fichopnych ramen 2Q, kterd jsou vykyvné
uloZend na spodnim konci obdélnikového dutého profilu 21.
Obdélnikovy duty profil 21 je spojeny s télesem 24 pohonu
kratkého =zdvihu, ktery Jje opét pfipojeny k silovému
pistovému valci 30 vedenému ve sk¥ini 3 posuvné. V
obdélnikovém dutém profilu 21 je posuvné vedeny beran 22
pohdn&ny od pohonu kratkého zdvihu, kterjy svoji Spidkou 23

zasahuje mezi prodlouZené konce Gchopnych ramen 20:

Uchopnid ramena 20 se dr¥i vzadjemnd od sebe silou
pruziny a lze je stladit k sob& zavedenim beranu 23 tim, Ze
se prodlouZené konce odtladi épiékoulgg‘beranu od sebe. Mezi
Gchopnymi rameny 20 se nachézi takzvand kalota 36, kterd je
pruzné podep¥end ve sméru posuvu a kterd tladi na Sroub 1,

kdyZ jsou tGchopnd ramena 20 nasunutd na d¥ik 7 Sroubu.

Silovy pistovy vdlec 30 je p¥ipojeny pfes traverzu 32 k
dalSimu silovému vdlci 33, ktery je nainstalovany vedle
silového pistového vélce 30 rovnob&¥n& se smdrem jeho posuvu
v horni oblasti skfiné 3. Tento druhy silovy pistovy valec
33 je fizeny oddé&lené od prvniho silového pistového vilce
30, takZe ten se miZe pohybovat od silového pistového vilce
33 o zdvih H1 smérem dold (obrazek 7). Na druhé strand se
podédvaci kleStina 10 p¥esune podle obrdzku 8 t&lesem 24
pohonu kratkého zdvihu od silového pistového wvialce 30 o

zdvih H2 do spodni ukliddaci polohy 29.
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Induktor 11 je nasazeny na sk¥ini 3 pode dnem 12 sk¥inég
v prodlouZeni odebiraci polohy 14 p¥eddvaciho talife 9 a
sestdvd z dutého vdlcového pouzdra 26, které je na spodnim
koncl uzavrené nakruZkem 25. Vnit¥ni primér pouzdra 26 je
pfitom o né€co v&t3i neZ vn&j3i primdr tali¥ového ndkruiku 5,
takZe Sroub 1 se miZe zavést podavaci kledtinou 10 do otvoru

induktoru 11 volné.

Pouzdro 26 Jje aZz do ndkruZku 25 proniknuto n&kolika
induk&nimi civkami 27, které jsou napajené zvenku proudem
pres vedeni 28. Jakmile podavaci kleStina 10 sbusti groub 1
do vnit¥niho prostoru induktoru 11, p¥ipoji se neznazornénym
senzorem proud. Tim se vytvo¥i magnetické pole, které Zroub
1 prudce ohfeje a tim natavi vrstvu & lepidla pod talirovym

nakruZkem 5 v nejkratSim &ase.

Pracovni zpisob shora popsaného za¥izeni je vyznadleny

nasledujicimi zplisobovymi kroky:

Nejprve se 3Sroub 1 p¥ivede z p¥ivodniho kanilu 37 do
zdchytné polohy 13 p¥eddvaciho tali¥e 9, pfi¢emZ jsou své&rné
Celisti 15 tali¥ovym ndkru¥kem 5 Sroubu 1 odtladované od
sebe a potom se op&t pruZn& p¥ibli%i k sob&, takfe je d¥ik Z

Sroubu drZeny svErnymi Selistmi 15 spolehlivé (obrizek 2) .

Potom se talif 9 otoli otvorem 35 o 180° a Zroub 1 se
uvede do odebiraci polohy 14. Poddvaci kleStina 10 se nyni
ovladanim silového pistového valce 33 spusti o zdvih HL
(obrdzek 7) a d¥ik 7 &roubu se zachyti obé&ma Uchopnymi
rameny 20, kterd jsou stladovédna k sob& beranem 22. Poté co

rameno robotu sveze uklddaci za¥izeni do polohy 29 uchyceni
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(obrdzek 8), spusti se poddvaci kledtina 10 prostfednictvim
druhého silového pistového vidlce 30, jak odpovidd zdvihu H2,
tak dalece, aZ tali¥ovy nakruZek 7 Sroubu 1 skondi na stejné
vysice se spodnim okréjem induktoru 11. Induktor 11 p¥itom
pfiléhd svym ndkrufkem 25 na nosnou plochu 2. Uchopni ramena
20 se nyni lehce oteviou, takZe Zroub 1 se prost¥ednictvim

pruzn& podep¥ené kaloty 23 tla&i na nosnou plochu 2.

Nyni se =zapoji indukéni proud a tim se aktivuje
magnetické pole, které vykazuje frekvence s vyhodou 10 kHz
az 30 MHz. Takto vzniklym teplem ée natavuje lepidlo & na
spodni stran& talifového ndkruZku 7, takZe ten se adheznd

spoji s povrchem nosné plochy 2.

Po kréatké Casové prodlevd se dosdhne p¥ilnavosti
_ pot¥ebné pro dal%i zpracovani. Potom se &roub 1 uvolni gz
Gchopnych ramen 20 a ukladacim zarizenim se miZe robotem -

popojet do ndsledujici polohy 29 uchyceni.

B&hem relativn& rychle probihajici akce uchyceni se uZ
dostdavd dalsi Sroub 1 pfivodnim kandlem 37 do zachytné
stanice 13 pfeddvaciho tali¥e 9 plsobiciho jako tlumié& a
miZe se vykyvnout do odebiraci stanice 14, jakmile Je
podédvaci kleStina 10 zajetd zpét do své vychozi polohy

(obrizek 6).

Forma provedeni uklddaciho za¥izeni &roub®, znizorn&na
na obrdzeich .9 aZ 15, miZe byt p¥esn& jako shora popsand
forma provedeni wmontovand na ramenu nezndzorn&ného robotu
nebo se miZe vést a usazovat rukou. Tato forma provedeni se

odliguje od shora popsané formy provedeni podle obrdzki 1 a




4 v podstaté dvéma konstrukénimi zmé&nami. Zaprvé se
pritlaleni lepiciho Sroubu 1 v poloze 29 uchyceni provadi
pomoci pneumaticky pohdnéného pritlaé¢ného razniku 38 a
zadruhé se-lepici Srouby 1 nyni zachycuji v pfivednim kandlu
37 Sroubd hraditkem 56. V ndsledujicim popisu této zm&néné
formy provedeni maji konstrukéni souclésti, které se ve
stejném konstrukénim tvaru nebo se stejnou funkci vyskytuji

také u prvni formy provedeni, stejné vztahové znadky.

Ukladaci za¥izeni Sroubll sestidvid také zde ze sk¥iné& 3 s

pfivodnim kandlem 37 &roubd, ktery je na svém konci

vystupujicim ze sk¥in&€ 3 spojitelny s ohebnou p¥ivodni

hadici 4 pro p¥ipravu &Sroubul 1. Na konci p¥ivodniho kandlu
37 Sroubl se rovnéZ nachdzi induktor 11, ktery je vytvo¥eny
z dutého vilcového pouzdra 26, které je na svém spodnim
konci uzavfené prstencovym ndkruZkem 25. Do néj je zapuSténi
induk&ni civka 27 se dvémi vinutimi, kterd je pro rychly

ohfev napdjend proudem zvenku p¥es vedeni 28.

Pritlaény raznik 38 . je spojeny pfes ty& 39 razniku s
pneumaticky pohdnénym pritlacnym valcem 40 a je posuvné

vedeny v axidlnim prodlouZeni induktoru 11. P¥itladny vilec

40 je opét pohanény posuvovym valcem 42 pohdnénym rovnéz

pneumaticky, ktery je pevné uchyceny ve sk¥ini 3 a vede
pfitladny raznik 38 z vychozi polohy (obrazek 13) do polohy

uchyceni (obrézky 14 a 15).

Pritlaény valec 38 je za timto Gdelem spojeny pEes
pfi&nikovou desku 43 s pistem 44 posuvového vialce 42 a na
obou strandch je prost¥ednictvim kluznych kamend 45 vedeny

posuvné v odpovidajicich drazkiach 46 sk¥in& 3. Pr¥itladny
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vilec 40 je uspofadany v ose pohybu posuvového valce 42 mezi
jeho p¥i&nikovou deskou 43 a p¥irubou 47 vedeni 41 tyde
razniku a je k této p¥irubé gl pfiéroubgvan?. Priruba 47 a
pficénikovd deska 43 jsou spolu kromé toho navzdjem spojené

¢tyfmi p¥idrznymi plechy 48.

- Vedeni 41 tyce razniku se nachazi ve své horni vychozi
poloze vné p¥ivodniho kandlu 37 Sroubd, ktery dsti zvenku do
sk¥iné 3 pod horni polohou p¥itla&ného razniku 38 a pod
ostrym Ghlem do prodlouZené osy induktoru 11 obloukovitym
ohybem 49. Tento ohyb 49 je vyfrézovany v dvoudilném
uzaviracim kandlu 50 tak, ¥e se lepici Srouby 1 mohou

dopfavovat do induktoru 11 bez problémi.

Pro posunovdni pfitlaéného razniku 38 do polohy 29
uchyceni je pro vedeni 41 ty&e razniku vyvrtana v uzaviracim
kandlu 50 v, prodlouZené ose induktoru 11 vodici plocha 51.
Jak je z¥ejmé zejména z obrazku 15, mi p¥itla&ny raznik 38
pfidroubovany k ty&i 39 razniku stejny vn&j&i prumér jako
vedeni 41 tyce razniku. Raznik 38 vykazuje dile na své
tlacné strané trychty¥ovité vybrdni 52, které je urdené k
tomu, aby pritlacovalo lepici Sroub 1 p¥es d¥ik 7 Sroubu na
nosnou plochu 2 a soudasné ho bé&hem adhezniho procesu

uchyceni centrovalo v induktoru 11.

Na konci pfivodniho kandlu 38 &roubd se nachédzi
pfivodni tryska 53 vzduchu, kterd kondi t&sné nad dosedaci
plochou ndkruiku 25. Aby byl pro vytvo¥eni tlaku proudu :za
talifovym ndkruZkem 5 zajidtovdn p¥ivodni tryskou 53 vzduchu
stale dostafeén? proud vzduchu, je mezi ni a induktorem 11

koncentrickd St&rbina 54. Téleso 26 induktoru mi pro
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odpovidajici vystup vzduchu na hornim konci Sté&rbiny 54
nékolik radidlné uspofadanych vrtani 55, kterymi mdiZe vzduch
odchizet bodn& z induktoru 11, kdyZ lepici Zroub 1 doseda

béhem procesu uchyceni na nosnou plochu 2.

Jak je z¥ejmé z obrazkd 9 a 10, je v p¥ivodnim kanilu
37 éioubﬁ uspo¥ddané nad induktorem 11 nap¥i& k ose kandlu
ij zasouvatelné hraditko 56, které je opat¥ené na p¥ivodni
strané Sroubl tlumici deskou 57. Toto hraditkeo 56 je poéuvné
vedené v télese 58, Kkteré je nadroubovanéd zvenku na

uzaviracim kandlu 5Q.

Hraditko 56 je na svém zadnim konci spojené s bovdenem
80, ktery, jak je zrejmé zv1asté z obrazku 9, je pfe; opéru
61 pripojeny k pohén&cimu vilci 62 pevné instalovanému v
horni sk¥ini 3. V té&lese 58 hraditka tvo¥i tento zadni konec

doraz 59 hraditka.

Aby spravné plnilo svoji zachytnou funkci, miZe byt

hraditko 56 uspbfédané v zédsadé pred induktorem 11 tak
tésné, jak to dovoli misto ve sk¥ini 3. Je v8ak vyhodné
usporddat hraditko 56 v p¥ivodnim kandlu 37 Zroubd zboku
vedle vodici plochy 51 p¥itladného razniku 38, jak je to
znédzornéné, a sice co moZnd nejbli%e p¥ed jeho ohybem 45. V
tomto pfipadé miZe byt hraditko 5§ op&t: zasunuto pro
zachyceni dalSiho Sroubu 1 jiZ po odvedeni lepiciho Sroubu 1
do induktoru 11, zatimco se pY¥ede3ly Zroub 1 jedt& vytvrzuje
v pcloze 29 uchyceni a je pfitlaéovén.raznikem 38 na nosnou
plochu 2. Hraditko 56 se miZe timto zpﬁsobeﬁ pouzit p¥esné
jako predavaci talif¥ 9 u prvni popsané formy provedeni jako

ndraznik (viz. obrazek 15}.
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Forma provedeni ukladaciho =za¥izeni &roubd znadzorn&na

na obrazcich 9 aZ 15 pracuje ndsledujicim zplsobem:

Lepici Sroub 1 se p¥i zavFfeném hraditku 56 vhani
pfivodni hadici 4 do p¥ivodniho kandlu 37 Zroubt a zabrzds
se a zachyti se tlumici deskou 57. Kdy% dosdhne induktor 11
svoji polohu 29 uchyceni, otevfe se prostfednictvim
pohanéciho vdlce 62 pres bovden 60 hraditko 56 a lepici
Sroub 1 pohdn&ny stladenym vzduchem proleti ohybem 49 do
induktoru 1. Jakmile dosedne &roub 1 na nosnou plochu 2,
zatiZi se tlakovym vzduchem soulasn& pfesuvny valec 42 i
p¥itladny valec 40, zatimco se krdtce odpoji vhanZci tlakovy

vzduch.

Posuvovy vdlec 42 p¥itom presouvd vedeni 41 razniku do
polohy wuchyceni a p¥itladny valec 40 pohdni pres .ty& 39
razniku p¥itlany raznik 38, ktery po zapojeni induk&niho
proudu pfendSi bé&hem adhezniho procesu uchyceni na lepici
Sroub 1 potfebnou p¥itladnou silu. D&lka posuvu p¥itladného
vialce 40 je p¥itom nadimenzovand tak, Ze raznik 38 zustava i
pfes zmenSovdni odstupu mezi tali¥ovym nakrufkem 5 a nosnou
plochou 2 b&hem odtavovani lepici vrstvy g s lepicim &roubem

1l v kontaktu se stdle stejnou p¥itladnou silou.

KdyZ se dosdhne poZadované p¥ilnavosti lepiciho Sroubu
1, miZe uklddaci za¥izeni odjet od nosné plochy 2 zpét a

miZe se uvést do dal3i polohy 29 uchyceni.

Zastupuje:

Dr. Milo& V3etedka v.r.
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PATENTOVE NAROKY

1. Za¥izeni pro automaﬁizované uklddani a nalepovani
p¥idrznych Sroubl na nosné plochy, kde jsou p¥idrZné &rouby
(1) opat¥ené talifovymi nakruzky (5), které Jsou na své
spodni  strané potazZené suchym tavnym lepidlem | (6)
aktivovatelnym plUsobenim tepla; za pouZiti podélné sk¥in&
(3) se zachycovacim za¥izenim Sroubd a p¥ivodnim kandlem
(37) Sroubd, ktery je na svém konci vy&nivajicim ze sk¥iné&
(3) spojitelny s ohebnou p¥ivodni hadici (4), kterou jsou
pfidrZné &rouby (1)} dopravitelné prost¥ednictvim stladeného
vzduchu do sk¥ind (3) a pfivodnim kandlem (37) Sroubl aZ do
zachycovaciho za¥izeni, vyznadujici sgse tim, Ze se na
konci pfivodniho kandlu (37) Sroubld nachdzi duty vélec (11)
(= induktor) opat¥feny indukéni .civkou, do kterého je
piidriny &roub (1) s talifovym ndkruZkem (5) =zaveditelny
nejd¥ive, p¥ié¢emZ nad induktorem (11)- Jjsou navrZené
prost¥edky pro pfitlacovani lepiciho  Zroubu (1)
nachdzejiciho se v induktoru (11) do polohy uchyceni nosné

plochy (2).

2. Ukladaci zarizeni Sroubd podle naroku 1 za pouZiti
podavaci klestiny (10) pro uchopeni d¥iku (7) &roubu a
pfitladeni Sroubu (1) do navrZené polohy (29) uchyceni nosné
plodky (2), vyznadujici se tim, %e ve sk¥ini (3) je
pod p¥ivodnim kandlem (4) Sroubd uloZeny otodné& pFedidvaci
tali¥ (9), ktery je opatfeny =zdchytnou stanici (13) pro
jednotlivé p¥ivaddé&né Srouby (1) a odebiraci stanici (14)
prfesazenou © léO°, pficemZ posuvné vedend podavaci kleZtina
(10) je uspo¥addanid nad odebiraci stanici (14) a induktor

(11) pod ni.
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3. Ukladaci za¥izeni Sroubl podle naroku 2,

vyznacdujici se tim, Ze talifovy ndkruZek (5) Sroubu
‘ !

(1) kon&i v nejniZ8i p¥idrZovaci poloze ve stejné vySce se

spodnim okrajem induktoru (11).

4. Uklddaci =za¥izeni Sroubl podle nédroku 2 nebo 3,
vyznadujici se tim, ¥e mezi Gchopnymi rameny (20)
poddvaci -kledtiny (10) je wuloZend kalota (36) pruZné
podepfend ve sméru pfitladovédni, kterd p¥i dosa¥eni polohy
uchyceni plsobi na &roub (1) a p;f‘itlaéuje‘ ho konstantr_ii

silou na nosnou plochu (2).

5. Uiclédaci zafizeni Sroubl podle nékterého z n&rokul
2 aZ 4, vyznadujici se tim, %e podadvaci klestina
(10) je pohd&n&nd dvémi navzdjem spojenymi silovymi pistovymi
valci (30) a (33), pFilem? jeden silovy pistovy valec. (33)
£1di pohyb podavaci kleStiny (10) z klidové polohy do prvni
Gchopné polohy pro zachyceni d¥iku (7) Sroubu a druhy silovy
pistovy valec (30) pohybuje ptidrZnym Zroubem (1) uchopenym
Uchopnymi rameny (20) do polohy (29) uchyceni na nosné plofe

(2).

6. Ukladaci za¥izeni Sroubd podle né&kterého z narokd .

2 az 5, vyznadujici se tim, Ze v pfeddvacim tali¥i
(9) jsou v koncovych polohdch odpfuiitelné uloZené vidy dvé
protilehlé svérné Celisti (15), které jsou ve sm&ru pFivodu
pfidrZnych Sroubl (1) opat¥ené #ikmymi n&b&hovymi plochami

(17).

7. Ukladaci zarizeni Sroubl podle naroku 1,
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tim, Ze pro p¥itladovani
(2)

(38),

vyznadujici
(1)

pohénény p#itlaény raznik

se lepicich

groubl na nosnou plochu je navrieny pneumaticky

(3)
(11},

ktery Jje ve sk¥ini

vedeny posuvné v axidlnim prodlouZeni induktoru
pfiCemZ p¥ivodni kandl (37) ZBroubl Gsti do prodlouZené osy
(3)

pod horni polohou p¥itla&ného razniku (38).

induktoru (11) z jedné strany sk¥ind pod ostrym dhlem

8. Ukladaci zarizeni Sroubl  pedle naroku 7,
vyznadujici se tim, Ze pritlaény raznik (38) je tyE&i
(39) razniku spojeny s pneumat icky ovlddanym pritladnym

valcem (40), ktery je opét pohdnény pneumaticky ovlidanym
posuvnym valcem (42), ktery posouva pfitladny raznik (38) z

vychozi polohy do polchy uchyceni.:

9. Ukladaci zafizeni Zroubl podle néktersho z nirokd
7 nebo 8, vyznadujici se tim, .e pro zachycovani
pfivadénych lepicich &roubd (1) v pfivodnim kanilu (37)
Sroubl je nad induktorem (11) navrjené ‘hraditko (56)

zasouvatelné nap¥i¢ k ose kandlu (37), které je na p¥ivodni

strané Zroubll cpat¥ené tlumici deskou (57).

10. Ukladaci za¥izeni froubl  podle naroku 9,

vyznadujici se tim, %e hraditko (56) je uspo¥idané v

pfivodnim kandlu (37) Sroubl zboku vedle vodici plochy (51)
pfitladného razniku (38).

11. Zpasob automatizovaného ukladani pt¥idrZnych nebo
upeviiovacich Zroubll za pou¥iti za¥izeni podle ndroku 1 se
vyznacduje nédsledujicimi zplsobovymi kroky:

p¥ivaddénim jednotlivych Sroubu prost¥ednictvim




stlageného vzduchu,

. zachycenim "a dalSim vedenim do polohy uchyceni
obklopené indukujicim magnetickym polem,

) . pfidrZovanim &roubd v této poloze uchyceni,

. aktivovanim magnetického pole za = sou&asného
pfitladovani talifového ndkrufku na nosnou plochu

a

. uvelnénim Sroublt po dosa¥eni poZadované minimalni

-

adhezni pevnosti pot¥ebné pro dal&i zpracovani.

12. Zplsob podle néroku 11, vyvznacdujici se
tim, Ze indukujici magnetické pole vykazuje rozsah

frekvenci od 10 kHz do 30 MHz.

Zastupuje:

Dr. Milos8 VEetelka v.r.

T
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