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Elekiryczny regulator temperatury
Patent trwa od dnia 13 czerwca 1959 r.

Do regulacjl temperatury, ewentualnie innych
wielkosci fizycznych, zaczyna sie stosowaé je-
.den wspélny regulator, obslugu;qcy wszystkm
punkty regulacji.

Jest to w zasadzie uklad regulacji przerywa-
nej, pracujagcy w sposob cykliczny. Podczas
kazdego - cyklu regulator obsluguje kolejno
wszystkie punkty regulacji.

Przelgczanie w sposdob cykliczny czujnikow
temperatury i stycznikow, w}aczaiacych ele~
menty grzejne do jedngo wspolnecgo wzmac-
niacza, jest realizowane czesto odpowiednim
ukladem przekaznikow. Trzeba wtedy uzyé kil-
ka przekagnikéw i jeden stycznik na kazdy
punkt regulacji.

Przedmiotem wynalazku jest zastosowanie
jednego wspolnego mechanizmu przelgczajgcego
zamiast przekaZnikéw i stycznikéw. Na rysunku
przedstawiono przyklad rozwigzania dwupolo-
zeniowego regulatora cyklicznego temperatury
wedug wynalazku.

Fig. 1 przedstawia uproszczony przyklad roz-
wigzania mechanizmu, zalaczajgcego elementy

~ grzejne przed wlgczeniem jednego z 'element(}w

grzejnych, fig. 2 — to samo w przkroju z boku
juz bez wylacznika rteciowego i jego diwigni
oraz bez zapadki, fig. 3 i ¢ przedstawiajg -ten
sam mechanizm przed wylgczeniem, fig. 5 wy-
jasnia wzajemne uproszczone wspéldzialanie
przelgcznika czujnikéw temperatury i wzmac-
niacza z mechanizmem wlgczajgcym elementy
grzejne.

O$ 1 jest obracana sposobem nie uwidocznic-
nym na rysunku w Kkierunku zaznaczonym
strzalkg wraz z osadzonymi na niej dzwigniami
2. Podczas jednego obrotu osi 1 dokonuje sie
jeden cykl pracy regulalora, poniewaz diwignic
2 sa3 umocowane na osi 1 w ten sposob, ze ob-
stugujg kolejno odpowiednie krazki 3. Krazki 3
osadzone na osi 4 posiadajg po 6 trzpieni 5,
rozlozonych réwnomiernie na obwodzie w ten
spos6b, ze wystajg one na przemian to z jednej,
to z drugiej strony krazka. Krazki 3 sg zaopa-
irzone w szesé¢ wycigé, w ktore wpadajg zapadki
6. O§ 1 oprocz ruchu obrolowego moze przyj-
mowaé dwa polozenia wzdluine takie, by kagda



diwignia 2, zaopatrzona w rozwidlenia obejmu-
jace krazek 3, mogla go obréci¢ w jednym po-
lozeniu zaczepiajac o trzpienie z jednej strony
o@powiednjego kragzka 3,'a w nastepnym z dru-
ixa strony krazka 3.

Kolejne potozenia krazkow 3 zmlerriaJa po-
lozenie diwigni 7 wylacznikéw rteciowych 8
w ten sposéb, ze nastgpuje kolejne wlgczenie
i wylgczenie. Kazdy krazek 3 obstuguje odpo-
wiedni wylgeznik rteciowy.

Polozenie wzdluzne osi I jest napedzane ele-
ktromagnesem 12, uwidocznionym na fig. 5.
Elektromagnes ten jest sterowany wzmacnia-
czem 11 i jego zwora 13 zajmuje jedno z dwoéch
polozen zaleznie od tégo, czy temperatura mie-
rzona czujnikiem temperatury, polgczonym
w danej  chwili ze wzmacniaczem za pomocg
przelacznika 9, jest wyisza lub nizsza od tem-
peratury zadanej. Elektromagnes jest sterowany
wzmacniaczem w ten sposéb, aby ruch wzdiuz-
ny osi 1 podczas ruchu obrotowego miat jedynia
miejsce pomiedzy przelgczeniem poszczegblnych
krazkéw 3. Diwignia 7 jest zamontowana z ta-
kiej strony krazka 3, aby dla temperatury niz-
szej od zadanej nastgpowalo wigczenie wylacz-

nika rteciowego 8, a dla temperatury wyzszej

jego wylaczenie.

Rozwijajac wyzej przedstawiong zasade,
‘mozna latwo skonstruowaé regulator cykliczny
trojpotozeniowy. OS 1 zaleznie od sygnalu z
czujnika bedzie mogla zajaé jedno z trzech po-

. lozen” wzdluznych, co moze by¢ zrealizowane -

" np. dwoma elektromagnesami i odpowiednim
wzmacniaczem. Na kazdy punkt regulacji beda
wtedy przypadaly dwie diwignie 2 i dwa kraz-
ki 3 roinigce si¢ od krazkéw regulatora dwu-
polozeniowego tym, Ze trzpienie 5 z jednej stro-
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ny krazka beds diuzsze i zostana zmontowane
dluzszymi trzpieniami do siebie. Regulator taki
moze sterowaé serwomotorem polozenia (hp.

‘zaworu doplywu pary) ze stala predkoscia.

Zakladajac wiecej, niz jedng diwignie 2 dia
tego samego krazka 3 i rozmieszczajac je 1.a
obwodzie oraz lgczac z sobg odpowiednie - ze- '
styki przelgcznika 9 moina uzyskaé dwu, lrzy
lub czterokrotne zmniejszenie czasu pomied_zy
otrzymaniem sygnalu z tego samego czujnike,
rezygnujac z mozliwosci podigczenia do regula-
tora odpowiednio dwu, trzeeh lub czterech czuj-
nikéw. '

Zastrzezenie patentowe

Elektryczny regulator temperatury lub innej
wielkosci fizycznej z czujnikami, kolejno przy-
laczanymi do wzmacniacza regulatora w sposéb
cykliczny, posiadajacy jeden wspélny mecha-
nizm przefaczajacy czujniki i umozliwiajacy
jednoczesnie kolejne wlaczenie lub -wylaczenie
odpowiadajacych czujnikom obwodéw wyko-'
nawczych, zaleznie od sygnalu z czujnika i cza-
su ponownego wlaczenia tego saniego czujnika
ze wzmacniaczem, znamienny tym, Ze zawiera
napedzang ruchem obrotowym o$§ (1), ktéra mo-
ie byé réwniez przesuwana wzdiuz i ktéra zaj-
muje jedno z trzech polozen -wzdluzinych, zalez-
nie od sygnalu z wlaczonego w danej chwili
czujnika- oraz dZwignie (2), ktora w tym.czasie
wiacza lub. wylacza obWOdy wykonawcze grzej-
nika lub serwomotoru i pozostawia te obwody
bez. zmiany w przypadku ponownego takiego
samego, co do jakosci sygnatu z czujnika.

Jedrzej Milczarski



Do opisu patentowego nr 43611




	PL43611B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


