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(54) Chariot a pédale pour I'ouverture et la fermeture d'un battant, notamment d'un vantail d'une
porte.

(57) L'invention concerne un chariot & pédale (10) actionnable
par un pied d'un utilisateur pour l'ouverture et la fermeture d'un
battant, notamment d'un vantail (60) d'une porte. Le chariot com-
porte un chéassis (12) destiné a étre monté contre une partie in-
férieure du battant ou dans une ouverture réalisée dans I'épais-
seur de la partie inférieure du battant; un dispositif d'entraine-
ment du chariot (10) agencé pour étre en contact avec une sur-
face d'entrainement lorsque le chassis (12) est monté contre le
battant (60) ou dans l'ouverture du battant; et un mécanisme
d'actionnement du dispositif d'entrainement comportant une pé-
dale (16) montée pivotante sur le chassis (12), et un accumula-
teur d'énergie. L'accumulateur d'énergie est agencé, d'une part,
pour emmagasiner, au moins en partie, 'énergie nécessaire ™
pour actionner la pédale (16) de haut en bas et, d'autre part,
pour transmettre, au moins en partie, I'énergie emmagasinée au
dispositif d'entrainement afin de provoquer l'ouverture ou la fer-
meture du battant.
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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention se rapporte au domaine des systémes pour I'ouverturefermeture d'un battant, notamment
d'une porte ou d'une fenétre, et plus particuliérement a un chariot & pédale actionnable par le pied pour l'ouverture et la
fermeture du battant.

Etat de la technique
[0002] Il existe déja des systémes pour I'ouverture d'un vantail d'une porte configurés pour étre actionnés par le pied.

[0003] A titre d'exemple, WO2012/020248 divulgue un dispositif d'actionnement de porte agencé pour ouvrir une porte.
Le dispositif comporte un moyen actionnable par l'utilisateur comprenant une premiére commande agencée pour étre
actionnée par le pied et une seconde commande agencée pour étre actionnée par une roue d'un fauteuil roulant

[0004] WO2012/020248 divulgue un dispositif qui comprend un élément de maintien adapté pour étre fixé entre la porte
et un cadre de la porte. L'élément de maintien comprend un levier qui peut étre bloqué soit dans une premiére position
dans laquelle la porte est libérée pour étre ouverte et fermée, soit dans une seconde position de maintien dans laquelle la
porte est maintenue ouverte. Un moyen actionnable par le pied d'un utilisateur est agencé pour commande le levier pour
le mettre dans une position de serrage afin de maintenir la porte ouverte.

[0005] EP3211167 divulgue un dispositif d'actionnement par le pied comportant un mécanisme d'ouverture et de fermeture
configuré pour emmagasiner toute I'énergie nécessaire a I'ouverture automatique et a la fermeture ultérieure du vantail de
porte. L'ouverture automatique est réalisée par une force d'actionnement d'un organe d'ouverture alors que la fermeture
automatique ultérieure est réalisée par une force d'actionnement d'un organe de fermeture.

[0006] Ces dispositifs ont nhotamment pour désavantage de nécessiter des modifications importantes sur le vantail et/ou
le béti de la porte. Par ailleurs, ces dispositifs sont encombrants.

[0007] Un but de la présente invention est par conséquent de proposer un chariot a pédale pour l'ouverture et la fermeture
d'un battant exempt des désavantages de l'art antérieur.

[0008] Plus particuli&rement, un but de la présente invention est de proposer un chariot & pédale pour l'ouverture et la
fermeture d'un battant facile & monter sur le battant.

[0009] Un autre but de la présente invention est de proposer un chariot & pédale qui est compact.

Bref résumé de l'invention

[0010] Ces buts sont atteints par un chariot & pédale actionnable par un pied d'un utilisateur pour l'ouverture et la fermeture
d'un battant, notamment d'un vantail d'une porte. Le chariot comporte a cet effet :

— un chéssis destiné a étre monté contre une partie inférieure du battant ou dans une ouverture réalisée dans |'épaisseur
de la partie inférieure du battant,
— un dispositif d'entrainement du chariot agencé pour é&tre en contact avec une surface d'entrainement lorsque le chéassis
est monté contre le battant ou a l'intérieur de 'ouverture du battant, et
— un mécanisme d'actionnement du dispositif d'entrainement comportant une pédale montée pivotante sur le chéassis,
et un accumulateur d'énergie.
L'accumulateur d'énergie est agencé, d'une part, pour emmagasiner, au moins en partie, |'énergie nécessaire pour action-
ner la pédale de haut en bas et, d'autre part, pour transmettre, au moins en partie, I'énergie emmagasinée au dispositif
d'entrainement afin de provoquer l'ouverture ou la fermeture du battant.

[0011] Selon une forme de réalisation, le chariot & pédale comporte en outre une pédale additionnelle et un arbre d'ac-
tionnement destiné, d'une part, a &tre agencé a l'intérieur d'un trou traversant réalisé au travers du battant et, d'autre part,
a relier cinématiquement la pédale montée pivotante sur le chassis a la pédale additionnelle lorsque le chassis est monté
contre le battant de sorte a ce que les deux pédales se trouvent de part et d'autre du battant.

[0012] Selon une forme de réalisation, I'accumulateur d'énergie est un organe élastique, de préférence un ressort héli-
coidal de traction.

[0013] Selon une forme de réalisation, le dispositif d'entrainement comporte un bati monté pivotant sur le chassis du
chariot. Le bati comporte une premiére et une seconde roue disposées de part et d'autre de l'axe de pivotement du bati.

[0014] Selon une forme de réalisation, le dispositif d'entrainement comporte en outre un premier et un second train d'en-
grenages montés sur le béti et reliés cinématiquement a la premiére et & la seconde roue respectivement de sorte a ce que
lesdites premiére et seconde roues tournent dans un sens inverse lorsque I'énergie emmagasinée dans l'accumulateur
est transmise au dispositif d'entrainement.

[0015] Selon une forme de réalisation, le mécanisme d'actionnement comporte en outre une bascule d'actionnement
solidaire ou faisant corps avec la pédale, une bascule a rdteau agencée pour coopérer avec la bascule d'actionnement,
un arbre d'entrainement, un pignon d'entrainement solidaire de 'arbre d'entrainement et en prise avec la bascule a rateau,
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une roue libre solidaire de l'arbre d'entrainement et une roue d'entrainement fixée sur la roue libre de sorte a pouvoir étre
actionnée en rotation dans un seul sens.

[0016] Selon une forme de réalisation, le chariot & pédale comporte en outre un systéme de transmission. Le systéme
de transmission comporte un arbre de transmission, un pignon de transmission solidaire de I'arbre de transmission et en
prise avec la roue d'entrainement, et un pignon conique solidaire de I'arbre de transmission.

[0017] Selon une forme de réalisation, le dispositif d'entrainement comporte un premier et un second pignon conique en
prise avec le pignon conique du systéme de transmission. Les premier et second pignon coniques sont reliés cinémati-
quement respectivement au premier et second trains d'engrenages.

[0018] Selon une forme de réalisation, le bati comporte une premiére et une seconde buttée agencées de part et d'autre
de l'axe de pivotement du bati. Le mécanisme d'actionnement comporte en outre un organe pivotant monté pivotant sur
la bascule d'actionnement de sorte & engager la premiére ou la seconde butée afin de faire basculer le bati dans 'une ou
l'autre de deux position inclinées par rapport a la surface d'entrainement lorsque la pédale est actionnée de haut en bas
afin que l'une ou l'autre des premiére et seconde roues soit en contact avec la surface d'entrainement.

[0019] Selon une forme de réalisation, le bati comporte un organe de blocage agencé pour coopérer avec un ressort de
sorte a bloquer le bati dans I'une ou 'autre des deux positions inclinées.

[0020] Selon une forme de réalisation, 'accumulateur d'énergie est un accumulateur électrique. Le chariot comporte en
outre un générateur électrique, par exemple une dynamo, et un moteur électrique alimenté par 'accumulateur électrique et
agencé pour entrainer le dispositif d'entrainement. Le générateur électrique comporte un rotor agencé pour étre actionné
en rotation par la pédale afin de stocker I'énergie électrique produite par le générateur dans l'accumulateur lorsque la
pédale est actionnée de haut en bas.

Bréve description des figures

[0021] Des exemples de mise en oeuvre de l'invention sont décrits dans la description en référence aux figures annexées
dans lesquelles :

— la figure 1 illustre une vue en perspective du chariot a pédale selon une premiére forme de réalisation de l'invention
monté sur un c6té du vantail d'une porte;

— la figure 2 illustre une vue en perspective de l'autre cété du vantail de la porte de la figure 1 ;

— la figure 3 illustre une vue de dessus de la porte avec deux pédales du chariots agencées de part et d'autre de
I'épaisseur du vantail de la porte ;

— la figure 4 illustre une vue en coupe partielle du vantail de la porte selon un plan perpendiculaire au vantail;

— la figure 5 illustre une vue de face du chariot & pédale de la figure 1 ;

— la figure 5a illustre une vue en coupe de la figure 5 selon C-C;

— la figure 5b illustre une vue en coupe de la figure 5 selon B-B;

— la figure 5c¢ illustre une vue en coupe de la figure 5 selon A-A;

— la figure 5d illustre une vue en coupe transversale de la figure 5 au niveau d'un systéme de transmission ;

— la figure 6a illustre une vue de face du chariot & pédale identique a la figure 5 dans une configuration de repos avec
le dispositif d'entrainement incliné de sorte a ce que I'une de deux roues repose sur le sol ;

— la figure 6b illustre une vue de face du chariot & pédale lorsque la pédale a été actionnée de haut en bas avec le
dispositif d'entrainement incliné de sorte a ce que l'autre de deux roues repose sur le sol ;

— la figure 7 illustre le mécanisme d'actionnement du dispositif d'entrainement, et

— les figures 7a & 7d illustrent une séquence de fonctionnement du mécanisme d'actionnement de la figure 7 lorsque la
pédale est actionnée de haut en bas une premiére fois ;

— les figures 8a & 8d illustrent une séquence de fonctionnement du mécanisme d'actionnement de la figure 7 lorsque la
pédale est actionnée de haut en bas une seconde fois ;

— la figure 9 illustre une vue de face du chariot & pédale selon une deuxiéme forme de réalisation de l'invention ;

— la figure 10 illustre une vue schématique de c6té du chariot & pédale selon une troisi€me forme de réalisation de
l'invention.

Exemples de mode de réalisation de l'invention

Description structurelle

[0022] Selon une forme de réalisation préférentielle de l'invention illustrée notamment a la figure 1, le chariot & pédale
10 comporte un chassis 12 et une pédale 16 montée pivotante sur le chassis 12. Celui-ci comporte une premiére et une
seconde plaque 12a, 12b assemblées ensemble par plusieurs vis 14 et entretoise 15. La seconde plaque 12b comporte
plusieurs trous 13 pour la fixation du chariot 10 contre une partie inférieure d'un vantail 60 d'une porte. Dans une autre
forme de réalisation non illustrée, le chassis du chariot & pédale est adapté de sorte & pouvoir étre monté dans une
ouverture ou un logement réalisé dans I'épaisseur de la partie inférieure d'un vantail d'une porte.
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[0023] En se référant aux figures 2 a 4, le chariot 10 comporte une pédale additionnelle 50 et un arbre d'actionnement
54 destiné, d'une part, a étre agencé a l'intérieur d'un trou traversant 62 réalisé a travers le vantail 60 et, d'autre part, a
relier cinématiquement la pédale 16 montée pivotante sur le chassis 12 a la pédale additionnelle 50 lorsque le chassis
12 est monté contre le vantail 60 de sorte & ce que les deux pédales 16, 50 se trouvent de part et d'autre du battant.

[0024] Selon la figure 4, l'arbre d'actionnement 54 comporte une tige de fixation 56 de section transversale carrée et
qui est chassée dans un trou borgne 52 de forme complémentaire. L'arbre d'actionnement 54 comporte par ailleurs un
segment d'entrainement 58, de section non-circulaire et de préférence carrée, agencé a l'intérieure d'un trou traversant
d'une bascule d'actionnement 17 qui est solidaire ou fait corps avec la pédale 16. Ainsi, l'ouverture du vantail de la porte
peut s'effectuer lorsque I'utilisateur fait face a I'un ou l'autre des c6tés opposés du vantail selon la description qui en sera
faite ultérieurement.

[0025] Selon les figures 5, 5a et 5b, le chariot & pédale comporte un dispositif d'entrainement 40. Le dispositif d'entraine-
ment 40 comporte un bati 42 monté pivotant sur une piéce de révolution 29 fixée sur la seconde plaque 12b du chéssis
12 comme on peut le voir a la figure 5d. Une premiére et une seconde roue 47a, 47b sont fixées au béti 42 et sont dispo-
sées de part et d'autre de l'axe de pivotement du béati. Un premier et un second train d'engrenages 44a, 44b sont montés
sur le béti 42 et sont reliés cinématiquement a la premiére et a la seconde roue 47a, 47b respectivement de sorte a ce
que celles-ci puissent tourner dans un sens inverse.

[0026] A cet effet, le premier train d'engrenage 44a comporte trois engrenages, i.e. un premier engrenage 46a monté sur
l'axe de la premiére roue 47a, un deuxiéme engrenage 46b monté sur un premier arbre comportant un premier pignon
conique 45a a une extrémité (figure 5d), et un troisiéme engrenage 46c¢ en prise avec le premier et le deuxiéme engrenage
46a, 46b. Le second train d'engrenages 44b comporte deux engrenages, i.e. un premier engrenage 46d monté sur |'axe
de la seconde roue 47b et un second engrenage 46e monté sur un second arbre comportant un second pignon conique
45b & une extrémité (figure 5d).

[0027] En référence aux figures 7 et 7a, un mécanisme d'actionnement du dispositif d'entrainement 40 est monté entre
les premiére et seconde plaques du chéssis 12. Ce mécanisme comporte la bascule d'actionnement 17 superposée a une
bascule a rateau 20 qui sont agencées pour pivoter selon le méme axe de pivotement 16a correspondant a l'axe central
de l'arbre d'actionnement 54 (figure 4). La bascule a rateau 20 peut librement tourner autour de l'arbre d'actionnement
54 tandis que la bascule d'actionnement 17 est solidaire de l'arbre d'actionnement 54 par son couplage au segment
d'entrainement 58 de cet arbre comme décrit précédemment.

[0028] Un ressort de rappel 18, sous la forme d'un ressort hélicoidal de traction, tend a ramener la bascule d'actionnement
17 dans une position ou la pédale 16 et maintenue en position haute. A cet effet, une extrémité du ressort de rappel 18 est
fixée autour d'une premiére goupille 18a solidaire de la bascule d'actionnement 17 alors que l'autre extrémité du ressort
de rappel 18 est fixée autour d'une seconde goupille 18b solidaire de la seconde plaque 12b du chéassis 12.

[0029] La bascule & rateau 20 coopére avec un accumulateur d'énergie adapté pour emmagasiner, au moins en partie,
I'énergie nécessaire pour actionner la pédale 16 de haut en bas. Selon la présente forme de réalisation, cet accumulateur
d'énergie est sous la forme d'un ressort hélicoidale de traction 21. Une extrémité du ressort de traction 21 est fixée autour
d'une premiére goupille 20 solidaire de la bascule a rateau 20 alors que I'autre extrémité du ressort de traction 21 est fixée
autour d'une seconde goupille 20b solidaire de la seconde plaque 12b du chéassis 12 (les goupilles sont visibles sur la
figure 7a sur laquelle le ressort de traction n'est pas représenté).

[0030] La bascule a rateau 20 est en prise avec un pignon d'entrainement 27, lequel est solidaire d'un arbre d'entrainement
26 proche de I'une de ses extrémités comme illustré a la figure 5¢. Une roue libre 28 est solidaire de I'arbre d'entrainement
26 autour d'un segment proche de l'autre de ses extrémités. Une roue d'entrainement 24 est fixée sur la roue libre 28 afin
de pouvoir étre entrainée en rotation dans un seul sens.

[0031] Selon les figures 7 et 7a, un organe pivotant 22 est monté pivotant sur la bascule d'actionnement 17 autour d'une
goupille de pivotement 19 solidaire de la bascule 17. L'organe pivotant 22 comporte une goupille de guidage 22a. Celle-ci
est agencée pour se déplacer le long d'une rainure arquée 17a réalisée sur la bascule d'actionnement 17. Une extrémité
d'un ressort de guidage 22b (figure 7) est attachée a la goupille de guidage 22a alors que l'autre extrémité du ressort
de guidage et attachée a une goupille 18c¢ solidaire de la bascule d'actionnement 17. On assure ainsi une orientation
adéquate de l'organe pivotant 22 en fonction de I'amplitude de |'abaissement la pédale 16.

[0032] Le bati 42 comporte une premiére et une seconde buttée 43a, 43b agencées de part et d'autre de |'axe de pivo-
tement du béati 42. L'organe pivotant 22 est destiné & engager la premiére ou la seconde butée 43a, 43b afin de faire
basculer le bati 42 autour de la piéce de révolution 29 du chéssis 12 dans l'une ou l'autre de deux positions inclinées par
rapport & une surface d'entrainement lorsque la pédale 16 est actionnée de haut en bas. Le béati 42 comporte un organe
de blocage 43c agencé pour coopérer avec une lame-ressort 23 fixée sur la seconde plaque 12b de sorte a bloquer le
béati 42 dans l'une ou l'autre des deux positions inclinées.

[0033] L'actionnement de la pédale 16 permet ainsi d'amener 'une des roues 47a, 47b en contact avec la surface d'en-
trainement afin de provoquer I'ouverture ou la fermeture du battant 60 lorsque la pédale est relachée et que le ressort
hélicoidal de traction 21 resitue I'énergie accumulée au dispositif d'entrainement 40 selon la description fonctionnelle du
chariot & pédale qui en sera fait ultérieurement.
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[0034] Le ressort hélicoidal de traction 21 peut, toutefois, selon une variante de réalisation, resituer I'énergie accumulée
au dispositif d'entrainement 40 indépendamment du relachement de la pédale 16. Par exemple, un mécanisme peut étre
agencé dans le chassis 12, d'une part, pour maintenir le ressort hélicoidal de traction 21 sous tension lorsque la pédale
16 est relachée et, d'autre part, pour libérer le ressort hélicoidal 21 lorsque, par exemple, un poussoir, monté sur le chassis
12, est actionné afin de resituer I'énergie accumulée dans le ressort hélicoidal 21 au dispositif d'entrainement 40. Ceci
permet ainsi de différer l'ouverture ou la fermeture du vantail 60 de la porte & un temps voulu.

[0035] Selon la figure 5d, le mécanisme d'actionnement du dispositif d'entrainement 40 comporte en outre un arbre de
transmission 30 monté au niveau inférieur de chassis 12. Une extrémité de l'arbre de transmission 30 est montée pivotante
dans un trou 12c¢ réalisé sur la premiére plaque 12a du chéssis 12 alors que l'autre extrémité de l'arbre 30 est montée
pivotante a l'intérieur d'un trou 29a de la piéce de révolution 29.

[0036] L'arbre de transmission 30 comporte un pignon de transmission 31 en prise avec la roue d'entrainement 24 et
un pignon conique 32 en prise avec les premier et second pignon coniques 45a, 45b du dispositif d'entrainement 40 afin
d'entrainer les premiére et seconde roues 47a, 47b dans un sens opposé par l'intermédiaire du premier et du second train
d'engrenage respectif 44a, 44b.

Description fonctionnelle

[0037] Les figures 7a & 7d représentes différentes séquences du mouvement du mécanisme d'actionnement du dispositif
d'entrainement 40 lorsque la pédale 16 est actionnée de haut en bas une premiére fois, d'une part pour emmagasiner, au
moins en partie, I'énergie nécessaire pour déplacer la pédale de haut en bas et, d'autre part, pour pivoter et bloquer le
dispositif d'entrainement 40 dans 'une des deux positions inclinées afin que l'une des roues 47a, 47b soit en contact avec
le sol. La roue reposant sur le sol définit le sens de rotation du vantail de la porte par rapport a son cadre, c'est-a-dire
l'ouverture ou la fermeture de la porte. Si la roue en contact avec le sol ne correspond pas au sens de rotation voulu de la
porte, il convient simplement d'actionner une nouvelle fois la pédale 16 pour passer a l'autre position inclinée du dispositif
d'entrainement afin que l'autre des roues 47a, 47b tournant dans un sens inverse soit en contact avec le sol.

[0038] Selon la figure 7a, la pédale 16 est dans une position haute et le dispositif d'entrainement 40 est dans l'une
d'une premiére et seconde positions inclinées dans laquelle la premiére roue 47a est en contact avec le sol. La bascule
d'actionnement 17 et la bascule a rateau 20 sont toutes les deux dans une position initiale dite de repos.

[0039] Lorsque la pédale 16 commence a étre actionnée selon la figure 7b, la bascule d'actionnement 17 pivote selon
l'axe 16a, ce qui provoque le pivotement de la bascule a rateau 20 selon le méme axe sous l'action de la goupille 18a
solidaire de la bascule d'actionnement. Le ressort hélicoidal de traction 21 (figure 7), non visible sur les figures 7a-8d, dont
les extrémités sont fixées a la goupille 20a solidaire de la bascule & rateau 20 et a la goupille 20b solidaire de la plaque
12b du chéassis 12, commence a s'étirer. Le pignon d'entrainement 27 est mis en rotation par le rateau de la bascule 20,
ce qui entraine l'arbre d'entrainement 26 illustré a la figure 5¢ dans le sens antihoraire.

[0040] La roue d'entrainement 24 est montée sur l'arbre d'entrainement 26 par l'intermédiaire de la roue libre 28, qui
est configurée pour tourner uniquement dans le sens horaire, de sorte a ce que la roue d'entrainement 24 n'est pas
entrainée en rotation lorsque la pédale 16 du chariot est actionnée de haut en bas. Toujours selon la figure 7b, la bascule
d'actionnement 17 entraine dans sa descente I'organe de pivotement 22 qui vient au contact de la butée 43b du dispositif
d'entrainement 40 alors que le ressort de rappel 18b de la bascule d'actionnement s'étire.

[0041] En référence aux figures 7c et 7d, la bascule d'actionnement 17 continue sa descente entrainant avec elle l'organe
de pivotement 22 et la bascule a rateau 20, laquelle continue a étirer d'avantage le ressort hélicoidal de traction 21.
L'organe de pivotement 22 exerce, sous l'action de la bascule 17, une force contre la butée 43b suffisante pour soulever la
téte de la lame-ressort 23 et permettre au bati 42 du dispositif d'entrainement 40 de pivoter autour de la piéce de révolution
29 (figure 5d) afin de basculer le dispositif d'entrainement 40 dans l'autre de la premiére et seconde positions inclinées
dans laquelle la seconde roue 47b est en contact avec le sol. La téte de la lame-ressort 23 appuie contre un organe de
blocage 43c afin de bloquer le dispositif d'entrainement 40 dans la seconde position inclinée.

[0042] Lorsque la pédale 16 du chariot est relachée par I'utilisateur, la bascule d'actionnement 17 revient dans sa position
initiale de repos sous l'action du ressort de rappel 18 alors que le ressort hélicoidal de traction 17 exerce une traction sur
la bascule a rateau 20 qui pivote dans le sens inverse selon I'axe de pivotement 16a. Ce pivotement de la bascule a rateau
20 entraine le pignon d'entrainement 27 dans le sens horaire entrainant ainsi, selon la figure 5¢c, l'arbre d'entrainement
26 ainsi que la roue d'entrainement 24 par l'intermédiaire de la roue libre 28 dans le sens horaire.

[0043] La roue d'entrainement 24 étant en prise avec le pignon de transmission 31 (figure 5d) qui est solidaire de l'arbre
de transmission 30, le pignon conique 32 est mis en rotation par la rotation de l'arbre de transmission 31 entrainant ainsi
les premier et second pignon coniques 45a, 45b du dispositif d'entrainement 40 afin d'entrainer les premiére et seconde
roues 47a, 47b dans un sens opposé par l'intermédiaire du premier et du second train d'engrenage respectif 44a, 44b.

[0044] Le chariot se déplace ainsi sur le sol actionnant I'ouverture ou la fermeture du vantail de la porte selon le sens
de rotation de la roue en contact avec le sol.
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[0045] Lorsque la pédale 16 du chariot est actionnée une nouvelle fois de haut en bas selon les figures 8a a 8d, le ressort
hélicoidal de traction 21 (illustré uniquement a la figure 7) s'étire & nouveau selon la description qui en est faite plus haut
de sorte & emmagasiner, au moins en partie, I'énergie nécessaire pour amener la pédale 16 de haut en bas.

[0046] Selon la figure 8b, la bascule d'actionnement 17 entraine & nouveau dans sa descente l'organe de pivotement 22.
Etant donné que le dispositif d'entrainement 40 se trouve a4 ce moment dans la seconde position inclinée, la butée 43b du
bati 42 est dégagée du chemin de l'organe de pivotement 22 qui, cette fois-ci, vient au contact de la butée 43a du bati.

[0047] En référence aux figures 8c et 8d, la bascule d'actionnement 17 continue sa descente entrainant avec elle l'organe
de pivotement 22 qui exerce une force contre la butée 43a suffisante pour soulever latéte de la lame-ressort 23 et permettre
au béati 42 du dispositif d'entrainement 40 de pivoter autour de la piéce de révolution 29 (figure 5d) afin de basculer le
dispositif d'entrainement 40 dans l'autre position inclinée dans laquelle la premiére roue 47a est en contact avec le sol.
La téte de la lame-ressort 23 appuie contre I'organe de blocage 43c afin de bloquer le dispositif d'entrainement 40 dans
la premiére position inclinée.

[0048] Le chariot se déplace ainsi sur le sol dans un sens opposé actionnant l'ouverture ou la fermeture du vantail de la
porte selon le sens de rotation de la roue en contact avec le sol.

[0049] Selon une autre forme de réalisation illustrée a la figure 9, le dispositif d'entrainement 40 de chariot & pédale 10 ne
comporte qu'une seule roue bidirectionnelle dont le sens de rotation est sélectionné en actionnant la pédale 16, montée
pivotante sur le chéssis 12, de haut en bas une fois ou deux fois successivement en fonction du sens de rotation désiré de
la roue. A cet effet, le chariot comporte un mécanisme comprenant par exemple un embrayage a roue libre bidirectionnelle.

[0050] Selon une autre forme de réalisation illustrée a la figure 10, le dispositif d'entrainement 40 du chariot & pédale
10 comporte une chenille en lieu et place d'une ou deux roues.

[0051] Selon une forme de réalisation additionnelle non illustrée, le dispositif d'entrainement est entrainé par un moteur
électrique. A cet effet, le chariot comporte un générateur électrique, du type dynamo dont le rotor comporte un pignon
en prise avec une bascule similaire & la bascule rateau décrite plus haut et qui est solidaire de la pédale du chariot.
La dynamo est couplée a un accumulateur d'électricité, par exemple un condensateur ou un supercondensateur afin de
stoker I'énergie I'électrique produite par la dynamo lorsque la pédale est actionnée de haut en bas. Un circuit électrique
comportant un composant du type ligne a retard relie I'accumulateur d'électricité au moteur afin que le moteur entraine
le dispositif d'entrainement qu'une fois la pédale relachée.

Liste de référence
[0052]
Chariot a pédale 10

Chéssis 12
Premiére plaque 12a
Trou 12¢
Seconde plaque 12b
Trou de fixation 13
Vis 14
Entretoise 15

Mécanisme d'actionnement d'un dispositif
d'entrainement

Pédale 16

Axe de pivotement
16a

Bascule d'actionnement 17
Rainure arquée 17a
Ressort de rappel 18

Goupilles de ressort
18a, 18b, 18c, 18d
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Goupille de pivote-
ment 19

Bascule a rateau 20

Goupilles de ressort
20a

Goupille de ressort 20b
Accumulateur d'énergie
Organe élastique
Ressort
hélicoidale
de traction

21

Générateur élec-
trique (variante)

Organe pivotant 22

Goupille de guidage
22a

Ressort de guidage
22b

Lame ressort 23

Roue d'entrainement 24
Arbre d'entrainement 26
Pignon d'entrainement 27

Roue libre
28

Piéce de révolution 29
Trou 29a
Systéme de transmission
Arbre de transmission 30
Pignon de transmission 31
Pignon conique 32
Dispositif d'entrainement 40
Bati 42
Premiére butée 43a
Seconde butée 43b

Organe de blocage
43c

Premiére train d'engrenages 44a

Pignon conique 45a
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Trois engrenages
46a, 46b, 46¢

Organe d'entraine-
ment

Premiere
roue 47a

Second train d'engrenages 44b
Pignon conique 45b

Deux engrenages
46d, 46e

Organe d'entraine-
ment Seconde roue
47b

Pédale 50

Partie de fixation 52
Arbre d'actionnement 54

Tige de fixation 56

Segment d'entraine-
ment 58

Battant 60

Trou traversant 62

Revendications

1.

Chariot & pédale (10) actionnable par un pied d'un utilisateur pour I'ouverture et la fermeture d'un battant, notamment
d'un vantail (60) d'une porte, le chariot comportant :

— un chéssis (12) destiné a &tre monté contre une partie inférieure du battant ou dans une ouverture réalisée dans
I'épaisseur de la partie inférieure du battant,

— un dispositif d'entrainement (40) du chariot (10) agencé pour étre en contact avec une surface d'entrainement
lorsque le chassis (12) est monté contre le battant (60) ou dans ladite ouverture, et

— un mécanisme d'actionnement du dispositif d'entrainement (40) comportant une pédale (16) montée pivotante sur
le chéassis (12), et un accumulateur d'énergie (21),

l'accumulateur d'énergie (21) étant agencé, d'une part, pour emmagasiner, au moins en partie, I'énergie nécessaire
pour actionner la pédale (16) de haut en bas et, d'autre part, pour transmettre, au moins en partie, I'énergie emma-
gasinée au dispositif d'entrainement (40) afin de provoquer l'ouverture ou la fermeture du battant.

Chariot & pédale (10) selon la revendication 1, comportant en outre une pédale additionnelle (50) et un arbre d'action-
nement (54) destiné, d'une part, a étre agencé a l'intérieur d'un trou traversant (62) réalisé au travers du battant (60)
et, d'autre part, a relier cinématiquement la pédale (16) montée pivotante sur le chassis (12) & la pédale additionnelle
(50) lorsque le chéassis (12) est monté contre le battant (60) de sorte & ce que les deux pédales (16, 50) se trouvent
de part et d'autre du battant (60).

Chariot & pédale (10) selon la revendication 1 ou 2, dans lequel I'accumulateur d'énergie (21) est un organe élastique,
de préférence un ressort hélicoidal de traction.

Chariot a pédale (10) selon I'une des revendications précédentes, dans lequel le dispositif d'entrainement (40) com-
porte un bati (42) monté pivotant sur le chassis (12) du chariot, le bati (42) comportant une premiére et une seconde
roue (47a, 47b) disposées de part et d'autre de I'axe de pivotement du bati (42).

Chariot & pédale (10) selon la revendication 4, dans lequel le dispositif d'entrainement (40) comporte en outre un
premier et un second train d'engrenages (44a, 44b) montés sur le bati (42) et reliés cinématiquement a la premiére et
a la seconde roue (47a, 47b) respectivement de sorte a ce que lesdites premiére et seconde roues tournent dans un
sens inverse lorsque I'énergie emmagasinée dans ledit accumulateur (21) est transmise au dispositif d'entrainement
(40).
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Chariot & pédale (10) selon la revendication 4 ou 5, dans lequel le mécanisme d'actionnement comporte en outre
une bascule d'actionnement (17) solidaire ou faisant corps avec la pédale (16), une bascule a rateau (20) agencée
pour coopérer avec la bascule d'actionnement (17), un arbre d'entrainement (26), un pignon d'entrainement (27)
solidaire de l'arbre d'entrainement (26) et en prise avec la bascule a rateau (20), une roue libre (28) solidaire de l'arbre
d'entrainement (26) et une roue d'entrainement (24) fixée sur la roue libre (28) de sorte a pouvoir étre actionnée en
rotation dans un seul sens.

Chariot & pédale (10) selon la revendication 6, comportant en outre un systéme de transmission comportant un arbre
de transmission (30), un pignon de transmission (31) solidaire de l'arbre de transmission (30) et en prise avec la roue
d'entrainement (24), et un pignon conique (34) solidaire de l'arbre de transmission (30).

Chariot & pédale (10) selon la revendication 7, dans lequel le dispositif d'entrainement (40) comporte un premier et
un second pignon conique (45a, 45b) en prise avec le pignon conique (34) du systéme de transmission, les premier
et second pignon coniques (45a, 45b) étant reliés cinématiquement respectivement audits premier et second trains
d'engrenages (44a, 44b).

Chariot & pédale (10) selon 'une des revendications 4 & 8, dans lequel le bati (42) comporte une premiére et une
seconde buttée (43a, 43b) agencées de part et d'autre de l'axe de pivotement du bati (42), le mécanisme d'action-
nement comportant en outre un organe pivotant (22) monté pivotant sur la bascule d'actionnement (17) de sorte a
engager la premiére ou la seconde butée (43a, 43b) afin de faire basculer le bati (42) dans I'une ou l'autre de deux
position inclinées par rapport a la surface d'entrainement lorsque la pédale (16) est actionnée de haut en bas afin
que l'une ou l'autre desdites premiére et seconde roues (47a, 47b) soit en contact avec la surface d'entrainement.

Chariot & pédale (10) selon la revendication 9, dans lequel le bati (42) comporte un organe de blocage (43c) agencé
pour coopérer avec un ressort (23) de sorte a bloquer le bati (42) dans I'une ou l'autre des deux positions inclinées

Chariot a pédale (10) selon la revendication 1 ou 2, dans lequel l'accumulateur d'énergie est un accumulateur élec-
trique, le chariot comportant en outre un générateur électrique, par exemple une dynamo, et un moteur électrique
alimenté par l'accumulateur électrique et agencé pour entrainer le dispositif d'entrainement, le générateur électrique
comportant un rotor agencé pour étre actionné en rotation par la pédale afin de stocker I'énergie électrique produite
par ledit générateur dans ledit accumulateur lorsque la pédale est actionnée de haut en bas.
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