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Mechanizm do przemieszczania i ustalania rdzeni magnetycznych
stosowany w urzgdzeniach do przeszywania macierzy

.

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm do przemieszczania i ustalania rdzeni magnetycznych stosowany
w urzadzeniach do przeszywania macierzy pamigci, wykorzystywanych w blokach pamigci elektronicznych ma-
szyn cyfrowych.

Aby dokonaé czynnosci przeszywania, obliczenia lub kontroli rdzeni magnetycznych, nalezy uprzednio
oddzieli¢ po jednym rdzeniu magnetycznym z kazdego stupka, przesungé te rdzenie w okreslone miejsce i ustali¢
je wokreslonej pozycji. Znany jest mechanizm do przemieszczania pojedynczych rdzeni magnetycznych nawle-
czonych na przewody i do ustalania ich w okreslonym potozeniu, ktéry, na przyktad, jest podstawowa czesciy
sktadowq urzadzenia do wytwarzania szescianéw pamigci.

Znane urzadzenie zawiera toZe, na ktérym z niewielkim naciagiem s3 zamocowane szeregowo przewody -
z nawleczonymi stupkami rdzeni magnetycznych, ktdre to przewody sa wprowadzone w wyzlobienia ustawione-
go na tozu dozownika. W tym urzadzeniu dozownik jednoczesnie jest mechanizmem przesuwajacym rdzenie
i ustalajagcym je w okreslonej pozycji. Dozownik jest wykonany w postaci watka i wyposazony przynajmniej
w jeden rowek wzdtuiny do chwytania rdzeni. Gt¢bokos$é tego rowka odpowiada réznicy pomigdzy srednicg
zewngtrzng a wewngtrzng rdzeni magnetycznych, natomiast szerokos¢ rowka odpowiada grubosci tych rdzeni.
Urzadzenie jest wyposazone w mechanizm do zwijania przewodu, przewlekanego przez rdzenie w kierunku po-
przecznym, w spiral¢. Ten mechanizm jest zainstalowany na tozu po stronie czotowej dozownika i jest wykona- .
ny w postaci stozkowego wrzeciona, umieszczonego pomig¢dzy dwoma ptaskimi ptytkami.

W znanym urzadzeniu do wytwarzania sze§ciandw pamigci przesuwanie rdzeni magnetycznych i ustalanie
ich w okreélonej pozycji przeprowadza si¢ w sposéb nastepujacy. Za pomocs watka od kazdego stupka oddziela
si¢ po jednym dolnym rdzeniu magnetycznym. Poprze: obracanie watka rdzenie nastgpnie ustawia si¢ szeregowo
wlini¢. W takiej pozycji rdzenie s3 unicruchomiane popizez docisnigcie ich do watka przewodami, na ktére
rdzenie s3 nawleczone. Przy tym najbardziej doktadnie rdzenie sa ustalane w ptaszczyznie prostopadtej do °
kierunku tych przewodéw. Ustalone w tej pozycji rdzenie magnetyczne s przeszywane przewodem zwinigtym za
pomocg specjalnego mechanizmu w spirale o skoku, ecdpowiadajacym odst¢powi pomigdzy rdzeniami magnetycz- -
nymi ustawionymi szeregowo na watku. Przeszywanie rdzeni dokonuje si¢ poprzez obracanie spirali dokota jej
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osi przy jednoczesnym posuwie spirali do przodu. Nastepnie spirale z przeszytymi rdzeniami magnetycznymi
zdejmuje si¢ z watka poprzez dalsze obracanie tego watka, a przewéd, zwinigty w spirale i przewleczony przez
rdzenie, wyprostowuje sig. W ten sposéb zostaje uksztaltowany wiersz macierzy. Aby utworzy¢ nastepny wiersz
macierzy naleZy opisane czynnosci powtdrzy¢.

Urzadzenie to ma bardzo istotng wade, wynikajaca z niedoskonatosci samego mechanizmu przemieszczaja-
cego rdzenie i ustalajace je w okreslonej pozycji. Wada ta polega na tym, Ze rdzenie magnetyczne ustawione
szeregowo w lini¢ sa rozmieszczone wzdiuz watka z nieréwnymi odstgpami. Dzieje si¢ tak dlatego, ze rdzenie
magnetyczne jakby przesuwaja si¢ w podtuznym rowku watka, zajmujac w nim nieokreslone potozenie, ponie-
waz kazdy rdzen wrowku podtuznym ma tylko jeden punkt oparcia. Wada ta jest jeszcze bardziej potegowana
tym, ze rowek wzd}uzny stosunkowo tatwo ulega zabrudzeniu, a jego czyszczenie napotyka na znaczne trud-
nosci.

Znany jest réwniez mechanizm do przemieszczania i ustalania rdzeni magnetycznych, ktdérego jedna
z czgéci sktadowych stanowi cze$¢ urzadzenia do zmechanizowanego przeszywania macierzy pamigci oryginal-
nym sposobem. Urzadzenie to zawiera podstawe technologiczna z zamocowanymi szeregowo przewodami z na-
wleczonymi na nie rdzeniami magnetycznymi. Mechanizm do przemieszczania i ustalania rdzeni magnetycznych
sktada si¢ wtym przypadku z zespotu odcinajacego i zespotu orientujacego. Zespét odcinajacy jest umieszczony
w poprzek przewodéw i wykonany w postaci wyprofilowanych grzebieni, z kt6rych pierwszy podtrzymuje stupki
rdzeni magnetycznych od dotu, a drugi stuzy do oddzielania po jednym rdzeniu od kazdego stupka. Pomigdzy
pierwszym a drugim grzebieniem umieszczona jest przektadka o grubosci odpowiadajacej grubosci rdzeni magne-
tycznych. Ostra krawedZ drugiego grzebienia wprowadzana jest w szczeling pomigdzy dolnym rdzeniem magne-
tycznym a nastepnym. Po oddzieleniu po jednym rdzeniu od kazdego stupka pierwszy grzebieri odsuwany jest od
rdzeni i rdzenie zeslizguja si¢ wzdtuz przewodéw. Réwnolegle do zespotu odcinajacego umieszczony jest zesp6t
orientujacy wykonany w postaci wyprofilowanych listew zgbatych, za pomoca ktdrego rdzenie magnetyczne sa
orientowane i unieruchamiane z zachowzniem wymaganego skretu ich osi. Wyprofilowane listwy w miejscu
zlaczenia majg wyciecie wzdiuine tworzace wstrefie otworéw rdzeni magnetycznych prowadnice dla igty
z przewodem przewlekanym przez rdzenie.

Wada tego mechanizmu do przesuwania i ustalania rdzeni magnetycznych polega na skomplikowanej budo-
wie, wymagajacej precyzyjnego wykonania wielkiej liczby elementéw. Ostra krawedZ grzebienia wyprofilowa-
nego mechanizmu powoduje uszkodzenie rdzeni podczas dokonywania czynnosci oddzielania ich od pozostatych
w stupkach, natomiast wyprofilowane listwy powodujg uszkodzenie rdzeni podczas ustalania. Na rdzeniach
powstaja wyszczerbienia, a nawet, co zdarza si¢ dos¢ czesto, rdzenie ulegajg catkowitemu zniszczeniu. W chwili
obcenej takie urzadzenia s3 wykorzystywane do przeszywania niewielkich macierzy o srednicy zewngtrznej
rdzeni magnetycznych od 1 mm. Préby wykonania analogicznego urzadzenia dla rdzeni o $rednicy 0,8 mm do tej
pory nie daty pozytywnych wynikéw, chociaz zachodzi potrzeba wytwarzama macierzy z rdzeniami magnetycz-
nymi o §rednicy zewnegtrznej od 0,6 do 0,3 mm, a nawet i 0,2 mm.

Wada wspomnianego wyzej urzadzenia polega na niedostatecznej doktadnosci oddzielania rdzeni od
stupkéw, w wyniku czego operator zostaje zmuszony do zwigkszenia uwagi. Oczy operatora szybciej si¢ mecza,
a jego wydajnos¢ znacznie spada. W przypadku superminiaturowych rdzeni magnetycznych, ktére zachowuija sie
jako czasteczki kurzu, wykonanie takiego urzadzenia jest niemozliwe.

Celem wynalazku jest usunigcie wskazanych niedogodnosci poprzez zaprojektowanie mechanizmu, ktéryby
umozliwit pewne oddzielanie rdzeni od stupkéw — po jednym na kazdym przewodzie — przesunigcie ich w poto-
Zzenie, w ktérym nastgpuje ksztaltowanie wierszy macierzy, ustalanie ich w pozycji dogodnej do przeszywania
oraz odprowadzanie rdzeni ze strefy roboczej w sposéb najbardziej prosty i pewny. Cel zostat osiagniety w ten
sposob, ze w mechaniZmie przemieszczajgcym i ustalajacym rdzenie magnetyczne wykonanym w postaci watka
z co najmniej jednym wyziobieniem wzdtuznym przeznaczonym do chwytania rdzeni magnetycznych nawleczo-
nych stupkami na przewody sa wykonane wycigcia poprzeczne do wyzlobienia wzdtuznego rozmieszczone
wzdluz watka. Wedtug wynalazku szerokosé wycigé poprzecznych jest tak dobrana, ze mozliwym jest umiesz-
czenie wnich dolnych rdzeni magnetycznych stupkéw, a gigbokosé tych wycieé jest wigksza od giebokosci
wyztobienia wzdtuznego. Krawedzie utworzone w wyniku przeciecia denka wyztobienia wzdtuznego ze Scianka-
mi bocznymi wycigcia poprzecznego stanowia oparcia dla rdzeni ustalajgce polozenie kazdego rdzenia magne-
tycznego umieszczonego w wyziobieniu wzdtuznym i zapobiegajace przemieszczeniom rdzeni wzdluz wspomnia-
nego wyzlobienia.

Mechanizm do przemieszczania i ustalania rdzeni wedlug wynalazku pozwala na przemieszczanie rdzeni
magnetycznych nawleczonych stupkami na przewody wzdtuz tych przewoddw oraz na ustalanie ich polozenia
niezaleznie od rozmiar6w rdzeni. Mechanizm wedtug wynalazku jest bardzo prosty w wykonaniu i moze byé
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zastosowany w urzgdzeniach dla wytwarzania macierzy pamigci, w ktérych rdzenie s3 przeszywane przewodem
zwinigtym w spirale. Mechanizm utatwia kontrol¢ jakosci wykonania operacji i liczby rdzeni magnetycznych.
Mechanizm jest réwniez przydatny do wytwarzania macierzy pamigci z rdzeni superminiaturowych, ktérych
frednica zewngtrzna wynosi 0,3 mm i mniej. W wyniku stosowania mechanizmu wedtug wynalazku w urzadze-
niach do przeszywania macierzy zmniejsza si¢ mozliwos¢ uszkodzenia rdzeni, zmniejsza si¢ obcigzenie wzroku
operatora i zwigksza si¢ wydajnos¢ jego pracy.

Przedmiot wynalazku jest blizej objasniony w przyktadzie wykonania na rysunku przedstawiajagcym rzut
aksonometryczny mechanizmu do przemieszczania i ustalania rdzeni magnetycznych stosowanego w.urzadzen-
iach do wytwarzania macierzy pamigci magnetycznych. Mechanizm do przemieszczania i ustalania rdzeni magne-
tycznych jest wykonany w postaci watka 1 wprowadzanego w ruch obrotowy wzgledem osi. Watek 1 ma co
najmniej jedno wyztobienie wzdtuzne 2 do chwytania rdzeni magnetycznych 3 nawleczonych stupkami 4 na
przewody 5 obejmujace watek 1. Na calej dtugosci watka 1 s3 wykonane poprzeczne wzgledem wyztobienia
wzdhuznego 2 wycigcia 6, ktérych szerokos¢ pozwala na umieszczenie w nich dolnych rdzeni 3 stupkéw 4, przy
czym wycigcia 6 obejmuja rdzenie 3 prawie na jednej czwartej obwodu zewnetrznego rdzenia 3, co pozwala na
pewne ustalenie rdzeni 3 w wycieciach 6 i zapobiega przemieszczeniom rdzeni wzdtuz osi watka 1. W ten sposéb
zostaje zapewnione wymuszone podtrzymy wanie najnizej usytuowanego rdzenia 3 stupka 4 w pozycji najbardziej
korzystnej pod wzgledem doktadnego umieszczenia rdzenia 3 w wyztobieniu wzdtuznym 2. Glgbokosé wycigé
6 jest wigksza od gltebokosci wyztobienia wzdluznego 2, w wyniku czego krawedzie 7 utworzone przez przecig-
cie si¢ wyztobienia wzdluznego 2 z wycigciem poprzecznym 6 stanowia oparcie — wewnatrz wyzlobienia
wzdtuznego 2 — dla kazdego rdzenia magnetycznego 3, umieszczonego we wspomnianym wyztobieniu. Krawe-
dzie 7 zapobiegaja przemieszczeniom rdzeni 3 wzdiuz watka 1. Glebokosé¢ wycigcia 6 powinna zapewniaé
swobodne umieszczenie rdzenia 3 mi¢dzy k'awedzmml 7, przy czym rdzenie 3 nie powmny dotyka¢ denka 10
wycigcia 6.

Dziatanie mechanizmu do przemieszczania i ustalama rdzeni magnetycznych wedtug wynalazku przedsta-
wia si¢ wsposob nastepujacy. Przed rozpoczzciem pracy na przewody S sa nawlekane rdzenie magnetyczne 3
tak, Ze nawleczone rdzenie tworza stupki 4. Stupki 4 s3 rozmieszczane powyzej watka 1. Przewody S s3 mocowa-
ne zniewielkim naciagiem. Stupki 4 s3 umieszczane w odpowiednich wycigciach 6 na watku 1. Stupki 4 sa
dociskane do powierzchni watka 1 wtasnym cigzarem, a w przypadku rdzeni superminiaturowych — dodatko-
wym cigzarem (nie pokazanym na rysunku) nawleczonym réwniez na przewdd 5 i umieszczanym na stupkach 4.
Dolne rdzenie magnetyczne 3 kazdego stupka 4 s3 umieszczane w poblizu punktu dotknigcia przewodu 5 do
- walka I. Wszystkie dolne rdzenie 3 ze wszystkich stupkéw 4 tworza dostatecznie doktadng lini¢ prosta. Poprzez
obracanie watka 1 do utworzonego w ten sposéb szeregu dolnych rdzeni magnetycznych 3-podprowadza si¢
poprzez obracanie watka 1 wyztobienie wzdtuzne 2, do ktérego wpadaja dolne rdzenie magnetyczne 3. Kazdy
rdzen 3 umieszczony w wyztobieniu wzdtuznym 2 watka 1 jest oparty o dwie krawedzie 7 utworzone w wyniku
* przeciecia si¢ wyztobienia wzdtuznego 2 z wycigciem poprzecznym 6 i dociskany do nich przewodem 5 przecho-
dzacym przez otwdr srodkowy rdzenia 3. Rzadek rdzeni magnetycznych 3 unieruchomionych w ten sposéb
w wyztobieniu wzdtuznym 2 jest przygotowany do przeprowadzenia dowolnej operacji technologicznej — przew-
lekania przewodu, zawinigtego w spirale, sprawdzenia jakosci rdzeni, ich liczby itd. W wyniku dalszego obracania
watka 1 rdzenie magnetyczne 3 zostaja wyprowadzone z wyziobienia 2. Nastgpnie wyzlobienie wzdtuzne 2
doprowadza si¢ do nastgpnych dolnych rdzeni 3 stupkdw 4 i proces si¢ powtarza.

Zastrzeienie patentowe

Mechanizm do przemieszczania i ustalania rdzeni magnetycznych stosowanych w urzadzeniach do przeszy-
wania macierzy pamigci wykonany w postaci watka wyposazonego w co najmniej jedno wyztobienie wzdiuzne
do chwytania rdzeni magnetycznych nawleczonych stupkami na przewody oraz w poprzeczne wzgledem wyzto-
bienia wzdtuinego wycigcia poprzeczne rozmieszczone wzdtuz watka, znamienny tym, Ze wycigcia po-
przeczne (6) sa wykonane o szerokosci pozwalajacej na umieszczenie w nich dolnych rdzeni magnetycznych (3)
stupkéw (4) io gtebokosci wigkszej od glebokosci wyztobienia wzdiuznego (2), przy czym krawedzie (7)
utworzone poprzez przecigcie si¢ denka (8) wyztobienia wzdtuznego (2) ze Sciankami bocznymi (9) wycigcia
poprzecznego (6) stanowig dwa oparcia dla kazdego rdzenia magnetycznego (3) umieszczonego w wyziobieniu -
wzdtuznym (2) zapobiegajace ewentualnemu przemieszczeniu si¢ rdzenia (3) wzdluz tego wyzlobienia (2).
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