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一种关键数据长期保存的智能存储系统

(57)摘要

本发明涉及大容量数据存储领域，尤其涉及

一种关键数据长期保存的智能存储系统，包括巡

检机器人、机器人轨道、上下隔板、升降平台、机

箱、限位卡板和钢架。所述升降平台嵌入地面以

下，底端固定，用于承载机箱与巡检机器人在由

隔板分开的上下两层空间自由移动，上下两层分

别布置按规则排列的机箱，机箱不移动时与限位

卡板接合，所述巡检机器人由移动本体、监视系

统和基站三部分组成，巡检机器人可沿轨道巡

视，检查并及时反馈仓库的状态。本发明结构简

单，方便运输，容易控制，解决了现有存储系统中

的结构与布局上不够合理，空间利用率低，运输

效率低的缺点，具有结构与布局合理、空间利用

率高、运输效率高的优点。
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1.一种关键数据长期保存的智能存储系统，其特征在于：包括巡检机器人、机器人轨

道、仓库上下隔板、固定升降平台、机箱、限位卡板和钢架，所述升降平台嵌入地面以下，底

端固定，用于输送机箱与巡检机器人在由隔板分开的上下两层空间自由移动，上下两层分

别布置按规则排列的机箱，机箱不移动时与限位卡板接合，所述巡检机器人由移动本体、监

视系统和基站三部分组成，巡检机器人可沿轨道巡视，检查并及时反馈仓库的状态。

2.按照权利要求1所述的一种关键数据长期保存的智能存储系统，其特征在于：机箱与

限位卡板按规则排列放置于仓库，机箱与限位卡板接合，限制机箱随意移动，同时保证机箱

间具有一定间距，保证了结构与布局的合理性。

3.按照权利要求1所述的一种关键数据长期保存的智能存储系统，其特征在于：巡检机

器人由移动本体、监视系统和基站三部分组成，移动本体为两轮驱动，监视系统由可见光摄

像机等通信设备组成，通过基站可后台监视并控制机器人完成指定任务，巡检机器人可沿

轨道巡视，以检查仓库的状态，降低了系统出错率。

4.按照权利要求1所述的一种关键数据长期保存的智能存储系统，其特征在于：隔板将

空间分为上下两层，通过升降平台连接，分别布置按规则排列的机箱，提高了空间利用率。

5.按照权利要求1所述的一种关键数据长期保存的智能存储系统，其特征在于：升降平

台嵌入地面以下，底端固定，平台不工作时，上端与地面平行，不影响其他工作的进行，保证

了整体性和美观性。
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一种关键数据长期保存的智能存储系统

技术领域

[0001] 本发明涉及大容量数据存储领域，尤其涉及一种关键数据长期保存的智能存储系

统。

背景技术

[0002] 大容量存储器是为了弥补计算机主存储器容量的有限，而配置的具有大容量的辅

助存储器，主要包括磁盘、磁带和光盘等。

[0003] 在现有的存储技术中，磁存储与光存储应用较为广泛，磁存储主要是磁盘、磁带存

储，电存储主要是硬盘存储。其中，大容量数据中心大多采用磁存储的方式，磁存储具有先

天的弱点，如对存储环境的要求苛刻、易受到外界电磁干扰、数据易丢失、维护费用高等。光

存储以大容量光盘为存储介质，对环境适应性高、保存数据很稳定、维护费用低廉，因此，光

存储正在成为大数据领域的主流存储方式。光存储是一种利用光盘作为存储介质的海量数

据存储手段，具有能耗低、可移动、数据保存周期长等优点，非常适合存储访问频率小、需长

期保存的数据。

[0004] 大容量存储系统优于主存储器之处在于无挥发性和大的存储容量，并且在许多情

况下，可以把存储介质从机器上拆卸下来，作为档案资料保存。

[0005] 容量存储器的主要缺点是它们一般需要机械运动，与实现的全部是电子动作的计

算机主存储器相比，它们就具有较长的响应时间，此外，目前数据存储系统中的结构与布

局，空间利用率，运输效率还有待提高。

[0006] 因此，市场上亟需一种结构与布局合理、空间利用率高、运输效率高的新型智能存

储系统。

发明内容

[0007] 本发明的目的是为了克服现有数据存储系统结构与布局上不够合理，空间利用率

不够高，运输效率低的缺点发明一种结构与布局合理、空间利用率高、运输效率高的智能存

储系统。

[0008] 技术方案：为实现上述目的，本发明采用的技术方案为：

[0009] 一种关键数据长期保存的智能存储系统，其特征在于：包括巡检机器人、机器人轨

道、上下隔板、固定升降平台、机箱、限位卡板和钢架。升降平台嵌入地面以下，底端固定，用

于输送机箱与巡检机器人在由隔板分开的上下两层空间自由移动，上下两层分别布置按规

则排列的机箱，机箱不移动时与限位卡板接合，所述巡检机器人由移动本体、监视系统和基

站三部分组成，巡检机器人可沿轨道巡视，检查并及时反馈仓库的状态。

[0010] 进一步，所述机箱与限位卡板接合，由卡板限制部分位移，同时保证机箱间具有一

定间距，机箱与限位卡板按规则排列放置于仓库，保证了结构与布局的合理性。

[0011] 进一步，巡检机器人由移动本体、监视系统和基站三部分组成，移动本体为两轮驱

动，监视系统由可见光摄像机等通信设备组成，通过基站可后台监视并控制机器人完成指
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定任务，巡检机器人可沿轨道巡视，以检查仓库的状态，降低了系统出错率。

[0012] 进一步，隔板将空间分为上下两层，通过升降平台连接，分别布置按规则排列的机

箱，提高了空间利用率。

[0013] 进一步，升降平台嵌入地面以下，底端固定，平台不工作时，上端与地面平行，不影

响其他工作的进行，保证了整体性和美观性。

[0014] 本发明的优点：结构与布局合理、空间利用率高，运输效率高。

附图说明

[0015] 下面结合附图及实施方式对本发明作进一步详细的说明：

[0016] 图1为智能存储系统整体示意图；

[0017] 图2为智能存储系统升降平台及巡检机器人示意图；

[0018] 图3为智能存储系统机箱示意图

[0019] 【附图符号说明】1.升降平台；2.巡检机器人；3.机箱；4.上隔板；5.限位卡板；6.下

隔板；7.机器人轨道；8.钢架

具体实施方式

[0020] 下面结合附图及实施例对本发明作进一步描述：

[0021] 本说明书所附图式所绘示的结构、比例、大小，数量等，均仅用以配合说明书所揭

示的内容，以供熟悉此技术的人士了解与阅读，并非用以限定本发明可实施的限定条件，故

不具技术上的实质意义，任何结构的修饰、比例关系的改变或大小的调整，在不影响本发明

所能产生的功效及所能达成的目的下，均应仍落在本发明所揭示的技术内容得能涵盖的范

围内。同时，本说明书中所引用的如“上”、“下”、“左”、“右”、“中间”等用语，亦仅为便于叙述

的明了，而非用以限定本发明可实施的范围，其相对关系的改变或调整，在无实质变更技术

内容下，当亦视为本发明可实施的范畴。

[0022] 【实施例】

[0023] 本发明包括巡检机器人、机器人轨道、仓库上下隔板、升降平台、机箱、限位卡板和

钢架。升降平台1嵌入地面以下，底端固定，在不工作时，平台上端与地面保持平行，系统开

始工作时，携带机箱3与巡检机器人2在由隔板4和隔板6分开的上下两层空间自由移动，机

箱3不移动时与限位卡板5接合，由卡板5限制位移，同时保证一定间距，按规则排列放置于

仓库，巡检机器人2由移动本体、监视系统和基站三部分组成，移动本体为两轮驱动，监视系

统由可见光摄像机等通信设备组成，通过基站可后台监视并控制机器人完成指定任务，巡

检机器人可沿轨道巡视，以检查仓库的状态，上下两层空间通过升降平台1连接，分别布置

按规则排列的机箱3。

[0024] 本发明为一种关键数据长期保存的智能存储系统，共有两层，每层容纳有巡检机

器人及按规则排列的机箱，本发明解决了现有光盘存储装置中的结构与布局上不够合理，

运输效率不够高，空间利用率低的缺点，具有结构与布局合理、运输效率高、空间利用率高

的优点。
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