POLSKA
RZECIPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

62 396

Patent dodatkowy

do patentu
Zgtoszono:
Pierwszenstwo:
URZAD
PATENTOWY
P H I. Opublikowano:

18.IX.1968 (P 129 127)

6.V.1971

Kl. 60a, 13/043

MEKEP F 15 b, 13/043

UKD -

Wspoltworcy wynalazku. Bogdan Targoszynski, Kazimierz Ruchaj, Idzi

Wiecek

Wilasciciel patentu: Zaklady Przemystu Metalowego H. Cegielski Przed-
siebiorstwo Panstwowe, Poznan (Polska)

Zawor elektromagnetyczny do cieczy
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Przedmiotem wynalazku jest zawér elektromag-
netyczny do cieczy charakteryzujgcy sie bardzo
krotkim czasem przelagczania, majgcy zastosowanie
zwlaszcza w ukladach hydraulicznych obrabiarek.

Znane sg zawory elektromagnetyczne wyposazone
w dwupolozeniowy suwak przesuwany za pomoca
elektromagnesow, wzglednie elekitromagnesow i
sSprezyny. '

Wada tych zaworéw jest stosunkowo diugi czas
przelgczania co w wypadku zastosowania zaworu
w uktladzie hydraulicznym obrabiarki nie pozwala
uzyskaé zgdanej dokladno$ci wylgczania posuwow
a tym samym wysokiej dokladno$ci obrébki detali.

Natomiast w wypadku koniecznoS$ci zwiekszenia
szybko$ci przelgczenia gabaryty zawordéw stajg sie
zbyt wielkie co przy duzej iloSci zastosowanych
w ukladzie hydraulicznym zaworéw powaznie roz-
budowuje konstrukcje. Istnieje mozliwo§é skroéce-
nia czasu dzialania zaworu, kosztem zwigkszenia
napiecia koncowego sprezyny czyli zastosowania
sprezyny o stromej charakterystyce. Dzialanie tego
zaworu nie jest jednak pewne.

Celem wynalazku jest usuniecie powyzszych wad
i niedogodnosci.

Cel ten zostal osiggniety dzieki temu, ze na jed-
nym koncu suwaka osadzona jest na stale zwora
oraz sprezyna opierajgca sie swoim drugim kon-
cem o rdzen cewki, za§ na drugim koncu suwaka
osadzona jest prze‘su\ivnie zwora nie dotykajgca
rdzenia cewki, ktorej ruch poosiowy jest ograniczo-
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ny przykladowo kolnierzem sworznia i zawleczka
przy czym szczelina robocza pomiedzy zwora, a
rdzeniem cewki jest wieksza od szczeliny roboczej
pomiedzy zwora a osadzong w korpusie tulejkag.
Stosowanie szczelin roéznej wielko$ci pozwala na
przyjecie sprezyny o plaskiej charakterystyce io
duzym napieciu wstepnym.

Dzieki temu rozwigzaniu zawér cechuje duza
szybko§é przelgczania rzedu 0,01 sek., male wymia-
ry gabarytowe, prostota konstrukcji i zwigzana z
tym bardzo duza pewno$é dziatania.

Przedmiot wynalazku jest uw1doczmony W przy-
kladzie wykonania na rysunku.

Zawor skilada sie z korpusu 1 spelniajgcego row-
nocze$nie role kadtuba czesci hydraulicznej. W kor-
pusie 1 jest osadzony cylinder hydrauliczny 2, w
ktorym znajduje sie suwak 3 zaworu, ktéry w po-
lozeniach skrajnych, swymi pierScieniowymi row-
kami daje odpowiednie polgczenia hydrauliczne. Na
jednym koncu suwaka 3 osadzona jest zwora 4,
natomiast w drugi koniec wkrecony jest sworzen
5, na ktéorym jest osadzona przesuwnie zwora 6.
Ruch psiowy zwory 6 na sworzniu 5 jest ograniczo-
ny z jednej strony kolnierzem z drugiej za§ zaws-
leczkg 7.

Na obydwoéch koncach korpusu 1 zaworu osa-
dzone sg cewki 8 i 9, ktérych rdzenie stanowiag
cze$é obwodu magnetycznego cewek. W korpusie
1 osadzona jest nieruchomo tulejka 10 z materiatu
magnetycznego, ktora ze zworg 6 tworzy szczeling
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roboczg cewki 9. Zwora 6 swa zewnetrzng po-
wierzchnig cylindryczng nie dotyka rdzenia cewki
9 dzieki luzowi dzielgcemu.te powierzchnie. W
rdzeniu cewki 8 znajduje sie sprezyna 11 opiera-
jaca sie drugim koncem o $rube 12 z materiatu
niemagnetycznego. Przekladka 13 rowniez z mate-
rialu niemagnetycznego zabezpiecza zwore 4 przed
tendencjg do utrzymywania sie tej zwory przy
rdzeniu cewki. Zjawisko to w znacznym stopniu
wydluza czas przelgczenia zaworu.
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- wotnych obu szczelin. Po oparciu sie zwory 4 o

przekladke 13 zwora ta jest utrzymywana w tym
polozeniu za pomocg cewki 8.

Po przerwaniu doplywu pradu, spre2yna 11 dzie-
ki -duzemu napieciu koncowemu energicznie prze-
suwa suwak w drugie skrajne polozenie. Opisana
konstrukcja zaworu ma dodatkowe zalety dzieki
matej masie elementéw ruchomych w momencie
rozlgczenia. Zwora 6 zostaje wprawiona w ruch
po przejSciu przez suwak drogi bedacej roznicag

Pcdeobna przekladka 14 w tym samym celu znaj- 10 wielko$§ci poczgtkowych obu szezelinh W tym cza-
duje sie réwniez pomiedzy zworg 4 a cylindrem sie szybko$¢ suwaka jest bardzo duza i dzieki te-
hydraulicznym 2. W korpusie sg wykonane otwory mu zwora 6 przesunie sie z duzym przyspiesze-
15, 16, 17, 18 i 19 stuzgce do lgczenia komoér cy- niem, Ten uklad kinematyczny elementéw zaworu
lindra 2 ze sterowanym ukladem hydraulicznym. pozwala osiggngé¢ bardzo maly czas przelgczania za-
Otwory te sg umieszczone w jednej ptaszczyznie, co 15 woru okoto 0,01 sek.
umozliwia montaz zaworu w ukladzie plytowym.

Cewki 8 i 9 sg polgczone ze zrodiem zasilania elek-
trycznego rownolegle to znaczy dzialajg réwnoczes- Zastrzezenie patentowe
nie.

W wyniku wilgczenia pradu, pole magnetyczne 20 Zawor elektromagnetyczny do cieczy wyposazony
pojawia sie w obydwu szczelinach réwnoczesénie. w korpus stanowigcy jednocze$nie jarzmo elektro-
Nastepuje przycigganie zwory 4 do rdzenia cewki 8 magneso6w oraz kadiub cze$ci hydraulicznej, ktore-
oraz zwory 6 do tulejki 100 w tym samym kierunku. go dwupotozeniowy suwak osadzony w cylindrze
Szczelina robocza przy tulejce 10 ma mniejszg stanowigcym uklad komor jest przesuwany za po-
warto§¢é niz szczelina po stronie sprezyny 11 i 25 mocg sprezyny oraz elektromagnesé6w, znamienny
dzieki temu sila przyciggania pola magnetycznego tym, 7e na jednym koncu suwaka (3) osadzona jest
w tej szczelinie jest znacznie wieksza niz w szcze- na stale zwora (4) oraz sprezyna (11) opierajgca sie
linie po stronie sprezyny 11. swoim drugim koncem o rdzen cewki (8), a na

Rownoczesna praca obydwu cewek pozwala na drugim koncu  suwaka (3) osadzona jest przésuw-
"duze napiecie wstepne sprezyny 11. Po przebyciu 30 nie zwora (6) nie dotykajgca rdzenia cewki (9),
przez suwak 3 zaworu, drogi roéwnej wielkosci ktoérej ruch poosiowy jest ograniczony korzystnie
szczeliny roboczej po stronie tulejki 10 zwora 6 kolnierzem sworznia (5) i zawleczky (7), przy czym
opiera sie o tulejke 10. Dalszy przesuw suwaka 3 szczelina robocza pomiedzy zworg (4) i rdzeniem
zaworu odbywa sie dzieki sile dzialajacej w szcze- cewki (8) jest wieksza od szczeliny roboczej po-
linie po stronie sprezyny 11. Szczelina ta posiada 35 miedzy zwora (6) a osadzong w'korpusie (1) tulei-
teraz malg warto$§¢ rowng roznicy warto$ci pier- kg (10).
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