CESKOSLOVENSKA

SOCIALISTICKA

REPUBLIKA
(19)

URAD PRO VYNALEZY

A OBJEVY

POPIS VYNALEZU
K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(22) Prihlddeno 28 06 85
(21) PV 4848-85

(40) Zverejnino 18 12 86

(45)  vyadno 15 04 88

251810

an (81)

(51) Int. C1*
F 04 B 1/00

(75)

Autor vynalezu

LEITER AUGUSTIN ing., SABATKA VACLAV ing., BRNO

Linedrn{ hydraulicky motor sestdvd z nej-
ménd jedné dvojice t¥les, kterd jsou jednot-
1ivé uspolddédnga po obou protilehlych stra-
ndch kifivkové drdhy. V ka%dém tdlese Jsou
pod sebou v jedné vertikdlnf roviad vytvo-
*eny nejmén¥ t#i vdlcové duti
osy jsou kolmé ne smér pohybu
hy. V jedné vdlcové dutind je uloZeno roz-
vdd&ci Zoupdtko opat¥ené na jednom konci &e-
pem s oto¥nou kladkou a opirajic{ se druhym

koncem 0 pruZinu.

(54)

Lineérni hydraulicky motor

, Jejich¥

V dal¥ich vdleovych dutindch jsou uloZeny ‘ »

nejméng dva pisty, opatfené na jednom konci

pistnim Zepem s oto&n¥ uloZenou pistni klad- 2
kladky dotykejf pro- 0
drawlickd kapalina

a dvémp pFivodnimi

kotitak, %e se véechnﬁ

filu k¥ivkové dréhy. {

Jje privedena od &Zerpad

vdtvemi k rozvédddcimu Zoupdtku, odkud je
soustavou kandld vytvofenych v tdlese piri~
védéna k pistim. Rgchlost a smysl pohybu

k¥ivkové dréhy se
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{d{ mnoZstvim a zmdnou
smyslu pritoku hydraulické kapaliny.
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Vynélez se tykéd linedrnfho hydraulického motoru, pouZitého k pF¥imému pohonu. Linedrni
pohony, zeJjména u mobilnfch strojd, Jjsou dosud realizovdny pomoci hydromotoru s kruhovym
pohybem, vloZenou p¥evodovkou a pojezdovymi koly, pP{pedn¥ undSecim zafizenim.

Nevyhodou dosud poulfiveného pohonu Jje slofitdjdf{ konstrukce pfevodniho mechanismu.
Prevodn{ mechenismy zabirajf veliky prostor ve stroji, zvyBuji jeho hmotnost a z vyrobni-
ho hlediska jsou pom¥rn¥ drahé.

Bvedené nevyhody jsou do zna¥né miry odstrendny linedrnim hydraulickym motorem podle
vynédlezu, jeho% podstata spo¥fvd v tom, %e sestdvéd z nejménd Jedné dvojice t¥les, kterd
jsou jednotlivd uspoféddna po obou protilehlych strandch k¥ivkové drdhy, prifem¥f v ka¥dém
t8lese jsou pod sebou v jedné vertikdlni rovind vytvoreny nejménd t¥i vdlcové dutiny, jes
jich% osy jsou kolmé na smér pohybu kiivkové drdhy.

¥V jedné vdlcové duting je uloZeno rozvédddci Soupétko, opatfené na jednom konci Zepem
s oto¥nd uloZenou kladkou, které se opird druhym koncem o pruZinu. V daldich vdlcovych
dutindch jsou ulofeny nejmén§ dva pisty, opatPené na Jednom konci pistnim tepem s otolnd
uloZenou pistnf kladkou, tak %e vZechny kladky se dotykajf profilu ki¥ivkové drdhy. V kaZ-
dém t&lese jsou vytvoreny dva vertikélni p¥fvodni kandly tlakové kapaliny, napojené na
prostor vytvoreny ve védlcové dutind rozvéddciho doupdtka zeslebenim v prdmdru jeho stfedni
%4ati, ktery Je propojen vertikélnim kandlem s védlcovou dutinou ned pistem.

Védlcové dutiny nad v3emi pfsty v obou t¥lesech jsou propojeny horizontélnimi kendly
a spojovacim potrubim tek, %e kandl vdlcové dutiny nad levym hornim pistem je propojen
8 kendlem védlcové dutiny ned pravym hornim pistem jednim spojovacim potrubim a kendl vél-
cové dutiny ned pravym spodnim pistem je propojen s kandlem vdlcové dutiny nad levym spodw
nim pistem druhym spojovacim potrubim. Linedrni hydraulicky motor miZe byt doplndn pdko-
vym mechanismem vloZenym u jednotlivych t&les mezi pisty, rozvdd¥ci Soupdtko a jejich klad-
ky.

Vyhoda linedrniho hydraulického motoru podle vyndlezu spodivd v jeho jednoduché kon-
strukci, kterd umo¥nf jednoduchy.pfevod pohybu pistu na pohyb k¥ivkové dréhy, pohdndci vo-
ziky, bubny michall a dal3{ obdobné mechenismy.

Na pFipojenych vykresech jsou schemeticky zndzorndny dva p¥iklady provedeni linedrni-
ho hydraulického motoru, kde obr. 1 pfedstavuje Fez linedrnim hydraulickym motorem podle
provedeni{ I a obr. 2 predstavuje ez linedrnim hydraulickym motorem podle proveden{ II.

Lineérni hydreulickg motor podle obr. 1| v provedenf I sestdvé z levého a pravého t&le-
sa 2, 3, kterd jsou umistdna po obou protilehle pfilehlych strandch kiivkové dréhy 1.
V kaZdém tdlese 2, 3 jsou v jedné vertikdln{ rovind vytivoleny tfi védlcové dutiny, jejichi
osy jsou kolmé na smdr pohybu k¥ivkové dréhy L.

V jedné vélcové dutind je uloZeno rozvdd¥cf ¥oupdtko §, §, které je na jednom konci
opatieno epem 10, 10°s oto¥n¥ ulofenou kladkou 11, 1l. Druhy konec rozvédddciho Zoupdt-
ka §, 6 se opiré o prufinu 3, 9, uloZenou ve vdlcové dutins. V daeldich dvou vélcovjch du-

rd

tindch jsou ulofeny horni pist 4, 4° a spodnf pist 3, 5.

Pisty 4, 1: 2 2' Jsou na jednom konci opatieny pistnim Zepem I, 1'3 oto¥nd uloZenou
piatni kledko 8, 8°, pfi¥em# vBechny kladky 8, 8, 1L, 1L  se dotykaj{ profilu kfivkové
dréhy 1. V kaZdém z t3les 2, 3 jsou vytvoPeny dva vertikdlni pF¥ivodni kendly 22, 22°
nebo_22°°, 22 “’‘tlakové kapaliny napojené na dvd prfivodni potrub{ 14, 13 vedend od Zer-

padla 26.

Tyto privodni kendly 22, 22° nebo 22°°, 22°°’navazujf na prostor vytvodeny ve vdlcové
duting rozvéddctho ¥oupdtka §, Q' zeslabenim primdru v jeho stfedn{ ¥dsti, ktery je propojen
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vertikdlnim kendlem 23 nebo 23° s vélcovou dutinou nad levym hornim pistem 4 u levého tile=-
sa 2 nebo s vdlcovou dutinou nad pravym spodnim pistem 2' pravého tdlesa 3.

Véleové dutiny nad vdemi pisty 4, 4°, 5, 5" u obou tdles 2, 3, jsou propojeny hori-
zontdlnimi kanély 24, gi', 2&", 25"' a spojovacim potrubim 12, 13 tek, Ze kandl 24 vél-
cové dutiny nad levym hornfm pistem 4 je propojen s kandlem 24" védlcové dutiny ned pravym
hornim pistem 4 spojovacim potrubim ]2 a kendl 21"’éélcové dutiny nad pravym spodnim pis-
tem 3 je propojen s kandlem 24° vélcové dutiny nad levym spodnim pistem 3 spojovacim potru-

bim 13.

Provedeni II linedrnfho hydraulického motoru podle obr. 2 se od provedeni I odliZuje
tim, %e v jednoilivych t¥lesech 2, 3 jsou mezi horni pist 4, A', spodn{ pist 3, 2' a pist-
ni kladky 8, 8° vlo¥eny kyvné péky 17, 11° uloZeng otodn¥ na Zepech 23, 25" pistnich kla-
dek 8, 8° a na Zepu 21, 21 konsoly 19, 12', kterd je pevnd pfipevn¥na k tdlesu 2 nebo 3.

Ka%dy pist 4, 5, 4, 5° Je propojen s kyvnou pdkou 17, 11° spojovacim téhlem 16, 16°
uchyceném oto¥n$ na pistnim &epu 1, 1' a na spojovacim &epu 27, 21' kyvné péky 17, 17« Me-
zi rozvadsci Soupdtko §, 6§  a jeho kladku 11, 11° je vloZeno téhlo 18, 18° uloZeno otodns
na Zepech 10, 10° tek, Ze kladka 11, 11° Boupétka 6, 6" je propojena s pifstni kladkou 8, 8’
spojovacim téhlem 20, 20°, které je oto¥nd uchycené na Zepu 10, 10° kladky 11, 11° e na Ze-
pu 23, 25° pistnf kladky 8, 8.

Lineérn{ hydraulicky motor podle obrdzku 1, 2 pracuje nédsledovn$. Pisty 4, 4, 3, 5%,
jsou postupnd zatdZovény tlakem hydreulické kapaliny tak, Ze sila dvou protilehlych hornich
pistd 4, 4° a spodnfch pistd 3, 2' pisobl na pistni kladky 8, 8 bud p¥imo, nebo prostred-
nictvim pdkového mechanismu v dobd, kdy mezi pfstnimi kladkemi §, 8° prochdzf kifnovité
g4st k¥ivkové drdhy 1.

Rozvédsc! Soupdtka 6, 6° #1df pritok hydraulické kepaliny k pistim &, 4°,5,5° tak,
aby smysl pohybu k¥ivkové drdhy 1 zlstel stejnf. Rychlost a smysl pohybu kfivkové dréhy
se #1d{ mno¥stvim a zménou smyslu pritoku hydreulické kapaliny privédsné z ¥erpadle 26 pri-
vodnim potrubim 14, 15 rozvéddscim Soupstkem §, §° k pfstim 4, 4, 3, 2°.
i
Linedrnfho hydrauwlického motoru podle syndlezu je moZno pouZft k pfimému linedrnimu
pohonu voz{kd, bubnd mfcha¥i, robotd a podobnych mechanismi.

PREDMET VYINALEZU

1. Lineérn{ hydraulicky motor, zejména pro pohon kfivkové drdéhy vyznalujfci se tim, Ze
sestdvd z nejménd jedné dvojice tdles (2, 3), kterd jsou jednotliv¥ usporddédna po obou pro-
tilehlych strandch k¥ivkové dréhy (1), piilemf v kaZdém z t8les (2, 3) Jsou pod sebou v jed-
né vertikdln{ rovin& vytvofeny nejménd t¥i vélcové dutiny, jejichZ osy jsou kolmé na smér
pohybu ki¥ivkové dréhy (1) a v jedné vélcové dutind je uloZeno rozvédd¥ci Zoupdtko f6, 6°)
opatfené na jednom konci ¥epem (10, 10°) s oto¥nd uloZenou kladkou (11, 11°), které se opi-
ré druhym koncem o pruZinu (9, 9°) a v dalifch vélcovjch dutindch jsou uloZeny nejmén¥ dva
pisty (4, 5, 4°, 5°) opat¥ené na jednom konci pistnim Sepem (7, 7°) s oto¥n& uloZenou plst-
n{ kledkou (8, 8°) tek, %e vBechny kladky (8, 8°, 11, 11°) se doty¥ajf profilu kiivkové
dréhy (1), prifemf v ka¥dém t&lese (2, 3) Jsou vytvoreny dve vertikdln{ p¥{vodni kend-
1y (22, 22°, 22°°, 22°°’ ) tlakové kepaliny, napojené na prostor vytvofeny ve vélcové dutind
rozvédéctho Soupdtka (6, 6°) zeslabenim primdru v jeho stfedni ¥dsti a tento prostor je pro-
pojen vertikdlnim kandlem (23, 23°) s vélcovou dutinou nad pfstem (4, 5°) a vdlcové dutiny
nad viemi pisty (4, 5, 4°, 5°) gsou propojeny horizontélnfmi kendly (24, 24°, 247, 24°°")

a spojovacim potrubfm (12,:13) tek, Ze kendl (24) vélcové dutiny nad levym hornim pistem (4)
je propojen s kandlem (24°°) vélcové dutiny nad pravym hornim pistem (4°) spojovacim potru~-
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bim (12) a kandl (24°°’) vélcové dutiny ned pravim spodnim pistem (5°) je propojen s kand-
lem (24°) vélcové dutiny ned levym spodnim pistem (5) spojovacim potrubfm (13).

2. Linedrn{ hydraulicky motor podle bodu 1 vyznalujici se tim, Ze v jednotlivgch tdle-

- sech (2, 3) jsou mezi hornf pfst (4, 4°), apodnf pist (5, 5°) a pfstni kladky (8, 8°) vlo-

Zeny kyvné péky (17, 17°), uloZené otodns na Sepech (25, 25°) pfstnich kladek (8, 8°) a na

gepu (21, .21°) konzoly (19,-19°), kterd je pfipevndna k t&lesu (2, 3), pridem} kaZdy

pist (4, 5, 4°, 5°) je propojen s kyvnou pdkou (17, 17°) spojovacim tdhlem (16, 16”), uchy-

cenym oto¥n¥ na pLstnim Zepu (7, 7°) a na spojovacim Zepu (27, 27°) kyvné péky (17, 17°)

a mezi rozvddsci ¥oupétko (6, 67)'a. jeho kladku (11, 11°) je uloZeno tdéhlo (18, 18°) uloZe-

né oto¥nd na Zepech (10, 10°) tek, Ze kladka (11, 11°) Zoupdtka (6, 6°) je propojena s plst-

nt kladkou (8, 8°) spojovacfm téhlem (20, 20°), které je oto¥n¥ uchycené na Zepu (10, 107)

kladky (11, 11°) a na Sepu (25, 25°) pfstn{ kladky (8, 8°).

2 vykresy
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