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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do
transportu i roztadunku pojemnikéw samowyla-
dowczych przystosowane do automatycznego lub
zdalnie sterowanego przemieszczania i oproéznia-
nia.

W znanych rozwigzaniach pojemnik samowyla-
dowczy podwieszony na elektrowciggu przejezdnym
transportuje sie¢ po odpowiedniej szynie w kierun-
ku poziomym, a opuszcza sie i podnosi elektro-
wciggiem, przy czym sterowanie odbywa sie recz-
nie.

Takie rozwigzanie ma szereg wad. Gléwne z nich
to niemozliwo§¢ automatyzacji oraz znaczne zagro-
zenie bezpieczenstwa obstugi.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie tych wad
przy zachowaniu podstawowych elementéw trans-
portu, a wigc szyny, elektrowciggu przejezdnego
i pojemnika samowyladowczego.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie z woz-
ka podwieszonego lub natorowego jedno lub dwu-
szynowego, torowiska po ktérym wozek jezdzi,
oraz stanowisk rozladunkowych. Wézek pojemnika
ma co najmniej dwa uklady jezdne, z ktérych co
najmniej jeden ma naped jazdy. Rama wézka
zaopatrzona jest w pionowe prowadnice pojemnika.
W goérnej czeSci ramy, zamocowany jest elektro-
wcigg stuzacy do podnoszenia i opuszczania pojem-
nika. Stanowisko rozladunkowe sklada sie z ukta-
déw stabilizujgcych co najmniej pochylenie po-
przeczne wozka, odboi pojemnika oraz korzystnie
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prowadnic pionowych pojemnika. Prowadnice te
stanowig funkcjonalnie przediluzenie prowadnic
pionowych w ramie i Wyposaione sg korzystnie w
amortyzatory.

Uktady stabilizujgce pochylenie podiluzne i po-
przeczne skladaja sie z rolek zamocowanych na
wozku i opierajgcych sie o prowadnice zainstalo-
wane co najmniej W miejscach .podnoszenia
i opuszczania pojemnika. Jako prowadnice rolek
stabilizujgcych pochylenie wzdiluzne woézka wyko-
rzystane jest torowisko wozka.

Przez zastosowanie urzadzenia wediug wynalaz-
ku wyeliminowano wady i niedogodnos$ci znanych
rozwigzan.

Urzadzenie nadaje sie nie tylko do zdalnego ste-
rowania, lecz rowniez do automatyzacji transportu
i rozladunku pojemnikéw samowyladowczych.
Jezeli miejsce rozladunku jest na poziomie znacz-
nie nizszym jak torowisko woézka, stanowisko roz-
tadowcze z odpowiednio dlugimi prowadnicami po-
jemnika tworzy szyb i wtedy urzgdzenie spelnia
jednocze$nie role windy przejezdnej.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie w widoku z boku
na stanowisku roztadunku, fig. 2 — przekrdj po-
przeczny urzgdzenia, a fig. 3 — przekr6j poprzecz-
ny przez uklad stabilizujacy pochylenie wzdluzne.

Urzgdzenie skilada sie z torowiska 1 w postaci
jednej szyny, woézka 2 podwieszonego przejezdnie
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do torowiska 1 i stanowisk rozladunkowych. Wozek
2 zawieszony jest na dwu ukladach jezdnych z
ktérych jeden ma naped. Rama 3 wdzka 2 zaopa-
trzona jest w pionowe prowadnice 4 pojemnika 5.
W goérnej czeSci ramy 3 zamocowany jest elektro-
wcigg 6 stuzgcy do podnoszenia i opuszczania po-
jemnika 5. Urzadzenie wyposazone jest w stabili-
zator pochylenia poprzecznego zlozony z prowad-
nicy 7 wozka 2 zainstalowanej w miejscu rozia-
dunku wézka oraz rolek 8 zamontowanych na woz-
ku 2. Stanowisko rozladunkowe posiada prowad-
nice 9 pionowe pojemnika 5, zakonczone odbojami
10 o ktére opiera sie w czasie rozladunku pojem-
nik 5. Pionowe prowadnice 9 pojemnika 5 na
stanowisku rozladunkowym, bedgce funkcjonalnie
przedluzeniem prowadnic 4 ramy 3, zaopatrzone
sg w amortyzatory 11 celem zniwelowania nie osio-
wego ustawienia woézka 2 wzgledem stanowiska
zatadunkowego. Wozek 2 posiada stabilizatory wy-
chylenia' wzdluznego w postaci rolek 12 zamocowa-
nych do ukladéw jezdnych i wspélpracujacych z
torowiskiem 1.

Zastrzezenia patentowe
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sklada sie z wobzka (2), podwieszonego lub nato-
rowego jedno lub dwuszynowego, torowiska (1),
oraz stanowisk roztadunkowych, przy czym woé-
zek (2) pojemnika (5) sklada sie z ramy (3) z pio-
nowymi prowadnicami (4) pojemnika (5) majgcej
co najmniej dwa uklady jezdne, z ktérych co naj-
mniej jeden ma naped jezdny, oraz z elektrowcig-
gu (6) stuzacego do podnoszenia i opuszczania po-
jemnika (5) zamocowanego w gérnej czesci ramy
(3), natomiast stanowiska roztadunkowe, zainstalo-
wane W miejscach przewidzianych do rozitadunku
pojemnikéw (5), skiladajg sie z ukladow stabilizu-
jacych co najmniej pochylenie poprzeczne woézka
(2) dolnych odboi (10) pojemnika (5) oraz piono-
wych prowadnic (9) pojemnika (5), stanowigcych
przedluzenie prowadnic (4) pionowych w ramie (3),
korzystnie zaopatrzonych w amortyzatory (11).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze uklady stabilizujgce pochylenie wzdiluzne i po-
przeczne skladajg sie z rolek (8 i 12) zamocowa-
nych na woézku (2) i opierajgcych sie o prowadnice
(1 i 7) zainstalowane co najmniej w miejscach
podnoszenia o opuszczania pojemnika (5).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2 znamienne
tym, ze torowisko (1) wozka (2) stanowi prowad-
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1. Urzadzenie do transportu i rozladunku pojem- nice rolek (12) stabilizujacych jego wzdluzne po-
nik6w samowyladowczych, znamienne tym, ze chylenie.
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