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Tiivistelma - Sammandrag

Liikkuva ty8lava, erityisesti n.k. giltahissi, joka koos-
tuu suunnikastyyppisestid puomista (12), joka on horisontaa-
lisesti ja vertikaalisesti kddntyvisti laakeroitu ajoneu-
voon ja ajoneuvosta poispdin osoittavassa pédssddn varus-
tettu kddntdlevylld (16), joka on hydraulimoottorin avulla
pydrivd ja kannattaa kehdlldédn sisemmissi varressa (22)
olevan vinon p&in (23), joka sisempi varsi on vertikaali-
sesti kiintyvd minti-sylinteriaggregaatin (25) avulla, joka
on laakeroitu lihelle kidntdlevyn (16) kehdd likimain dia-
metraalisesti vastapditd sisemmdn varren laakerikohtaa
(19). Sisempi varsi (22) on hydraulisylinterin (30) yhdis-
tetty vertikaalisesti kdantyvésti vilivarteen (27), joka
puolestaan on lisidhydraulisylinterin (35) avulla yhdistetty
vertikaalisesti kadntyvdsti ulompaan varteen (38), joka
vertikaalisesti kiintyvdsti kannattaa tydlavaa tai koria
(43). KiintSlevyn (16) ja tydlavan tai korin (43) valissa
ulottuu liikettd vilittivit elimet tankojen (44) muodossa
tydlavan tai korin (43) pitémiseksi horisontaalisessa asen-
nossa riippumatta puomin (12) ja varsien (22, 27, 38) kal-

listuskulmasta.
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Mobil arbetsplattform, sdrskilt s k underbrolift,
bestdende av en bom (12) av parallellogramtyp, vilken
dr horisontellt och vertikalt svéngbart lagrad pd ett
fordon och i sin fran fordonet vinda dnde har en svdng-~
platta (16), som &r roterbar medelst en hydraulmotor
och vid sin periferi uppbdr den avvinklade inden (23)
pd en innerarm (22), som ir vertikalt svingbar medelst
ett kolv- och cylinderaggregat (25), vilket ir lagrat
intill svdngplattans (16) periferi ungefir diametralt
mitt emot innerarmens lagerstidlle (19). Innerarmen (22)
ar medelst en hydraul (30) vertikalt svingbart fdrbunden
med en mellanarm (27), som i sin tur medelst en ytter-
ligare hydraul (35) i&r vertikalt svingbart fdrbunden
med en ytterarm (38), vilken vertikalt svingbart uppbdr
en plattform eller korg (43). Mellan svingplattan (16)
och plattformen eller korgen (43) stricker Sig rdrelse-
dverfoérande organ i form av stdnger (44) och kedjor
(45, 46, 48, 49) for att bibehdlla plattformen eller
korgen (43) i ett horisontellt ldge oberoende av bommens
(12) och armarnas (22, 27, 38) lutningsvinkel.
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LIIKKUVA TYOLAVA - MOBIL ARBETSPLATTFORM

Tamdn keksinnén kohteena on liikkuva tydélava, n.k. siltahissi,
erityisesti siltojen alapuolella tapahtuvaa tarkastusta ja
tydskentelyd varten, joka tydlava kdsittdd suunnikastyyppisen
puomin, joka on yhdestd pddstddn laakeroitu horisontaalisesti
ja vertikaalisesti kddntyvdsti ajoneuvoon kiinnitt&mistd varten
tarkoitettuun jalustaan, varsiaggregaatin, joka koostuu sisem-
mdstd varresta, jonka sisdpdd on yhdistetty horisontaalisesti
ja vertikaalisesti kddntyvdsti puomin jalustasta poispdin
osoittavaan pddhdn moottorikdyttdiselld kddntdlevylld, ulommas-
ta varresta, jonka ulkopdd on yhdistetty vertikaalisesti k&an-
tyvasti lavaan, koriin tai vastaavaan ja ainakin yhdestd vdli-
varresta, joka on vastakkaisista pdistddn yhdistetty vertikaa-
lisesti kdantyvasti sisempddn ja ulompaan varteen, hydrauli-
moottorit ja mdntd-sylinteriaggregaatit liikkeen aikaansaami-
seksl varsissa ja puomissa toistensa ja ajoneuvon suhteen sekéa
elimet tankojen ja/tai ketjujen muodossa lavan tai korin pitéa-
miseksi pddasiassa horisontaalisesti riippumatta puomin ja var-
sien kallistuskulmasta.

Liikkuvat tyodlavat, n.k. hissit, ovat ennestddn hyvin tunnettu-
ja monina eri konstruktioina ja ne koostuvat useista toisiinsa
-liitetyistd, hydraliikan avulla vertikaalisesti kddnnettdvistd
“varsista, joista ainakin ldhinnd tydlavaa tai koria sijaitsevat
-.varret ovat teleskooppimaisia. Viime aikoina on otettu kayttédn
- erityinen hissityyppi, siltahissi, joka on tarkoitettu tarkas-
tukseen ja tydskentelyyn siltojen alapuolella. Nykyiset tdmén
"kaltaiset hissit ovat suhteellisen suuria, painavia ja monimut-
- kaisia - erds tyyppi on asennettu rautatievaunuun, joka on eri-
tyisesti tarkoitettu hyékkdysvaunujen kuljetukseen - ja siksi
'myés kalliita. US-patentista 3498474 tunnetaan kuitenkin suh-

' teellisen kompakti siltahissi, joka on tarkoitettu asennetta-
vaksi kuorma-autoon. Erds epdkohta tidssd hississd on se, etti
'siind on vain kolme vartta, mikd rajoittaa sen kidyttdkelpoi-
suutta esimerkiksi ristikkosiltojen yhteydessid, erityisesti kun
on ohjattava kori jonkin sillassa olevan aukon ldpi. Eréds toi-
nen epdkohta tdssd tunnetussa hississd on se, ettid korin pitid-
miseksi vaakasuorassa varsien kallistuskulmasta riippumatta

kdytetddn varsien sisddn jdrjestettyjd vaijereita, mikd huomat-
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tavasti vaikeuttaa ndiden vaijereiden tarkastamista ja voi jopa
aiheuttaa sen, ettd osa hissistd on purettava tarkastuksen yh-
teydessd. Tdman Kkeksinnon tarkoituksena on vidltti3 edelli mai-
nitut epdkohdat ja aikaansaada yksinkertainen, kompakti silta-
hissi, jota voidaan kdyttdd myds konventionaalisena hissini.
Tarkoitus on saavutettu aiemmin mainitun kaltaisella laitteel-
la, jolle on tunnusomaista se, ettd sisempi varsi on laakeroitu
ldhelle moottorin avulla puomin pddssd pydrivdn kddntdlevyn
kehdd vinon varsipddosan avulla, joka ulottuu sisddnpdin levyn
kehdltd, ettd sisemmdn varren ohjaamiseksi mdntd-sylinteriag-
gregaatti on niinik&ddn laakeroitu kddantdlevyyn ldhelle sen ke-
hdd, likimain diametraalisesti vastapddtd varsipidiosan laakeri-
kohtaa, ja yhdistetty olennaisesti varren keskikohtaan varren
pdiden vdliin, ja ettd ainakin yksi sdatdtanko on laakeroitu
radiaalisesti sisemmdn varren laakerikohdan ulkopuolelle kdin-
télevyyn, joka sddtdtanko on sisemmdn varren ulkopidihin jirjes-
tetyn laakeriakselin, johon vdlivarren sisdpidid on laakeroitu,
vdlitykselld yhdistetty lavaan tai koriin kytkettyyn liikkeen-
vdlitysmekanismiin.

Seuraavassa keksintdd selitetddn yksityiskohtaisesti viittaa-
malla ocheisiin, erdstd edullista sovellutusmuotoa esittidviin
piirustuksiin, joissa

Kuv. 1 esittdd sivulta katsottuna keksinnén mukaista ty&lavaa
kokoon vedetyssd asennossa.

Kuv. 2 esitti3d kaaviomaisesti kuvion 1 mukaisen laitteen eri
‘asentoja.

Kuv. 3 esitt8d projektion kuv. 1 mukaiseen laitteeseen tarkoi-
tetusta laakeriakselista.

Kuviossa 1 esitetty liikkuva ty&lavakonstruktio koostuu jalus-
tasta, jota yleisesti merkitdin viitenumerolla 10 ja joka on
tarkoitettu asennettavaksi kdantdkehdn avulla pydrividn alus-
taan, jota on merkitty viitenumerolla 11. T&mi alusta on tar-
koitettu kiinnitettdvdksi sopivaan ajoneuvoon, esimerkiksi rau-
tatievaunuun tai kuorma-autoon, jossa edullisimmin on alaslas-

kettavat pydrdpari, jotka mahdollista-
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vat auton ajamisen rautatiskiskoilla. Jalustaan 10 on laa-
keroitu puomi 12, joka koostuu pddosasta 13, joka on edul-
lisimmin suorakaideputken muotoinen ja pddosan kanssa yh-
densuuntaisesta tangosta 14. P3ddosa 13 ja tanko 14 on laa-
keroitu ennaltamdidritylle etdisyydelle toisistaan jalustaan
ja samalle etdisyydelle toisistaan kannatusosaan 15, kuten
kuviossa 1 on esitetty. Ndin muodostuu suunnikaslaite, niin
etti kiidnnettiessi puomia 12 jalustaan laakeroidun hydrau-
lisylinterin 50 avulla, pysyvdt kannatuselin 15 ja sille
kiinnitetyt osat koko ajan ennalta mdirdtyssd tasossa riip-

pumatta puomin 12 kallistuskulmasta.

Kannatuselimeen 15 on laakeroitu pydrivdsti k&&ntdlevy 16,
jossa on ympdri ulottuva hammaskehd ja alapuolella kiinni-
tyslevy 17. Kannatuselimeen 15 on k&d&dnt8levyn pydrittdmistd
varten kiinnitetty hydraulimoottori, Jjota el kuvioissa ole
esitetty. Sen jdlkeen kun jalusta 10 yhdessd puomin 12
kanssa on asennettu kuljetusajoneuvoonsa, sijoitetaan suun-
nikkaaseen kuuluva tanko siten, ettd kdidntdlevy 16 ulottuu

pddasiassa horisontaalisesti.

Kiinnityslevy 17 kannattaa pidinti 18, joka ulottuu diamet-
raalisesti kdintdlevyn 16 suhteen ja jossa on alapuolella
kiinnityskorva 19 yhdessi p&didssd ja kiinnityskorva 20 vas-
takkaisessa pddssd. Kiinnityskorvaan 19 on laakeroitu ver-
tikaalisesti kdidntyvdsti sisempi varsi 22 vinon varsiosan
23 avulla. Varsiosa ulottuu sisd&npdin kohti kd&ntdlevyn
keskiakselia, kuten kuviosta 1 kdy ilmi, minkd johdosta
varret lepoasennossa sijaitsevat kdidntdlevyn alapuolella.
Pitimen 18 kiinnityskorvaan 20 on k#&ntyvdsti laakeroitu
hydraulisylinteri 25. Hydraulisylinterin mdnt&tanko on yh-
distetty kddntyvdsti varteen 22 likimain keksikohdalle sen
padiden viliin. Vinon varsiosan 23 pidennykseen on varteen
22 kiinnitetty kiinnityskorva 24, johon on kdantyvdsti laa-
keroitu hydraulisylinteri 30. Varren 22 kddntSlevystd 16



poispdin osoittavaan pddhdn on kdidntyvidsti laakeroitu vili-
varsi 27 laakerikorvien 28 avulla, jotka sijaitsevat tie-
tylld etdisyydelld varren 27 pdistd, niin etti muodostuu
ulkoneva pddtyosa 29, jossa on laakerikohta 31, johon hyd-
raulisylinterin 30 médnt#tanko on kdintyvisti laakeroitu,
kuten kuviossa 1 on osoitettu. Vilivarsi 27 on sisemmisti
varresta 22 poispdin osoittavasta pddstdin yhdistetty k&in-
tyvdsti ulompaan varteen 38 ja vdlivarren 27 ja ulomman
varren 38 vdliin on jdrjestetty hydraulisylinteri 35, joka
on laakeroitu kddntyvdsti varressa 27 olevaan kiinnittimeen
34. Mintdtanko on yhdistetty kididntyvdsti varren 38 vili-
vartta 27 kohti osoittavassa pidissi olevan ulokemaisen osan
36 laakerikohtaan 37. Ulompi varsi 38 on vilivarresta pois-
pdin osoittavasta pdistidin yhdistetty vertikaalisesti kd&n-
tyvdsti tydlavaan tai koriin 43 muodostettuun uloke-elimeen
42,

Varsien 27 ja 38 keskindistd kd&ntyvdi liitosta selitetiin
seuraavassa ldhemmin viittaamalla kuvioon 3. Varressa 27
on, kuten kuviossa 1 osoitettiin, ulompaa vartta 38 kohti
osoittavassa pd4ssid muutama haarukkaosa 32. Ndiden ldpi
ulottuu akseli 33 (kuv.3). Akseliin on lZhelle kumpaakin
padtd laakeroitu holkki 51 pronssiholkkien 53 avulla. Vas-
takkaisiin p&ihin on holkkiin 51 muodostettu ulospdin
osoittavat lovet pronssiholkkeja 52 varten ja ndihin prons-
siholkkeihin on toistensa suhteen jdykdsti laakeroitu pyd-
rdpari 47. Holkin 51 keskiosaan on hitsaamalla kiinnitetty
ulomman varren 38 kirkiosat, kuten kuviossa 3 on esitetty.
Havaitaan, ettd holkki 51 voi pydrii akselista 33 riippu-
matta ja haarukkaosat 32 ja pydripari 47 voivat py6rid hol-
kista ja akselista riippumatta.

Vdlivarsi 27 voi olla laakeroitu sisempiin varteen 22 olen-
naisesti samalla tavalla kuin kuviossa 3, jolloin akselia
41 vastaa akseli 33, haarukkaosia 32 kiinnityskorvat 28 ja

N
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varren 38 kidrkiosaa varren 22 kdrkiosa. Ainoa ero on, ettd
sisempi pySrd kussakin pydrdparissa on korvattu ulkonevalla
korvalla, syystd, joka kdy tarkemmin ilmi seuraavassa.
Ulomman varren 38 ja korin 43 vdlinen laakercinti voi olla
muodostettu samalla tavoin ulomman varren 38 haarukkaosien
39 korvatessa kuviossa 3 esitetyt haarukkaosat 32 ja akse-
lin 40 korvatessa akselin 33. Tissid tapauksessa on kuiten-
kin vain yksi py8rd 47 jdrjestetty holkin kumpaankin pddhdn
ja tdmd pydrd on yhdistetty jiykésti holkkiin 51, kuten
myds korin 43 ripustusulokkeeseen 42, joka vastaa varren 38
kirkiosaa kuviossa 3. Tdssid sovellutusmuodossa holkki ja

uloke 42 pydrividt, kun oydrdt 47 pydriviat.

On olennaista, etti kori 43 pideti#dn horisontaalisesti
riippumattomana puomin ja varsien kallistuskulmista ja tds-
ti syystd on kaksi tankoa 44 yhdistetty kdantdlevyyn 16
kohtaan 21 varren 22 laakerikohdan 19 ulkopuolelle. Tangot
44 on yhdistetty k&intyvdsti aiemmin mainittuihin laakeri-
akselin 41 holkissa 51 oleviin korviin, jotka on yhdistetty
jdyk4sti hammastettuihin pyériin 47. Kunkin hammastetun

pySrdn 47 ympiarille akselin 41 holkkiin on asetettu ketju-

- osa 45, joka on yhdistetty pituudeltaan sdidettdvien tanko-

jen 46 avulla vastaavaan ketjuosaan 45, joka on jarjestetty
akselin 33 pydrdn 47 ympdrille. Vastaavalla tavalla on jar-
jestetty kaksi, pituudeltaan sidddettdviin tankoihin 49
yhdistettyd ketjukappaletta 48, jotka on asetettu akselin
33 hammastettujen, sisempien pydrien sekd akselin 40 pydé-
rien 47 ympiri. T&mi liiketti vdlittdvd mekanismi toimii
seuraavalla tavalla. Jos vartta 22 kdidnnetdidn hydraulisy-

linterin 25 avulla, alkavat tangot 44 vaikuttaa py6rien 47

. avulla akseliin 41 yhdistettyihin korviin, jolloin pyodrdt

47 pydrivdt. Tamid aiheuttaa, ettd pydrien 47 ympdri asete-
tut ketju- ja tankoaggregaatit 45, 46 liikkuvat jompaan
- kumpaan suuntaan siten, ettd akselilla 33 olevat hammaste-

tut pydrit 47 pydrivdt, mik# puolestaan aikaansaa ketjuista
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ja tangoista koostuvien aggregaattien 48, 49 liikkeen ja
siten akselilla 40 olevien hammastettujen pydrien liikkeen.
Koska ndmd@ on yhdistetty jiykdsti koriulokkeeseen 42, k&&n-
tyy tdmd vastaavasti. Vastaavalla tavalla aikaansaa jokai-
nen vdlivarren 27 tai ulomman varren 38 liike liiketti vi-
littdvissi mekanismissa liikkeen siten, etti korin horison-
taalinen asento sdilyy.

Kdytettdessi t#t3d edullisimmin kuorma-auton lavaan kiinni-
tettyd konstruktiota, k#snnetiin ensin varsia 22, 27 ja 38
korin 43 kanssa pydrittdmilli k&intdlevyi 16 laitteeseen
kuuluvan hydraulimoottorin avulla, jolloin kori liikkuu
pois kuljetusasennosta ajoneuvon lavalla. T&min jdlkeen
kddnnetddn jalustaa kdyttdmoottorin avulla ja puomia 12
hydraulisylinterin 50 avulla sopivaan ulosmenoasentoon,
esimerkiksi siten, ettid puomi 12 ulottuu sillan kaiteen vli
ja kori on sopivassa asennossa, jotta tydntekijd voi kiive-
td sen sisddn. Korissa olevan ohjauspaneelin avulla tyénte-
kijd voi sen jidlkeen ohjata koria sillan alle varsien 22

27, 38 liikekombinaatioiden kautta.

Kuviossa 2 on esitetty erilaisia mahdollisuuksia sditia
koria 43 keksinndn mukaisella konstruktiolla ja huomataan,
ettd huolimatta siitd, etti keksinnén mukainen konstruktio
on erityisen kiyttdkelpoinen siltahissini sillan alapuolel-
la, sitd voidaan kdyttii myds tarkastus- ja muuhun ty8hdn
tydskentelytason ylipuolella.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Liikkuva tydlava, n.k. siltahissi, erityisesti siltojen ala-
puolella tapahtuvaa tarkastusta ja tyoskentelyd varten, joka
tydlava kdsittda suunnikastyyppisen puomin (12), joka on yhdes-
t4 paidstdin laakeroitu horisontaalisesti ja vertikaalisesti
kiintyvidsti ajoneuvoon kiinnittédmistd varten tarkoitettuun ja-
lustaan, varsiaggregaatin (22, 27, 38), joka koostuu sisemmdstd
varresta (22), jonka sisdpd&d on yhdistetty horisontaalisesti ja
vertikaalisesti kddntyvidsti puomin (12) jalustasta poispdin
osoittavaan pdihdn moottorikdyttdiselld kadntdlevylld (16),
ulommasta varresta (38), jonka ulkopdd on yhdistetty vertikaa-
lisesti k#intyvdsti lavaan, koriin (43) tai vastaavaan, ja ai-
nakin yhdestd vdlivarresta (27), joka on vastakkaisista pdis-
tiin yhdistetty vertikaalisesti kddntyvdsti sisempddn ja ulom-
paan varteen (22, 38), hydraulimoottorit ja mantid-sylinteriag-
gregaatit (25, 30, 35, 50) liikkeen aikaansaamiseksi varsissa
(22, 27, 38) ja puomissa (12) toistensa ja ajoneuvon suhteen,
sekd elimet (44, 45, 46, 48, 49) tankojen ja/tai ketjujen muo-
dossa lavan tai korin (43) pitdmiseksi pddasiassa horisontaali-
.sesti riippumatta puomin (12) Jja varsien (22, 27, 38) kallis-
‘tuskulmasta, tunnettu siitd, etta sisempi varsi (22)
on laakeroitu lihelle moottorin avulla puomin (12) pddssd pyo-
_ rivin kaintdlevyn (16) kehdd vinon varsipddosan (23) avulla,
‘joka ulottuu sisidinpdin levyn (16) kehdltad, etti sisemmdn var-
ren (22) ohjaamiseksi midntd-sylinteriaggregaatti (25) on niin-
ikiin laakeroitu k&#intdlevyyn (16) lihelle sen kehdd, likimain
"diametraalisesti vastapddtid varsipddosan laakerikohtaa (19), ja

yhdistetty olennaisesti varren (22) keskikohtaan varren pdiden

- vdliin, ja ettd ainakin yksi sddtdtanko (44) on laakeroitu ra-

- .diaalisesti sisemmidn varren laakerikohdan (19) ulkopuolelle

kdintdlevyyn (16), joka sditdtanko (44) on sisemmdn varren (22)
ulkopddhdn jadrjestetyn laakeriakselin (41), johon vdlivarren
(27) sisdpdd on laakeroitu, vdlitykselld yhdistetty lavaan tai
koriin (43) kytkettyyn liikkeenvédlitysmekanismiin (45, 46, 48,
49).
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2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen tyélava, tunnettu
siitd, ettd sisemmdn varren (22) vinon varsipddosan (23) piden-
nykseen on varren pddosaan jdrjestetty kiinnityskorva (24) ja
ettd vdlivarsi (27) ulottuu sisemmdssd varressa olevan laakeri-
kohdan (41) ohi ja muodostaa niinikddn kiinnityskorvan (29),
joihin kiinnityskorviin (24, 29) mintd-sylinteriaggregaatti
(30) on k&ddntyvdsti yhdistetty vdlivarren (27) ohjaamiseksi.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen tydlava, t unn e t-
t u siitd, ettd vdlivarsi (27) ja ulompi varsi (38) on k#idnty-
vdsti yhdistetty toisiinsa laakeriakselin avulla, joka laake-
riakseli koostuu sisddn- ja ulospdin tydstetystd holkista (51)
jossa on holkkiin laakeroitu ketjupydrédpari (47) keskiosan mo-
lemmilla puolilla, johon keskiosaan yksi varsi (38) on laake-
roitu, ja holkin 1l&pi ulottuva sisdakseli (33), jonka piit on
kumpikin yhdistetty haarukkaosiin (32) toisen varren (22) piis-
sd, ensimmdisen ketjuparin (45) tai ketjujen ja séditdtankojen
(46) kombinaation avulla, jotka ketjut (45) tarttuvat kahteen
mainituista hammastetuista pydristd (47) ja ulottuvat pitkin
vdlivartta (27) kosketukseen kahden hammastetun pydrdn (47)
kanssa, jotka on kiinnitetty holkkiin (51) vastaavalla tavalla
muodostetussa laakeriakselissa sisemmdn varren (22) ja vidlivar-
ren (27) vélissd, jossa holkissa (51) toisen hammastetun parin
(47) sijasta on korvapari, jonka korvat on kumpikin k##ntyvisti
yhdistetty kddntdlevyyn (16) yhdistettyyn siditdtankoonsa (44)
ja toisen ketjuparin (48) tai ketjujen ja sddtdtankojen (49)
kombinaation avulla, jotka ketjut (48) tarttuvat ensin maini-
tussa laakeriakselissa (33) oleviin kahteen muuhun hammastet-
tuun pydrddn (47) ja ulottuvat pitkin ulompaa vartta (38) kos-
ketukseen holkissa olevien kahden hammastetun pydrdn (47) kans-
sa, joka holkki sijaitsee laakeriakselilla, joka on muodostettu
vastaavalla tavalla kuin kaksi ensiksi mainittua laakeriakselia
ja sijaitsee ulomman varren (38) ja tydlavan tai korin (43)
vdlissd, jota lavaa tai koria kannattaa lihelld olevan holkin
(51) kanssa jdykdsti yhdistetty uloke (42).
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PATENTKRAV

1. Mobil arbetsplattform, sdrskilt f&r inspektion av och
arbete pd undersidan av broar, s.k. underbrolift, innefat-
tande en bom (12) av parallellogramtyp, som i sin ena dnde
3r horisontellt och vertikalt svidngbart lagrad pa ett for
fdrankring pd ett fordon avsett stativ, ett armaggregat (22,
27, 38), bestdende av en innerarm (22), vars innerdnde &r
horisontellt och vertikalt svangbart forbunden med bommens
(12) fran stativet vinda dnde via en motordriven svangplatta
(16), en ytterarm (38), vars ytterdnde &r vertikalt svang-
bart forbunden med en plattform, korg (43) eller motsvaran-
de, och minst en mellanarm (27), som i sina motsatta &ndar ar
vertikalt svingbart fdrbunden med inner- respektive ytterar-
men (22, 38), hydraulmotorer och kolv- och cylinderaggregat
(25, 30, 35, 50) f£Or att dstadkomma rdrelse hos armar (22,
27, 38) och bom (12) relativt varandra och fordonet, samt
medel (44, 45, 46, 48, 49) i form av stidnger och/eller ked-
jor fo6r att halla plattformen eller korgen (43) huvudsakli-
gen horisontell oberoende av bommens (12) och armarnas (22,
27, 38) lutningsvinkel, k @&nnetecknad dirav, att
innerarmen (22) ar lagrad intill den medelst en motor pa
bominden (12) roterbara svidngplattans (16) periferi medelst
ett avvinklat armidndparti (23), vilket strdcker sig indt
frdn plattans (16) periferi, att ett kolv- och cylinderagg-
regat (25) fdr mandvrering av innerarmen (22) likasa dr lag-
rat pa svdngplattan (16) intill dennas periferi, ungefdr
diametralt mittemot armindpartiets lagerstdlle (19) och in-
griper med armen (22) ungefdr mitt emellan dennas andar, och
att minst en reglerstdng (44) dr lagrad radiellt utanfdr in-
nerarmens lagerstidlle (19) pa svangplattan (16), vilken reg-
lersting (44) via en i ytterdnden pa innerarmen (22) anord-
nad lageraxel (41), pa vilken mellanarmens (27) innerdnde ar
lagrad, ir fdrbunden med ett till plattformen eller korgen

(43) kopplat rdrelsedverfdringssystem (45, 46, 48, 49).
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2. Arbetsplattform enligt krav l, Kk & nnetec k-
n ad darav, att i forlangningen av innerarmens (22)
avvinklade dndparti (23) dr pa armens (22) huvuddel
anordnat ett fastdra (24) och att mellanarmen (27) striack-
er sig férbi lagerstdllet (41) pa innerarmen (22) och
bildar likasa ett fdstdra (29) med vilka fistdron (24,
29) ett kolv- och cylinderaggregat (30) &r svidngbart
férbundet for mandvrering av mellanarmen (27).

3. Arbetsplattform enligt krav 1 eller 2, k @ n n e-
t ec knad ddrav, att mellanarmen (27) och ytterarmen
(38) dr svangbart fdrbundna med varandra medelst en
lageraxel bestdende av en in- och utvdndigt bearbetad
hylsa (51), som har ett par dirpa lagrade kedjehjul
(47) pa Gmse sidor om ett centralt parti, pd vilket
den ena armen (38) ar lagrad, och en genom hylsan sig
strdckande inneraxel (33), vars dndar dr férbundna med
var sin gaffelskankel (32) pa den andra armens (22)
dnde, ett fdérsta par kedijor (45) eller kedjor i kombi-
nation med justerstdnger (46), vilka kedjor (45) ingri-
per med tva av ndmnda tandade hjul (47) och stricker
sig ldngs mellanarmen (27) till ingrepp med tva tandade
hjul (47), som dr fdsta pd hylsan (51) hos en pad motsva-
rande sdatt utformad lageraxel mellan innerarmen (22)
och mellanarmen (27), vilken hylsa (51) istdllet for
det andra paret tandade hjul (47) har ett par &ron,
vilka dr svangbart f6rbundna med var sin med svidngplattan
(16) férbunden reglerstdng (44), och ett andra par kedjor
(48) eller kedjor i kombination med justerstidnger (49),
vilka kedjor (48) ingriper med de bdda andra av de tandade
hjulen (47) pd den fdrstndmnda lageraxeln (33) och
strdcker sig liangs ytterarmen (38) till ingrepp med
tvd tandade hjul (47) pa hylsan hos en pd samma sitt
som de bada fdrstndmnda lageraxlarna utformad lageraxel
mellan ytterarmen (38) och plattformen eller korgen (43),
som uppbdres av en med den ndrbeldgna hylsan (51) stelt
férbunden konsol (42).
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