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Chtodnia mechaniczna
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Przedmiotem wynalazku jest chlodnia rmechani_—
czna dla walcowni duzych, srednich i blach.

Znane sj chtodnie majgce jeden ruszt ruchomy
a drugi staly. Ruszt ruchomy napedzany przewaz-
nie dwiema krzywkami osadzonymi na wspélnym
wale, jedna z krzywek madaje rusztowi ruch po-
ziomy a druga pionowy. Ruchy sumujg sie i mate-
rial jest przenoszony ruchem pétkolisto4posuwistym
skokowym, a nieruchomy ruszt stanowi dla mate-
rialu spocznik.

Wadg tego urzadzenia jest to, Ze material prze-
noszony jest podnoszony do§¢ wysoko, jak tez Brak
jest mozliwosci prawidlowego wywazenia rusztéw,
z uwagi na to, ze przeciwciezary wykonujg ruchy
pionowe lub po Tuku, a ruszt po elipsie.

W konsekwencji wymaga to stosowania silnikéw
o duzej mocy, a stosowanie tego typu rusztéw do
przenoszenia profili ciezkich tym bardziej powodu-
je trudnosci konstrukecyjne. Znane sa odmiany tego
typu rusztu, ale poza do§é mieistotnymi rdéznicami
w mapedzie rusztu ruchomego, zasada pracy, a
wiec ruch posuwisto-pélkolisto-skokowy materialu
jest taki sam, tym samym urzgdzenie ma te same
wady, to jest wysokie podnoszenie materiatu i trud-
nosci z wywazeniem sil dynamicznych.

Celem wynalazku jest konstrukcja, ktéra pozwoli
na zmniejszenie zuzycia mocy ma przenoszenie ma-
terialu i prawidlowe wywazenie sil dynamicz-
nych.
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, Cel ten zostal osiggnigty przez fto, ze ichlodnia
ma obydwa ruszty ruchome, z ktérych ruszt podno-
szZacy spoczywa na dwu dZwigniach z przeciwwa-
gami, przy czym déwignie maja ramiona polgczone
z popychaczami, ktére sg napedzane mimosrodowq
krzywka, a ruszt przenoszgcy spoczywa na rolkach
i ma kulise napedzang krzywka, przy czym obie
te krzywki sg osadzone ma wspdlnym wale mape-
dowym, co upraszcza konstrukcje mechanizmu ma-
pedowego. Na rusztach sg nalozone nakladki ce-
lem ochrony rusztéw przed §cieraniem i tempe-
raturg. ,

‘Chlodnia wedtug wynalazku odznacza sie malym
zuzyciem mocy, gdyz unoszenie materialu odbywa
sie na malej wysoko$ci, za§ przeciwciezary na$la-
duja ruch rusztu prawie idealnie, a dobrze wywa-
zone masy odcigzaja mechanizmy, co pozwala na
zmniejszenie przekrojéw pracujacych ramion i
wsporniké6w i odcigza lozyska i waly. Chlodnia
nadaje si¢ ponadto do transportu pretéw i blach
nie tylko prostych, ale takze profili krzywych, a
odlegloSci miedzy nimi sg zawsze stale co popra-
wia i wustala warunki chlodzenia. Dodatkowym
efektem stosowania chlodni jest mozliwo§é samo-
czynnego wyladunku chlodzonego materialu do
koszy wzglednie na samotoki, co przy chtodniach
z jednym rusztem ruchomym wymagalo dodatko-
wych zsuwni i stot6w.

Wynalazek zostanie blizej objasniony, na przy-
ktadzie wykonania, pokazanym na rysunku, na kité-
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rym fig. 1 przedstawia chlodni¢ w widoku z goéry,
fig. 2 przedstawia naped rusztu w przekroju, fig. 3
— naped rusztu podnoszacego w przekroju, fig.
4 — naped rusztu przenoszacego Ww przekroju,
a fig. 5 — szczeg6t rusztowiny z nakladka.

Chtodnia mechaniczna ma dwa ruszty ruchome:
podnoszagcy ruszt 1 i przenoszgcy ruszt 2. Ruszt 1
podnoszacy jest wsparty na parze dwuramiennych
dzwigni 3, ma ktérych jednoczesnie zamocowane sg
przeciwciezary 6, wywazajgce cigzar rusztu z moz-
liwo$cia wywazenia mawet i przenoszonego mate-
rialu. Dwuramienne dZwignie 3 33 polaczone za
pomocy rusztowych dZwigni 11 z parg popychaczy
9. Popychacze 9 maja znane, mieoznaczone na ry-
sunku, rzymskie nakretki dla latwej regulacji ich
dtugosci. Popychacze 9 wspélpracujg z krzywka 8
mimbérodorwa,, ktéra madaje im i calemu mechaniz-
mowi moment obrotowy, zamieniony dzwignig dwu-
ramienng 3 ma ruch podnoszenia i opuszczania
rusztu 1 podnoszacego.

Ruszt 2 przenoszacy spoczywa na jezdnych rol-
kach 4 umieszczonych ma stojakach 10 i polgczo-
ny jest sztywno z kulisg 7, ktéra wspélpracuje z
kulisowg krzywka 12, ktéra nadaje rusztowi ruch
posuwisto-zwrotny. Obie krzywki, mimosrodowa 8
i kulisowa krzywka 12 sga osadzone odpowiednio
na wale 5 wspélnym, napedzanym w znany sposéb
silnikiem 13. Na rusztowiny rusztéw sa naloZone
wymienne naktadki 14 ochraniajgce ich powierzch-
nie przed zniszczeniem.

Chlodnia wedlug wynalazku 'dziala mastepujaco:
silnik 13 obraca wal 5 a wraz z mim krzywke 8
mimosrodowa i krzywke 12 kulisowa. Krzywka 8
mimosrodowa, nadaje poprzez popychacze 9 i rusz-
towa dzwignie 11, ruch wahliwy, dwuramiennej
dzwigni 3, przez co podnoszacy ruszt 1 miarowo
podnosi sie i opada, a jednoczesnie przeciwciezar 6
umieszczony ma drugim ramieniu dZwigni 8 dwu-
ramiennej wykonuje ruchy przeciwne, przez co na-
stepuje bardzo dobre wywazenie sil dynamicznych
i statycznych, a silnik jest praktycznie obcigzony
tylko mieznacznymi silami rozruchu i tarciem. Ob-
racajacy sie¢ wal 5, a wraz z nim obracajgca sie
kulisowa krzywka 12, napedza kulise %, ktéra wy-
konuje ruchy przesuwne postepowo-zwrotne, a
wraz z nig przesuwa sie osadzony na rolkach 4
ruszt 2 przenoszacy.
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Material a wiec prety, blachy, szyny lub inne
ksztaltowniki, przesuwa sie w nastepujacy sposdb:
w momencie gdy material jest podnoszony przez
podnoszacy ruszt 1, rusat 2 przenoszacy, cofa sie,
a nastepnie 'w momencie gdy zatrzyma sie dla

- zmiany kierunku material na nim osadza sieg, gdyz

ruszt 1 podnoszacy opada, po czym nastepuje uru-
chomienie rusztu 2 przenoszacego a ruszt 1 pod-
noszacy chowa sie ponizej poziomu rusztu 2 prze-
noszacego, za§ material swobodnie przesuwa sie w
zgdanym kierunku o pewien skok, po czym na-
stepuje podnoszenie sie rusztu 1 podnoszgcego, ma-
terial idzie w goére, odrywa sie od rusztu 2 przeno-
szgcego 1 spoczywa na podnoszacym ruszcie 1 chwi-
le w czasie ktérej, nastepuje jalowy powrotny ruch
rusztu R przenoszgcego. )

Praca odbywa sie cyklicznie, material wykonuje
ruchy oddzielone, albo wznoszgce i opadajace, albo
przesuwne.

Tak wykonane urzgdzenie pracuje z minimalnym
nakladem emergii, mechanizm jest prosty w wyko-
naniu 1 w eksploatacji, sily dynamiczne i statyczne
s3 prawie idealnie wywazone, skoki przesuwu sg
latwe do regulacji a dodatkowa zaletg jest 1o, Ze
w kazdej chwili mozna wuzyska¢ ruch przeciwny
przez zwykla zmiane kierunku obrotu silnika 13
napedowego. e

Zastrzezenia patentowe

1. Chlodnia mechaniczna majgca znany maped
silnikiem i dwa ruszty, zmamienna fym, ze ma
podnoszacy ruszt (1) dzialajgcy pionowo i przeno-
szgcy ruszt 2 dzialajagcy 'w poziomie, przy czym
podnoszacy ruszt (1) jest zamocowany na dwéch
dwuramiennych dZwigniach (3) z przeciwciezarami
(6), a dwuramienne dZwignie (3) majg Tusztowe
dzwignie (11) polgczone z popychaczami 1(9), ktére
z kolei s polaczone z mimosrodowa krzywka (8),
za$ przenoszacy ruszt (2) osadzony jest na jezdnych
rolkach (4) i ma kulise (7) napedzang kulisowg
krzywka (12), przy czym obie krzywki, mimosrodo-
wa (8) i krzywka kulisowa (I2), osadzone s na
wspdlnym napedzajacym wale (5).

2. Chiodnia wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze
na rusztach podnoszacym (1) i przenoszacym (3)
ma nalozone ochronne mnakladki (14) rusztowi-
nowe.
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