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(54) Strojni vybaveni sk¥in¥ rybd¥ského smakaciho navijdku.

Vynélez se tyk4 tahové mobilni brzdy a prevodovky posunu osy ryba¥ského smekaciho
navijéku .s podélnym posunem hlavni osy & pokud jde o tahovou mobilni brzdu té% rybé¥ské-

ho smekaciho navijdku s nepohyblivou hlavni osou,

Dosud zn&mA tahovA mobilni brzda je tvorena u ry‘béi"ského smekaciho navijdku s po-
déln;’rm posunem hlavni osy satelitni pAkou a u rybéi"ského smekaciho navijdku s nepohy-
blivou hlavni osou pakou na pevném Sepu. Rozdil rovin zdvihu ramene pé.ky vymezuje v obou

piipadech posuvnd kulisa, ovlédsnéd téhlem na no¥ce navijéku,

Rybarsky smekaci navijdk klade vysoké poZadavky na obsah civky., Dosud zndmé zvit-
Sovani obsahu civky je ¥eSeno absolutnim nériistem prim&ru a rozpdti obou tali¥d civky,
u rybaiského navijédku s podélnym posunem hlavni osy téZ re'lativné zpomalenim podélného
posunu hlavni osy ve srovnéni s poftem obrétek navijeciho bubnu, U rybéi"ékého navijéaku
8 podélnym posunem hlavni osy je ponech&vén program vinuti jako nem&nny Ia tim je limito-
véna délka vrhu vlascem p#isludného primiru,

Pro tahovou mobilni brzdu je vynalezeno nisledujici nové ¥efeni, Jeho podstatou je
pdka, jeji% del¥i rameno je spojeno s madélkem na noZce.navijdku dplnym vedenim tahu
v bowdenové spirdle, Koncovky bowdenové spirdly jsou osazeny v prostupu do noZky navi-

jaku a.ve vzpife, jejii vyska vymezuje rozdil rovin zdvihu ramene paky, zdvitem, Kratsi
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rameno paky Jje spojeno tahem se sefizovaci ma?ici piit;aéné g4sti brzdného bloku civky,.
Nedostatek obsshu cifky odstraluje volitelnbst struktury navijeni vlasce pfevodov—
kou, jeJi% podstatu tvori dvd snustavy ozubenych kol, uloienych na spolednych pouzdrech
jednak na ose hlavni, Jednak na ose vedledé&. Ot4&ivy pohyd pouzara, posuvného v podél—
né drézce vedlejsi osy, se pfevadi na soukoli pouzq;a~h1avni 0sy. s piidruéenﬁm m¥sidkem,
jeho% obdh v nekonedné draZcé zpisobuje podélny posun hlavni osy, valené prﬁhéryikol'
v prevodoveém vztahu jsou v souladu s poZadavkem bodniho zakrytu zubl a jejich roztedi,
Tim je docileno jednoduchého p¥esouvéni soukoli pouzdra vedlejsi osy prostfeanictvim
volné objimky s menipuladnimi kiidélléy, kterd jsou vyvedena zépadkovymi prostupy bo&- .
nich st¥n sk¥ing a zaji¥t¥na prﬁiinou.

Nové Pefiend tahovA mobilni brzda pisobi mikce & citliv¥ a nenaruduje pivodn¥ nesta-
veny brzdny efekt podle nosnosti vlasce, Je rovn¥¥ ovlédana prstem pravé ruky.

P¥evodovka odstrafiuje vAzavost na deny program navijeni, UmoZfuje volbu struktury
vinuti vlasce v pracovnim nadloZi a nenuti rybéfe.pii chytdni ryb na v¥t3i vidélenost,
zejména pfi vrhu kiehké néstréhy,.k neﬁmérnému'sniinvéni sily vlesce, Pfevinuti Shsti

bustych ovind podloini vrstvy na vy§§1 stupel kfi¥eni zdvihé hiadinu na civceua prodlu-
Zuje délku vrhﬁ. Vys$i kiifeni st¥edni vrstvy zmirduje klinovité za¥ezdvani ovinl, Pre-
vodovka sni¥uje u p¥ehradovych typl poZadavky na rozm¥r civky. Vyrazn¥ pisobi jednodu-
chost jejiho ovladani, '

Na pripojenych vykresech je znazorn#n prfiklad provedeni skfiné ryhéfékéhp smekaci-
ho navijéku‘s podélnym posunem hlavni osy., kde na obr, 1 je znizorndn podéln& fez navi-
jékem a na obr, 2 pY¥i8ny ¥ez skPini navijéku, vybaveného mobilni brzdou & pievodovkou;.
na ohr. 3 je nakreslena pruiné zarééka, uloZend v dréice_éelného_talife civky a plekry-
vajici horni a dolni okraj stfedového otvoru v civece; obr, 4 znizorBuje sefizovaci ma-
tici tAhla brzdy a obr. 5 ulofeni satelitni brzdové sestavy phky a vzpsry s Uplnym ve-
denim tahu v bowdenové spirdle; obr. 6 znézorﬁujé pohled shora na uloZeni obJimky pp-_
saného pouzdra soukoli pfevodovky & situovéani prostupd sk¥in¥ pro manipuladni ki*idélka,

Bep 4 péky 2 kotvi soudasnd vzpdru 3 v povrchu hlavni osy l. Krat¥i rameno paky 2
jé spojeno tahem 5 se sefizoveci matici 6 pFitla¥né E4sti brzdného bloku podloZkami pro-
loZenych tiecich krouikd, kotvenych st¥idavd v dréZce hlevni osy 1 & v drhice civky 7.
Del#i rameno paky 2 spojuﬁe 8 madélkenm situovanym na noZce navijdku a Ji&t&nym sefizova-
ci matici{ 8, Uplné vedeni tehu 9 s boﬁdenovou spirdlou, kterd je koncovkami osazena

v prostupu do nofky navijéku a ve vzpdle 3. Navratnost péky g-zajié%uae pruZina 10,

Soukoli vedlejsi osy 1l na pouzdru 12 je v pYevodovém z&b¥ru se soukolim hlavni
osy 1 na pouzdru 13, které posouvd podéln¥ hlavni osu 1 obZhem piidrufeného m¥si¥ku
v nekonefné dréZce, Pouzdro 12 je pfésouvéno podélng v dréZce vedlejdi osy 1l volnou
objimkou 14, opat¥enou manip;iaénimi k#idélky, kterd jsou vyvédena zépadkovymi prostupy
bodnich stdn skiing a zajiéiovéha prufinou 15, Aoukoli hlavni osy 1 na pouzdru l3 a sou-
koli vedlejsi osy ll na pouzdru 12 jsou uspofadéna alespol dvoustupfiovd,
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‘Civka 7 Je jiZt¥na pruZnou zardZkou 16 v Selném taliri,

PREDMET VYNLLEZU

Strojni vybaveni ski*in¥ ryba¥ského smekaciho navijédku, vyznaené tim, ¥e je t&o-
feno jednak tahovou mobilni brzdou, zaloZenou na pace (2), jejiZ kratZi rameno je spo-
Jeno tahem (5) se sefizovaci matici (6) pPitladné d4dsti brzdného bloku, zatim co jeji
deldi rameno je pfipojeno prostfednictvim Gplného vedeni tahu (9) s bowdenovou spira-
lou, osazenou ve vzpife (3) a v prostupu do ndéky navijadku, na madélko, jiZt&né serizo-
vaci matici (8), jednak p¥evodovkou posunu osy rybafského smekaciho navijdku s podél-
nym posunem hlavni osy, pozlistdvajici ze soukoli na pouzdrech (13, 12) hlavni a vedlej$i
osy (1, 11), pfiéemi soukoli pouzdra (12) vedlejsi osy (1ll) je opat¥eno volnou objimkou
(14) s manipuladnimi ki*idélky pro posun pouzdra (12) v podélné drédZice osy (1l).
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