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presente resumo refere-se a uma patente de invengao para sistema de
comunicagao, localizagdo, telemetria, diagnéstico, controle de
abastecimento, com interface para cartdo inteligente ou
outros,pertencente ao campo dos produtos de aplicagdo de
informatica, que foi desenvolvido para integrar em um sé sistema
varias fungbes de monitoragdo de parametros e de consumos
automotivos, compreendido, essencialmente: Por parte embarcada no
veiculo, compreendida essencialmente por: Médulo uC + memdbria
(bloco 1); Médulo GPS (bloco 3); Médulo sensor (bloco 4); Mdédulo
GPRS (bloco 5), opcional; e Médulo OBD 2 ou J1939(bloco 6); Por
parte disponivel nos postos de compra /abastecimento de combustivel
compreendida por médulo leitor de cartdo inteligente - POS(bloco 2);
Por cartdo inteligente (bloco 7); e Por sistema remoto de
gerenciamento de informagdes (bloco 8), arranjados de modo a
integrar em um sé sistema as varias fungbes de monitoragdo de
parametros € de consumos automotivos, como: Sistemas de
abastecimento autorizado; de controle e limitagdo de velocidade; de
rastreamento e monitoramento via GPS; de cartdes inteligentes (smart
cards); telemetria.
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2)- Efetuar de modo automadtico a mesma tarefa
que hoje é feita de forma incompleta por até 5 tecnologias e solugdes dife-
rentes

3)- Concentrar todas as informag¢des num Unico sis-

5 tema permitindo pelo cruzamento de dados:

xi. Saber a kilometragem percorrida;
xii. O Volum¢ do tanque de Combustivel;
xiii. Quantos Litros faltam para encher o tanque;
Xiv. Quanto combustivel foi colocado no tanque
10 XV. Onde foi o Abastecimento — Local, data e
Hora via GPS;
XVi. Consumo médio em Km/L que o veiculo fez;
XVii. Dados atrelados a transagdes feitas no cartdo
— Valor gasto;
15 XViii. Como esta sendo conduzido o veiculo;
XiX. Entre outras grandezas disponiveis (depen-

dente do modelo de veiculo);
O presente sistema permite definir como o motoris-
ta dirige, qual o risco de acidentes, com um valor baseado em:
20 XX. No Seco e na Chuva ler:

1. Velocidade Méaxima;
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2. Velocidade Media;

3. Aceleragdo Brusca — quantidade e valor;
4. Freadas Bruscas — quantidade e valor;
5. Inclinagdo lateral (cargas perigosas);

Com esses dados o presente sistema permite calcu-
lar um indice RQM Com valor de 0 a 100 pontos, que indica se 0 motorista
dirige de forma suave (préximo de 100) ou brusca (préoximo de zero), este
dado permite:

XXi. Fazer manutengdo preventiva no veiculo an-
tes que o mesmo pare por quebra, reduzindo custos operacionais;

XXii. Economizar combustivel e com isso estar
mais conforme com as novas diretrizes ambientais sobre polui¢do — diregdo
ecologica;

xxiii. As seguradoras podem reduzir o custo das
apolices de seguro para quem dirige com RQM alto (préximo de 100), pois

este motorista estd menos propenso a acidentes.
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existente nos veiculos, utilizando os padrées OBD 2 (automoéveis de passeio
e veiculos comerciais leves) e J1939 (caminh@es, 6nibus e outros veiculos
de transporte de carga), os dados relativos a parametros de condugio: Qui-
5 lometragem — odometro — total e parcial; Horimetro — tempo de uso do vei-

culo;Velocidade atual - em km/h; Rota¢gdes do motor — RPM; Nivel de com-
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