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Wywazarka dynamiczna do pomiaru mas niewyréwnowazenia
oraz ich korekgcji dla elementéw obracajacych sie

Przedmiotem wynalazku jest wywazarka dynamiczna do pomiaru mas niewyréwnowazenia oraz ich korek-
cji welementach obracajacych sie. Doktadne wyréwnowazenie elementdéw wirujagcych ma duzy wptyw na
trwatosé, doktadnosé i bezpieczeristwo dziatania urzadzen.

Dotychczas znane wywazarki nie posiadajace petnego zakresu kompensacji wymiaréw geometrycznych
przedmiotu wyréwnowazanego jego usytuowania na wywazarce i momentu bezwtadnosci wymagajq nastawczych
biegéw maszyny oraz kilku biegébw pomiarowych, a ponadto stosowania tabel i przeliczeri. Wywazarki posiadajgce
petne kompensacje uwzgledniajace - w wielkos$ci posiadaja kilkanascie elementéw nastawczych w postaci wyska-
lowanych pokretet i przyciskéw. Po zatrzymaniu elementu wywazanego we wskazanych przez uktad pomiarowy
miejscach kcrygowato sie mase niewyréwnowazenia przez dodawanie lub odejmowanie masy. Ustalenie ww
kompensacji dla r6znorodnych elementéw jest pracochtonne i wymaga koncentracji uwagi.

Bedgca przedmiotem zgtoszenia wywazarka dynamiczna do pomiaru mas niewyréwnowazenia oraz ich
korekcji nie posiada wyzej opisanych wad. Kompensacja realizowana jest na drodze czysto mechanicznych
czynnosci przez zblizanie macek. Macki potaczone s3 uktadami dzwigniowymi lub ciegnowymi z kompensa-
torami, co pozwala catkowicie wyeliminowaé przeprowadzanie pomiaréw geometrycznych oraz korzystanie
z tabel i przeliczer\. W proponowanym rozwigzaniu eliminuje sie¢ operowanie wielkosciami cyfrowymi, a tym
samym mozliwosci pomytek. Korekcja mas niewyréwnowazenia dokonywana jest przez automatyczne doda-
wanie lub odejmowanie masy w miejscach niewyréwnowazenia w czasie biegu maszyny za pomoca specjalnie
wykonanego znacznika, co w znacznym stopniu upraszcza i przyspiesza obstuge. Rozwigzanie to eliminuje
koniecznos¢ stosowania skomplikowanych niejednokrotnie cigzarkéw korekcyjnych. '

. Pokazane na rysunkach przyktadowe rozwigzanie przedstawia wywazarke sktadajacq si¢ z dowolnej gto-
wicy napedowej 1, foza 2 ico najmniej dwéch podpér 3 kazda podpora posiada wtasne wskazniki: wskaznik
potozenia — kata masy niewyréwnowazenia w postaci znacznika 6 lub przyrzadu wychytowego 4 oraz wskaznika
wielkosci masy niewyréwnowazenia w postaci przyrzadu wychytowego 5, ktéry moze byé zastgpiony innym
urzadzeniem okreslajacym mase niewyréwnowazenia. Wyposazenie znacznika 6 w urzadzeniu do dodawania lub
odejmowania masy (sterowane uktadem w§kazuiqcym wielko$§é masy korekcyjnej) pozwala na automatyczne
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wyréwnowazenie przedmiotu podczas jednego biegu roboczego. Po wyréwnowazeniu do zadanej doktadnosci
(sygnaty malejg do okreslonego poziomu) wywazarka automatycznie zatrzymuje si¢. Kazda z podpér posiada
uktad kompensacji: odlegtosci ptaszczyzny pomiarowej od ptaszczyzny korekcji b, promienia umieszczenia masy
korekcyjnej r, rozstawienia podpér a. Kompensacje b i r wprowadzane sq mechanicznie poprzez zblizanie macek 7
do miejsc korekcji masy. Macki 7 potaczone sq uktadami dZwigniowymi lub ciggnowymi z kompensatorami.
Przyktadowo kompensacja promienia r moze by¢ wprowadzona przez powiazanie ruchu (obrotu) dZzwigni macki
z kompensatorem, a kompensacja potozenia ptaszczyzny korekcji b moze by¢ wprowadzona przez powigzanie
kompensatora z ruchem (poziomym) macki. Korekcja rozstawienia podpér a odbywa sie automatycznie przez
potaczenie obu podpér ciggtem sterujacym kompensatory. Poprzez pomiar czestotliwosci rezonansowej uktadu
,.przedmiot — podpory’’ podczas rozpedzania przedmiotu automatycznie cechuje si¢ wskaZznik wielkosci niewy-
réwnowazZenia oraz automatycznie okresla i nastawia minimalng predko$¢ obrotowa konieczng do wyréwno-
wazenia.

Zastrzezenia patentowe

1. Wywazarka dynamiczna do pomiaru mas niewyréwnowazenia oraz ich korekcji dla element6éw obracaja-
cych sie, znamienna tym, ze kazda podpora wyposazona jest w macki, ktérych przemieszczenia automatycznie
wprowadzaja kompensacje: odlegtosci ptaszczyzny korekcji od ptaszczyzny pomiarowej (b), promienia umiesz-
czenia masy korekcyjnej (r) oraz odlegtosci podpér (a) poprzez automatyczne nastawienie kompensatoréw,
umieszczonych w podporach, za pomoca potaczer ciggnowych. '

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne ty m, Ze posiada znacznik kata (6), wyposazony w urza-
dzenie do dodawania lub odejmowania masy podczas biegu roboczego maszyny, sterowane uktadem okreslaja-
cym wielko$¢ niewyréwnowazenia.
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