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(54) Zaffzen! pro pietédfeni a polohovéni vietenového bubnu vicevietenového sutomatického

soustruhu

Gtelem vyndlezu je vytvorit zarf-
zeni pro pretd¥enf a polohovéni viete~
nového bubnu vicevietenovych automatic-
kych soustruhd jednoduché tuhé konstruke-
ce, umo¥nujic{ dosaZeni co nejkrat3ich
heproduktivnich %asl pri vysoké presnos-~

ti polohovéni.

Podatatou vyndlezu je zarfzen{ pro
pretd¥en{ a polohovéni vietenového bub-
nu rotednim hydromotorem ¥izenym Zoupit-
kovym rozvéds¥em s reverzadnim soupdtkem
spojenym jednak s pretd¥ecim ustrojim a
jednak s pohonnym dstrojfm, prifem% pie-~
ti%ect dstroji je tvoreno jednostupnovym
silovym pfevodem, jeho% hlavni h¥idel je
tvo¥en korekinim Elenem. Zar{zen{ zarufu-
Je pFi vysoké presnosti polohovéni vel-
kou rychlost pretdleni, jehoZ i moZnost
piogramového #{zeni vietenového bubnu
vicevietenového autometického soustruhu.
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Vyndlez se tykd za¥izeni pro pretddeni a polohovdni viete=
nového bubnu vicevietenového automatického soustruhu, sestévaji-
ciho z rotadniho hydromotoru propojeného hydraulicky s Soupétko-
vym rozvddédem a silovymi pFevody s vi¥etenovym bubnem.

Pro prédcl vicevretenovych automatickych soustruhi pracujicich
ne principu rozdéleni operaci na vice vieten je dileZitym funk-
¥nim Slenem za¥izeni pro pretddeni a polohovdni v¥etenového bub-
nu. U dosud zndmych vicevietenovych automatickych soustruhd pie-
vafuji pro svou jednoduchost a z divodi dosaZeni co nejkratdich
neproduktivnich Sast ve funkci indexu silové maltézské mechanismy.
Nedostatkem t&chto dosud zndmfch mechanismi je sniZend piFesnost
polohovéni v disledku nevyhodnych dynamickych vlastnosti celého
mechanismu. Jsou znémé zarizeni pro ovldddni pohybu strojnich
celkl, jejichZ hydromotor je spoledné s pohonnou jednotkou ovld-
daci &4sti napojen p¥imo na Soupdtko ¥idici pFivod tlakového mé-
dia do hydromotoru. Nevyhodou téchto FeSeni je p¥imé vazba otddek
ovlddaci &dsti s otd&kami hydromotoru, kterd zpisobuje, Ze ukon-
Seni pohybu je vézdno na otd¥ky hydromotoru & ne na polohu ovlé-
dané 3dsti obrébdcich stroji. Uvedeny nedostatek odstraiuje zafi-
zeni pro pretddeni a polohovéni vietenového bubnu s rotalnim hy-
dromotorem ovlddanym Soupdtkovym rozvddddem a korekdnim vstrojim
propojenymi pdkovym mechanismem. Nevihodou tohoto zafizeni je

znadnd sloZitost YeSeni, kterd pFind3i moZnost Castych poruch.

Tyto nedostatky odstranuje zafizen{ pro pretddeni a poloho-
vén{ vietenového bubnu vicevietenového automatického soustruhu,
jeho¥ podstatou je, Ze rotadni hydromotor je s reverzalnim Sou-
pétkem spojen ovlddacim silovym p¥evodem, tvoficim prvni stupen
phetdSeciho tdstroji vicevietenového bubnu, jehoZ druhy stupen
tvori pretddeci silovy pFevod, piidem? hlavni hiidel pFetddeciho
tstroji je tvo¥en korekdnim lenem opatienym nep¥esuvnou matici.
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Pokrok dosaZeny zarizenim pro pretddeni a polohovdni viete-
nového bubnu podle vyndlezu spolivd v tom, Ze p¥i velké jeho je=-
dnoduchosti a tedy z toho vyplyvajici velké provozni bezpednosti
Jje zarudena vysokd presnost polohovdni, velkd rychlost pietddeni
a moZnost programového ¥izeni v¥etenového bubnue Rovné% je zacho=
védna moZnost rudniho doladdni se¥fizeni, zejména polohovdni viete=-
nového bubnu.

Na piiloZeném vykrese je schematicky zndzornéno zeiizeni
pro pifetddeni a polohovdni v¥etenového bubmu jako p¥iklad prove-
deni podle vyndlezu. Na obrdzku je zndzorndn celkovy pohled na
zatizeni,

Za¥izeni pro pretddeni a polohovéni v¥etenového bubmu 9 je
tvoreno rotadénim hydromotorem 7, ktery je hydraulicky propojen
s Soupdtkovym rozvddédem 1 s reverzadnim Soupdtkem 4, jehoZ jeden
konec 3 je opatien zdvitem a druhy konec 10 spojkou 12, Korekd&ni
&len 2 sestdvd z nep¥esuvné maticové &dsti 5 uloZené nehybns
v jeho télese uloZeném v loZiskdch 13 a opat¥eném jednsk ovldda-
cim silovym p¥evodem § a jednak pretddecim silovym p¥evodem 8,
Ovlddaci silovy pFevod § vytvédii spojeni korekdniho &lenu 2 8 ro=-
tadnim hydromotorem 7 a p¥etddeci silovy pievod 8 vytvd#i spojeni
rotadniho hydromotoru 7 pFes korekéni &len 2 s vietenovym bubnem
Qe Reverzalni Soupdtko 4 Je svym jednim koncem 3 opat¥enym zévi-
tem, spojeno s maticovou &dsti 5 korekéniho &lenu 2. a svym drubhym
koncem 10, opatfenym spojkou 12, je spojeno s pretddecim dstrojim
1l; Zdvitem opat¥eny jeden konec 3 reverza¥niho Soupdtka 4 plsobi
ve spojeni s nepFfesuvnou maticovou &4sti 5 korek&nfho &lemm 2
protismérny piesuvny pohyb reverzadniho Soupdtka 4.

Funkce zarXizeni podle vyndlezu spodivd v tom, Ze p¥i otddi-
vém pohybu pFetddeciho dstrojf 11 se zdroven otddi reverzadni
Soupdtko 4 a tedy p¥i pravotodivém pohybu se v p¥ikladu podle vy-
nédlezu pfesouvd, pisobenim jednoho konce 3 se zdvitem, do mati-
cové Cdasti 5 korek¥niho Slenu 2, Jakmile jsou reverzadnim Soupdt-
kem 4 odkryty prepousitéci kendly v Boupdtkovém rozvddddi 1 uvede
se v pohyb rota¥n{ hydromotor 1 a ovlddacim silovym pFevodem 6
je otddeno korekinim Slenem 2, prost¥ednictvim kterého se pomoci
pretddeciho silového pFevodu 8 ovlddd buben 9, Soudasnd se ot43L
nepresuvnd maticovéd &dst 5 korekdniho &lenu 2 tak, %e reverzadni
Soupdtko 4 je presouvéno v protisméru tak dlouho, a¥
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jsou pFepousdtci kandly v Soupdtkovém rozv4d8di 1 opét uzavieny.
Rotaénivhydromotor 1 se pFestane otddet do té doby neZ je opét
uvedeno v dinnost petddeci dstroji 11 a cely cyklus se opakuje.
Reverzadni Soupdtko 4 v Soupdtkovém rozvddE&i ve spojeni 8 korek-
énim Eienemgg tek vzdjemnym pisobenim je udrZovéno v rovnovize

a pretddeni vietenového bubnu 9, jakof 1 jeho pFesné polohovéani
je timto jednoduchym zeFizenim podle vynélezu za]isténo s vyso-
kou piesnosti polohovéni, velkou rychlosti pFetddeni, prilemZ je
umo¥néno programové ¥izeni celého pracovaiho cyklu automatického
vicevietenového soustruhu.
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Ze¥{zeni pro pretd¥eni a polohovdni vietenového bubnu vice=-
vietenového automatického soustruhu, jeho% hydromotor i pohonné
dstroji ovlddaci ¥4sti jsou svymi h¥ideli napojeny na prostiedky
pro otddeni a podélné prestaveni Soupdtka ovlddajiciho p¥ivod
tlakového média do hydromotoru, vyznadujici se tim, %e rotadni
hydromotor (7) je s reverzednim Houpdtkem (4) spojen ovlddacim
silovym p¥evodem (6), tvo¥icim prvni stupen pretéSeciho ustroji
vicevietenového bubnu (9), jeho¥ druhy stupen tvoiFi pPetdfeci si-
lovy pievod (8), pPilem% hlavn{ h¥{del pFetd¥eciho dstroji je tvo-
Fen korekdnim &lenem (2) opatienym nep¥esuvnou matici (5).

1 vykres



232 aéa




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

