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Hydraulinen siipitoimilaite erityisesti
perdsinvarren (3) k&dintdliikkeen aikaan-

saamiseksi, joka toimilaite kisittii ala-

osan (2), joka on kiinnitetty laivan run-
koon ja yl3osan (1), joka on kiinnitetty

alaosaan ja jotka yhdessi mairittivit
olennaisesti toruksen muotoisen chjausra-
dan siiville (8, 7), jotka on liitetty
alaosaan ja peridsinvarteen. Keksintd on
toteutettu siten, ettd perisinvarteen (3)
on kiinnitetty pallomainen napa (4) ja
laakeroitu liukuvasti ala- ja ylaosaan,
niin ettd syntyy ohjausradan kovera raja-
pinta, jolloin ainakin yksi kiintei ero-
tusseindmd (5) kdsittii molemmille puo-
lille ulkonevat siivet (8), jotka ovat
tiiviisti ohjausrataa vasten, jolloin yksi
nestejohto johtaa kunkin erotusseinimin
(5) kummallekin puolelle, ja etti ainakin
yksi kantava elin (6) on kiintedsti 1ii-
tetty napaan kdsittien molemmille puolille
ulkonevat ja ohjausrataa vasten tiiviisti
painautuvat siivet (7), jotka ovat siir-
rettdvissd yhdessi kantavien elinten kans-

sa.



Uppfinningen avser en hydraulisk vingdriv-
anordning sirskilt f8r att Astadkomma en
svingrdérelse av ett roderskaft (3), vilken
drivanordning bestdr av en nedre del (2)
som har fdsts vid skeppsskrovet och en
Ovre del (1) som har fists vid den nedre
delen, vilka delar tillsammans definierar
en styrbana vidsentligen i form av en
ringyta fdr vingar (8, 7) som har anslutits
till nedre delen och till roderskaftet.
Uppfinningen har f&rverkligats si, att vid
roderskaftet (3) har fists en sfirisk nav
(4) som har lagrats slidande vid nedre och
bvre delarna, s& att en konkav grédnsyta

av styrbanan uppkommer, varvid Atminstone
en fast skiljevigg (5) bestir av &t bida
sidor utskjutande vingar (8), vilka har
tryckts tdtt mot styrbanan, varvid en
vétskeledning gdr till bigge sidor av
skiljevéggen (5), och att dtminstone ett
bérande organ (6) har fast anslutits till
naven och bestidr av &t blgge sidor utskju-
tande och mot styrbanan tidtt tryckande
vingar (7) som kan flyttas tillsammans
med bdrande organen.

96592
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HYDRAULINEN TOIMILAITE - HYDRAULISK MANOVERORGAN

Tédman keksinndn kohteena on patenttivaatimuksen johdanto-
osan mukainen siipitoimilaite pystyakselin, kuten perdsimen

varren kddntoliiketti varten.

Ennestdan tunnetaan monia erilaisia toimilaitteita, niin me-
kaanisia kuin hydraulisia, perdsimen varren kddntémiseksi,
joista enemmistd on suunniteltu toimilaitteen suoraviivaista
liikettd varten. Tdllaisissa tapauksissa perdsimen varteen
kohdistuva voima on riippuvainen perisimen varren asennosta
suhteessa toimilaitteen vdlityslaitteisiin. Niinik33n ovat
tunnettuja hydrauliset toimilaitteet, joilla viltetZin
edelld mainittu epikohta hydraulisylinterillsi, joka on j&r-
jestetty toruksen muotoiseksi ohjausradaksi perdsimen varren
ympdrille. Voimien vilitys hydraulisesta nesteestd ohjausra-
taan, perdsimen varren k3intdliikkeen aikaansaamiseksi, on
kuitenkin sattumanvaraista ja siihen liittyy useita yksit-
tdisid osia, jotka tekevit toteutuksen kalliiksi ja jossain
md@drin vdhentdvidt liikkeen tarkkuutta.

Perdsimen varteen kohdistuu, kdintd8liikkeen lisdksi, reuna-
liike perasimeen kohdistuvien voimien johdosta, jotka voimat
taivuttavat perdsinvarren yld- ja alalaakerien vililti.
Tdstd syystd perdsinvarsi siirtyy aikaajoin pois ideaalipai-
kastaan, jossa perdsinvarren akseli on samassa linjassa ala-
ja yldlaakerien kautta kulkevan akselin kanssa. Niinpa toi-
milaitteen perdsinvarren kdidnt3liikkeen aikaansaamiseksi tu-
lee sopeutua tdhdn perdsinvarren liikkeeseen ja varmistaa,
ettd toimilaitteen toiminta ei olennaisesti hairiinny kun

perdsinvarsi siirtyy pois normaaliasennostaan.

Keksinndn mukaisella hydraulisella siipitoimilaitteella
varmistetaan, ett3d hydraulinesteen paineen muuntuminen peri-

sinvarren kdantdéliikkeeksi aikaansaadaan ja etti samanaikai-
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sesti saavutetaan perdsinvarren riittdvd yldkannatus, joka
on yksinkertainen ja vaatii vdhdn tilaa. Edelld mainitut
edut saavutetaan keksinndn mukaisella hydraulisella siipi-
toimilaitteella, jolle on tunnusomaista se, mitd on madri-
telty patenttivaatimusten tunnusmerkkiosissa.

Seuraavassa keksintdd selitetddn viittaamalla oheisiin pii-
rustuksiin, joissa

Kuvio 1 esittdi sivulta katsottuna ja osittain leikattuna
keksinndn mukaista siipitoimilaitetta.

Kuvio 2 esittdi ylhidiltid katsottuna siipitoimilaitetta lei-
kattuna ohjausradan ldpi.

Pallomainen napa 4 on tunnetulla tavalla kiinnitetty pera-
sinvarteen 3 osaksi perdsinvarren yldlaakerointia. Pallomai-
nen napa 4 on laakeroitu vastaavalla tavalla muotoiltuihin,
alempaan osaan 2 jirjestettyihin laakerikannattimiin, jotka
on liitetty aluksen runkoon, ja yldosa 1 on kiinnitetty ala-
osaan. Pallomaisen navan 4 ympdrille on jdrjestetty toruksen
muotoinen ohjausrata, jonka muodostavat yld- ja alaosassa 1,
2 olevat vastaavat koverrukset. Radiaalisesti sisddnpdin oh-
jausradan rajoittaa pallomaisen navan 4 pallopinta. Perdsin-
varsi 3 voidaan k3#int3i akselinsa ympdripallomaisen navan 4
laakerin kohdalla yld- ja alaosassa ja laakeri sellaisenaan
sopeutuu myds perdsinvarren kulma-asentoon suhteessa pera-
sinvarren ylid- ja alalaakerin vdliseen keskiakseliin, esi-

merkiksi itse perdsimeen kohdistuvien voimien johdosta.

Ylemmi#n osan 1 ja pallomaisen navan 4 vdliin on jdrjestetty
rengasmainen tiiviste 15, joka on varustettu yldosaa vasten
olevalla huulella ja napaa vasten olevalla huulella. Vastaa-
vasti rengasmainen tiiviste 14 on jdrjestetty siten, ettd
yksi huuli on pallomaista napaa 4 vasten ja toinen huuli

alaosaa 2 vasten. Rengasmaisten tiivisteiden 14 ja 15 joh-
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dosta ohjausrata on turvallisella tavalla tiivis, koska tii-
vistysfunktio kasvaa ohjausrataan jadrjestetyn nesteen pai-

neen kasvaessa.

Ainakin yksi kiinted erotusseinidmi 5 on jdrjestetty ohjaus-
rataan ja liitetty kiinteidsti yliosaan 1 ja alaosaan 2. Ero-
tusseindmdt 5 kisittivit siivet 8, jotka ulottuvat molem-
mille puolille ja tulevat tiiviisti ohjausradan ympiryspin-
taa vasten. Lisdksi ainakin vksi kantava elin 6 on jarjes-
tetty kiinteiden erotusseindmien 5 viliin ja varustettu sii-
villd 7, jotka ulottuvat molemmille puolille ja tulevat tii-
viisti ohjausradan ympadryspintaa vasten, jolloin siivet on
kiinnitetty kantavaan elimeen ja ovat siirrettidvissi ohjaus-
radassa yhdessd kantavan elimen kanssa. Esitetylld tavalla
on mahdollista liikuttaa pallomaista napaa 4 ja kantavia
elimid 6 yld- ja alaosan suhteen, jolloin siivet pysyvit
tiukasti paikallaan ohjausradassa siipien keh3dosien avulla.
Kunkin kiintedn erotusseinimin 5 ja kantavan elimen 6 vi-
lissd ohjausradassa on tila, joka voidaan paineistaa tai
purkaa paineesta nestejohdoilla, jotka johtavat aukkoihin
10, 11 siten, ett3d ainakin yksi tila on paineistettavissa,
jolloin viereisestd tilasta lasketaan paine pois, niin etti
kantavat elimet 6 puristuvat poispdin kiinteistid erotussei-
ndmistd 5 perdsinvarren 3 vastaavaksi ja samanaikaiseksi
kddntdmiseksi.

Muodostamalla pallomainen napa 4 integraaliseksi osaksi oh-
jausrataa ja jdrjestedmdlld ohjausrata lihelle yld- ja ala-
osan laakerikannattimia, aikaansaadaan tilaa saastdvd ja yk-

sinkertainen rakenne.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Hydraulinen siipitoimilaite pystyakselin, erityisesti
perdsinvarren (3) k&intdliikkeen aikaansaamiseksi, joka toi-
milaite kdsittda alaosan (2), joka on kiinnitetty laivan
runkoon ja yldosan (1), joka on kiinnitetty alaosaan ja
jotka yhdessd madrittavat olennaisesti toruksen muotoisen
ohjausradan siiville (8, 7), jotka on liitetty alaosaan ja
peridsinvarteen vastaavasti, johon perdsinvarteen (3) on
kiinnitetty pallomainen napa (4) ja laakeroitu liukuvasti
ala- ja yldosaan, niin ettd syntyy ohjausradan radiaalisesti
sisddnpdin osoittava, kovera rajapinta, joka jdljelle j&ava
toruksen muotoinen osa on muodostettu yla- ja alaosasta,
jolloin ainakin yksi kiinted erotusseindmid (5) on liitetty
alaosaan ja yldosaan ja kdsittaa molemmille puolille
ulkonevat siivet (8), jotka ovat tiiviisti ohjausrataa
vasten, jolloin yksi nestejohto johtaa kunkin erotussein&dman
(5) kummallekin puolelle erotusseinidmien kummallakin
puolella olevan tilan paineistamiseksi ja paineen
purkamiseksi vuorottain, ja ettd ainakin yksi kantava elin
(6) on kiintedsti liitetty napaan ja jdrjestetty
ohjausrataan, kdsittden molemmille puolille ulkonevat ja oh-
jausrataa vasten tiiviisti painautuvat siivet (7),
tunnettu siitd, ettd siivet (7) on liitetty
kantaviin elimiin ja ovat siirrettdvissa kantavien elinten
suhteen.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen toimilaite,
tunnettu siitd, ettd yksi tiivisterengas (15) on
jarjestetty siten, etta yksi huuli on pallomaista napaa (4)
vasten ja yksi huuli on yldosaa (1) vasten, ja ettd yksi
tiivisterengas (14) on jdrjestetty siten, ettd yksi huuli on
pallomaista napaa (4) vasten ja yksi huuli on alaosaa (2)

vasten.
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PATENTKRAV

1. Hydraulisk vingdrivanordning fér att &stadkomma en
svidngrérelse for en hdjdaxel, sidrskilt £&r ett roderskaft
(3), vilken drivanordning best&r av en nedre del (2) som har
fasts vid skeppskrovet och en dvre del (1) som har fasts vid
den nedre delen, vilka delar tillsammans definierar en
styrbana vidsentligen i form av en ringyta f6r vingar (8, 7)
som har anslutits till nedre delen och till roderskaftet
(3), vid vilket har fidsts en sfirisk nav (4) som har lagrats
slidande vid nedre och 8vre delarna, sa att en radialt indt
visande konkav gransyta av styrbanan uppkommer, vars
kvarblivna ringyta bestdr av Svre och nedre delen, varvid
dtminstone en fast skiljevdgg (5) har fidsts vid &vre och
nedre delen och bestdr av &t b&da sidor utskjutande vingar
(8), vilka har tryckts t&tt mot styrbanan, varvid en vitske-
ledning gdr till bigge sidor av skiljevdggen (5) fdr att
tryckbelasta och turvis tdmma utrymmet pd bidgge sidor av
skiljevédggen, och att &tminstone ett bdrande organ (6) har
fast anslutits till naven och best&r av av &t bdgge sidor
utskjutande och mot styrbanan titt tryckande vingar (7),
kdnnetecknad av att vingarna (7) har anslutits
till bdrande organ och kan flyttas med avseende p& dessa.

2. Drivanordning enligt krav l, Xkdnnetecknad av
att en tdtningsring (15) har arrangerats sd, att en lapp &r
mot den sfdriska naven (4) och en ldpp mot &vre delen (1),
och att en tdtningsring (14) har arrangerats s&, att en l&pp
dr mot sfédriska naven (4) och en ldpp mot nedre delen (2).
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