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Ulelem releni je zvy3it presnost pri
méfen{ a tedy p¥i regulaci tzv., klinu véal-
covacy mezery. Uvedeného tidelu se doséhne
pouZitim za¥izeni podle vynélezu, které
bshem celého zdvihu hydraulickych nasta-
vovacich plun¥rd snimé pouze vzdjemny re-
lativn{ pohyb jednoho &¢epu spodniho pfe-
stavitelného op&rného vélce proti druhé-
mu. Tento pohyb je snimén indika&nimi ty-
temi a prendSen prostfednictvim remen a
zkrutov® odpruZfenych h¥ideli na dotykové
elementy &idel polohy, které jsou pevné
spojena 8 objimkemi prvnich indike&nich
ty%1i. Zkrutové odpru’ené hiidele jsou pak
natdlivé uloZeny v loZiskdch drigkd, pev-
né& spojenych s p¥i&niky stojanl, pFidem?
se spodni plochou prvnich loZisek, uchy-
cenych pruinymi prvky v prvnich drZdcich,
jsou v trvalém dotyku excentry prevodo-
vek, upevnénych na pridniku stojanu vAal- ’ {
covaci stolice. | S|
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Vyndlez se tyka zarizeni pro indikeci stranové diferen-
ce vdlcld véalcovacich stolic, zejména urcenych pro vdlcovéni
pasi za studena.

V posledni dobé vystupuje oii valcovani pdsd za studena
do popredi pozadavek ne v, sokou presnost nastaveni a udrieni
t.z2v. klinu vdicovaci mezery. Jod timto pojmem se rozumi para-
lelni vdlcovaci mezera s moznosti jejino pFizplsobeni k nrofilu
vetupniho materidlu, pokud je tento Lrofil jiz klinovity, coZ
se vyskytuje nap®. vidy pori zpracovavani podélnd pllendho vstup-
niho materidlu, apod. DodrZeni tohoto poZadavku se dosahuje
obtiZné zvl:«€té u vdlcovacich stolic s elektrohydraulickou re-
gulaci vdlcovaci mez:iry, kde loZiskovd télesa prestavitelného
valce jsou separdtné nastavovdna hydraulickymi plunZry. Zname-
néd to, Ze oba tyto hydraulické plunZry musi pracovat naprosto
synchronizovené i »¥i v;sokych nastavovacich rychlostech a
frekvencich, kterymi se pravé tyto vdlcovaci stolice vyznaduji.
Aby se dosdhlo odpovidajici piesnosti synchronniho chodu obou
plunzrd, pouZivd se ve v&tSiné piipadd dvou samostatnych poloho-
vych reguladnich smyCek »ro oba tyto nastavovaci plunZry. KeZdd
regulacdni smydka pak pouzivd jeden nebo vice zpétnovazebnich
snimacdli polohy, které maji méiici rozsah, odpovidajici vétsi-
nou zdvihu hydraulickych nastavovacich plunZrl. ibsolutni pies-
nost a citlivost téchto snimadl polohy je z pP:védiné miry déna
procentem z mériciho rozsahu.

Nevyhody uvedendho reseni vyplyvaji ze skutednosti, Ze
zetimco 2dvih hydraulickych nastavovacich plunizrl a tedy i
snimadld polohy byva nékolik desitek milimetrli, miZe stranové
diference mezi témito pluniry dosahovat maximdlné jednu az tri
desetiny milimetru. Dojdeli pritom z duvodd poruchy k v&tsi
stranové diferenci, nez je vyde uvedend hodnota, ma to ve vét-
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8ind pripadd za ndsledek v&aZné poskozeni nebo i znideni vdlch
védXcovaci stolice.

Uvedené nevyhody odstranuje zarizeni pro indikaci -stra-
nové diference vélcl védlcovacich stolic podle vyndlezu, kterd
seatdvd nejméné z jednoho zkrutové odpruZeného hiidele, pirevo-
dovky s pohédnécim motorem, ¢idla polohy, dvou loZisek, dvou
drzdkl a dvou indikadnich tydi.

Podstatou zarizeni podle vyndlezu e to, Ze zkrutovéd
odpruZeny htidel, natacivé ulozeny v loziskdch drzdkQd, pevné
spojenych s pricéniky stojand, je opatfen na obou koncich pevud
nasazenymi rameny. Jedno*rameno je pak v tryalém dotyku s do-
tykovym el:mentem ¢idla polohy, které je pevné spojeno s indi-
kaéni tyéi prvniho loZiskového télesa a druhé rameno je v trva-
1ém dotyku s indikadni tyéi druhého loZiskového télesa spodniho
prestavitelného o_.érného vdlce. Se s,odni plochou prvniho loZis-
ka, uchycendho prostiednictvim pruzného prvku v prvnim dridku,
Je v trvalém dotyku excentr prevodovky, upevnéné na pricniku
stojanu védlcovaci stolice.

Vyhodou zarizeni podle vyndlezu je to, Ze béhem celého
zdvihu hydraulickych nast>vovacich -plunzrd snimd pouze vzdadjem-
ny relativni ponyb jednoho plunZru proti d¢ruhému, resp. jecanoho
cepu spodniho prestavitelneého opcirného valce proti druhému.

To znamend, ze pouzity snimac¢ oolohy pro stranovou vazbu maze
mit stondsobné mensi meérici rozsah a lze tady udrZovat t.zv.
klin vdlcovaci mezery s vysokou presuosti. Zarizeni Jsodle vyné-
lezu rovnéz lépe cihrani vdlce stolice pPed socxozenim, zpdsobe-

ném prekrocenim maximédlni Zovolené stranové dilerence.

Zarizeni pro indikaci stradové direrence vdled vilcova-
cich gtolic podl: vynélezu _e pPikladné schemeticky zndzornéno
na obr. 1 aZz 3 pripojenych vykresd. Obr.l je vddorysny ponled
a obr.2 bokorysny pohled na vdl:ovaci stolici se zarizenim podle
vynulezu. Obr.> je boxorysny poilec ve svislem rcezu A-4, Hpro.=-
loZeném véalci vdlcovaci stolice.
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S loZiskovymi télesy 1,2 spodniho pPestavitelného opsér~
ného valce 3 Isou »evné spojeny indikacdni tyde 4,5, volnd pro-
.chédzejicl{ loZiskovimi t&lesy 6,7 hornfho opérného vélce 8 a pril~
niky 24 stojanl 9 (obr.2,3). 5 druhymi indikacnimi tydemi 5 jsou
pak pevnd spo.eny druhé objimky 1ll, s uprsvenymi dosedacimi plo-
chami & na prvanich indikacnich tycéich 4 Jsou unevnény prvé objim-
ky 10, se kterymi jsou pevné spojeny cidla 12 polohy. S upraveny-
mi dosedacimi plochami druhych objimek 11 jsou v trvalém dotyku
druhd ramena l4,pevné nasazend na zkrutové odpruZenych hiidelich
15, odpruZenych zkrutovymi pruZinami 23 {obr.l). Wa druhych kon~
cich zkrutovd odpruZenych hrideli 15 jsou pevné nasazena prva rea-
mena 13, kterd jsou v trvalém cdotyku s dotykovymi elementy cidel
12 polohy. Zkrutové odpruZené hiidele 15 jsou natdlivé uloZeny
v lo#iskdeh 16,17, z nic.? druhd lo¥iska 17 jsou prostiednictvim
druhych drZzdkd 26 pevné spojena s pifcnikem 24 stojanu 9. Hapro-
ti tomu jsou Hrvda loZiska 10 spojena s prvaimi drZdky 25 priéni-
ku 24 stojanu 9 prostiecnictvim pruZnych prvk( 18,nap?. plochych
oruZin. se spodni plochou prvych loZisek 16 jsou v trvalém doty-
ku excentry 19 plevodovek 20,opatrenych pohdanécimi elektromotory
21, které jsou téZ upevndny na piiéniku 24 stojanu 9 vdicovaci
stdlice. Presné vedeni indikadénich tycéi 4,5 je pak zzjisténo
vodicimi pouzéry 22, kterdé jsou upevndny na hornich plochdch pPic-

nikl 24.

Funkce zarizeni vodle vyndlezu je ndsledujici. Pri uusta-
vovdni vdlcovaci uezery a p?l valcovdni se prendsi Jakykoliv posuv
lofiskovych t&les 1,2 spodniho pﬁustavitelnéhg opérného vilice 3
prostiednictvim indikadnich ty8i 4,5 na objimky 10,11l.Posuv druhych
objimek 11 se pak prostifedaictvim rawen 13,14 & zkrutové odpruie-
nych- hrideld 15 prenasi na dotykové elementy ¢idel 12 polohy,
jeiichZz staciondxrni Cast je upevnéna v prvnich objimkdch 1Q. Pohy-
puji-li se tedy loZiskovd télesa 1,2 srodniho restavitelného opér-
ndho -vilce 2 nesynchronné, dojde na ¢idlech 12 polohy k relativanimu
posuvu mezi stecionarni cdsti a Gotykovimi elementy, ki.xry odpovida
relativnimu posuvu mezil Jednotlivymi loziskymi télesy 1,2. islekiric-
ké vjstupnggignély z Sidel 12 polohy se pouziji jako upétnovazebni
signdly pro nazckreslenou rezuladni smycku, kterd vdrzuje pozado-
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vanou nastavenou vzajemnou relativni polohu obou loziskovych '
téles 1,2 phestavitelného spodniho opérného valce 3 bez ohledu
na velikost vdlcovaci mezery. NatoSenim excentrd 19 pFevodovek
20 pohdnécimi elaktromotory 21 lze pak prov<st ddlkové vynulova-
ni zarizeni tak, %e nulovy klin vdlcovaci mezsry odpovidd elek--
trické nule na cidlech 12 polahy.
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Zarizeni pro indikacl stranové diference vdleci vdlcova-
cich stolic, sestdvajici nejméné z jednoho zkrutové odpruZeného
h¥idele, prevodovky s pohdnécim motorem, &idla polohy, dvou lo-
Yisek, dvou dr¥dkd a dvou indikadnich tyéi, vyznadujici se tim,
%e zkrutovd odpruleny hiidel (15), natddivé uloZeny v loZiskdch
(16,17) drzdkd (25,26), pevné spojenych s pridéniky (24) stojani
(9), je opatfen na obou koncich pevné nasazenymi rameny (13,14),
z nich¥ jedno remeno (13) je v trvalém dotyku s dptykovjm elemen-
tem didla (12) ypolohy, které je pevnd spojeno s indikadni ty8i
(4) prvniho loZiskového t&lesa (1) a druhé remeno (14) je v trva-
1ém dotyku s indikadni tyéi (5) druhého loZiskového t8lesa (2)
spodniho prestavitelného opsrného vdlce (3), pridemZ se spodni
plochou prvniho loZiska (16), uchyceného prostfednictvim pruZného
prvku (18) v prvnim drzédku (25), je v trvalém dotyku excentx (19)
prevodevky (20), upevnéné na pricniku (24) stojanu .9) vdlcovaci
gstolice.

3 vykresy



239 957

OBR .1
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OBR .2
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OBR. 3
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