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CAVALIER POUR BROCHE D'OSTEOSYNTHESE.

@ La présente invention concerne un ensemble compre-
nant un cavalier de stabilisation (1) configuré pour étre fixé
sur une broche d’ostéosynthése (2) et un dispositif de fixa-
tion (3) configuré pour fixer ledit cavalier de stabilisation (1)
sur la broche d’ostéosynthése (2), dans lequel le cavalier de
stabilisation (1) comprend une rainure traversante en forme
de U (4) etun trou traversant (5) débouchant dans la rainure
traversante (4); la rainure traversante (4) est configurée
pour étre positionnée a cheval sur la broche d’ostéosyn-
thése (2); le dispositif de fixation (3) comprend une vis (6) a
une premiére extrémité; et la vis (6) est configurée pour étre
introduite par vissage dans le trou traversant (5) du cavalier
de stabilisation (1) et pour fixer le cavalier de stabilisation (1)
a la broche d’ostéosynthese (2) par vissage en force de la
vis (6) contre la broche d’ostéosynthése (2).
Figure pour I'abrégé : figure 3
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Description
Titre de I'invention : CAVALIER POUR BROCHE

D’OSTEOSYNTHESE
DOMAINE TECHNIQUE DE L’INVENTION

La présente invention concerne le domaine de la chirurgie tumorale et notamment
I’ostéosynthese avec perte de substance osseuse. Plus particulicrement, la présente
invention concerne un ensemble comprenant un cavalier de stabilisation configuré pour
étre fixé sur une broche d’ostéosynthese et un dispositif de fixation configuré pour

fixer et bloquer ledit cavalier de stabilisation sur la broche d’ostéosynthese.

ETAT DE LA TECHNIQUE

Il est connu d’utiliser des broches d’ostéosyntheses pour réaliser une ostéosynthese
entre deux ou plusieurs portions d’os, par exemple apres une fracture ou dans le cas
d’une perte de substance osseuse.

Pour permettre la réduction de la pathologie ostéo-articulaire, par exemple de la
fracture, les broches ne doivent pas bouger au cours de la réduction.

Il est connu d’utiliser des systemes permettant de solidariser deux broches I’une par
rapport a I’autre, maintenant ainsi les broches a distance et empéchant tout dé-
placement. De tels systemes sont toutefois complexes, lourds et encombrant. Ils
exigent du praticien un travail d’implantation long et fastidieux.

La présente invention s’inscrit dans ce contexte.

Résumé de l'invention

Selon un premier aspect, la présente invention concerne un ensemble comprenant un
cavalier de stabilisation configuré pour €tre fixé sur une broche d’ostéosynthese et un
dispositif de fixation configuré pour fixer ledit cavalier de stabilisation sur la broche
d’ostéosynthese, dans lequel

- le cavalier de stabilisation comprend une rainure traversante en forme de U et un
trou traversant débouchant dans la rainure traversante ;

- la rainure traversante est configurée pour étre positionnée a cheval sur la broche
d’ostéosynthese ;

- le dispositif de fixation comprend une vis a une premicre extrémité ; et

- la vis est configurée pour €tre introduite par vissage dans le trou traversant du
cavalier de stabilisation et pour fixer le cavalier de stabilisation a la broche
d’ostéosynthese par vissage en force de la vis contre la broche d’ostéosynthese.

L’ensemble selon le premier aspect de 1’invention permet de stabiliser une broche
d’ostéosynthese en fixant au moins un cavalier sur la broche d’ostéosynthese. Apres la

mise en place d’une broche d’ostéosynthese, le cavalier vient stabiliser la broche en
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empéchant le déplacement en translation de la broche. Le cavalier de stabilisation est
positionné le long de la broche a un emplacement situé a ’intérieur du défaut osseux. Il
empéche la translation en venant en butée contre les éléments situés a son voisinage :
autres cavaliers de stabilisation, autres broches d’ostéosynthese, éléments osseux, etc.
Ce cavalier de stabilisation est 1éger, peu encombrant et particulierement simple a
mettre en ceuvre. Il ne nécessite pas de fixation autre que sur la broche qu’il va
stabiliser (par exemple pas de fixation sur une autre broche, sur une plaque de fixation
ou sur un os).

L’utilisation d’au moins deux ensemble selon le premier aspect de 1I’invention permet
d’améliorer encore la stabilisation de la broche, par exemple en positionnant les
cavaliers sur une méme broche aux deux extrémités intérieures du défaut osseux. Les
au moins deux cavaliers forment ainsi deux butées empéchant le déplacement en
translation de la broche.

L’ensemble selon le premier aspect de I’invention permet également de servir
d’ancrage lors du comblement du défaut osseux par un matériau de comblement, tel
qu’un ciment.

Selon un mode de réalisation, la vis est solidaire du dispositif de fixation par
I’intermédiaire d’une zone de liaison permettant la rupture de la vis et sa séparation du
reste du dispositif de fixation.

Selon un mode de réalisation, la zone de liaison a une forme tronconique, préféren-
tiellement une forme tronconique de révolution, dont la base de plus petite dimension
est reliée a la vis et dont le diametre de ladite base de plus petite dimension est
inférieur au diametre de la vis.

Selon un mode de réalisation, la rainure traversante en forme de U s’étend selon un
premier axe, le trou traversant s’étend selon un second axe, et le premier axe et le
second axe sont sensiblement perpendiculaire.

Selon un mode de réalisation, la rainure traversante en forme de U s’étend selon un
premier axe, le trou traversant s’étend selon un second axe, et le premier axe et le
second axe sont perpendiculaire.

Selon un mode de réalisation, le trou traversant comprend une premiere section
taraudée et une deuxieme section non taraudée, préférentiecllement la premicre section
taraudée est adjacente a la rainure traversante.

Selon un mode de réalisation, la deuxiéme section non taraudée a une forme
tronconique, préférentiecllement une forme tronconique de révolution dont I’axe est
confondu avec le second axe.

Selon un mode de réalisation, la base de plus petite dimension de la deuxiéme section
du trou traversant est orientée vers la premicre section du trou traversant.

Selon un mode de réalisation, la base de plus grande dimension de la deuxicme
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section du trou traversant présente un diametre supérieur a celui de la base de plus
grande dimension de la zone de liaison. Ce mode de réalisation permet la rupture de la
vis et sa séparation du reste du dispositif de fixation par application d’un mouvement
de flexion sur le dispositif de fixation.

Selon un mode de réalisation, la longueur de la vis est inférieure ou égale a la
longueur du trou traversant. Ce mode de réalisation permet d’éviter que la vis ne
dépasse a I’extérieur du cavalier de stabilisation apres le retrait du dispositif de fixation
une fois la vis de serrage bloquée contre la broche.

Selon un mode de réalisation, la surface extérieure du cavalier de stabilisation a une
forme de U sans arréte saillante. Ce mode de réalisation permet d’éviter les risques de
blessure ou de coupure a I'intérieur du défaut osseux. Il permet également de diminuer
les contraintes au niveau du cavalier de stabilisation lors de I’injection d’un matériau
de comblement.

Selon un mode de réalisation, le dispositif de fixation comprend a une seconde
extrémité une poignée, de préférence revétue d’un moletage. Ce mode de réalisation
facilite la préhension du dispositif de fixation et le vissage de la vis en force contre la
broche.

Selon un mode de réalisation, la vis est au moins partiellement insérée dans le trou
traversant et I’ensemble comprenant le cavalier de stabilisation et le dispositif de
fixation est emballé et stérilis€ dans cette configuration. Ce mode de réalisation facilite
et accélere le vissage de la vis en force contre la broche en proposant une vis déja
montée dans le trou traversant.

Selon un second aspect, la présente invention concerne un systéme comprenant au
moins un ensemble selon le premier aspect de 1’invention et au moins une broche
d’ostéosynthese.

Selon un mode de réalisation, la distance intérieure entre les branches du U de la
rainure traversante est supérieure ou égale au diametre de la broche.

Selon un mode de réalisation, le rayon de la au moins une broche est inférieur a la
distance entre le fond de la rainure traversante et 1’axe du trou traversant. Ce mode de
réalisation permet d’assurer un blocage efficace de la broche.

Selon un mode de réalisation, le diametre de la au moins une broche est supérieur a la
différence entre, la distance entre le fond de la rainure traversante et 1’axe du trou
traversant, et le rayon de la vis. Ce mode de réalisation permet d’assurer le vissage en
force de la vis contre la broche.

Comme indiqué précédemment, I’ utilisation d’au moins deux ensemble selon le
premier aspect de I’invention permet d’améliorer encore la stabilisation de la broche.
Ainsi, selon un troisicme aspect, la présente invention concerne un systeme

comprenant deux ensembles selon le premier aspect de 1’invention et au moins une
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broche d’ostéosynthese.
BREVE DESCRIPTION DES FIGURES

[Fig.1] représente une vue de profil d’un systeme selon un mode de réalisation de
I’invention dans lequel I’ensemble comprenant un cavalier de stabilisation et un
dispositif de fixation est représenté a distance d’une broche d’ostéosynthese.

[Fig.2] représente une vue de profil d’un systeme selon un mode de réalisation de
I’invention dans lequel le cavalier de stabilisation est positionné a cheval sur la broche
d’ostéosynthese.

[Fig.3] représente une vue en coupe d’un systeme selon un mode de réalisation de
I’invention dans lequel le dispositif de fixation est particllement vissé dans le cavalier
de stabilisation.

[Fig.4] représente une vue en coupe d’un systeme selon un mode de réalisation de
I’invention dans lequel le dispositif de fixation est vissé en force contre la broche
d’ostéosynthese.

[Fig.5] et [Fig.6] représentent des vues en coupe d’un systeme selon un mode de réa-
lisation de I’invention illustrant la rupture de la vis et la séparation de la vis du reste du
dispositif de fixation.

[Fig.7] représente une vue en coupe d’un cavalier de stabilisation selon un mode de
réalisation de I’invention.

[Fig.8] représente une vue de profil d’un dispositif de fixation selon un mode de réa-
lisation de I’invention.

[Fig.9] illustre le passage des broches d’ostéosyntheése dans une destruction du bassin
apres ablation de la partie tumorale, avant la fixation des cavaliers de stabilisation
selon I’invention.

[Fig.10] illustre le passage des broches d’ostéosynthese dans une destruction du
bassin apres ablation de la partie tumoral, apres le montage des cavaliers de stabi-

lisation selon ’'invention.

Liste des signes de référence
1 : cavalier de stabilisation

: broche d’ostéosynthese

: dispositif de fixation

: rainure traversante

: trou traversant

YT

: zone de liaison

: premicre section taraudée

O 00 NN N W

: deuxiéme section non taraudée
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10 : poignée

11 : premiere branche

12 : deuxieme branche

d_base : diametre de la base de plus petite dimension de la zone de liaison

d_vis : diametre de la vis

d_int : distance intérieure entre les branches du U de la rainure traversante
d_broche : diameétre de la broche

d_trou : distance entre le fond de la rainure traversante et 1’axe du trou traversant
p : profondeur de la rainure traversante

A : premier axe

B : second axe

DESCRIPTION DETAILLEE DE L INVENTION

L'invention est maintenant décrite plus en détails et de maniere non limitative dans la
description qui suit.

La [Fig.1] illustre une broche d’ostéosynthese 2 et un ensemble, ledit ensemble
comprenant un cavalier de stabilisation 1 d'une broche d'ostéosynthese 2 et un
dispositif de fixation 3 du cavalier de stabilisation 1 sur la broche 2.

Le cavalier de stabilisation 1 comprend une rainure traversante 4 en forme de U qui
s’étend selon un axe longitudinal A. La rainure traversante 4 est configurée pour €tre
positionnée a cheval sur la broche d’ostéosynthese 2. La [Fig.2] illustre le cavalier de
stabilisation 1 positionné sur la broche d’ostéosynthese 2, une fois la rainure tra-
versante 4 positionnée a cheval sur la broche d’ostéosynthese 2.

La [Fig.1] illustre également la poignée 10 a une seconde extrémité du dispositif de
fixation 3. Pour faciliter la préhension, la poignée 10 peut étre revétue d’un moletage
ou de tout autre revétement facilitant la manipulation du dispositif de fixation.

La [Fig.3] illustre une vue en coupe du cavalier de stabilisation 1 positionné sur une
broche d’ostéosyntheése 2. Comme illustré, le cavalier de stabilisation 1 comprend un
trou traversant 5 débouchant dans la rainure traversante 4. Le trou traversant 5 s’étend
selon un second axe longitudinal B. Préférentiellement, ’axe B est perpendiculaire a
I’axe A.

Le dispositif de fixation 3 comprend une vis 6 a une premiere extrémité. La vis 6 est
solidaire du dispositif de fixation 3. Préférentiellement, la vis est réalisée mono-picce
avec le dispositif de fixation 3. Comme illustré, le trou traversant 5 est adapté pour
recevoir la vis 6. La poignée 10 du dispositif de fixation 3 permet d’entrainer en
rotation la vis 6 et ainsi de déplacer la vis 6 dans le trou traversant 5.

La [Fig.4] illustre une vue en coupe du cavalier de stabilisation 1 positionné sur une

broche d’ostéosynthese 2 apres vissage de la vis 6 contre la broche d’ostéosynthese 2.
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Comme illustré, la vis 6 est viss€ en force contre la broche 2. La vis 6 présente une téte
adaptée pour épouser la surface cylindrique de la broche 2 et s'y écraser au besoin.

La vis 6 est solidaire du dispositif de fixation 3 par I’intermédiaire d’une zone de
liaison 7. La zone de liaison 7 est configurée pour permettre la rupture de la vis 6 et sa
séparation du reste du dispositif de fixation. Ainsi, en exercant un effort (par exemple
un effort de serrage ou un effort en flexion) sur le dispositif de fixation 3, il est
possible de séparer la vis 6 vissé€e en force (c’est-a-dire en pression) contre la broche
d’ostéosynthese 2 du reste du dispositif de fixation 3 - comme cela est illustré sur la
[Fig.5]. La zone de liaison 7 s’étend sur une longueur sensiblement égale a la longueur
du trou traversant 5. La zone de liaison 7 a une forme tronconique, préférentiellement
une forme tronconique de révolution, dont la base de plus petite dimension est reliée a
la vis 6 et dont le diametre de ladite base de plus petite dimension d_base est inférieur
au diametre de la vis d_vis. Cette caractéristique assure que la cassure entre la vis 6 et
le dispositif de fixation 3 s’effectuera a la frontiere entre la vis 6 et la zone de liaison 7
qui présente a son extrémité un diametre inférieur au diametre de la vis d_vis.

La [Fig.6] illustre le cavalier de stabilisation 1 fixé sur la broche d’ostéosynthese 2
grace a la vis 6 apres la séparation de la vis du dispositif de fixation 3. Cette figure
illustre particulierement la structure du trou traversant 5 en deux parties. Le trou
traversant 5 comprend une premiere section taraudée 8 et une deuxieme section non
taraudée 9. La premiere section taraudée 8 est configurée pour recevoir la vis 6
permettant de solidariser la broche 2 et le cavalier 1. La deuxieme section non taraudée
9 a une forme tronconique, préférentiellement une forme tronconique de révolution
dont I’axe est confondu avec le second axe B. La base de plus petite dimension de la
deuxieme section du trou traversant 5 est orientée vers la premiere section du trou
traversant 5. Cela permet de guider la vis 6 vers la premiere section taraudée 8 lors du
montage du cavalier de stabilisation 1 et du dispositif de fixation 3, par exemple avant
I’emballage et la stérilisation de I’ensemble.

La premiere section taraudée 8 est adjacente a la rainure traversante 4 ou est au
moins plus proche de la rainure traversante 4 que la deuxieme section non taraudée 9.

La longueur de la vis 6 est inférieure ou €gale a la longueur du trou traversant 5. Pré-
férentiellement, la longueur de la vis 6 est inférieure ou €gale a la longueur de la
premigre section taraudée 8.

Comme illustré notamment sur la [Fig.5], 1a base de plus grande dimension de la
deuxieme section du trou traversant 9 présente un diametre supérieur a celui de la base
de plus grande dimension de la zone de liaison 7. Cette caractéristique simplifie le
montage du dispositif de fixation 3 dans le cavalier de stabilisation 1 en guidant le
dispositif de fixation 3 vers la premiére section du trou traversant 5. Cette caracté-

ristique permet également de laisser un jeu suffisant pour appliquer un effort en flexion
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sur le dispositif de fixation 3 et ainsi entrainer la rupture de la vis 6 par rapport au reste
du dispositif de fixation 3.

La [Fig.7] illustre le cavalier de stabilisation 1 seul. Cette figure illustre également la
structure du trou traversant 5 en deux parties. Le trou traversant 5 comprend une
premiere section taraudée 8 et une deuxieme section non taraudée 9. La surface ex-
térieure du cavalier de stabilisation 1 a une forme de U sans arréte saillante. Comme
illustré notamment sur la [Fig.7], les deux branches du U ont une forme différente. La
premiere branche 11 du U, qui comprend le trou traversant 5, a une base sensiblement
rectiligne. La deuxieme branche 12 du U, sans trou traversant 5, a une base en arc de
cercle pour faciliter I’insertion dans le défaut osseux. Selon un mode de réalisation, la
premiere branche 11 du U est plus longue que la deuxieme branche 12 du U.

La [Fig.8] illustre le dispositif de fixation 3 seul. Cette figure illustre notamment la
vis 6 a une premiere extrémité, la poignée 10 a une seconde extrémité ainsi que la zone
de liaison 7.

La hauteur du cavalier de stabilisation 1 correspond a la dimension du cavalier de sa
base, a 'extrémité des branches du U (de la plus longue des branches du U le cas
échéant), a son sommet. Selon un mode de réalisation, cette hauteur est comprise entre
S mm et 15 mmm, préférentiellement entre 6 mm et 10 mm, encore plus préféren-
tiellement 8,5 mm.

La profondeur du cavalier de stabilisation 1 correspond a la dimension du cavalier
selon I’axe B. Selon un mode de réalisation, cette profondeur est comprise entre 5 mm
et 15 mmm, préférentiellement entre 6 mm et 10 mm, encore plus préférentiellement 8
mm.

La largeur du cavalier de stabilisation 1 correspond a la dimension du cavalier selon
I’axe A. Selon un mode de réalisation, cette largeur hauteur est comprise entre 4 mm et
10 mmm, préférentiellement entre 6 mm et 8 mm, encore plus préférentiellement 6
mm.

Le diametre de la broche d’ostéosynthese d_broche correspond au diametre extérieur
dans le cas d’une broche filetée. Selon un mode de réalisation, le diamétre de la broche
d’ostéosynthese d_broche est compris entre 2 mm et 10 mm, préférentiellement, entre
2,5 mm et 5 mm.

Selon un mode de réalisation, la distance intérieure entre les branches du U de la
rainure traversante d_int est comprise entre 2 mm et 10 mm, préférentiellement, entre
2,5 mm et 5 mm. Bien entendu, la distance intérieure entre les branches du U est
adaptée au diametre de la broche d_broche, et réciproquement. Ainsi, la distance in-
térieure d_int entre les branches du U de la rainure traversante 4 est supérieure ou
égale au diametre de la au moins une broche d_broche. Préférentiellement, la distance

intérieure d_int entre les branches du U de la rainure traversante 4 est égale au
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diametre de la broche d_broche plus une valeur comprise entre 0,01lmm et 0,5mm,
encore plus préférentiellement une valeur comprise entre 0,05m et 0,1mm.

Selon un mode de réalisation, le diametre de la vis d_vis est compris entre 1 mm et 2
mm, préférentiellement entre 1,2 mm et 1,6 mm, encore plus préférentiellement 1,4
mm.

Selon un mode de réalisation, la longueur du trou traversant 5 est comprise entre 1
mm et 4 mm, préférentiellement entre 1,5 mm et 3 mm.

Selon un mode de réalisation, la longueur de la premiere section 8 du trou traversant
5 est comprise entre 0,5 mm et 2 mm, préférentiellement entre 0,6 mm et 1,5 mm,
encore plus préférentiellement 0,8 mm.

Selon un mode de réalisation, la deuxiéme section non taraudée 9 a une forme
tronconique de révolution dont la génératrice forme avec la hauteur un angle compris
entre 20° et 60°, préférentiellement un angle compris entre 25° et 45°, encore plus pré-
férentielle un angle de 30°.

Selon un mode de réalisation, la distance entre le fond de la rainure traversante et
I’axe du trou traversant d_trou est comprise entre 2 mm et 5 mm, préférentiellement
entre 3 mm et 4,5 mm.

Selon un mode de réalisation, le rayon de la broche d_broche/2 est inférieur a la
distance entre le fond de la rainure traversante et I’axe du trou traversant d_trou. Selon
un mode de réalisation, le diametre de la au moins une broche d_broche est supérieur a
la différence entre (i) la distance entre le fond de la rainure traversante et 1’axe du trou
traversant et (ii) le rayon de la vis (d_trou — d_vis/2).

Selon un mode de réalisation, la profondeur p de la rainure traversante 4 est comprise
entre 4 mm et 8§ mm, préférentiellement entre S mm et 7 mm.

Le cavalier de stabilisation peut étre réalisé en tout matériau adapté pour une im-
plantation, par exemple en polymere (tel que le PEEK), ou en métal (tel que I’acier
316L ou le titane TA6V).

La mise en place du cavalier de stabilisation 1 et sa fixation a la broche
d’ostéosynthese 2 s'effectuent tres simplement, de la maniere suivante.

Le cavalier de stabilisation 1 est emballé de manicre stérile avec son dispositif de
fixation 3 de telle sorte que la vis 6 soit au moins partiellement insérée dans le trou
traversant 5, préférentiellement la vis 6 est au moins particllement insérée dans la
premiere section taraudée 8 du trou traversant 5. Ce mode de réalisation, permet au
chirurgien de manipuler I’ensemble en tenant uniquement le dispositif de fixation 3.

Apres avoir sorti le cavalier de stabilisation 1 de son emballage, le chirurgien, tenant
en main le dispositif de fixation 3, approche le cavalier de stabilisation 1 de la broche 2
qu'il introduit dans la rainure traversante 4, jusqu'a ce que la broche 2 vienne en butée

sur le fond de la rainure traversante 4.
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Puis, la vis 6 n'étant que partiellement enfoncée dans son trou traversant 5, le
chirurgien commence a la visser en faisant tourner le dispositif de fixation 3 comme un
tournevis. En fin de vissage, la t€te de la vis 6 vient s'appliquer en force contre la
broche 2 qu'elle bloque en translation et éventuellement aussi en rotation par rapport au
cavalier de stabilisation 1. Par la suite, en forcant par rotation ou vissage sur le
dispositif de fixation 3, le chirurgien provoque la rupture de la zone de liaison 7, située
a ce moment a l'intérieur du trou traversant 5. La vis 6 est alors en place et fixe le
cavalier de stabilisation 1 a la broche d’ostéosynthese 2.

L’ensemble constitué par le cavalier de stabilisation 1 et son dispositif de fixation 3
permet au chirurgien de stabiliser une broche d’ostéosynthese 2. Il suffit en effet de
mettre en place la broche 2, puis de fixer a I’intérieur du défaut osseux un ou plusieurs
cavaliers de stabilisation 1. Ceci présente un avantage considérable par rapport aux dis-
positifs de stabilisation externes, encombrants et difficiles a mettre en place.

L’ensemble constitué par le cavalier de stabilisation 1 et son dispositif de fixation 3
permet également de créer des points d’ancrage pour un matériau de comblement, tel
qu’un ciment qui pourrait tre mis en place apres la stabilisation des broches.

Le cavalier de stabilisation 1 selon I’invention est d'une grande simplicité
d'utilisation et peut s'adapter a des broches totalement, partiellement ou non filetées.

La présente invention a été décrite et illustrée dans la présente description détaillée
en référence aux figures jointes. Toutefois la présente invention ne se limite pas aux
formes de réalisation présentées. D’autres variantes, modes de réalisation et com-
binaisons de caractéristiques peuvent &tre déduits et mis en ceuvre par la personne du
métier a la lecture de la présente description et des figures annexées.

Pour satisfaire des besoins spécifiques, une personne compétente dans le domaine de
I’invention pourra appliquer des modifications ou adaptations.

Dans les revendications, les termes « comporter » ou « comprendre » n’excluent pas
d’autres éléments ou d’autres étapes. Les différentes caractéristiques présentées et/ou
revendiquées peuvent €tre avantageusement combinées. Leur présence dans la des-
cription ou dans des revendications dépendantes différentes, n’exclut pas en effet la
possibilité de les combiner. Les signes de référence ne sauraient étre compris comme

limitant la portée de I’invention.
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Revendications

Ensemble comprenant un cavalier de stabilisation (1) configuré pour
étre fixé sur une broche d’ostéosynthese (2) et un dispositif de fixation
(3) configuré pour fixer ledit cavalier de stabilisation (1) sur la broche
d’ostéosynthese (2), dans lequel :

- le cavalier de stabilisation (1) comprend une rainure traversante en
forme de U (4) et un trou traversant (5) débouchant dans la rainure tra-
versante (4);

- la rainure traversante (4) est configurée pour étre positionnée a cheval
sur la broche d’ostéosynthese (2);

- le dispositif de fixation (3) comprend une vis (6) a une premiere
extrémité ; et

- la vis (6) est configurée pour étre introduite par vissage dans le trou
traversant (5) du cavalier de stabilisation (1) et pour fixer le cavalier de
stabilisation (1) a la broche d’ostéosynthese (2) par vissage en force de
la vis (6) contre la broche d’ostéosynthese (2).

Ensemble selon la revendication 1, dans lequel la vis (6) est solidaire du
dispositif de fixation (3) par I’intermédiaire d’une zone de liaison (7)
permettant la rupture de la vis (6) et sa s€paration du reste du dispositif
de fixation (3).

Ensemble selon la revendication 2, dans lequel la zone de liaison (7) a
une forme tronconique, préférentiellement une forme tronconique de ré-
volution, dont la base de plus petite dimension est reliée a la vis (6) et
dont le diametre de ladite base de plus petite dimension (d_base) est
inférieur au diameétre de la vis (d_vis).

Ensemble selon 1’une quelconque des revendications 1 a 3, dans lequel
la rainure traversante (4) en forme de U s’étend selon un premier axe
(A), le trou traversant s’étend selon un second axe (B), et le premier axe
et le second axe sont sensiblement perpendiculaire.

Ensemble selon I’une quelconque des revendications 1 a 4, dans lequel
le trou traversant (5) comprend une premiere section taraudée (8) et une
deuxie¢me section non taraudée (9), préférentiellement la premiere
section taraudée (8) est adjacente a la rainure traversante (4).

Ensemble selon la revendication 5, dans lequel la deuxieme section non
taraudée (9) a une forme tronconique, préférentiellement une forme

tronconique de révolution dont 1’axe est confondu avec le second axe

(B).
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Ensemble selon la revendication 6, dans lequel la base de plus petite
dimension de la deuxieme section du trou traversant (5) est orientée vers
la premicre section du trou traversant (35).

Ensemble selon 1’une quelconque des revendications 6 ou 7, dans lequel
la base de plus grande dimension de la deuxieme section du trou
traversant (5) présente un diametre supérieur a celui de la base de plus
grande dimension de la zone de liaison (7).

Ensemble selon 1’une quelconque des revendications 1 a 8, dans lequel
la longueur de la vis (6) est inférieure ou égale a la longueur du trou
traversant (5).

Ensemble selon 1’une quelconque des revendications 1 a 9, dans lequel
la surface extérieure du cavalier de stabilisation (1) a une forme de U
sans arréte saillante.

Systéme comprenant au moins un ensemble selon 1’'une quelconque des
revendications 1 a 10 et au moins une broche d’ostéosynthese (2), dans
lequel la distance intérieure (d_int) entre les branches du U de la rainure
traversante est supérieure ou égale au diametre de la au moins une
broche (d_broche).

Systeme selon la revendication 11, dans lequel le rayon de la au moins
une broche (d_broche/2) est inférieur a la distance entre le fond de la
rainure traversante et 1’axe du trou traversant (d_trou) et/ou dans lequel
le diametre de la au moins une broche (d_broche) est supérieur a la
différence entre, la distance entre le fond de la rainure traversante et

I’axe du trou traversant, et le rayon de la vis (d_trou — d_vis/2).
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