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Redeni se tykéd oboru koZeluZskgch stroja
a zafizeni pro koZeluZny. Re¥i se problém
bezpe€nosti u koZeluZskych mechanickych
rotanich lisli, u nichZ je uzpfisobeno me-
chanicky zavirdni a otevirdani stroje. Pod-
stata eSenf spo&ivd v tom, ¥e ke stdvajici-
mu pédkovému mechanismu ovlddanému me-
chanicky, je prizplisobeno bezpe&nostni za-
Iizeni, sestdvajici z bezpe&nostni liSty, kon-
covych spinadfi, rozvadssd tlakového vzdu-
chu a pomocn§ch pneumatickych vélcti, je-
jichZ prost¥ednictvim se stroj prfi pouZiti
bezpefnostni 1i8ty v ktergkoliv okamZik o-
tevi‘e a tim se zabréni drazu. ReSent je moZ-
no pouZit v koZelu¥ském oboru.
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Vynélez se tyka bezpeCnostniho zatizeni
koZeluZskych mechanickych rotatnich lisd.

vV soucasné dobd pracuji v tuzemskych
i zahrani¢nich koZeluZndach mechanické ro-
tatni lisy s mechanickym ovlddanim zavi-
rani a otvirani stroje, které nejsou opatie-
ny bezpe&nostnim zafizenim jako ostatni ko-
¥eluzské stroje — bezpe&nostni liStou. Uve-
dené mechanické rotacni lisy neodpovidajt
stdvajicim bezpe€nostnim pfedpisim a ta-
ké na nich vzniklo n¥&kolik vaZnych drazd.
Zavirdni stroje se provadi noZni Slapkou,
kterd po seSlapnuti uvede do chodu mecha-
nickou spojku a tim cely mechanicky sy-
stém zavirdni stroje, ktery stroj zavie. Na
dalsi sesldpnuti se stroj otevie a tento Cy-
klus se neustdle opakuje. PFitom po seSlap-
nuti nozni 3lapky uZ nelze pohyb zavirdni
stroje zastavit. PFi zafazeni novych strojft
s bezpe®nostnim zafizenim by musel byt vy-
mé&n&n cely strojni park stardich strojt, coZ
vyZzaduje deldi obdobi a také znatné finang-
ni néklady na investice v provozech koZe-

luZen. Nevyhodou u t&chto mechanickych.

strojit je bezpetnost préace, jinak jejich fuk-
ce pro operaci Zdiméni usni je plné vyho-
vujicl.

Tyto nevyhody odstraiiuje bezpenostni
zatizeni podle vynélezu, jehoZ podstata spo-
giva v tom, Ze noZni §lapka je spojena pies
vidlici s pakou, kterd je opatfena kolikem
zasunutym do draZzky vidlice pneumatické-
ho valce ovlddaného elektromagnetickym
Soupéatkem, pFitemZ péka spojend pies vidli-
ci s noZni §lapkou je pevn& spojena se za-
hnutou pékou ovladajici tdhlo s Cepem za-
sunutym v dréZce vidlice dhlové paky s ozu-
pem k otevirdni a zavirdni stroje. Pneuma-
" tické valce jsou ovladany pfes elekiromag-
netickd Soupatka a koncové spinale bezped-
nostni li¥tou a tdhlem zaviraciho mechanis-
mu.

Pokrok dosaZeny vynédlezem spoiva v tom,
¥e bezpetnostni zafizeni lze instalovat na
stavajici stroje bez véZn&jsiho zdsahu do
jejich konstrukce a lze jej pouZit také u
nové redenych strojd.

Vynélez je zndzornZn na pfiloZenych vy-
kresech, kde obr. 1 zndzoriiuje schematicky
za¥izeni pri zavirdni stroje po seSlapnuti
noZni Slapky bez pouZiti bezpetnostni liSty,
obr. 2 zavirdni a otevieni stroje s pouZitim
bezpetnostni listy a obr. 3 otevieni stroje
za pouZiti bezpe&nostni li¥ty, kdyZ je stroj
jiz zavfen.

No#ni Zlapka 1 je spojena pFes vidlici 2
s pakou 3 pevn& spojenou s vysouvaci vidli-
ci 4, zapadajici do zasouvaci hlavice 5 k
ovladdani palce 6 neznézorn&né spojky a
zahnutou pdkou 10. Pdka 3 je opatiena
kolikem 7, zasunutym do dréZky 8 vidlice
pneumatického vdlce 9, ovladaného spolet-
n& s pneumatickym vélcem 20 umisténym
u pdkového mechanismu pro zavirdni stro-
je elektromagnetickym Soupdtkem 19. Za-
hnutd péka 10 je spojena s tdhlem 11 opa-
tfenym tepem 12 zasunutym v drédZce 13
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vidlice thlové péky 14 s ozubem zapadaji-
cim pi#i otevieni a zavieni stroje do zapad-
kového kotou&e 15. Uhlova pdka 14 je od-
pruZena pruZinou 16'a je k ni prizplisoben
pneumaticky valec 25 pro jejl ovladéni.
Bezpetnostni lista 17 dosedd na koncovy
spina& 18, ovladajici ¢innost elektromagne-
tického Soupdtka 19. Téhlo zaviraciho me-
chanismu 23 je opatfeno nard?kou 22 ovla-
dajici koncovy spina¢ 21 pro fizeni ¢innosti
elektromagnetického Soupétka 24.

PFi se§lapnuti noZnf Slapky 1 (obr. 1) po-
ototi vidlice 2 pakou 3 a vysouvaci vidlici
4, kterd zapne pfes zasouvaci hlavici 5 a
palec 6 nezndzorn&né spojky mechanicky
n&hon zavirani. Kolik 7 v pédce 3 se pfPesu-
ne do horni dvrati v drédZce 8 vidlice pneu-
matického valce 9. Soutasn& se pri sesléap-
nuti nozni $lapky 1 pooto&i zahnutd pdka
10 spojend s tdhlem 11, na némZ je Cep 12,
ktery je v dolni tvrati drdZzky 13 thlové pé-
ky 14 a tim se vysune ze zapadkového ko-
touce 15 ozub uhlové péky 14. Z&padkovy
kotou® 15 se uvolni a pootdti se a stroj se
vlivem tohoto poot&feni a sepnuti pomoci
zasouvaci hlavice 5 nezndzornéné spojky
zavira. Po zapadnuti ozubu thlové péky 14
do zapadkového kotoude 15 plsobenim taz-
né pruZiny 16 pies tdhlo 11 a zahnutou
péku 10 a vypnutim nezndzornéné spojky je
stroj zavien. Daldim se§ldpnutim noZni Slap-
ky 1 a opakujicim seplisobenim mechanis-
mu se stroj otevie. Pokud pfi zavirani stro-
je (obr. 2) dojde k pouZiti bezpetnostn{ 1i5-
ty 17 obsluhou a neni-li stroj jesté zavien,
to znamend, Ze ozub thlové pdky 14 neza-
padl do zépadkového kotouce 15, sepne se
kontakt koncového spinate 18, ktry da im-
puls elektromagnetickému Soupatku 19. Pie-
sunatim elektromagnetického Soupétka 19
proudi{ z centrdlniho rozvodu tlakovy vzduch
k pneumatickému vélci 9, 20. JelikoZz pfi
zavirdni noZni $lapkou 1 je &ep 7 v hornf
Gvrati drazky 8 vidlice pneumatického val-
ce 9 zménou tlakového vzduchu ve vélci 8,
tlagi pist pneumatického vélce 9 pies kolik
7 péku 3 dold. Pdka 3 pfes vysouvaci vidli-
ci 4 a zasouvaci hlavici 8 vypind pfes palec
6 nezndzorn&nou spojku a zaviréni stroje
je zastaveno. Ozub thlové paky 14 dosed&
na vndj$i prim#r zdpadkového kotoute 15.
Zahnutd péka 10 je na spoletném hiideli
pevn& spojena s pdkou 3. Zahnutd pdka 10
zvedd tdhlo 11 s cepem 12 k horni tvrati
dra¥ky 13. Soudasn& pii proudént tlakového
vzduchu do pneumatického védlce 8 proudi
vzduch také do pneumatického vélce 20.
Jeliko# stroj neni je3t& dovien, narazi pist
pneumatického vialce 20 na neznézornénou
paku zaviracfho mechanismu, stroj se ote-
vie a drdzka kotoute 18 se pootoli k ozu-
bu tGhlové paky 14. Po otevieni stroje ozub
Ghlové paky 14 tahem pruZiny 16 zapadne
do drédzky zépadkového kotouce 15. Stroj
je otevien. Cep 12 dosedne do dolni Uvrati
dr&zky 13. PFi pouZiti bezpeCnostni listy 17
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po krédtkém Casovém intervalu se pies &a-
sové relé v elektromagnetickém Soupdtku 19
zméni smysl tlakového vzduchu a také v
pneumatickych vélcich 9, 20. Pisty v obou
pneumatickych valcich 9, 20 zaujmou zé-
kladni polohu podle obr. 1 pies se§ldpnu-
tim noZni 3lapky 1. Stroj je pfipraven pro
dalsi pouZiti. P¥ zav¥eném stroji podle obr.
3 je spojka vypnuta, ozub Ghlové pdky 14
v draZce zdpadkového kotoude 15. Koncovy
spinal pro ovlddani elektromagnetického
Soupdtka 24 je sepnut nard¥kou 22 upev-
nénou na téhle 23 zaviracfho mechanismu.
Po sepnuti koncového spinate 18 bezped-
nostni liStou 17 dostane elektromagnetické
Soupéatko 24 impuls k pFesunuti pistu pneu-
matického vAlce 25. Pist pneumatického v4l-

ce 25 vysune ozub Ghlové paky 14 ze zépad-
kového kotouge 15. Cep 12 piisobi na spod-
ni ¢ast dréZky 13 a zahnutd pdka 10 poots-
€1 pdku 3 s kolikem 7 v dréZce 8 vidlice
pneumatického valce 9. Pdka 3 pFesune vy-
souvaci vidlici 4 a zasouvaci hlavici 5, kte-
ra pres palec 6 zapne neznigzorndnou Spoj-
ku pro zavirdni a otevirdni stroje. JelikoZ
ozub uhlové paky 14 je vysunut ze zdpad-
kového kotoule 185, stroj se otevie. Po Krat-
kém Casovém intervalu p¥es &asové relé se
zméni smysl proudéni tlakového vzduchu
v elektromagnetickém rozvddséi 24 a také
v pneumatickém vélci 25 a ozub twhlové
pdky 14 tahem pruZiny 16 zapadne do z&-
padkového kotoute 15. Stroj je pripraven
k dal3f préci.

PREDMET VYNALEZU

1. BezpeCnostni zafizeni koZeluZskych
mechanickych rotaénich listt, u nich# je za-
virdni a otevirdni stroje ovlddédno mecha-
nicky noZni Slapkou ovléddajici spojku, vy-
znadujici se tim, Ze noZni Slapka (1) je spo-
jena pres vidlici (2) s pdkou (3), kterd je
opatiena kolikem (7) zasunutym do drdZky
(8) vidlice pneumatického valce (9} ovla-
daného elektromagnetickym  Soupatkem
(19), pri¢emZ péka (3) spojena pres vidlici
(2} s noZni 3lapkou (1) je pevné& spojena

se zahnutou pdkou (10} ovladajici tghlo
(11) s Eepem (12) zasunutym v dré¥ce (13)
vidlice Ghlové pdky (14) s ozubem k ote-
virani a zavirdni stroje.

2. BezpeCnostni zafizeni podle bodu 1
vyznadujici se tim, Ze pneumatické vélce
(9, 20, 25) jsou ovlddéany pies elektromag-
neticka Soupatka (19, 24), koncovy spinad
(18) a tédhlo (23) zaviraciho mechanismu,
opatifené naraZkou (22) ovladajici spina&
(21), bezpe&nostni listou (17).
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