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Teherjarmii viazakhoz csatolhaté hidraulikus miikédési emeléhatfal

A talalméany emeldfal konstrukcio, amely az emeléshez sziikséges forgatonyomatékot
egy Onalléan miikodni képes forgaté mechanizmusbél nyeri, amelyre kiilonbozé
karhosszusagl parhuzamtartd paralclogrammamechanizmusok szerelheték, amihez
pedig 6sszcesukhat6 emlélap csatlakozik, amit maximalis emelési pozicioban lehet egy
miivelet eredményeként 6sszecsukas kozben figgbleges helyzetit nyugalmi pozicioba
billenteni. -

A taldlmany lényege egyrészt, hogy az alkalmazott segédemeldkar(2) hidraulikus
munkahengerrel (4) valo elforgatasaval kialakitott alapgépre, egyszer(i modon, a kivant
meéretre szabhat6 parhuzamtarté paralelogramma karokat -emelékar(3), tamasztdkar(5)-
lehet szerelni, lehetové téve azt, hogy az emeldfal tervezéskor figyelmen kiviil nem
hagyhato adott cmelési magassaghoz tartozo optimalis méretek, a teljes mechanizmus
atalakitasa nélkiil legyenek megkézelithetok.

A talalmany lényege masrészt, hogy a beiktatott tamaszté-billenté rad (13)
alkalmazasaval az emel6fal egyéb paramétereitol fliggetleniil sszecsukhato,
emelSlap1(10) és emeldlap2(11) részekbol dsszeallitott emeldlap kapesolodik a
parhuzamtart6 paralelogramma mechanizmushoz.

Jellemzo abra : 4.4bra
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Teherjarmii vazakhoz csatolhaté hidraulikus mikddési emeléhatfal

A talalmany targya, hidraulikus miik3dési teherjarmii alvazakhoz csatolhato
emeldhatfal — a tovabbiakban emeléfal -, amelynek miikddését egy geometriai
elrendezés hatéro\z/?ﬁcg.

A talalmany alkalmazasaval egy 6nallé emel6falkonstrukcio kifejlesztése valik
lehetdvé.

Emel6hétfalak tobbféle - milkodést meghatarozo —geometria alapjan keriiltek ezidaig
kivitelezésre. Az MSZ EN 1756-1 szabvany ,,A melléklete” emel6hatfal -
mechanizmusok cimsz6 alatt mutatja be ezeket. A hivatkozott szabvany szerinti kiilsé
paralelogrammamechanizmus elven miitk6dé dsszecsukhat6 emelélapos tipus
miikddésvizsgalata eredményeként és gyakorlati tapasztalatok alapjan allapithaté meg.

a.) Az emelési magassagot a paralelogrammamechanizmus karhossszisaga és annak
elfordulasi sz6ge hatdrozza meg.

b.) Az elforduldasi szog szilardsagi szamitasok eredménye, ami a terhelés
figyelembevételével meghatarozza a parhuzamtart6 paralelogramma két hosszu
oldalanak egymastol valé minimalis tavolsagat. Tchat adott emelési magassaghoz
tartozik egy optimalis karhosszsag és egy optimalis elfordulasi szdg, amiket érdemes
minél inkabb megkézeliteni az emel6hatfal tervezése, alkalmazasa soran. Kiilonos
jelentdsége van az idealis méretek figyelembevételének a kisteherautokra tervezett
emel6hatfalak esetében, ahol a jarm{iméretekbol adddoan szitk korlatok kézé szorul az a
hely, ahova az emel6hatfal egyaltalan szerelhetd.

c.) A hivatkozott paralelogrammamechanizmus elven mitkodé emeldhatfalak
jellemzoéje, hogy a parhuzamtart6 paralelogramma az emelési mechanizmus szerves
része, mivel a meghajto hidraulikus munkahenger kozvetleniil a pagalelogramma
karjat tamadja. Ennek az a hatranya , hogy az optimalis méretek'megkozelitése
érdekében a teljes emelési mechanizmust kell 4talakitani.

d.) A hivatkozott sszecsukhatd emelSlapos tipus jellemzdje, hogy az emelélap
hosszméretét a paralelogramma karhossza korlatozza, mivel 6sszecsukva azon
fekszik. Hatranya tehat, hogy rovid karos — kis emelési magassagot igényld — helyen
nem alkalmazhato, pedig az 6sszecsukhato tipus elénye, hogy miikodtetd rendszert
sporol.



A taldlmany célja, az emlitett hatranyok kikiiszobolésével létrehozni emeldhatfal
konstrukciot. Az 6nallé mitkodést meghatarozé geometriai elrendezés mentén tervezett
emel6hatfal olyan technolégiat kinal a gyartashoz, amellyel egyszeri médon lehet
biztositani az optimalis mértekhez valé rugalmas alkalmazkodast.

A taldlmany célja egyrészt olyan emeldhatfal konstrukcio létrehozasa, ahol a
parhuzamtart6 paralelogramma optimalis szégelfordulasahoz a specialis megmunkalast
igényl6 alkatrészek valtozasa nélkiil lehet kialakitani az optimalis karhossziisagot.
Masrészt olyan modon 6sszecsukni az emel6lapot, hogy az a miivelet ne fliggjon az
emeléhatfal egyéb paramétereitol.

A taldlmany szerinti emeléfal tehat —a mitkodését meghatarozo geometriai elrendezés
sajatossaga folytan — alapvetden két helyen mutat valtozast a fejlesztés alapjaul szolgald
paralelogrammamechanizmus elven miik5do, 6sszecsukhaté emeldlapos tipust
emeldhatfalakhoz képest.

Egyrészt a parhuzamtart6 paralelogrammamechanizmus, és a forgatast létrehozé
mcchanizmus — egy elényds kialakitas révén — egymastol elvalasztasra keriil, aminek
kovetkeztében az emelést végzo forgatdmechanizmus 6nalldan is miikodni képes.
Masrészt egy elonyos kialakitas folytdn az dsszecsukds miivelete a mindenkori emelési
magassagban vilik elvégezhet6vé, ugy, hogy az emeldlap dsszecsukva fliggblegesen all.
Az alkalmazott tamasztd-billent kar beiktatasaval az emelélap 6sszecsukodasanak
irdnya a szokvanyoshoz képest ellentétesre véltoztathatd, ami lehetévé teszi, hogy a két
fél lap egy —kézi- mozgatderd hatasara egyszerre mozogjon, vagyis félbehajtas kzben
fol is csukddjon.

A talalmény szerinti cmel6falat, annak mitkodését rajzokon keresztiil ismertetjiik
részletesebben, ahol az

1.4brdn a talalmany szerinti emel6fal emelémechanizmusat szemléltetd elvi 8sszeallitas
oldalnézetben max. emelési magassagban lathatd.

2.4bran a talalmany szerinti emel6fal emeldmechanizmusat szemléltetd elvi dsszeallitas
oldalnézetben min. emelési magassagban lathato

3.4bran az 1. 2. Abra | fitartoként jeldlt elvi alkatrészének egy lehetséges elonyos
kialakitasa zxonomnetrikusan lathato,

4.4br4n a talalmany szerinti emel6fal teljes mechanizmusat szemléltetd elvi osszeallitas
lathato,

S.abran a talalmany szerinti emel6fal 8sszecsukhato emeldlapjanak elvi 6sszedllitasa
oldalnézetben iizemi pozicioban lathatd,

6.4bran a taldlmany szerinti emel6fal 6sszecsukhaté elvi 6sszeallitasa oldalnézetbd!
koztes helyzetben lathato,

7.4bran a talalmany szerinti emel6fal 8sszecsukhat6 emeldlapjanak elvi 6sszcallitasa
oldalnézetbdl nyugalmi poziciéban lathato.




A 1.2. 3. abra szemléltet egy a talalmany szerint kivitelezheté emel6fal mechanizmust.

Az 1. 2. 3. abrakon végig kovetheto az az elgondolas ami szerint a forgato és
parhuzamtarté mechanizmusok szétvalasztasaval oly modon nyilik lehetoség a
kiilonb6z6 emelési magassagokhoz val6 alkalmazkodasra a gyartas soran, hogy egy a
parhuzamtartd paralelogramma karhosszat meghatarozo szalméretben beszerezhet6
elemet méretre kell vagni.

Az 1. 2. abra 1 fétarto rogzitett alkatrész, az crre épitett A , C forgaspontok, valamint a
2 segédemeldkar, €s a 4 hidraulikus munkahenger alkotjak az alapgépet.

A 2 segédemelOkart a D és C forgaspontokat 6sszeko6td hidraulikus munkahenger
kényszeriti elfordulasra A forgaspont koriil. Az elfordulasi szog annak megfelel6en
tervezett, hogy AF, FG, GB, BA paralelogrammamechanizmus terhelhetéségi
szempontbol feleljen meg a 6 emeldlapon elhelyezheté maximalis sulynak, amit a
BA=FG oldalak hossza befolyasol geometriailag.

Az alapgép elfordulasi szogét allandonak véve, az emeldfal emelési magassaga a 3
emelOkar és 5 tamasztokar hosszanak valtoztatasaval allithato be.

A 3 emeldkar E forgaspontban szerelt, oldhato kotéssel kapcsolodik a 2
segédemelokarhoz, H ponton tamaszkodik.

Az 5 tamasztokar B forgaspontban szerelt, oldhato kotéssel kapesolodik az 1 fétartohoz.
A 3 emelOkar részei : az E és H pontokhoz illeszked6 7 végelem, az F forgasponthoz
csatlakozo 9 karvég, valamint a kettdt §sszek6to 8 sszekotoelem.

A 7 végelem és 9 karvég specialis format, megmunkalast igényel, a 8 3sszekotoelem
kialakitasanak céljara szalformaban beszerezhet$ anyag alkalmazhatd.

Az 5 tamasztokar a 3 emeldkar szerint allithato 6ssze.

A 3 emeldkar és 5 tamasztokar szerelhetdségébdl €s Gsszedllitasanak modjabol
kovetkezik, hogy a kivant emelési magassag beallitasa a8 Osszekotoelem és az 5
tamasztokar megfeleld méretre szabasaval megoldhato.

Az 1. 2. abran szerepl6 H pont iitk6zo6 feliilet. Feladata megakadalyozni a 3 emelGkar
elfordulasat E forgaspont koriil a minimalis emelési magassag iranyba , az ezzel
ellentétes iranyu elmozdulas nincs korlatozva.

A 2 segédemeldkaron kialakitott A és E forgaspontok egymashoz viszonyitott 1. 2.
abra jellege szerinti elhelyezése azon cél érdekében tortént, hogy a 2.4bra szerinti
minimalis emelési magassag pozicioban a 6 emelSlap I pontjanak talajjal valo
érintkezésekor a 6 emel6lap Onsulya a 3 emeldkar kozvetitésével EA erokarral 2
segédemelbkart tovabb forgassa, mikézben a 4 hidraulikus munkahenger tovabb
rovidiil. Ez a folyamat a mechanikusan miik3d6 automatikus lebillentés miivelete, ami
lépcsémentes kapcsolatot biztosit a talaj és a 6 emelolap J éle kozott.

A 6 emeldlap stabil fiiggesztése érdekében az 1. 2. abran szemléltetett mechanizmusbol
ketto, egyméssal parhuzamosan miikddore van sziikség.

Az 1.2. Abral f'élartOJaJelkegc/l azt a stabil felfliggeszto elemet, amely blZlOSllja
hogy a A, B, C ﬂrgaspontok mpndegylke rogzitett legyen az 1. 2. Abra jellege sarint
oldalnézetben.

A 3. abra szemléltet egy elényos fotarto kialakitast, amely alkalmas az 1. 2. Abra 2
segédemeldkar A forgaspontjan keresztiil és 5 tamasztokar C pontjan keresztiil két db



bemutatott mechanizmust tartani. A 2 segédemelékar K pontja valojaban tengelyvonal,
amely mentén kialakitott tengely 6sszekoti a 2 db segédemeldkar megfeleld pontjait, és
amely tengelyre a 3. Abra C forgaspontjainak iranyaba lehet helyezni a D forgaspontot,
ezaltal a 4 hidraulikus munkahenger a 2 db egymassal parhuzamosan miksd6

mechanizmus kozépre keriilhet. : /

J i
Az 1.2.3. Abrakon bemutatott talalmany szerinti emcléfal mechanizmusa a megfelelo
szilardsagi mutatdk figyelembevételével elkészithetd.

Az 5. 6. 7. Abra szemléltet egy a talalmany szerint kivitelezheld emeléfal 8sszecsukhato 7 ,
emeloélap megoldast. ,_% X <« AN //1/( (
Az emeldlapok vonatkozasaban alapvetéen meg kiilonboztetni két poziciot, az S., dbra  *
szerinti lizemi poziciot és a 7.abra szerinti nyugalmi poziciét.

A 6.abra egy koztes helyzetet abrazol, amely a két pozicié k6zotti mozgatas egy

kiragadott pillanata. Az S. 6. 7. Abra segitségével tehat végig kovethetd az a folyamat,
amely egy —kézi erdvel végezhetd- miivelet eredményeként az emelSlap félbehajtas
kozben csukédik nyugalmi pozicioba. -

Az5.6.7. Abrak F és G forgaspontja illeszkedik az 1. 2. 3. Abrak F és G
forgaspontjaihoz.

‘Az S. Abra 10 emeldlapl és 11 emeldlap2 C és D éle egysikban van, C+D adja az
emeldlap hosszat. Az aésb élek iitkdznek egyméssal és 16 mechanikus oldhaté retesz,
valamint a 14 és 15 zsanérfiileken keresztiil N fogaspontba elhelyezett csapszeg koti
Oket egymdshoz, a 13 tamaszto-billentd rud tartja meg ezt a helyzetet. A 12 tartéelem F
és G forgaspontjaaz 1. 2. 3. Abrak F és G forgaspontjaihoz kapcsolodik, igy a 12
tartoelem az emel6lap vonatkozasaban stabil helyzetiinek tekinthetd. A 16 mechanikus,
oldhat6 retesz oldasaval a 10 emelélapl O élére gyakorolt F'erd hatdsara az 6. Abran
szemléltetett pozicio szerint mozog az emeldlap.

A 13 tamaszto-billent6é rid és 14 zsanérfiil M forgaspontja . forgaspont koriil fordul M-
[. sugar kér ivén, mikdzben F-N sugart kor ivén mozgatja a 14, 15. Zsanérfiil N
pontjat.

Az F és L forgaspontok kozott 1évé 5. 6. 7. Abran szemléltetett fiiggoleges iranyt
tavolsag €s M és N frgaspontok koz6tti tavolsag egyiittesen feltétele és biztositéka is a
mechanikus miikddésnek, vagyis hogy a 10 emelélapl és 11 emelélap2 F’eré hatasara L
€s F rogzitettt forgaspontok altal meghatarozott kényszerpalyan mozogva haladjanak.
Az L-M ¢és F-N sugari korivek mint mozgaspalyak ésszehangolasa olyan szamitasok
eredménye, amelyek soran az 1. 2. Abra 6 emel§ lapra helyezhetd maximalis salyt is
figyelembe kell venni, de a 5. 6. 7. 4Bra a mechanizmus clvi miikodéképességét kellden

szemlélteti.

A bejelentési kérelemben szereplé melléklet tartalmaz egy a talalmany szerint
kivitelezett emel6fal konstrukeid tervet, 500 kg névleges emeldképességre méretezve. a
4.4bran szemléltetett iranyeclvek alapjan lett tervezve.



Szabadalmi igénypontok

<Ll) l Teherjarmii vazakhoz csatolt hidraulikus mitkodésii emeléhatfal, amely a kiilsd

paralelogrammamechanizmus elven miikdé emeléfalak koz¢ sorolhatolazzal
~ jellemezve, hogy a tbtartéra (1) épitett segédemeldkar(2) és hidraulikus

fnunkahenger (4) alkatrészek Osszeallitasaval két —egymastol meghatarozott
tavolsagu- sikban 1évd, de egyiitt mozgo forgatdmechanizmus van kialakitva,
amit egy db a két sik kozott elhelyezett hidraulikus munkahenger(4) hajt meg
alapgépkeént szolgalva a parhuzamtart6 paralelogrammamechanizmus
milkodtetéséhez.

2.) Az 1. Igénypont szerinti hidraulikus miik6désii teherjarmi alvazakhoz
csatolhaté emeloéhatfal n’éggal Je llemezve,, hogy az alapgéphez kiilonb6z6
karhosszusagu pérhuzamtal"t(') ‘f;éir;l‘é]’bag;ramma mechanizmusok szerelése
oldhato kotéssel megoldott.

3) Az 1. Igénypont szerinti hidraulikus miikodésii teherjarmii alvazakhoz
csatolhato emeléhétfal@ggl» »jygllemech,,, hogy az alapgép altal meghajtott
paralelogrammamechanizmus emel6kar (3) és tamasztokar (5) alkatrészeinek
hossza, az emeléfal tervezésekor figyelembe vett optimalis méretekhez az~ = '«

_ Osszckotoelem(8) méretre darabolasaval van igazitva.

ii)\ —Teherjérmﬁ vazakhoz csatolhato hidraulikus miikodésii emeldhatfalhoz kapcsolt

Osszecsukhato emelélap,’@za} jellemé_ztﬂfE‘;\hogy az emel6lap1(10) és
emel6lap2(11) két tél emelélaphdz rendelt tdmasztd-billentd rad(13) és
tartoelem(12), valamint & zsanérfiil(14) alkatrészekbdl kialakitott mechanizmus
sz emelélapot(6) [’erdvel kényszerpalyan mozgatva csukja 6ssze, mikozben az
Osszecsukott emeldlap fiiggéleges helyzetli nyugalmi pozicidba keriil.
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