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La présente invention concerne un mécanisme de com~
mande manuelle composé d'un boubon rotatif couplable avec
un arbre dépassant d'une platine,

Dans de tels mécanismes de commande connus, le main-
tien du bouton rotatif sur la platine nécessite un grand nom-
bre de piéces élémentaires telles que des vis & téte hexago-
nale, des freins d'écrou, des rondelles élastiques, etc. Ia
complication sugmente généralement encore si le mécanisme de
commande doit &tre protégé contre ume manoeuvre intempestive
sous l'effet de secousses.

L'invention a pour objet un mécanisme de commende ma-

nuelle dans lequel, malgré une sécurité suffisante contre une

manoeuvre intempestive, le maintien du bouton rotatif soit
possible au moyen d'un seul é&lément.

Ce mécanisme de commande est caractérisé par le fait
que le bouton rotatif comporte, sur sa face tournée vers la
platine, un bord en saillie radiale sur lequel repose un res-—
sort de serrage entourant le bouton, fixé a la platine en deux
emplacements diamétralement opposés et présentant en direction
périphérique une interruption dont les deux extrémités sont
fixables a la platine, la distance entre les deux points de
fixation correspondants sur la platine étant un peu plus fai-
ble que la distance entre lesdites extrémités d'interruption
du ressort de serrage & 1l'état de repos. Du fait que la dis-
tance entre les points de fixabtion sur la plabtine est infé-
rieure & celle qui sépare les extrémités de 1'interruption du
ressort de serrage, ce dernier, lors de sa fixation sur la
platine, se trouve tendu et appuie en direction radiale con-
tre le bouton rotatif. On obtient, entre ce bouton rotatif et
le ressort de serrage, par suite de leur secteur de contact
atendu, un frottement élevé, si bien que le bouton est suf-
fisamment protégé contre une manoeuvre intempestive sous
secousses,

En vue d'une fixation particuliérement simple du res-
sort de serrage, celui-ci peut former un octogone dont un cb-
té est contre-coudé axialement par rapport au boubton rotatif
et accroché derriére une saillie d'un des bords de la platine,
tandis que les extrémités de 1'interruption, placée sur le
ct2 opposé du ressort, ont une forme en "U" et sont
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enclenchées dans une entaille du bord opposé de la platine.

L'invention sera mieux comprise & l'aide de la des-
cription détaillée d'un mode de réalisation pris comme exem-
ple non limitatif et illustré schématiquement par le dessin
annexé, sur lequel :

la figure 1 est une vue en perspective éclatée fai-
sant voir les différentes parties du mécanisme avant son mon-
tage ; la figure 2 est une vue en perspective du mécanisme
de commande entiérement monté.

La référence 1 désigne une platine de laquelle dé-
passe un arbre de réglage 2. Sur ret arbre 2 est enfoncé un
bouton rotatif 3 maintenu par un ressort de serrage 4. Le
couplage entre 1l'arbre de réglage 2 et le bouton rotatif 3
enfoncé a lieu par exemple par emboitement. On peut ménager
a cet effet sur lesdits arbre 2 et bouton 3 un cannelage ou
un méplat appropriés. ,

Dans l'exemple considéré, le ressort de serrage 4
est octogonal. TUn cdté 5 de ce ressort de serrage octogonal
4 est contre-coudé parallélement a la direction axiale du
bouton rotatif 3 . Du c¢8té opposé, le ressort de serrage 4
présente une interruption 6 sur laguelle ses extrémités 7 et
8 ont une forme en “U",

Ie bouton rotatif 3 comporte sur sa face tournée vers
la platine un bord en saillie radiale 9 . La platine 1 elle=-
méme présente sur un bord une saillie 10 et sur le bord op-
posé une entaille 11, :

Pour monter le dispositif, on enfonce d'abord le bou~
ton rotatif 3 sur 1l'arbre de réglage 2, puis on accroche le
ressort de serrage 4 par son cdté contre-coudé 5 derriére la
saillie 10 de la platine et on le fait glisser sur le bouton
rotatif 3. Aprés quoi, on enclenche les extrémités 7 et 8 en
forme de "U" du ressort de serrage 4 dans l'entaille 11 de
la platine 1. Compte tenu de 1'épaisseur du matériau du res-
sort de serrage 4 et de la distance entre les arétes lla et
11b de l'entaille 11, la distance entre les deux extrémités
7 et 8 en forme de "U" est choisie. en sorte que celles-ci
doivent &tre déplacées quelque peu l'une vers 1'autre et
soient maintenues en cette position aprés l'enclenchement,
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De ce fait, le ressort de serrage 4 se trouve contractd et
pressé en direction radiale contre le boubon rotatif 3.

La forme octogonale du ressort de serrage 4 offre de
plus 1'avantage de permettre de compenser des tolérances de
fabrication lors de la mise en tension dudit ressort,
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REVENDICATTIONS
1, Mécanisme de commande manuelle composé d'un bou-

ton rotatif couplable avec un arbre dépassant d'une platine,
mécanisme caractérisé par le fait que le boubon rotatif com-
porte, sur sa face tournée vers la platine, un bord en sail-
lie radiale sur lequel repose un ressort de serrage entourant
le bouton, fixé a la platine en deux emplacements diamétrale-
ment opposés et présentant en direction périphérique une in-
terruption dont les deux extrémités sont fixables & la platine,
la distance entre les deux poknts de fixation correépondants
sur la platine étant un peu plus faible que la distance entre
lesdites extrémités d'interruption du ressort de serrage a
1'état de repos.

2. Mécanisme de commande manuelle selon la revendi-
cation 1 caractérisé par le fait que le ressort de serrage forme
un octogone dont un cdté est contre-coudé axialement par rap-
port au bouton rotatif et accroché derriére une saillie d'un
des bords de la platine, tandis que les extrémités de 1l'inter-
ruption, placée sur le c8té opposé du ressort, ont une forme
en "U" et sont enclenchées dans une entaille du bord opposé
de la platine,
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