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(57) Resumo: MAQUINA DE SELECAO PARA PIRULITOS. A presente invencido refere-se a um equipamento de selecdo
para um dispositivo para embalar artigos (11) que compreende uma placa de selecao (1) que gira ao redor de um eixo (2),
e uma roda de remocao (3) que gira ao redor de um eixo (5) e que compreende uma pluralidade de unidades de remocao
(6) com duas pegas (7, 8) para acomodar e prender os artigos, enquanto ambas as pegas sao pivotantes ao redor de um
respectivo eixo de alavanca de pega (9, 10) cada unidade de remocao é rotativa ao redor de um proprio eixo pivo (12) e
cada pega tem uma mandibula de pega (13, 14), enquanto a distancia entre o eixo de alavanca de pega e a mandibula de
pega é igual em cada par de pegas, as mandibulas de pega sado projetadas para pegar o bastao de um pirulito.
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Relatorio Descritivo da Patente de Invencéo para "EQUI-
PAMENTO DE SELEGAO PARA UM DISPOSITIVO PARA EMBA-
LAR ARTIGOS".

[001] A presente invencao refere-se relativa a uma maquina de
selecao para pirulitos, que faz parte de uma maquina para embalar
pirulitos.

[002] E conhecido embalar artigos como doces em uma lamina
de filme/folha, caso em que os artigos devem ser separados antes de
ser embalados. Esta separagcao pode ser realizada com uma maquina
como ensinado na Patente EP 1 357 063 B1. Contudo, esta maquina
nao € adequada para separacao de pirulitos.

[003] E um objetivo da invencéo fornecer um equipamento de se-
lecdo de uma maquina de embalar pirulitos, que seja capaz de alcan-
car uma frequéncia elevada.

[004] O problema € solucionado com um equipamento de selecao
para um dispositivo para embalar artigos, que compreende uma placa
de selecao que gira ao redor de um eixo, € uma roda de remoc¢éo que
gira ao redor de um outro eixo, e que compreende uma pluralidade de
unidades de remog¢ao com duas pegas para acomodar e prender os
artigos, enquanto ambas as pegas s&o pivotantes ao redor de um res-
pectivo eixo de alavanca de pega, cada unidade de remocao é rotativa
ao redor de um préprio eixo pivd, e cada pega tem uma mandibula de
pega, enquanto a distancia entre o eixo de alavanca de pega e a man-
dibula de pega € igual em cada par de pegas, € as mandibulas de pe-
ga séo projetadas para pegar o bastdo de um pirulito.

[005] De acordo com a presente inven¢ado, o equipamento de se-
lecdo inovador compreende uma placa de selecao que gira ao redor
de um eixo, orientando com isto os pirulitos que entram de maneira
randdmica para espacos individuais de sustentacao, preferivelmente

de tal modo que o bastdo do pirulito se estenda para fora das placas
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de aceleracao.

[006] Além disso, o equipamento inovador compreende uma roda
de remoc¢éo. A roda de remocao gira ao redor de um eixo de rotacdo
para pegar o pirulito a partir da placa de selecao e distribui-lo para
uma estacdo de processamento situada a jusante da mesma, na dire-
cao de processamento. Tal estac&do €, por exemplo, uma estacédo que
fornece a embalagem para o pirulito. Esta roda de remocao € dotada
de uma série de unidades de remoc¢ao, cada uma compreendendo um
par de pegas, entre as quais 0 bastao do pirulito € preso, e assim re-
movido da placa de selecdo. Para facilitar a remoc¢ao, as unidades de
remocao podem ser aceleradas/desaceleradas em relacdo ao movi-
mento de rotagcdo da roda de remocgao, para aumentar o tempo dispo-
nivel para a pega, sem limitar a velocidade de rotacdo da roda de re-
mocao. A aceleracao/desaceleracéo é realizada por meio de uma ro-
tacdo das unidades de remo¢do em relagao a roda de remocao ao re-
dor de um eixo pivd. O eixo de rotacdo e o eixo pivd sdo paralelos um
ao outro. Além disso, as pegas s&o ligadas de maneira rotativa a uni-
dade de remocé&o. Cada pega pivota ao redor de um eixo de alavanca
de pega que € ligado a unidade de remocao e paralelo ao eixo pivd da
unidade de remocao. A rotacdo das pegas tem lugar, preferivelmente,
girando a respectiva unidade de remocgao. As pegas giram entre uma
posicéo de fixagcdo e uma posicao aberta.

[007] De acordo com a presente invencao, cada pega compreen-
de uma mandibula de pega, enquanto a distancia entre o eixo de ala-
vanca de pega e a mandibula de pega € igual em cada par de pegas.
[008] Além disso, as mandibulas de pega s&o projetadas para
pegar o bastdo de um pirulito. Preferivelmente, as pegas tém dentea-
mentos que acomodam o bastdo do pirulito. Com estes denteamentos,
o bast&o do pirulito pode ser mantido em uma posicao predeterminada

sem danificar o bastdo. Os denteamentos s&o projetados de acordo
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com a forma do bastdo. Devido aos denteamentos o bastao é preferi-
velmente fixado em toda a sua circunferéncia.

[009] Ainda mais preferivelmente, pegas tém dispositivo de guia
que guia o bastao do pirulito para a denteagdo. Assim € evitado que as
pegas percam o bastdo, ou que o bastdo seja apanhado em uma posi-
¢ao randdémica, o que complica o0 processamento adicional do pirulito.
[0010] Preferivelmente, as pegas contatam uma a outra em uma
posicéo intermediaria aos dois eixos de alavanca de pega.

[0011] Preferivelmente, cada mandibula de pega tem dois planos
de pega que sao espacados, separados um do outro, de modo que
eles interagem em diferentes posicdes com o bastao do pirulito. Esta
modalidade preferencial da presente invencéo facilita a fixacao do bas-
tdo em uma certa posicdo que melhora o processamento adicional dos
pirulitos.

[0012] Preferivelmente ambas as pegas de uma unidade de remo-
¢cao s&o essencialmente idénticas.

[0013] Preferivelmente, a roda de remocao € localizada atras da
circunferéncia da placa de selecdo, de modo que as pegas possam
pegar facilmente os bastdes dos pirulitos.

[0014] A invencéo € explicada agora em mais detalhes, iniciando a
unica figura 1. Estas explicagcdes n&o limitam o escopo de protecéo da
presente invencao.

[0015] O equipamento de selec&o inovador € utilizado para pro-
cessar pirulitos 11 com um bastdo 4. Uma placa de selegdo 1 gira no
sentido anti-horario ao redor de um eixo de rotagao 2, como delineado
pela seta. A placa de selecdo 1 compreende ainda espacos de susten-
tacdo 17, para o interior dos quais os pirulitos sdo arranjados devido a
rotac&o da placa de selecao 1, de tal modo que o bastéo 4 se estenda
sobre a circunferéncia da placa de sele¢do 1. Os pirulitos 11 séo re-

movidos da placa de selecao por meio de uma roda de remocéo 3 que
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gira no sentido horario ao redor de um eixo de rotagao 5, como deline-
ado pela seta. Na roda de remoc¢ao 3, diversas unidades de remoc¢ao 6
sao ligadas de maneira rotativa. Elas podem ser aceleradas ou desa-
celeradas em relagdo ao movimento da roda de remoc¢éo 3. Cada uni-
dade de remocao 6 compreende duas pegas 7, 8 que sao ligadas de
maneira pivotante a unidade de remoc¢do 6 por meio do eixo de ala-
vanca de pega 9, 10. Devido ao pivotamento, as pegas podem ser
movidas de maneira reversivel desde uma posicao aberta para uma
posicao de pega. Cada pega compreende uma mandibula de pega 13,
14 que pega o bastdo. Para pegar o bastdo em uma posicéo fixa pre-
determinada, cada mandibula de pega tem um denteamento 16 que &
projetado de acordo com o tamanho do bastdo, de modo que as duas
pegas 13, 14 pegam o bastao 4 em toda a sua circunferéncia, sem da-
nificar o bastao 4. Além disso, cada pega compreende dois planos de
pega 18, 19 que sao localizados adjacentes um ao outro no mesmo
plano, porém que s&o separados de maneira reversivel um do outro.
Estes planos de pega 18, 19 facilitam a pega do bastado do pirulito em
uma posicdo predeterminada. Entre os dois planos de pega 18, 19, o
dispositivo de guia 15 € localizado, o qual guia o bastdo do pirulito pa-
ra a denteacdo 16. O dispositivo de guia € localizado em dois planos
diferentes em relacdo ao plano do papel. Cada pega tem aberturas
respectivas, para o interior das quais o dispositivo de guia 15 & inseri-
do durante o fechamento das pegas, de modo que as pegas possam

ser trazidas em contato uma com a outra.

[0016] O equipamento de selec&o inovador trabalha como a se-
guir:
[0017] A roda de remog¢do gira a uma velocidade constante. Na

posicdo de 3 horas as duas pegas 7, 8 da respectiva unidade de re-
mocao 6 sao espacadas separadas, de modo que o pirulito que foi

apanhado por esta unidade de remoc¢éo 6 possa ser manipulado para
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uma outra maquina que nao esta delineada. Logo depois da passa-
gem, a unidade de remoc¢ao 6 gira no sentido anti-horario em relacéo
ao movimento constante da roda de remoc¢édo. Devido a esta desacele-
racdo, trés unidades de remocéo 6 na vizinhancga da posicao de 6 ho-
ras sao essencialmente paralelas uma a outra, ttm uma distancia rela-
tivamente pequena em relagdo uma a outra, € podem interagir com um
pirulito, respectivamente. Na posicao de 6 horas, as unidades de re-
mocao 6 devem ter a mesma velocidade que a placa de selecao 1, pa-
ra permitir uma retirada suave dos pirulitos para fora da roda de sele-
cao. Na posicdo de 6 horas, as pegas da unidade de remo¢éo sao fe-
chadas, e o pirulito 11 € removido da placa de selecdo 1. Antes que as
unidades de remog¢ao 6 alcancem novamente a posicao de 3 horas,
elas s&o aceleradas de modo que a sua velocidade corresponda a ve-
locidade da préxima maquina nao-delineada, que é mais elevada que
a velocidade da roda de remoc¢&o. Esta aceleragao cria mais distancia
entre os pirulitos, de modo que mais espaco para o embrulhamento é
fornecido, e permite uma passagem suave dos pirulitos para a préxima
maquina. Devido aa denteacao 16, bem como devido aos dois planos
de pega 18, 19, o bastao do pirulito € paralelo ao eixo de rotagéo 5 da
roda de remocéao 3, o que facilita a remocao do pirulito da placa de se-
lecdo 1, bem como a passagem do pirulito para a préxima etapa do
processo.

Listagem de Referéncia

Placa de selecéo
Eixo de rotacédo
Roda de remocao
Bastéo

Eixo de rotacédo

Unidades de remocéao

N o o s~ 0D~

Pega
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10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.

Pega

Eixo da alavanca de pega
Eixo da alavanca de pega
Artigos

Eixo pivd

Mandibula de pega
Mandibula de pega
Dispositivo de guia
Denteamento

Espacos de sustentacao
Primeiro plano de pega

Segundo plano de pega
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REIVINDICAGOES

1. Equipamento de selecdo para um dispositivo para emba-
lar artigos (11) que compreende uma placa de selegcado (1) que gira em
torno de um eixo (2) e uma roda de remoc¢éo (3) que gira em torno de
um eixo (5) e que compreende uma pluralidade de unidades de remo-
¢cao (6) com duas pegas (7, 8) para receber e prender os artigos (11)
enquanto que ambas as pegas (7, 8) sdo articuladas em torno de um
respectivo eixo de alavanca de pega (9, 10), cada unidade de remoc¢éo
(6) é rotativa em torno de um proprio eixo pivd (12) e cada pega (7, 8)
tem uma mandibula de pega (13, 14), caracterizado pelo fato de a dis-
tancia entre o eixo de alavanca de pega e a mandibula de pega ser
igual em cada par de pegas e por as mandibulas de pega (13, 14) se-
rem projetadas para pegar o bastao (4) de um pirulito e dispositivo de
guia que guia o bastéo (4) do pirulito dentro da denteacgao (16).

2. Equipamento de selecdo de acordo com a reivindicacdo
1, caracterizado pelo fato de as pegas (7, 8) contatarem uma a outra
em uma posicao intermediaria aos dois eixos de alavanca de pega (9,
10).

3. Equipamento de selecdo de acordo com a reivindicacdo
1 ou 2, caracterizado pelo fato de cada mandibula de pega (13, 14) ter
dois planos de pega.

4. Equipamento de selecao de acordo com qualquer uma
das reivindicagbes precedentes, caracterizado pelo fato de ambas as
pegas (7, 8) de uma unidade de remoc¢ao (6) serem essencialmente
idénticas.

5. Equipamento de selecao de acordo com qualquer uma
das reivindicagdes precedentes, caracterizado pelo fato de a roda de
remocéo (3) ser localizada atras da circunferéncia da placa de selecao
(1).

6. Equipamento de selecao de acordo com qualquer uma
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das reivindica¢des precedentes, caracterizado pelo fato de 0 movimen-
to da unidade de remocao (6) e/ou o0 movimento das pegas (7, 8) se-

rem derivados da rotacao da roda de remoc¢éo (3).
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RESUMO
Patente de Invencdo: "EQUIPAMENTO DE SELEGCAO PARA UM
DISPOSITIVO PARA EMBALAR ARTIGOS".

A presente invencéo refere-se a um equipamento de sele-
cao para um dispositivo para embalar artigos (11) que compreende
uma placa de sele¢do (1) que gira ao redor de um eixo (2), € uma roda
de remocao (3) que gira ao redor de um eixo (5) e que compreende
uma pluralidade de unidades de remogao (6) com duas pegas (7, 8)
para acomodar e prender os artigos (11), enquanto ambas as pegas
(7, 8) sao pivotantes ao redor de um respectivo eixo de alavanca de
pega (9, 10) cada unidade de remocao (6) é rotativa ao redor de um
proprio eixo pivdé (12) e cada pega tem uma mandibula de pega (13,
14), enquanto a distancia entre o eixo de alavanca de pega (9, 10) e a
mandibula de pega (13, 14) é igual em cada par de pegas (7, 8), as
mandibulas de pega (13, 14) s&o projetadas para pegar o bastao de

um pirulito.
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