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Wynalazek dotyczy urządzenia do śle¬
dzenia za celem, poruszającym się wzglę¬
dem miejsca jego ustawienia, zaopatrzo¬
nego w przyrząd celowniczy, który może
być nastawiany zapomocą przekładni roz-
rządczej, posiadającej koło ręczne lub po¬
dobny narząd oraz dwa zmienniki szybko¬
ści, z których każdy zawiera narząd na¬
pędowy, poruszany ze stałą szybkością za¬
pomocą silnika, i narząd, napędzany zapo¬
mocą tego narządu, który w celu zmiany
jego szybkości może być przestawiany
względem narządu napędowego zapomocą
urządzenia nastawczego, przyczem narząd,
napędzany przez jeden ze zmienników
szybkości, jest sprzęgany z przyrządem ce¬
lowniczym, wskutek czego przyrząd ten
może być nastawiany jeszcze zapomocą sil¬
nika, urządzenie zaś nastawcze jest sprzę¬

gane zarówno ze wspomnianem kółkiem
ręcznem, jak i z narządem napędzanym
drugiego zmiennika szybkości, dzięki cze¬
mu na to urządzenie nastawcze działa nie-
tylko koło ręczne, lecz także i narząd, na¬
pędzany przez to koło.

Dzięki wynalazkowi otrzymuje się u-
rządzenie, wymagające do obsługi tylko
jednego koła ręcznego, a zatem bardzo
wygodne, przyczem, jak wykazały bada¬
nia, urządzenie to także i przy zmiennej
szybkości obrotu linj i celowania pozwala
na bardzo szybkie zastąpienie napędu ręcz¬
nego napędem silnikowym, gdy przez po¬
wyżej wspomniany drugi zmiennik szybko¬
ści urządzenie nastawcze zostaje sprzężo¬
ne z kołem ręcznem, napędzany zaś na¬
rząd — z przyrządem celowniczym.

Ażeby uniknąć zbyt dużego ruchu linji



celowania, wytwarzanego przez napęd sil¬
nikowy przy rozpoczęciu śledzenia za ce-

£: lenV**ldlkutek czego sterowanie tam i zpo-
wrotem byłoby zwłązarie k ruchem koła
ręcznego, frależy między urządzenie na-
stawcze każdego z obu zmienników szyb¬
kości a koło ręczne włączyć rozłąezalne
sprzęgło.

Urządzenie według wynalazku przed¬
stawione jest schematycznie na załączo¬
nym, rysunku w widoku zgóry.

Urządzenie zawiera dwa zmienniki
szybkości, z których jeden jest zaopatrzo¬
ny w tarczę cierną 1 oraz w koło cierne
3, przesuwane wzdłuż żłobkowanego wa¬
łu 2, natomiast drugi zmiennik posiada
tarczę cierną 4 i koło cierne 6, przesuwa¬
jące się wzdłuż żłobkowanego wału 5. Za¬
pomocą przekładni 7 i 8 o kołach stożko¬
wych tarcze cierne 1 i 4 są napędzane ze
stałą szybkością silnikiem 9. Do przesta¬
wiania koła ciernego 3 wzdłuż wału 2 słu¬
ży obsada 10 w postaci nakrętki, w której
daje się obracać wrzeciono śrubowe 11,
natomiast do przestawiania koła ciernego
6 wzdłuż wału 5 służy obsada 12, w któ¬
rej daje się obracać wrzeciono śrubowe
13. Do napędu wrzeciona śrubowego 11
służy przekładnia różnicowa 14, której
jedno stożkowe koło zębate 15 jest osa¬
dzone na wale 16, sprzężonym zapomocą
przekładni 17 o kołach stożkowych z wa¬
łem 5, a drugie stożkowe koło zębate 18
jest osadzone na wale 19, sprzężonym za¬
pomocą przekładni stożkowych kół zęba¬
tych 20, wału 21 i rozłączalnego sprzęgła
22 z wałem 23, na którym jest umocowa¬
ne koło ręczne 24. Koło stożkowe 25 prze¬
nosi obrót obu kół obiegowych 26 i 27
przekładni różnicowej 14 naokoło osi wa¬
łów 16 i 19 na koło stożkowe 28, połączo¬
ne nieruchomo z wrzecionem śrubowem

11. Wrzeciono śrubowe 13 sprzężone jest
z wałem 23 zapomocą przekładni 29 o ko¬
łach stożkowych, wału 30, przekładni 31
o kołach stożkowych, wału 32, rozłączal¬

nego sprzęgła 33, wału 34, przekładni 35
o kołach stożkowych, wału 36 i przekładni
37 o kołach stożkowych. Liczbą 38 jest o-
znaczona luneta celownicza, do której na¬
pędu służy przekładnia różnicowa 39. Jed¬
no stożkowe koło zębate 40 tej przekładni
różnicowej jest osadzone na wale 41, któ¬
ry zapomocą przekładni 42 o kołach stoż¬
kowych, wału 43, przekładni 44 o kołach
stożkowych, wału 45 i przekładni 46 o ko-
ładh stożkowych jest sprzężony z wałem
5, natomiast drugie stożkowe koło zębate
47 przekładni 39 jest osadzone na wale
48, napędzanym zapomocą przekładni róż¬
nicowej 49. Koło czołowe 50 przenosi ruch
obu kół obiegowych 51 i 52 przekładni
różnicowej 39 naokoło osi wałów 41 i 48
na koło czołowe 53 wału 54, sprzężonego
zapomocą przekładni 55 o kołach stożko¬
wych z lunetą celowniczą 38. Jedno stoż¬
kowe koło zębate 56 przekładni różnico¬
wej 49 jest osadzone na wale 57, sprzężo¬
nym zapomocą przekładni 58 o kołach
stożkowych z wałem 2. Drugie stożkowe
koło 59 przekładni 49 jest zamocowane na
wale 60, sprzężonym zapomocą przekład¬
ni 61 o kołach stożkowych z wałem 23.
Koło stożkowe 62 przenosi obrót obu kół
obiegowych 63 i 64 przekładni różnicowej
49 naokoło osi wałów 57 i 60 — na koło
stożkowe 65, zamocowane na wale 48.

Ażeby urządzenie do śledzenia za ce¬
lem było gotowe do użytku, potrzeba, aby
każde z dwóch kół ciernych 3 i 6 znajdo¬
wało się w środku odpowiedniej tarczy
ciernej 1 lub 4. W tym celu należy obra¬
cać koło ręczne 24 aż do rozłączenia jed¬
nego lub drugiego z obu sprzęgieł 22 i 33.
Wtedy uruchomia się silnik 9. Jeżeli trze¬
ba śledzić za celem, to przy rozłączonych
sprzęgłach 22 i 33 należy koło ręczne 24,
działające na lunetę 38 zapomocą narzą¬
dów 47 — 55 oraz narządów 59 — 65, ob¬
racać aż do chwili pokrycia się obrazu
celu w lunecie ze znakiem celowniczym
lunety. Następnie sprało 22 należy włą-
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czyi:, koło aąś poruszać t$k, ażeby obraz
celu stale się pokrywał ze znakiem celow¬
niczym. Włączenie sprzęgła 22 powoduje
działanie wału 23 zapomocą narządów
18 — 28 na wrzeciono śrubowe ii oraz

przesunięcie koła ciernego 3 ze środka tar¬
czy ciernej 1, wskutek czego wał 2 zostaje
napędzany siioakiem 9 z szybkością, któ¬
ra zależy od każdorazowej odległości ko¬
ła ciernego 3 od środka tarczy ciernej 1
i zwiększa się w miarę obracania się koła
ręcznego 24. Ponieważ wał 2 jest sprzężo¬
ny zapomocą narządów 47 — 58 i 62 —
65 z lunetą 38, przeto luneta oprócz na¬
pędzania ręcznego otrzymuje jeszcze na¬
pęd silnikowy, który staje się coraz więk¬
szy i większy, przyczem jeżeji ruch linji
celowania skierowywanej stale na cel po¬
siada stałą szybkość kątową, napęd ten
staje się wreszcie tak dtfźy, że dalsze po¬
ruszanie kołem ręcznem 24 jest zbędne.
Jeżeli szybkość kątowa Iktjt celowania jest
zmienina, o czem obserwator patrzący w
lunetę 38 może się przekonać na podsta¬
wie tego, ż£ koło roczne 24 nie znajduje
się w stanie spoczynku, W włącza on je¬
szcze sprzęgło 33K Wsktfiek tego przy ob¬
racaniu koła ręcznego 24 zostaje obracane
również i wrzeciono śrubowe 13 przekład¬
ni o kołach ciernych 4 i 6, które działa w
ten sposób, że wał 5 zostaje napędzany
silnikiem 9 i na skutek sprzężenia wału 5
z lunetą 38 zapomocą narządów 39 — 46
i 50 — 55 luneta otraypuje z jediaej stro¬
ny dodatkowy napęd silnikowy, z dJFUgiej
zaś strony, wskutek sprzężenia wału 5 z
wrzecionem śrubowym 11 zapomocą na¬
rządów 15 — 17 i 25 — 2Sj WB&ciono U
Obraca się dodatkowo, dzięki czemu szyb¬
kość kątowa wału 2 wstaje zwiększona.
Jeżeli przyśpieszenie ruchu linji celowa¬
nia jest stałe, to po upływie krótkiego o-
kresu czasu następuje zatrzymanie się ko¬
ła ręcznego 24. Jeżeli szyibkość kątowa lub
przyśpieszenie ruchu linji celowania są

stałe, to czysto silnikowy napęd lunety 38
nie daje się wogóle osiągnąć i stałe poru¬
szanie kołem 24 jest konieczne.

Zastrzeżenia patentowe.

L Urządzenie do śledzenia za celem,
poruszającym się względem stanowiska te¬
go urządzenia, zaopatrzone w przyrząd
celowniczy, który daje się nastawiać za¬
pomocą przekładni rozrządczej, posiada¬
jącej koło ręczne iub podobny narząd, o-
raz w diwa zmienniki szybkości, z których
każdy zawiera narząd napędowy* porusza¬
ny ze stałą szybkością zapomocą silnika,
i narząd, napędzany zapomocą tego na¬
rządu, który w celu zmiany jego szybko¬
ści daje się przestawiać względem tego
narządu napędzającego zapomocą urzą¬
dzenia nastawnego, przyczem narząd, na¬
pędzany przez jeden ze zmienników szyb¬
kości, jest sprzęgany z przyrządem celow¬
niczym, urządzenie zaś nastawcze jest
sprzęgane zarówno ze wspomnianem ko¬
leni ręGzaaeja, jak i z napędzanym narzą¬
dem drugiego zmiennika szybkości, zna¬
mienne tejji, ż* urządzeni* na3tawcze (12,
13) drugiego zmiennika szybkości (4, 5, 6,
12, 13) jest sprzęgane z kołem ręcznem
(24), narsąd zaś napędzany (6) tego
zmierapika ™* z przyrządem celowniczym
(38).

2. Urządzenie według zastrz. 1, zna-
mienine tern, że między urządzeniem na-
stawczem (10, 11 łub 12, 13) każdego z
dwóch zmienników szybkości (1, 2, 3, 10,
11 i 4, 5, 6, 12, 13) a kołem ręcznem (24)
jest włączone rozłączalne sprzęgło (22
lub 33/
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Do opisu patentowego Nr 23432.

Druk L. Bogusławskiego i Ski, Warszawa.
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