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Wynalazek dotyczy urzadzenia do sle-
dzenia za celem, poruszajagcym sie wzgle-
dem miejsca jego ustawienia, zaopatrzo-
nego w przyrzad celowniczy, ktéry moze
by¢ nastawiany zapomoca przekladni roz-
rzadczej, posiadajacej koto reczne lub po-
dobny narzad oraz dwa zmienniki szybko-
§ci, z ktorych kazdy zawiera narzad na-
pedowy, poruszany ze stala szybkoscia za-
pomocg silnika, i narzad, napedzany zapo-
moca tego narzadu, ktéry w celu zmiany
jego szybkosci moze byé przestawiany
wzgledem marzadu napedowego zapomoca
urzadzenia nastawczego, przyczem marzad,
napedzany przez jeden ze zmiennikow
szybkosci, jest sprzegany z przyrzadem ce-
lowniczym, wskutek czego przyrzad ten
moze byé nastawiany jeszcze zapomoca sil-
nika, urzadzenie za$ nastawcze jest sprze-

gane zaréwno ze wspomnianem koétkiem
recznem, jak i z narzadem napedzanym
drugiego zmiennika szybkosci, dzigki cze-
mu na to urzadzenie nastawcze dziala nie-
tylko koto reczne, lecz takze i narzad, na-
pedzany przez to kolo.

Dzigki wynalazkowi otrzymuje si¢ u-
rzadzenie, wymagajace do obstugi tylko
jednego kola recznego, a zatem bardzo
wygodne, przyczem, jak wykazaly bada-
nia, urzadzenie to takze i przy zmiennej
szybkoéci obrotu linji celowania pozwala
na bardzo szybkie zastapienie napedu recz-
nego napedem silnikowym, gdy przez po-
wyzej wspomniany drugi zmiennik szybko-
§ci urzadzenie nastawcze zostaje sprzezo-
ne z kotem recznem, napedzany za$ na-
rzad — z przyrzadem celowniczym.

Azeby uniknaé zbyt duzego ruchu linji



celowania, wytwarzanego przez naped sil-
nikowy przy rozpoczeciu $ledzenia za ce-

2 lerf, swkutek czego sterowsnie tam i zZpo-

wrotem byloby . zwiazate 'z ruchem kofa
reeznego, ‘ha‘leéy miedzy urzadzenie ma-
stawcze kazdego z obu zmiennikow szyb-
kosci a kolo reczne wlaczyé rozlaczalne

sprzeglo.
Urzadzenie wedlug wynalazku przed-

stawione jest schematycznie ma zalaczo-
nym rysunku w widoku zgory.
Urzadzenie zawiera dwa zmienniki -

szybkosci, z ktérych jeden jest zaopatrzo-
ny w tarcze ciema I oraz w kolo cierne
3, przesuwane wzdiuz zlobkowanego wa-
lu 2, natomiast drugi zmiennik posiada
tarcze cierna 4 i kolo cierne 6, przesuwa-
jace sie wzdluz zlobkowanego watu 5. Za-
pomoca, przekladni 7 i 8 o kotach stozko-
wych tarcze cierne 1 i 4 sa napedzane ze
stala szybkoscia silnikiem 9. Do przesta-
wiania kola ciernego 3 wzdtuz watu 2 stu-
2y obsada 10 w postaci nakretki, w ktorej
daje si¢ obraca¢ wrzeciono srubowe 11,
natomiast do przestawiania kola ciernego
6 wzdtuz walu 5 stuzy obsada 12, w kté-
rej daje si¢ obracaé¢ wrzeciono Srubowe
13. Do napedu wrzeciona $rubowego 11
stuzy przekladnia réinicowa 14, ktorej
jedno stozkowe kolo zgbate 15 jest osa-
dzone na wale 16, sprzezonym zapomoca
przekladni 17 o kotach stozkowych z wa-
lem 5, a drugie stozkowe kolo zgbate 18
jest osadzone na wale 19, sprz¢zonym za-
pomoca przekladni stozkowych kol zgba-
tych 20, walu 21 i rozlaczalnego sprzegla
22 z walem 23, na ktérym jest umocowa-
ne koto reczne 24. Kolo stozkowe 25 prze-
nosi obrét obu kot obiegowych 26 i 27
przekladni réznicowej 14 maokolo osi wa-
6w 16 i 19 na koto stozkowe 28, polaczo-
ne nieruchomo z wrzecionem srubowem
11. Wrzeciono $rubowe 13 sprzezone jest
z watem 23 zapomocg przektadni 29 o ko-
tach stozkowych, walu 30, przekladni 31
o kotach stozkowych, walu 32, rozlaczal-

nego sprzegla 33, watu 34, przektadni 35
o kotach stozkowych, watu 36 i przektadni
37 o kotach stozkowych. Liczba 38 jest o-
znaczona luneta celownicza, do ktérej na-
pedu stuzy przekladnia réznicowa 39. Jed-
no stozkowe koto zebate 40 tej przekladni
réznicowej jest osadzone na wale 41, kté-
ry zapomoca przekiadni 42 o kolach stoz-
kowych, walu 43, przekladni 44 o kotach
stozkowych, watu 45 i przekiadni 46 o ko-
lach stozkowych jest sprzezony z watem
5, natomiast drugie stozkowe kolo zebate
47 przekladni 39 jest osadzone na wale
48, napedzanym zapomoca przekladni roz-
nicowej 49. Koto czolowe 50 przenosi ruch
obu kol obiegowych 51 i 52 przekladni
réznicowej 39 naokoto osi waléw 41 1 48
na koto czotowe 53 waltu 54, sprzezonego
zapomoca przektadni 55 o kotach stozko-
wych z luneta celownicza 38. Jedno stoz-
kowe koto zebate 56 przekladni réznico-
wej 49 jest osadzone na wale 57, sprzezo-
nym zapomoca przekladni 58 o kolach
stozkowych z watem 2. Drugie stozkowe
kolo 59 przekladni 49 jest zamocowane na
wale 60, sprzezonym zapomoca przeklad-
ni 61 o kotach stozkowych z walem 23.
Koto stozkowe 62 przenosi obrét obu kot
obiegowych 63 i 64 przekladni réznicowej
49 naokoto osi waléw 57 i 60 — na koto
stozkowe 65, zamocowane na wale 48.
Azeby urzadzenie do $ledzenia za ce-
lem bylo gotowe do uzytku, potrzeba, aby
kazde z dwéch két ciernych 3 i 6 znajdo-
walo si¢ w srodku odpowiedniej tarczy
ciernej 1 lub 4. W tym celu malezy obra-
caé kolo reczne 24 az do rozlaczenia jed-
nego lub drugiego z obu sprzegiet 22 i 33.
Witedy uruchomia si¢ silnik 9. Jezeli trze-
ba $ledzi¢ za celem, to przy rozlaczonych
sprzeglach 22 i 33 nalezy kolo reczne 24,
dzialajace na lunet¢ 38 zapomoca marza-
déw 47 — 55 oraz narzadéw 59 — 65, ob-
racat az do chwili pokrycia si¢ obrazu
celu w lunecie ze znakiem celowniczym
lunety. Nastgpnie sprzgglo 22 nalezy wia-



czyé, kolo 23 poruszaé tak, azeby obraz
celu stale si¢ pokrywal ze znakiem celow-
niczym. Wiaczenie sprzegla 22 powoduje
dziatanie walu 23 zapomoca narzadow
. 18 — 28 ma wrzeciono Srubowe 11 oraz
przesunigcie kola ciernego 3 ze srodka tar-
czy, ciernej 1, wskutek czego wal 2 zostaje
napedzany silnikiem 9 z szybkoscia, kto-
ra zalezy od kazdorazowej odlegtosci ko-
ta ciermego 3 od srodka tarczy ciernej I
i zwigksza si¢ w miare obracania si¢ kola
recznego 24. Poniewaz wal 2 jest sprzezo-
ny zapomoca narzadow 47 — 58 i 62 —
65 z lunetg 38, przeto luneta oprécz na-
pedzania recznego otrzymuje jeszcze ma-
ped silnikowy, ktory staje si¢ coraz wigk-
szy i wigkszy, przyczem jezeli ruch linji
celowania skierowywanej stale na cel po-
siada stala szybkos¢ katowa, naped ten
staje sig wreszcie tak duzy, ze dalsze po-
ruszanie kotem r¢cznem 24 jest zbedne.
Jezeli szybkos¢ katowa linji celowania jest
zmienna, o czem obserwator patrzacy w
lunete 38 moze si¢ przekomaé na podsta-
wie tego, ze koto rgezne 24 nie znajduje
si¢ w stanie spoczymku, 1o wlacza on je-
szcze sprzeglo 33. Wskutek tego przy ob-
racaniu kola recznego 24 zostaje obracane
réowniez i wrzeciopo srubowe 13 przeklad-
ni o kotach ciernych ¢ i 6, ktére dziala w
ten sposéb, ze wal 5 zostaje napedzany
silnikiem 9 i na skutek sprz¢zenia walu 5
z luneta 38 zapomoca narzadow 39 — 46
i 50 — 55 luneta otrzynwije z jednej stro-
ny dodatkowy naped silnikowy, z drugiej
za$ strony, wskutek sprz¢zenia walu 5 z
wrzecionem S$rubowem 11 zapomoca na-
rzadow 15 — 17 i 25 — 28, wrzeciono 1]
obraca sie dodatkewo, dzigki czemu szyb-
kos¢ katowa walu 2 zostaje zwigkszona.
Jezeli przyspieszende ruchu linji celowa-
nia jest stale, to po mplywie kratkiego o-
kresu czasu nastgpuje zatrzymanie sig ko-
la recznego 24. Jezeli szybkosé katowa lub
przyspieszenie ruchu linji celowania sa

stale, to czysto silnikowy naped lunety 38
nie daje si¢ wogole osiagnaé i stale poru-
szanie kolem 24 jest konieczne.

Zaslrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do sledzenia za celem,
poruszajacym si¢ wzgledem stanowiska te-
go urzgdzemia, zaopatrzone w przyrzad
celowniczy, ktory daje si¢ mastawiaé za-
pomocy przekladni rozrzadczej, posiada-
jacej koto reczne lub podobny narzad, o-
raz w dwa zmienniki szybkosci, z ktérych
kazdy zawiera narzad napedowy, porusza-
ny ze stala szybkoscia zapomoca silnika,
i narzad, mapedzany zapomoca tego na-
rzagdu, ktéry w celu zmiany jego szybko-
$ci daje si¢ przestawiaé¢ wzgledem tego
narzadu napedzajacego zapomoca urza-
dzenia nastawczego, przyczem narzad, na-
pedzany przez jeden ze zmiennikéw szyb-
kosci, jest sprzggany z przyrzadem celow-
niczym, urzadzemie zas npastawcze jest
sprzggane zaréwno ze wspomnianem ko-
tem reczmem, jak i z napedzanym marza-
dem drugiego zmiennika szybkosci, zna-
mienne tem, ze urzadzenie nastawcze (12,
13) drugiego zmiennika szybkosci (4, 5, 6,
12, 13) jest sprzegane z kolem reczmem
(24), narzad za$§ napedzany (6) tego
zmienpika —~ 2z przyrzadem celowniczym
(38).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
miepne tem, Ze miedzy urzadzeniem na-
stawczem (10, 11 tub 12, 13) kazdego z
dwéch zmiennikéw szybkosci (1, 2, 3, 10,
11i 4,5, 6, 12, 13) a kolem recznem (24)
jest wlaczone rozlaczalne sprzeglo (22
lub 33).

N. V. Nederlandsche
Instrumenten Compagnie
+Nedinsco".

Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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