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ES 3018 135T3

DESCRIPCION
Equipo de dosificacion
La invencién se refiere a un equipo de dosificacién segun el preambulo de la reivindicacion 1.

Los equipos de dosificacién del tipo genérico han sido desarrollados y fabricados desde hace tiempo por el grupo de
solicitantes y la empresa relacionada.

En particular, por equipos de dosificaciéon segun la presente solicitud de patente se entienden equipos como los
descritos en las solicitudes de patente alemanas DE102011108396A1, DE102011119021A1, EP1181567A2, EP
12846800A2.

Este tipo de equipos de dosificacién presentan al menos una entrada o conexidén de entrada y al menos una salida o
conexién de salida. Preferiblemente, los equipos de dosificacién presentan varias entradas para la conexién a varios
recipientes que contienen diferentes medios.

Segun una forma de realizacién, los equipos de dosificacién presentan también varias salidas, de modo que es posible
conectar el equipo de dosificacién a varios aparatos de destino, conectados en paralelo.

Durante el funcionamiento de los equipos de dosificacion del tipo genérico, pueden producirse situaciones que se
salgan del funcionamiento normal. Por ejemplo, pueden producirse fallos en el equipo de dosificacién o en el aparato
de destino. Un fallo puede incluir, por ejemplo, un mal funcionamiento del equipo de dosificacién o del propio aparato
de destino, o un conducto de suministro de agua defectuoso en el aparato de destino, o, por ejemplo, un recipiente de
medio vacio en el equipo de dosificacién. También son posibles muchos otros casos de fallos diferentes.

En el documento EP2581486A2 se describe una red inteligente para un sistema dispensador de productos quimicos.
En este caso, de forma controlada por un controlador de bomba, es dispensada una cantidad determinada de producto
quimico a un electrodoméstico en forma de lavadora. El documento no divulga que al equipo de dosificacién se puedan
conectar mas de un aparato de destino. Tampoco se divulga un equipo para evitar colisiones.

En el documento EP0403296A1 se describe un sistema de puesta a disposicion de productos quimicos liquidos
controlado por microprocesador. Aqui, las cantidades de productos quimicos son transportadas desde recipientes
separados, a través de bombas peristalticas separadas, hasta un distribuidor principal, donde se diluyen con agua.
Desde alli, el producto quimico diluido con agua es suministrado, a través de una bomba de transporte separada, a
una lavadora seleccionada. Del documento no se desprende claramente que los medios sean transportados del
recipiente al aparato de destino por una bomba comin. Ademas, el documento no divulga que sean transportados
medios; segun la teoria de este documento son transportadas soluciones de medios.

La invencidn se plantea el objetivo de perfeccionar un equipo de dosificacion del tipo genérico de tal manera que la
aparicidén de fallos se reduzca o pueda dominarse mejor.

La invencién consigue este objetivo con las caracteristicas de la reivindicacién 1, en particular con las de la parte
caracterizadora, y se caracteriza por tanto porque a la unidad de control esta asignado un dispositivo para impedir de
colisiones que, cuando se producen demandas de ejecucidén de procesos de dosificacidn colisionantes, en particular
simultéaneas, procedentes de ambos aparatos de destino, realiza una priorizacién de los procesos de dosificacién, en
particular establece una secuencia de procesamiento.

El principio de la invencién consiste sustancialmente en que en un equipo de dosificacién que esta conectado a dos o
méas aparatos de destino puede adoptarse una medida de priorizacién en caso de colision. De acuerdo con la
invencién, para este fin estd previsto un dispositivo anticolision que esta dispuesto dentro de o en el equipo de
dosificacién. En caso necesario, el dispositivo anticolisién puede realizar una priorizacién de procesos de dosificacién
colisionantes. Por ejemplo, se puede definir una secuencia de procesamiento como parte de la priorizacién de los
procesos de dosificacién.

El dispositivo para evitar colisiones ademas estd concebido y configurado de tal manera que puede detectar la
presencia de demandas de dosificacion colisionantes. Ventajosamente, esté disefiado de tal manera que, tras detectar
la existencia de demandas de dosificacién colisionantes inicia medidas para la priorizacién de los procesos de
dosificacion colisionantes.

La priorizacién de los procesos de dosificacidon puede realizarse, por ejemplo, en funcién de la importancia, o
alternativamente en funcién del orden cronolégico de entrada de las demandas de dosificacién. También entran en
consideracion otros criterios de orden o de priorizacién.

En el caso de que ya se haya iniciado un proceso de dosificacidén y posteriormente entre en el equipo de dosificacién
una segunda demanda de proceso de dosificacién, segun la invencién una priorizacién de los procesos de dosificacion
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puede comprender en particular que el proceso de dosificaciéon ya iniciado se finalice primero, en cualquier caso, y
que sélo tras la finalizacién del primer proceso de dosificacién se inicie el segundo proceso de dosificacion. Esto
permite un procesamiento especialmente seguro de demandas de dosificacion colisionantes.

En una forma de realizacidn de la invencién, la ventaja consiste en asignar al equipo de dosificacién, en particular a la
unidad de control en el equipo de dosificaciéon, una interfaz de comunicacién. La interfaz de comunicacién esta
configurada y concebida para transmitir informacidén sobre el proceso de dosificacion al aparato de destino tras la
realizacién completada y, por tanto, en particular exitosa, del mismo.

Un proceso de dosificacién exitoso o completado puede ser detectado por el equipo de dosificacién, por ejemplo, si el
equipo de dosificacién fue capaz de satisfacer las demandas correspondientes del aparato de destino. Por ejemplo,
una realizacién completada o exitosa del proceso de dosificacién puede ser confirmada por el equipo de dosificacién,
si el medio demandado ha sido bombeado por la bomba asignada al equipo de dosificacién hasta el aparato de destino
en cantidad suficiente, es decir, de acuerdo con el volumen demandado.

Por ejemplo, un mensaje de la bomba del equipo de dosificacién puede contribuir a la determinacién de un proceso
de dosificacién exitoso.

A este respecto, cabe mencionar que por una bomba en el contexto de la presente solicitud de patente se entiende
cualquier equipo de transporte, en particular una bomba peristaltica, una bomba de diafragma, una bomba de pistén,
pero también cualquier otro equipo de transporte adecuado, tal como un husillo transportador o un equipo de transporte
de polvos.

También otros sensores o detectores que pueden estar asignados al equipo de dosificacién pueden consultarse o
tenerse en cuenta al determinar si la dosificacién se realizd éxito. Por ejemplo, el equipo de dosificacién, en particular
su unidad de control, puede realizar una deteccién de conductividades o mediciones de flujo y determinar un resultado
de dosificacion positivo si los resultados de medicién son correctos. Ademas, en el caso de que el equipo de
dosificacién tenga un actuador accionado por motor que puede, por ejemplo, dirigirse a diferentes entradas de medios
y pueda gestionar diferentes conexiones de conmutacién comunicativas con el aparato de destino, el equipo de
dosificacién puede recurrir a una funcién de retroalimentacioén o respuesta adecuada del motor de que se ha llevado
a cabo con éxito una excitacién correspondiente.

Tan pronto como el equipo de dosificacién ha determinado que el proceso de dosificaciéon se ha llevado a cabo con
éxito, la unidad de control puede dirigirse a la interfaz de comunicacién del lado del equipo de dosificacién, desde la
que se transmite informacién sobre la ejecucion con éxito del proceso de dosificacién al aparato de destino.

En el aparato de destino puede estar dispuesta una segunda interfaz de comunicacién situada en el lado del aparato
de destino, que recibe la informacién correspondiente. En particular, puede estar dispuesto en el aparato de destino
un aparato de control que pueda procesar esta informacién.

Por lo tanto, el aparato de destino puede recibir la informacién de que el proceso de dosificacion se ha completado o
se ha llevado a cabo con éxito.

La invencién permite al aparato de destino tomar medidas, en caso necesario, si la informacién correspondiente sobre
una ejecucién satisfactoria del proceso de dosificacién no se transmite al aparato de destino o no se transmite al
aparato de destino en un tiempo predeterminado. Por ejemplo, si el aparato de destino no recibe informacién del
equipo de dosificacién de que se ha llevado a cabo el proceso de dosificacién, puede tomar medidas para evitar que
se produzcan errores consecutivos. Por ejemplo, en el caso de un aparato de destino configurado como lavadora
comercial de textiles, la ropa a tratar podria resultar dafiada. Por ejemplo, si no se recibe una confirmacién adecuada
del equipo de dosificacién sobre un proceso de dosificacion completado, el aparato de destino puede cancelar o
interrumpir el programa de lavado o limpieza que ha de ser llevado a cabo en el aparato de destino, o emitir la
correspondiente advertencia al usuario, por ejemplo una advertencia acustica o visual, sobre la presencia de un fallo.

Por otro lado, la informacién transmitida al aparato de destino de que el proceso de dosificacién se ha realizado
correctamente permite iniciar pasos adicionales a realizar en el aparato de destino como parte del programa de lavado
o limpieza seleccionado o establecido en el mismo. De esta manera, se incrementa la fiabilidad del proceso.

Segun la invencién, un equipo de dosificacion para dosificar y suministrar medios a un aparato de destino es capaz
de extraer una cantidad predeterminada, es decir, un volumen predeterminado, de medio de al menos un recipiente
conectado al equipo de dosificacién.

Segun una forma de realizacién de la invencién, el equipo de dosificacién esta conectado por el lado de entrada a una
multiplicidad de recipientes diferentes, que preferentemente estan llenados de medios diferentes. Segln una forma de
realizacién de la invencién, el equipo de dosificacion puede realizar una conmutacién correspondiente de las vias de
comunicacién entre las diferentes entradas y la al menos una salida del equipo de dosificacién activando un motor, en
particular un actuador, y asi, por ejemplo, suministrar sucesivamente diferentes componentes del detergente a una
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lavadora comercial de textiles, o suministrar diferentes medios, es decir, diferentes productos quimicos, en diferentes
momentos conforme a las diferentes etapas de lavado de un proceso de lavado.

A los efectos de la presente solicitud de patente, se entiende por aparato de destino cualquier aparato de lavado o
limpieza adecuado, en particular una lavadora comercial de textiles o un lavavajillas comercial, u otro aparato en el
que se lleve a cabo un proceso de lavado o limpieza o desinfeccién.

Un equipo de dosificacion segln la invencién esta dispuesto generalmente de forma separado del aparato de destino
y no esta integrado en una lavadora doméstica convencional o en un lavavajillas convencional.

En particular, un equipo de dosificacion del tipo segun la invencién esta disefiado para hacer posible una conexién a
varios aparatos de destino, incluso a varios aparatos de destino de diferentes tipos.

Segun la invencién, el equipo de dosificaciéon presenta una unidad de control que puede estar formada por un
microprocesador, por ejemplo. La unidad de control recibe una sefial de demanda del aparato de destino, en particular
de un aparato de control del aparato de destino. La transmisién de sefiales de demanda también puede tener lugar a
través de la interfaz de comunicacién asignada a la unidad de control.

Después de recibir la sefial de demanda, el equipo de dosificacién puede realizar la extraccién del volumen
predeterminado del medio (predeterminado en el caso de diferentes medios presentes) del recipiente correspondiente.
Ademas, puede realizarse el transporte de este volumen al aparato de destino. En un ejemplo de realizacién de la
invencién, esto se realiza porque la unidad de control activa una bomba, es decir, un equipo de transporte en el sentido
de la solicitud de patente, que extrae y transporta la cantidad correspondiente de medio del recipiente durante un
tiempo predeterminado o a una velocidad predeterminada o, segln el tipo de bomba, ajustando directamente un
volumen.

Segun la invencién, a la unidad de control esta asignada una interfaz de comunicacién. La interfaz de comunicacién
puede estar disefiada, por ejemplo, como una hembrilla de conexién para la clavija de enchufe de un cable de
conexién. Sin embargo, la interfaz de comunicacién también puede realizar una transmisién inaldmbrica de informacién
al aparato de destino. Por ejemplo, en el caso de la comunicacién inaldmbrica, se puede utilizar un estandar de
transmisién y recepcién convencional, por ejemplo mediante WLAN o BLUETOOTH.

Segun la invencién, la interfaz de comunicacién transmite informacién sobre la ejecucién con éxito del proceso de
dosificacién al aparato de destino una vez finalizado el proceso de dosificacidon. La transmisién de informacién puede
tener lugar, por ejemplo, en forma de informacién codificada, por ejemplo una secuencia de bits. Esto es especialmente
ventajoso si la conexién entre la interfaz de comunicacién en el lado del equipo de dosificacién y la interfaz de
comunicacion en el lado del aparato de destino esta disefiada como una linea de sefiales, ya sea una linea de sefiales
por cable o inalambrica.

Sin embargo, la invencién también incluye la transmisién de informacién sobre la ejecucién completada del proceso
de dosificacidn al aparato de destino como sefial de salida de relé, por ejemplo mediante la aplicacién de una tensién
0 una secuencia de tensién.

Es esencial que el aparato de destino reconozca la informacién transmitida en forma de la tensién aplicada o en forma
de la sefial transmitida como informacién de que la ejecucion del proceso de dosificacién ha sido llevada a cabo por
el equipo de dosificacién.

Un equipo de dosificacion del tipo segun la invencién puede ser proporcionado en cuanto a su estructura constructiva
en particular por un dispositivo segln las solicitudes de patente de los solicitantes mencionados al principio. El
contenido de divulgacién de estas solicitudes de patente descritas al principio se incluye en el contenido de la presente
solicitud de patente con el fin de evitar repeticiones y para hacer referencia a caracteristicas individuales, incluida la
incorporacién de caracteristicas a las caracteristicas de la presente solicitud de patente.

Una forma de realizacién de la invencidn se caracteriza porque a la unidad de control esta asignada una interfaz de
comunicacién del lado del equipo de dosificacién y al dispositivo de control estd asignada una interfaz de comunicacién
del lado del aparato de destino, produciéndose entre el dispositivo de control y la unidad de control, a través de las
dos interfaces de comunicacién interconectadas, un intercambio de datos que contienen al menos una de las
siguientes informaciones sobre el aparato de destino y/o sobre el equipo de dosificacion:

a) Informacién sobre el aparato de destino:
i) indicaciones sobre el fabricante del aparato de destino,

(i) indicaciones técnicas sobre el aparato de destino, en particular, la indicacién de una clase de
potencia,
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iii) indicaciones sobre el estado del aparato de destino, en particular informacién sobre un programa
de lavado o limpieza ajustado y/o sobre el estado de un programa de lavado o limpieza

(iv) indicaciones sobre la presencia o ausencia de un fallo en el aparato de destino,
v) Indicaciones sobre una demanda de dosificacion,

vi) Indicaciones sobre el programa de lavado que ha de ser ejecutado, en particular indicaciones
sobre los medios que han de ser utilizados en el programa de lavado que ha de ser ejecutado,

(vii) indicaciones sobre una etapa especifica o sobre varias etapas especificas de un programa de
lavado, en particular indicaciones sobre los medios que han de ser utilizados,

viii) indicaciones sobre la cancelacién de un programa de lavado.
b) Informacién sobre el equipo de dosificacion:
ix) Indicaciones sobre el fabricante del equipo de dosificacién,
x) indicaciones técnicas sobre el equipo de dosificacién,
xi) indicaciones sobre los medios conectados al equipo de dosificacién
xii) indicaciones sobre los demas aparatos de destino conectados al equipo de dosificacién

xiii) indicaciones sobre el estado del equipo de dosificacién, en particular informacién sobre el estado
de un proceso de dosificacién o indicaciones sobre un estado de disponibilidad del equipo de
dosificacién o indicaciones sobre un estado ocupado del equipo de dosificacién,

xiv) indicaciones sobre el momento en que previsiblemente el equipo de dosificacién vuelva al estado
de disponibilidad,

xV) indicaciones sobre la presencia o ausencia de fallos en el equipo de dosificacién,
xvi) indicaciones sobre la cancelaciéon de un proceso de dosificacién,
xvii) indicaciones sobre un proceso de dosificacién completado y/o ejecutado con éxito,

xviii) indicaciones sobre el estado de llenado de un recipiente de un medio, en particular indicaciones
sobre el estado vacio de un medio.

El principio de la forma de realizacién consiste sustancialmente en que se intercambian datos entre una primera
interfaz de comunicacién en el lado del equipo de dosificacion y una segunda interfaz de comunicacién en el lado del
aparato de destino. Se puede transmitir una multiplicidad de informacién o indicaciones diferentes sobre el aparato de
destino y/o el equipo de dosificacién. De esta manera, existe la posibilidad de controlar los procesos de dosificacién
de forma eficiente y mejorada y evitar fallos o tratar la aparicién de fallos de forma que se puedan mantener reducidos
los efectos adversos resultantes.

Seguln una realizacién ventajosa de la invencidn, esta previsto que el equipo de dosificacién transmite al aparato de
destino, cuya demanda de proceso de dosificacién se ha priorizado mas baja, una informacién que tiene en cuenta la
colisibn que se ha producido. Por ejemplo, el equipo de dosificacién puede transmitir la informacién pertinente al
aparato de destino que ahora tiene que esperar o que ha sido priorizado méas bajo. Por ejemplo, en el caso mas
sencillo, se puede transmitir la informacién de que el aparato de destino correspondiente tiene que pausar durante un
tiempo. Pero, por ejemplo, también se puede comunicar cuanto tiempo tiene que esperar el aparato de destino, es
decir, se transmite un periodo de tiempo que el equipo de dosificacién probablemente aln tardara en finalizar el primer
proceso de dosificacidn, priorizado, que esta teniendo lugar.

Tras recibir la informacién correspondiente, el aparato de destino puede, por ejemplo, tomar medidas, en caso
necesario, para optimizar el proceso de lavado o limpieza que se esté llevando a cabo en el aparato de destino, por
ejemplo, interrumpiéndolo a pesar de la pausa necesaria .

Segun otra realizacién ventajosa de la invenciédn, varios recipientes con diferentes medios estan conectados al equipo
de dosificacion. Esto permite llevar a cabo incluso procesos de lavado o limpieza muy complejos.

Segun otra realizacién ventajosa de la invencion, al equipo de dosificacion estan conectados varios aparatos de
destino. Esto permite una dosificacién y transferencia especialmente eficientes de los medios a diferentes aparatos de
destino. De esta manera, por un lado, se puede mantener reducido el esfuerzo constructivo, porque sélo se necesita
un dosificador para varios aparatos de destino. Por otro lado, sélo es necesario conectar de forma centralizada al
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equipo de dosificacién los recipientes con los medios correspondientes para varios aparatos de destino, quedando
garantizado, no obstante, el suministro del medio a todos los aparatos de destino. Esto también puede simplificar
considerablemente la gestién de existencias y almacenaje, asi como la adquisicién de medios.

Segun otra realizacién ventajosa de la invencidn, varios equipos de dosificacién estan conectados en serie, en
particular formando una cascada. Por un lado, esto permite proporcionar una multiplicidad de medios diferentes. Por
otra parte, seglin esta forma de realizacién de la invencién, una multiplicidad de diferentes aparatos de destino se
pueden conectar juntos a un equipo de dosificacion.

Segun otra realizaciéon ventajosa de la invencién, al equipo de dosificaciéon estd asignada una primera interfaz de
comunicacién y al aparato de destino esta asignada una segunda interfaz de comunicacién. Esto hace posible una
transmisidn bidireccional de informacién a través del aparato de destino y/o a través del equipo de dosificacién entre
el equipo de dosificacién y el aparato de destino.

Ademas, existe la posibilidad de normalizar las dos interfaces de comunicacién de manera que incluso diferentes
aparatos de diferentes fabricantes puedan comunicarse entre si a través de los mismos estandares.

Segun otra realizacién ventajosa de la invencién, las dos interfaces de comunicacién estdn conectadas entre si a
través de una linea eléctrica, en particular una linea de sefiales. Esta conexion por cable entre las dos interfaces de
comunicacién hace posible una conexién especialmente segura y 6pticamente visible. En el caso mas sencillo, esto
puede conseguirse a través de un cable que presente clavijas de enchufe en ambos extremos. Las clavijas de enchufe
pueden insertarse en las hembrillas correspondientes previstas en el equipo de dosificacién y el aparato de destino.
En esta forma de realizacién, a cada interfaz de comunicacién estéd asignada una hembrilla de enchufe.

Seguln ofra realizacién alternativa ventajosa de la invencion, las dos interfaces de comunicacién en el equipo de
dosificacién y en el aparato de destino estan conectadas entre si de forma inalambrica. En concreto, dicha conexién
inalambrica entre dos interfaces de comunicacién puede realizarse recurriendo a estdndares convencionales.
Estandares como WLAN o BLUETOOTH son especialmente adecuados. En este ejemplo de realizacién, a cada
interfaz de comunicacién esta asignado un médulo emisor y/o receptor para la emisién y/o recepcién inaldmbrica de
sefiales.

Segun otra realizacién ventajosa de la invencién, esta previsto que el equipo de dosificacién esta dispuesto y disefiado
externamente, es decir, por separado, del aparato de destino. Se trata, por tanto, de un dosificador que no es parte
integrante del aparato de destino.

Més ventajas de la invencién resultan de las reivindicaciones subordinadas no citadas, y de la siguiente descripcion
de los ejemplos de realizacidn representados en las figuras. Muestran:

La figura 1 en una representacién esquemética en forma de diagrama de bloques, un primer ejemplo de
realizacidén de un equipo de dosificacién, al que estan conectados dos recipientes llenados de medios,
y un aparato de destino, estando prevista una conexién por cable entre una interfaz de comunicacién
en el lado del equipo de dosificaciéon y una interfaz de comunicacién en el lado del aparato de destino,

la figura 2 en una representaciéon segun la figura 1, otro ejemplo de realizacién de un equipo de dosificacién
segun la invencién, en la que el equipo de dosificacién presenta dos equipos distribuidores de mezcla
dispuestos de forma geométricamente invertida uno respecto a otro, y en la que al equipo de
dosificacién estan conectados dos aparatos de destino y tres recipientes, y

la figura 3 otro ejemplo de realizacién de un equipo de dosificacién segun la invencién en una representacion
segun la figura 2, en la que el equipo de dosificacibn mostrado comprende un total de tres
disposiciones de distribuidor de mezcla que estan dispuestas en cascada y en la que al equipo de
dosificacion estédn conectados dos aparatos de destino y, a modo de ejemplo, sélo un recipiente.

Ejemplos de realizacién de la invencidén se describen a modo de ejemplo en la siguiente descripcion de las figuras,
también con referencia a los dibujos. Para mayor claridad, las partes o elementos o zonas idénticos o comparables
estan designados por los mismos signos de referencia, en parte afiadiendo letras mindsculas, incluso cuando se trata
de diferentes ejemplos de realizaciones.

Caracteristicas que sélo se describan en relacién con un ejemplo de realizacién también pueden estar previstos en el
marco de la invencién en cualquier otro ejemplo de realizacién de la invencién. Tales ejemplos de realizacién
modificados, aunque no se muestren en los dibujos, estan incluidos en la invencién.

Todas las caracteristicas divulgadas son esenciales para la invencién. En la divulgaciéon de la solicitud también se
incluye el contenido de la divulgacién de los documentos citados y los dispositivos descritos del estado de la técnica
en su totalidad, también con el fin de incluir caracteristicas individuales o varias de estos documentos en una o varias
reivindicaciones de la presente solicitud.

En las figuras, el equipo de dosificaciéon se ha designado, para los diferentes ejemplos realizaciones, por el signo de
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referencia 10, en particular afladiendo letras minusculas.

Segun la figura 1, un primer ejemplo de realizacién de un equipo de dosificacién 10a comprende un equipo distribuidor
de mezcla 34, que, de manera similar a las solicitudes de patente de los solicitantes descritas al principio, puede estar
constituida por dos discos, en particular un disco de entrada 17 y un disco de salida 18, o comprende tales discos 17,
18.

En el ejemplo de realizacién de la figura 1, al disco de entrada 17 del equipo de dosificacion 10a est asignado un par
de conexiones 15a, 15b del lado de entrada. Estas estan conectadas a través de conductos de medio 14a, 14b a dos
recipientes 12a, 12b, en cada uno de los cuales esté dispuesto un medio 13a, 13b. El medio es en particular un liquido,
especialmente un detergente, o un agente de limpieza, o un agente desinfectante, o un componente de uno de los
agentes enumerados anteriormente, o un agente auxiliar para un proceso de lavado, o limpieza, o desinfeccién.

En otros ejemplos de realizacidén no representados de la invencion, los medios estan previstos en forma de polvo o de
un fluido.

El nimero de medios es discrecional en los diferentes ejemplos de realizacién. Lo mismo se aplica al nimero de
recipientes conectados, al nimero de conexiones 15 en el lado de entrada del equipo de dosificacién 10a, y al nimero
de salidas 16 en el lado de salida del respectivo equipo de dosificaciéon 10, 10a.

En el ejemplo de realizacion de la figura 1, el equipo de dosificaciéon 10a presenta sélo una Unica conexién de salida
16, que conecta el equipo de dosificacion 10a a un aparato de destino 11 a través de un conducto de transporte 26.
En el ejemplo de realizacién de la figura 1, el aparato de destino esta configurado, igual que en los ejemplos de
realizacién de las figuras 2 y 3, como una lavadora comercial de textiles.

Como se mencioné al principio, este aparato de destino representa también a modo de ejemplo otros aparatos de
destino adecuados, tales como lavavajillas de tipo comercial, u otros equipos o instalaciones o0 méaquinas de lavado o
limpieza o desinfeccién o procesamiento o tratamiento.

De acuerdo con el ejemplo de realizacién de |a figura 1, el disco de entrada 17 y el disco de salida 18 son giratorios
uno con respecto al otro alrededor de un eje de giro 19. Un disco 18 puede ponerse en movimiento relativo con
respecto al otro disco 17 mediante un motor 20 que sélo se indica esqueméticamente. Los detalles de construccion
no se muestran en la figura 1 y se dejan a criterio del experto, que puede tomar las sugerencias correspondientes, por
ejemplo, de las solicitudes de patente de los solicitantes, descritas al principio.

El equipo de dosificacién 10a presenta un equipo de control 21 que sélo se indica como un recuadro negro en forma
de diagrama de bloques. La unidad de control 21 esta conectada a una interfaz de comunicacién 22 en el lado del
equipo de dosificacion a través de una linea de sefiales o control 27a. La interfaz de comunicacién 22 estéd a su vez
conectada al aparato de destino 11 a través de una linea de comunicacién 25 mostrada en la figura 1.

La unidad de control 21 ademas est4 conectada a una bomba 23 a través de una linea de control o de sefiales 27b.
La unidad de control 21 puede controlar la bomba 23 a través de la linea de sefiales 27b y hacer que aspire una
determinada cantidad de medio del respectivo recipiente 12a o 12b a través del equipo distribuidor de mezcla 34y, a
continuacién, lo transporte a través del conducto de fluido 26 hasta el aparato de destino 11.

La unidad de control 21 ademas estd conectada al motor 20 a través de la linea de sefiales 27d, y puede activar el
motor para hacer que una de las conexiones 15a, 15b del lado de entrada se ponga en comunicacién con la salida 26.

Activando la bomba 23 de esta manera, puede extraerse una determinada cantidad de medio 13a, 13b del recipiente
12a, 12b correspondiente, es decir, bombearse hacia fuera y, al mismo tiempo, bombearse a través del conducto de
transporte 26 hacia el aparato de destino 11.

La unidad de control 21 ademas esta conectada a un sensor 24, o detector, indicado esqueméticamente, a través de
una linea de sefiales 27c. El detector puede ser un caudalimetro, por ejemplo, o alternativamente un sensor de
conductividad. También podrian utilizarse varios detectores o sensores 24, no mostrados en la figura 1, todos los
cuales pueden comunicar sus resultados de medicién a la unidad de control 21.

A este respecto, la unidad de control 21 es capaz de llevar a cabo o iniciar procesos de dosificacién y determinar si
los procesos de dosificacién se han llevado a cabo con éxito. Por ejemplo, la determinacién de si una operacién de
proceso de dosificacion se ha llevado a cabo correctamente puede depender de si la unidad de control 21 recibe
confirmaciones correspondientes, esperadas o, dado el caso, comprendidas dentro de un rango esperado, después
de que el motor 20 y/o la bomba 23 y/o un sensor 24 correspondiente hayan respondido. Por ejemplo, en el caso de
que el sensor 24 esté disefiado como un sensor de medicién de conductividad, cabe esperar que el sensor de medicién
de conductividad detecte una determinada conductividad en un determinado momento en el que la bomba 23 responda
y se transporte un determinado medio 13a, 13b. Si se mide la conductividad esperada, la unidad de control 21 puede
clasificar el proceso de dosificacién como finalizado o exitoso.
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Por otro lado, la unidad de control 21 puede esperar que al responder la bomba 23 sea bombeada una determinada
cantidad, es decir, un determinado volumen, de fluido a través de un determinado intervalo de medicién, por ejemplo
un intervalo de medicion de un caudalimetro 24. Si la unidad de control 21 detecta una sefial de respuesta
correspondiente del caudalimetro, o al menos no recibe una sefial de interferencia correspondiente de la unidad 23,
24 o0 20 conectada, la unidad de control 21 puede partir de que el proceso de dosificacién a realizar se ha llevado a
cabo con éxito o correctamente.

Por otro lado, en el caso de que la unidad de control 21 reciba sefiales de fallo correspondientes o no reciba las
confirmaciones esperadas, puede partir de que el proceso de dosificacién no ha tenido lugar o no se ha llevado a cabo
con éxito.

Segun la invencién, la primera interfaz de comunicacién 22 esta disefiada y configurada para transmitir al aparato de
destino 11 a través de la linea de comunicaciéon 25 una sefial correspondiente o informacién correspondiente sobre
una operacién de dosificacién llevada a cabo.

De acuerdo con la figura 1, el aparato de destino 11 presenta un conmutador selector de programas 28, que permite
ajustar un programa de lavado o de limpieza. Este selector de programas esta conectado a una unidad de control 29
del aparato de destino 11 a través de una linea de sefiales 32b. El aparato de control 29 corresponde, al menos en
cuanto a su funcién similar a un diagrama de bloques, a la unidad de control 21 del equipo de dosificacién 10a de la
figura 1.

El aparato de control 29 estéd conectado a una interfaz de comunicacién 30 en el lado del aparato de destino a través
de una linea de sefiales 32a. Esta, a su vez, estd conectada a la linea de sefiales o de conexién o linea de
comunicacion 25.

Segun la figura 1, el aparato de control 29 también esté conectada a través de una linea de sefiales 32d a un sensor
o detector 31b y a través de una linea de sefiales 32c a un sensor o detector 31a. Los dos sensores 31a, 31b pueden,
por ejemplo, detectar o vigilar la presencia de liquido o medio, en particular la presencia de agua, o la presencia de
una determinada conductividad, o temperatura o valor de pH o una determinada cantidad, por ejemplo una cantidad
méaxima o minima presente de un liquido, por ejemplo un nivel de llenado, y transmitir los correspondientes valores de
medicién o resultados de medicién al aparato de control 29.

La ejecucién de un proceso de lavado y la transmisién de informacién de dosificacién pueden proceder en un ejemplo
de realizaciéon de la figura 1, por ejemplo, de la siguiente manera:

Tras el ajuste de un programa de lavado en el aparato de destino 11 mediante el conmutador de selecciéon de
programas 28 por el usuario, el aparato de control 29 puede hacer que se envie una demanda de dosificacién al equipo
de dosificacién 10a a través de la segunda interfaz de comunicacién 30. Por ejemplo, para llevar a cabo un programa
de lavado determinado en un primer paso, puede ser necesario suministrar el medio 13a en una cantidad
predeterminada y en un momento predeterminado.

El aparato de control 29 transmite esta informacién a través de la segunda interfaz de comunicacién 30 y la linea de
conexién 25 a la primera interfaz de comunicacién 22 y a la unidad de control 21 del equipo de dosificacién 10a. El
equipo de dosificacién 10a puede ahora iniciar el proceso de dosificacién correspondiente y, mediante la activacién
del motor 20 y la subsiguiente activacién de la bomba 23, hacer que se suministre la cantidad necesaria de medio al
aparato de destino 11.

Tan pronto como la unidad de control 21 detecta que el proceso de dosificacién se esté llevando a cabo correctamente
o se ha completado, se puede realizar la transmisiéon de una sefial de éxito correspondiente a través de la interfaz de
comunicacion 22 mediante una confirmacion a través de la linea de conexién 25 a la interfaz de comunicacién 30 en
el lado del aparato de destino.

El aparato de control 29 puede tomar nota del éxito de la dosificaciéon y, a continuacién, en un segundo paso, por
ejemplo, realizar una demanda de dosificacién posterior, o llevar a cabo una medida adecuada en el propio aparato
de destino, por ejemplo, introducir agua fresca, 0 aumentar la temperatura, o llevar a cabo una rotacién del tambor de
lavado, etc.

Sin embargo, en el caso de que uno de los sensores 31b, 31a en el aparato de destino 11 o el aparato de control 29
detecte la ocurrencia de algin mal funcionamiento, por ejemplo que se interrumpe el suministro de agua del aparato
de destino 11, o que se reciben valores de confirmacién incorrectos de las unidades conectadas a el aparato de control
29, en particular los sensores 31a, 31b, se puede realizar una transmisién correspondiente de informacién de que
existe un mal funcionamiento al equipo de dosificacién 10a. Esto puede, por ejemplo, interrumpir entonces el proceso
de dosificacién para este aparato de destino 11.

Por otro lado, en el caso de que la unidad de control 21 detecte, tras la ejecucién de un proceso de dosificacidn, que
éste no se ha completado correctamente, puede realizarse la transmisiéon de una sefial correspondiente al aparato de
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destino 11, o en cualquier caso puede omitirse la transmisiéon de una sefial que indique que se dosificé con éxito. A
partir de esto, el aparato de control 29 del aparato de destino 11 puede reconocer o concluir que la dosificacién no se
ha realizado correctamente. Una vez recibida y reconocida esta sefial, el aparato de control 29 puede iniciar las
medidas adecuadas para garantizar que no se produzcan mas problemas consecutivos. En particular, el aparato de
control 29 puede, por ejemplo, interrumpir el proceso de lavado posterior y/o iniciar una indicacién acustica o visual
correspondiente para el usuario del aparato de destino, que llame la atencidn sobre el hecho de que se ha producido
un error durante el proceso de dosificacién.

A este respecto, cabe sefialar que en lugar de la linea de conexidén 25 mostrada en la figura 1 (y en las deméas figuras),
la comunicacién entre la primera interfaz de comunicacién 22 en el equipo de dosificacién 10 y la segunda interfaz de
comunicacién 30 en el aparato de destino 11 también puede realizarse de forma inalambrica.

Con la ayuda del ejemplo de realizaciéon de la figura 1, se explicard ahora que también puede intercambiarse
informacién adicional a través de las interfaces de comunicacién 22 y 30.

Por ejemplo, puede realizarse un intercambio de indicaciones sobre el fabricante del aparato de destino y/o el
fabricante del equipo de dosificacion. Por ejemplo, en funcién de las especificaciones concretas del fabricante, el otro
aparato puede ajustarse al aparato. Por ejemplo, diferentes fabricantes pueden esperar o tener en cuenta diferentes
caracteristicas especiales a la hora de llevar a cabo el proceso de lavado o limpieza, de modo que se pueda conseguir
un modo de trabajo optimizado.

Alternativa y/o adicionalmente, pueden transmitirse indicaciones técnicas sobre el aparato de destino y/o el equipo de
dosificacién. Esto también incluye, por ejemplo, indicaciones sobre una clase de potencia del aparato de destino o
indicaciones sobre el posible nimero de medios o recipientes diferentes que pueden conectarse o estdn conectados
a un equipo de dosificacion y/o sobre el nimero de aparatos de destino que pueden conectarse o estédn conectados a
un equipo de dosificacién.

Por ultimo, puede realizarse la transmisién sobre el estado del aparato de destino y/o el estado del equipo de
dosificacién. Por ejemplo, puede garantizarse que la dosificaciéon sélo tenga lugar realmente cuando el aparato de
destino se encuentre en un estado correspondiente de un proceso de lavado o limpieza.

Ademas, pueden transmitirse indicaciones sobre la presencia o ausencia de un fallo en el aparato de destino y/o
indicaciones sobre la presencia o ausencia de un fallo en el equipo de dosificacién. A este respecto, respectivamente
el otro dispositivo puede tener en cuenta el estado del dispositivo e iniciar medidas apropiadas y adecuadas con el
objetivo de evitar un fallo o prevenir la apariciéon de fallos consecutivos.

Por ultimo, el aparato de destino puede transmitir al equipo de dosificacién, por ejemplo, indicaciones sobre el
programa de lavado que debe llevarse a cabo. Esto puede incluir, por ejemplo, indicaciones sobre los medios que
deben utilizarse en el programa de lavado o de limpieza ajustado que debe llevarse a cabo y los momentos en los que
deben utilizarse. También es posible, especialmente si hay varios aparatos de destino conectados al equipo de
dosificacién, que el propio equipo de dosificacién decida cuando llevar a cabo determinados procesos de dosificacién
para lograr una dosificacién optimizada en general.

Esta disefiado para dominar la priorizacién de demandas de dosificacion colisionantes. En particular, también puede
estar disefiado para evitar ya de antemano esa posible colisién de demandas de dosificacién colisionantes. Esto puede
hacerse, por ejemplo, de tal forma que el equipo de dosificaciéon transmite al aparato de destino correspondiente o, si
es necesario, a varios aparatos de destino, informacién de que en determinados momentos habra disponibilidad de
dosificacién. De este modo, el aparato de destino puede adaptar u optimizar su propio proceso de lavado y/o limpieza
conociendo el estado operativo del equipo de dosificacién o conociendo un estado operativo del equipo de dosificacién
previsto a corto plazo y, dado el caso, cambiante.

De acuerdo con el ejemplo de realizacidén de la figura 2, el equipo de dosificaciéon designado por 10b presenta dos
equipos distribuidores de mezcla 34a y 34b. Estos estan dispuestos de forma geométricamente invertida entre si y
conectados entre si a través de un conducto intermedio 35.

El primer equipo distribuidor de mezcla 34b presenta un disco de entrada 17a con tres conexiones 15a, 15b, 15¢, y un
disco de salida 18a que puede girar con respecto al mismo y que puede ser activado a través de un motor 20b. La
Unica salida 16d esté conectada a la Unica entrada 15d del segundo distribuidor mezclador 34a a través del conducto
intermedio 35. Su disco de entrada 17b puede hacerse girar alrededor del eje de giro 19, es decir, en relacién con el
segundo disco de salida 18b, a través del segundo motor 20a. Tres conexiones de salida 16a, 16b, 16c estan
conectadas al disco de salida 18b. Los conductos de alimentacién de fluido 26a, 26b sélo se muestran para las dos
conexiones de salida 16a, 16¢ que conducen a los correspondientes aparatos de destino 11a, 11b.

A este respecto, es posible alimentar sucesivamente varios aparatos de destino 11a, 11b de diferentes medios 13a,
13b, 13c por medio del equipo de dosificacion 10b de la figura 2.
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En el ejemplo de realizacién de la figura 2, esta previsto que una primera bomba 23a esta conectada al primer conducto
de fluido 26a, y una segunda bomba 23b est4 conectada al segundo conducto de fluido 26b.

El aparato de destino que puede conectarse al tercer conducto de conexiéon 26¢c no se muestra en la figura 2 para
mayor claridad.

En el ejemplo de realizacién de la figura 2, la unidad de control 21 esta concebida para llevar a cabo un control a través
de las multiples lineas de sefales 27a, 27b, 27¢c, 27d, 27e, 27f que funciona aproximadamente como sigue:
Cuando se recibe una demanda de dosificacion de un aparato de destino 11a u 11b correspondiente a través de la
linea de sefiales correspondiente 25a o 25b, se establece primero una conexién de fluido correspondiente entre el
recipiente 12a, 12b, 12c correspondiente y la linea de suministro 26a y 26b correspondiente activando los dos motores
20a, 20b. A continuacién, mediante la activacién de la respectiva bomba 23a o 23b, el volumen de suministro
predeterminado es transportado al aparato de destino 11a u 11b correspondiente.

Como alternativa al uso de dos bombas 23a y 23b, en otro ejemplo de realizacién también puede preverse una Unica
bomba 23c en la zona del conducto intermedio 35, como se muestra en lineas discontinua.

Del mismo modo, también es posible prever un tnico sensor de medicién de fluido 24c¢, indicado en lineas discontinuas
(en lugar de los dos sensores de medicién de fluido 24a, 24b mostrados).

De acuerdo con la invencién, en el caso de demandas de dosificacién colisionantes, es decir, simultdneas u ocurridas
al mismo tiempo de diferentes aparatos de destino 11a, 11b, es posible realizar una priorizacién de las demandas de
dosificacién. Para ello, la unidad de control 21 puede contener un dispositivo 36 integrado o separado para evitar
colisiones, que garantiza, por ejemplo, que si se ha iniciado un proceso de dosificacién, primero se complete antes de
que se inicie y procese un segundo proceso de dosificacién demandado al mismo tiempo, durante la ejecucién del
primer proceso de dosificacion.

Pero también es posible prever una secuencia de procesamiento diferente en el curso de una priorizacién y realizar
una priorizacién segln otras caracteristicas de orden. Por ejemplo, también puede introducirse, y utilizarse en la
ejecucién de los procesos de dosificacion, una escala de importancia que tenga en cuenta, por ejemplo, que
determinados aparatos de destino no tienen que o no deben pausar durante un tiempo discrecional, al menos en
determinados momentos de determinados procesos de lavado o limpieza. A este respecto, los procesos de
dosificacion podrian ser adelantados en determinadas circunstancias, incluida la posibilidad de que los procesos de
dosificacidn ya iniciados se cancelen y se pongan en pausa para reanudarse mas tarde, una vez realizado un segundo
proceso de dosificacién.

En el caso de que los dos aparatos de destino 11a, 11b envien simultaneamente una sefial de demanda al equipo de
dosificacién 10b para llevar a cabo un proceso de dosificacion, el equipo de dosificacién 10b o el dispositivo 36 para
evitar colisiones, integrado en la unidad de control 21, puede asegurar que el aparato de destino que tiene una prioridad
mas baja, por ejemplo que tiene que esperar un poco, sea informado de que el proceso de dosificacién sélo puede o
va a comenzar mas tarde, por ejemplo unos minutos més tarde. Para ello, la unidad de control 21 o la interfaz de
comunicacién 22 pueden transmitir una sefial de colision correspondiente a través de la respectiva linea de conexién
25a, 25b a la respectiva unidad de control 29a, 29b o a la respectiva interfaz de comunicacién 30a, 30b del lado del
aparato de destino, del aparato de destino 11a, 11b.

Después de recibir la informacidn de colisién correspondiente, el aparato de destino 11a, 11b correspondiente puede
ajustarse a la misma y el aparato de control 29a, 29b conectada al aparato de destino 11a, 11b correspondiente puede
iniciar una medida correspondiente en el aparato de destino correspondiente 11a, 11b si es necesario.

Con respecto a todos los ejemplos de realizacién de la presente solicitud de patente, cabe sefialar en este punto que
el nimero de recipientes conectados o el nimero de diferentes medios disponibles 13, asi como el nimero de aparatos
de destino 11, 11a, 11b, 11c conectados a un equipo de dosificacién 10, 10a, 10b, 10c es discrecional.

Con respecto al ejemplo de realizacidn de la figura 2, cabe sefialar que el equipo distribuidor de mezcla designado alli
por 34a esté disefiado en el ejemplo de realizacion mostrado en la figura 2 de tal manera que cuando se proporciona
una via de comunicacion entre la conexidén de entrada 15d del disco de entrada 17b y una de las conexiones de salida
16a, 16b, 16¢ del disco de salida 18b, por ejemplo la conexion de salida 16a, las respetivas conexiones de salida 16b,
16¢ restantes estan bloqueadas.

En otro ejemplo de realizacién no mostrado de la invencién, el segundo dispositivo distribuidor de mezcla 34a esta
configurado de tal manera que las conexiones de salida (por ejemplo, 16b, 16¢) que no estan conectadas a la conexién
de entrada 15d no estan bloqueadas, sino que permanecen abiertas después del lavado correspondiente del conducto
de suministro de fluido 26b, 26¢ asociado. En este ejemplo de realizacién es por tanto posible utilizar otro dispositivo
de conexién de manguera variable, por ejemplo usando elementos de apriete de manguera, en lugar de un distribuidor
de mezcla divulgado en las solicitudes de patente de los solicitantes descritas al principio.
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De acuerdo con el ejemplo de realizacién de la figura 3, también se describe una disposicién en cascada de varios
equipos distribuidores de mezcla 34a, 34b, 34c de un equipo de dosificacién 10c. Aqui, un primer distribuidor de mezcla
34a presenta un disco de entrada 17a y un disco de salida 18a. Para mayor facilidad, el disco de entrada 17a presenta
sélo una conexién de entrada 15a, y el disco de salida 18a presenta sélo dos conexiones de salida 16a, 16b, también
para mayor facilidad.

La conexién de salida 16a estd conectada a un segundo equipo distribuidor de mezcla 34b a través de un primer
conducto intermedio 35a y la segunda conexién 16b estd conectada a un tercer equipo distribuidor de mezcla 34c a
través de un segundo conducto intermedio 35b.

El segundo equipo distribuidor de mezcla 34b presenta igualmente un disco de entrada 17b y un disco de salida 18b,
que son giratorios uno con respecto al otro alrededor de un eje de giro 19b.

El tercer equipo distribuidor de mezcla 34c presenta un primer disco de entrada 17¢ y un segundo disco de salida 18c,
que son giratorios uno con respecto al otro alrededor de un eje de giro 19c.

Cada uno de los dos discos de salida 18b, 18¢ presenta respectivamente tres conexiones de salida 16¢, 16d, 16e y
16f, 169, 16h.

A este respecto, es posible conectar una multiplicidad de aparatos de destino al equipo de dosificaciéon 10c, un total
de seis en el presente ejemplo de realizacion de la figura 3. Sin embargo, para mayor facilidad, en la figura 3 sélo se
muestran dos aparatos de destino 11ay 11f.

De acuerdo con la teoria segln la invencién, el equipo de dosificacién 10c también puede dominar o evitar una colisiéon
de demandas de dosificacién simultaneas de diferentes aparatos de destino 11a, 11f, a través de la interfaz de
comunicacién 22 por medio del dispositivo 36 para evitar colisiones integrado en la unidad de control 21.

La figura 3 muestra una cascada de equipos distribuidores de mezcla 34a, 34b, 34c con la consecuencia de que una
multiplicidad de aparatos de destino 11a, 11b pueden alimentarse con un medio o con medios diferentes mediante un
Unico equipo distribuidor 10c.

Es evidente para el experto que el ejemplo de realizacién de la figura 3 también incluye variantes en las que al equipo
de dosificacién 10 estdn conectados una multiplicidad de recipientes, en particular una multiplicidad de medios
diferentes.

Para que conste, cabe sefialar que el dispositivo 36 para evitar colisiones puede ser parte integrante de la unidad de
control 21 correspondiente en el equipo de dosificacién 10, o bien, puede estar formado por separado de la misma.

En particular, el dispositivo 36 para evitar colisiones puede estar formado por un microprocesador o ser parte integrante
de la unidad de control 21 del equipo de dosificacién 10, 10a, 10b, 10c.
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REIVINDICACIONES

1. Equipo de dosificacién (10, 10a, 10b, 10c) para la dosificacién y el suministro de medios a al menos un primer
aparato de destino (11a), en particular a una lavadora comercial de textiles, y a al menos un segundo aparato de
destino (11b, 11f), estando conectado el equipo de dosificacién a al menos un recipiente (12a, 12b, 12¢) que esta
llenado de un medio (13a, 13b, 13c), y estando asignada al equipo de dosificacién una unidad de control (21) que tras
recibir una sefial de demanda de un aparato de destino lleva a cabo un proceso de dosificacién y para ello activa una
bomba (23, 23a, 23b, 23¢) que extrae un volumen predeterminado de medio del recipiente y transporta dicho volumen
hacia el aparato de destino, caracterizado porque a la unidad de control esta asignado un dispositivo (36) para evitar
colisiones, que cuando aparecen demandas colisionantes, en particular simultaneas, de realizacién de procesos de
dosificacién de ambos aparatos de destino, establece una priorizacién de los procesos de dosificacidn, en particular
una secuencia de procesamiento.

2. Equipo de dosificacién segun la reivindicaciéon 1, caracterizado porque el equipo de dosificacién transmite al
aparato de destino, cuya demanda de proceso de dosificacién ha sido priorizada mas baja, una informacién que tiene
en cuenta la colisién que se ha producido.

3. Equipo de dosificacién segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque al equipo de
dosificacién estan conectados varios recipientes (12a, 12b, 12¢) con diferentes medios.

4. Equipo de dosificacidén segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque al equipo de
dosificacion estédn conectados varios aparatos de destino (11a, 11b, 11c, 11d, 11e, 111).

5. Equipo de dosificaciéon segln una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque varios equipos de
dosificacién estan conectados en serie, en particular formando una cascada.

6. Equipo de dosificacién segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque al equipo de
dosificacién esta asignada una primera interfaz de comunicacién (22) y al aparato de destino esta asignada una
segunda interfaz de comunicacién (30).

7. Equipo de dosificacién segln la reivindicacién 6, caracterizado porque las dos interfaces de comunicacién estan
conectadas entre si a través de una linea eléctrica (25), en particular a través de una linea de sefiales.

8. Equipo de dosificacién segln la reivindicacién 6, caracterizado porque las dos interfaces de comunicacién estan
conectadas entre si de forma inalambrica, en particular recurriendo a estandares convencionales como WLAN o
BLUETOOTH.

9. Equipo de dosificacién segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el equipo de
dosificacién esta dispuesto externamente, de forma separada, del aparato de destino.
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Fig. 2
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