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Anotace:

U lisu /1/ s pfestavovatelnymi nastrojovymi
¢astmi, napriklad dérovacimi stfizniky, je s
vyhodou kazdé nastrojové ¢asti /111/ pfifa-
zen odpovidajici zaji$tovaci prvek /42/, majici
zajidtovaci a uvolfiovaci polohu. Na zajistova-
cim prvku je vytvorena dosedaci plocha /45/,
rozdélena do ploskovych uisekn /45a az 45d/,
mezi nimiZ jsou vytvorena vybrani. Dosedaci

_ploskoveé useky /45a a7 45d/, které jsou v

podstaté rovinné a v pfipadé potieby jsou u
hran ponékud zasikmeny, tvofi tak éelni plo-
chy ozubeni. Potfebny zdvih zajisfovaciho
prvku pfi jeho pfevadéni ze zajisfovaci do
uvolfiovaci polohy a obracené tak mutZe byt
omezen na §irku zubu. To zase umozZiuje vy-
tvorit uzké zajistovaci éleny nebo zavory /42/.
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Lis, zejména dérovaci lis pro vystfihovani nebo tvédreni pro-
ménlivych vzorkid v plosnych zpracovavanych predmétech

Oblast techniky
Vynalez se tykad lisu, zejména dérovaciho lisu pro vytvareni

proménlivych vzorkld v plosnych zpracoVévanYCh'pfedmétech.'

Dosavadni stav techniky ,

_-Pfi radé zpracovévacich pochodl, zejména pri st¥ihacich
pochodech, je casto pozadovano, aby bylo moZné vytvéret vy-
stfihované vzorky, ziskdvané lisem, jako proménlivé. Zejména
v automobilovém prumyslu se pozaduji prileZitostné perforace
plechu s vystriZenymi otvory, pridemZ tvar otvord se mize
pfipad od pripadu ménit, takze vytvoreni zvlastniho nastroje
neni za uréitych okolnosti-hospodérné. Kromé toho vznikaji
-&asto pripady, v nichZ se maji vyrabét v malé sérii v jed-
notlivych kusech stridajici se vzorky, které se kupfikladu
odvozujl z predlohy. '

Maji-li byt vystfihovany diry rozmisténé v plosSném
vZorku, ma k tomu dochdzet pfi pouziti co moZnd nejjednodus-
§ich nastroji. Dale nemaji byt &asové naroky na vyrobu nebo
zpracovani predmétu, t.j. vystrihovani dér rozmisténych ve

vzorku nebo jiné zpracovani. pfedmétu v lisu, prilig vysoké.

) Ze spisu DE 4 135 787 Al je znam vystrihovaci lis
s nastrojem, v jehoZ hornim nastroji jsou ve dvou fadach us-
poradany dérovaci striZniky. Obé rady jsou pritom usporadany
primocare a napri¢ ke sméru dopravy prost¥ihovaného plechu.‘
Dérovaci striZniky, nesené v hornim nastroji VZajemné rovno-




béZné, jsou pritom usporaddny na mezery, t.j. dérovaci
stfiZniky jedné fady jsou vzajemnd presazeny vidi dérovacim
stfiZnikim druhé rady ve sméru dopravy zpracovavaného pred-
métu, napf. o polovinu bo&ni vzdalenosti.

Dérovaci strizniky jsou v jejich podélném sméru ori-
entovany rovnobéZné s pracovnim smérem horniho nastroje
a prestavitelné vi¢i tomuto néastroji. Zavorou, posuvné ulo-
Zenou naprié¢ k dérovacimu striZniku, jsou dérovaci stfizZniky
aretovatelné v jejich predsunuté aktivni poloze. Je-1li zavo-
ra prestavovidna v boénim sméru, 7jsou dérovaci striZniky
uvolnény, a kdyz se horni ndstroj pohybuje smérem ke zpraco-
vavanému pfedmétu, mohou dosednout na zpracovavany predmét
a byt jim tlaceny do horniho nastroje, aniZ by doslo k pro-
stfihovacimu pochodu.

Zavory jsou spojeny s tekutinovymi vdlei, slouzicimi
jako hnaci WUstroji. Kazdd zavora md jednu dosedaci plochu,
ktera odpovidd prislusné protilehlé plose dérovaciho strfig-
niku. Presouvéa-li se zavora dopfedu, dostane se dosedaci
plocha zavory do styku s protilehlou plochou dérovaciho
striiniku a zdavora plsobi jako opéra. Je-li zavora zatahovéa-

na, je dérovaci striZnik uvolnén.

Maji-1i .byt vystrihovidny sloZité vzorky rozmisténi
dér, dochazi k prepindni jednotlivych stFizZniki a tim
i-uvolnovani a aretovani dérovacich striZnikt v horni casti
zdvihu lisu, t.j. jsou-li dérovaci stFizniky mimo zabér ze
zpracovavanym predmétem. U rychlobéznych 1isli je zde doba;
ktera je pro to k dispozici, velmi kradtka. To mA za nasle-
dek, 2Ze zavory se musi pohybovat velmi rychle. Vzhledem

k tomu, Ze zadvory prirozené vykazuji jistou hmotnost a maji
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tak nezanedbatelnou setrvaénou hmotu, jsou pro zrychlovani

zavor zapotfebi odpovidajicim zplsobem vykonné pohony. Ty
maji konstrukéni objem, ktery se ¢asto nedd jednoduse umis-
tit v nastroji. .

Vynalez si proto klade za ukol, pri vych&zeni z vﬁée
.uvedenych skuteénosti, vytvorit lis, ktery by dovoloval vy-
soky po¢et zdvihG a prestavovani nastroje béhem provozu 1i-

su. -

Podstata vyndlezu

- Uvedeného cile je dosaZeno lisem, zejména dérovacim lisem
pro vystrihovani nebo tvafeni proménlivych vzorkd v plosnych
- zpracovavanych predmétech, s nédstrojem, jehoZ horni ndstroj
je drzen na beranu lisu, ktery je pro provadéni jeho pracov-
niho pohybu pohanén z pohonu lisu v pracovnim sméru, s nej-
méné jednou nastrojovou &asti na hornim néstroji, kterd je
prepinatelnd mezi aktivnim stavem a pasivnim stavem, pricemz
je aretovana v jejim aktivnim stavu v prestavovacim sméru,
a s aretovacim Ustrojim, pomoci néhoZ je nastrojovd cast
aretovatelna v pracovni poloze a obsahuje pohybovatelny za-
jiéﬁovaci Clen s dosedaci plochou, kterd je prevaditelna do
dosednuti a mimo dosednuti na protilehlou plochu, jeho? pod-
statou je, 7Ze dosedaci plocha je rozdélena do nejméné dvou
ploskovych Usekil a protilehld plocha je rovnéz rozdélena do
nejmeéné dvou ploskovych useku.

Horni nastroj lisu obsahuje nejméné jednu, s vyhodou
vice ndstrojovych ¢asti, napriklad dérovaci stfiiniky, jiné
lisovniky, prstové ¢&leny nebo jiné néstrojové &asti, které

mohou na zpracovavaném predmétu vykonavat pfetvéfeni,,kdyi

jsou zapojeny do aktivniho stavu. Pretvéreni mohou spoc¢ivat




v tom, Ze se vytvori diry libovolného tvaru, odpovidajici
stfizniku, vytla¢i se prohlubné nebo se vytvori jina pfétvof
feni. Pohyblivé uloZené nastrojové Casti jsou aretovatelné
~ zajistovacim &lenem v pracovni poloze. Zajistovaci &élen mlZe
byt ve formé zajistovaci zavory, zajistovaci vaéky apod. Je-
“ho pohyb ije odpovidajici linedrni pohyb, otédéivy pohyb nebo
jiny prestavovaci pohyb. V kazdém pripadé vSak miZe byt do-
-sedaci nebo zajistovaci plocha pfevddé&na prestavovacim pohy-
bem do dosednuti proti protilehlé plose nebo mimo toto do- -
~sednuti. . '

. Dosednou-1i na sebe obé plochy, je nastrojova &ast
aretovana v aktivni poloze. Jinak dje uvolnéna. Rozd&lenim
dosedaci plochy a protilehlé plochy do vidy nejméné'dvou
plosnych ¢asti miZe byt prestavovaci pohyb zajistovaciho
'~ ¢lenu podstatné zkrdcen, t.j. miZe se.stat kratkozdvizny,
-aniz by byl ploény obsah dosedaci plochy nebo opérné plochy

celkové redukovén a tim se zvy$il plosny pritlak.

Celkova plocha Jje tak rozdélena na vice diléich
ploch, takZe se dosahne dostatedné kratky zdvih. Pfestavova- -
'ci pohyb s krat&im zdvihem potom umozni rychléjéi prestaveni
zajistovaciho ¢lenu z jeho zajistovaci polohy do uvolhovaci
‘poloﬁy a obrdcené. Tim je také u velmi vysokych podtl 250 az
500 zdvihd za minutu umoZnéno prestavovani zajistovacich
‘&leni v pribéhu zdvihu lisu, - béhem néhoz je'néstroj'otévfe-
n§; t.j. pri ﬁémz je horni nastroj mimo z&bér se zpracovava-
- nym pfedmétem. Kupfikladu mohou byt nastrojové Gasti zajis-
tény nebo uvdlﬁovény béhem c¢asového dseku pfibliZné 40 mili-
sekund. Presna éasové‘hodnota zavisi na velikosti nastrojo-
‘chh ¢asti a lisu, pricemz v kaZdém pripadé se rozdélenim
dosedaci plochy a protilehlé plochy na diléi ploskové useky




dosahne pozZadovanych aretovacich nebo uvelfiovacich dob.

U jednoho moZného provedeni je dosedaci plocha vytvo-
'fena na zajistovacim &lenu, napriklad zajisStovaci zavore ne-
bo zajistovaci vadce, zatimco protilehla plocha je vytvorena
pfestavitelné nidstrojové ¢asti, t.j. kupfikladu na dérovacim
st¥izniku nebo v mezikusu (tla¢ném &lenu), spojeném s déro-
vacim striZnikem. Opérna plocha zajistovaci zavory nebo ji-
ného zajistovaciho ¢lenu tvori oporu pro dosedaci 'plochu
prestavitelné ndstrojové &asti. Vyhoda tohoto provedeni spo-
¢iva v tom, Ze zajistovaci &len nemusi v pracovnim sméru
horniho nastroje a ve sméru prestavovani lisovniku nebo jlne

.

nastrOJové ¢asti vykonavat zadny pohyb.

Alternativné je mozné dosedaci plochu vytvorit na za-
'jlstovac1m Clenu, zatimco opérnd plocha je vytvofena na Gas-
ti, nepohyblivé spojené s hornim ndstrojem, nebo na hornim
‘nastroji samotném. V tomto pripadé tvori ¢dst nebo tsek na-
strojové &asti  soudasné zajistovaci prvek. Kupfikladu je
tento'zajiéﬁovaci prvek tvoren beicem, ktery md na své stra-
né, odvracené od lisovniku, dosedaci plochu prerusovanou
vybranimi. Opérna plocha, vytvofend na hornim nastroji, je
rovneéz prerusena vybranimi. Pfestavenim v boénim sméru mtize
byt nyni axialni pohyb dérovaciho stfizniku a jemu odpov1da~
jiciho zajistovaciho &lenu ‘uvolnen nebo aretovan.

V obou provedenich miZe byt kaZdy zajlstovac1 ¢len
'opatren -vlastninm hnacim ustrojim, aby mohl v pripadé potreby
jednotlivé prestavovat zaji&tovaci &len. V disledku potreby
‘pouze kratkozdvizného pfestavbvaciho pohybu mohou najit
uplatnéni hnaci dstroji s 'relativné malym vykonem. Kupfikla-
du mohou byt magnetové pohony navrZeny tak malé, Ze jsou




umistény zcela v hornim ndstroji nebo jeho Gastech. To plati
zejména pro pripad, kdy je dosedaci plocha a opérna plocha
rozdélena do vice neZ dvou ploskovych useki.

Dalsi usnadnéni - pfestavovaciho pohybu je kromé toho .
umozZnéno tim, Ze se dérovaci stfiéniky nebo jiné nastrojové
Casti v okamZiku potencielniho pfepinani zajistovacich &lenl
z jejich uzaviraci polohy do jeji aretovaci polohy nebo ob-
racene nachazeji v aktivni poloze, takZe cesta pro zajisto-
vaci élén je uvolnénd. Na =zaji&tovacim &lenu je tak mozné
upustit od jakychkoli &ikmych ploch nebo jinych prostredki,

. které by pfi odvozovdni z pohybu zajistovaciho &lenu tlacily

‘nastrojovou ¢ast do jeji aktivni polohy. Tim je uSetfen pri-
| davny pohybovy zdvih a hnaci vykon. Prevadéni nastrojovych
Casti do aktivni polohy miZe byt dosaZeno pruzivym predepnu-

tim nastrojovych ¢asti smérem do jejich aktivni polohy.

Je vSak také mozZné pouzit oddéleného hnaciho ustroji,
které pro prepinaci okamZik predpina véechhy pohyblivé na-
' sfrojové ¢asti do jejich aktivni.polohy a jinak tomuto za-
branuje.

Zejména kdyZ jsou nastrojové &asti pruziveé predepnuty
do jejich aktivni polohy, miZze byt vyhodné, opatfit je na
Jejich koncové plode, privrécené ke zpracovavanému predmétu,
naraznikovym prvkem. Ten slouzi k tomu, aby se zabranilo, Ze
se dérovaci stfiznik svymi Feznymi hranami nebo jinymi tvr-
dymi oblastmi dotykad zpracovavaného predmétu, kdyZ zde nemd
zpracovavany predmét pfetvaret (prostf¥ihovat). Ndraznikovy
prvek miZe byt pryzZovy néréznik, ktery kdyzZz je prislusny dé-
rovaci st¥iZnik aktivni, se d4 dérovacim stfiznikem lehce
- pfekonat, zatimco jeho poddajnost je dimenzovana tak, Ze ml-
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Ze zachytit hmotnost a setrvaéné sily nastrojové ¢asti nebo
dérovaciho striZniku pri zabranéni dotyku zpracovavaného

ptedmétu, kdyZ neni prisludnd nastrojova Sast aktivni.

Myslenka vynédlezu dovoluje dérovaci st¥iZniky nebo
nastrojové ¢asti uspoféaat velmi tésné vedle sebe. Na hornim
nastroji miZe byt vytvofen velky poéet nezavislych hnacich

‘ﬁétfoji a odpovidajicich zajistovacich ¢lenll, coZ vytvari
moZnost dérovaci striZniky -usporadat v takovych boé&nich
védélenostech, které odpovidaji jejich proméru. Mohou tak
byt vystfihovany nepfrerusované fady dér. Aby se viak zajis-
tilo vytvorfeni- vzdjemnych odstupi téchto dérovacich stfisni-
ki, mohou byt s vyhodou usporddény v radé ve tvaru lomené
‘Gary. Dérovaci stfiZniky spoluplsobi potom s tlaén?mi‘éleny,
kferé Jsou siroké vidy tak, Jjako dérovaci strizZnik, nebo .
ma-1i vice dérovacich stfiZnik obsluhovat veétsi lisovnik,
jsou tla¢né Cleny uZsi, neZ striZnik.

Zajistovaci &leny, spolupiisobici s tlaénymi &leny,
jsou ve vztahu k prestavovacimi sméru dérovacich striznika
uloZeny posuvné prestavitelné kuprikladu hapfié ke sméru
pfestavovéni dérovacich stfiénikﬁ._ Pridavné jsou ve sméru
prestavovani vedeny alespor tak, Ze nemohou na jejich ploché
strané vybocit do strany. |

V provedeni, které Jje vzhledem k jeho variabilité
prednostni, jsou zajistovaci ¢leny a prestavovatelné nastro-
jové ¢asti uloZeny v nastrojovych &astech, Kkteré jsou vza-
Jemné od sebe oddélovatelné a jsou kuprikladu uloZeny v ka-
zetdch. Tim je noZné- zatrizenl prestavovat na kuprikladu od—
lisné 1130vniky, t.j. s odlidnym primérem, tvarem a poctem
lisovniki, aniZ by bylo nutné jednotku se zavorami a pohony
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Dalsi podrobnosti vyhodnych provedeni vynalezu vyply-

vaji z ndsledujiciho popisu, vykresl a ze zavislych naroki.

Prehled cbriazku na vvykresech

Vynalez je bliZe vysvétlen v nasledujicim popisu na prikla-
. dech provedeni s odvoldnim na pripojené vykresy, ve kterych
zndzornuje obr.l zjednodudené schema dé&rovaciho 1lisu podle
' Vynélezu, v boénim pohledu na jeho ¢&ast, obr.2 schematicky
"boé¢ni pohled na horni nastroj lisu z obr.l, obr.3 schematic-
ky pohled zepredu, casteéné v Trezu, na horni nastroj
Z obr.z,robr.4 vodorovny fez hornim ndstrojem z obr.3, vede—
‘n? rovinou IV-IV, obr.5 schematicky pladorysny pohled na
zpracovévanf predmét, vyrobeny nastrojem podle obr.2 a 3,
s nejtésnéjsim moZnym dérovanim, a obr.é boéni pohled na

¢adst dérovaciho striZniku, ¢astecéné v fezu, v jiném méritku.

Priklady provedeni vyndlezu

- Na obr.1 Jje schematicky znazornéna ¢éast lisu 1. Lis slouzi
k tomu, aby se vystrihovaly ve zpracovavaném predmétu 2 diry
" rozmisténé v proménlivém vzorku, priCemZ zpracovavany pred-
‘mét 2 je zpravidla tvoren plechem, kterym je krokové pohybo-
véno ddle neznazornénym dopravnim dstrojim krokové ve sméru
T dopravy skrz .nastroj 3 lisu 1. Nastroj 3 obsahuje horni
nastroj 4 a dolni nastroj 5. Zatimco dolni nastroj 5 je ulo-
Zen pevne na stolu 6 lisu, Jje horni nastroj 4 drZen na déale
‘neznazornéném beranu lisu, ktery je pohanén pomoci hnaciho
‘ﬁstfoji vratnym pracovnim pohybem ve sméru sSipky 7. Jak je
vyznaceno Sipkou 7, je pracovni smér (Sipka 7) berdhu‘lisu'
orientovan v podstaté kolmo ke sméru T dopraﬁy zZpracovavané-
~ ho predmétu 2.




Horni nastroj 4 obsahuje dvé fady striznikd 11, 11°',
'JimiZz je moZné prostfihovat ve. zpracovavaném predmétu 2 diry
v pozadovaném vzorku. Pokud jde o konstrukci horniho nastro-
je 4, je moZné odkézat na obr.2. Horni nastroj 4 je vytvoren
soumérné vzhledem k roviné E, uspofadané napfi¢ ke sméru
T dopravy. Nésledujici po?is levé oblasti nebo useku horniho
'nastroje 4 proto odpovidajicim zpusobem plati pro pravy
‘usek. Tyto ¢asti jsou opatfeny stejnymi vztahovymi znackami
jako leva ¢ast nastroje 4, s odliSenim ¢arkou. |

- StfiZnik 11 je posuvné uloZen s malou villi pohyblivé
v jeho axialnim sméru 15 ve vodici desce 14. Vodici deska
14 je drZena v odpovidajicich postrannich &elistech 16, 16
"horniho nastroje 4. Ty maji pro tento tdel 1ulozZnou drazku
17, 17', ktera md v prurezu tvar pismene U, usporadanou na-
pfi¢ ke sméru T dopravy a vodorovné po celé éifce prislusné
¢elisti. Vodici deska 14 je opatfena odpovidajicimi éebry'-
18, 18', které zasahuji do drazek 17, 17' a zajidtuji uloze-
ni a pridrzovani vodici desky 14. |

Kazdy striZnik 11, uloZeny v odpovidajicim GloZném
prichodu vodici desky 14, md& na jeho hornim konci, odvrace-
ném od zpracovavaného predmétu 2, hlavu 21, jejiZ prumér je
| 0 neco veét3i, neZ Jje pramér zbyvajici dasti dérovaciho
stfiZniku 11. Hlava 21 tvori s odpovidajicim prstencovym
‘osazenim 22 dloZného prichodu dorazovy prostredek.
Dosed4d-1i hlava 21 na prstencové osazeni 22, dosahl dérovaci
stfiZnik 11 svoji nejvice predsunutou polohu. To je jého

pracovni nebo aktivni poloha.

Na dérovaci striinik 11, majici kruhovy prirez, dose~




da mezikus nebo tlaény &len 24, ktery je svisle veden ve
sméru podélné osy 15. Jak vyplyva 2z obr.4, mid mezikus v pu-
dorysu obdélnikovy prifez, pricemZ jeho uzké strany Jjsou
(svisle) opatfeny vodicimi listami 25, 26. Ty zasahuji do
odpovidajicich vodicich drézek 27, 28, vytvofenych v celisti
. ;g‘nebo protilehle ve vodici ¢asti 29. Jednotlivé mezikuéy
24 kazdého dérovaciho st¥iZniku 11 jsbu vytvoreny jako vza-
jemhé stejné, kup¥ikladu Fezanim =z vhodného profilového ma-
terialu. Jsou vedeny s malou vili ve vodicich drézkach 27,
28 a maji vzajemnou vzddlenost nékolika desitek milimetfﬁ.,
Tia¢né ¢leny 24 dosedaji jejich v podstaté rovinnou dolni
_-stranou 31 priblizné stredové na &elni koncové plochy hlav
21 dérovacich stfizniké 11. D&rovaci stfiZniky 11 jsou pri-
‘tom uspofddany v priblizné pfimotaré ¥adé nebo, jak je patr-
né z obr.4, v -rfadé ve tvaru lomené Cary. Pruméry hlav 21 dé-
rovacich striznikd 11 odpovidaji pfibliZné tloustce tla&nych
¢lenu 24.

Jak je patrné z obr.2, jsou tlaéné ¢leny 24 predepnu-
ty pruZivymi prostredky, jako Jsou kup¥ikladu dvé Sroubovi-
cové pruZiny 34, 35, smérem k dérovacim st¥iZniklim 11. Tim
tlaéi Sroubovicové pruziny 34, 35 tla&né élehy 24 natolik '
doll, Ze jsou dérovaci stPiZniky 11 pruZivé predepnuty smé-
rem do pracovni polohy. '

Na jejich strané odvracené od prislus$ného dérévaciho
stfiZniku 11 isou tla¢né <leny opatfeny opérnou ploéhou 36,
kterd je prerusena vice pric¢nymi vybranimi 37, v daném prik-
 ladé tfemi. Operna plocha 36 je tak tvofena ¢tyrmi plogkovy-

mi Useky 36a, 36b, 36c¢c, 36d, které jsou v podstaté rovinné

a které leZi ve spoleé¢né roviné. Mezery mezi plo&kovymi lse-

ky - 36a, 36b, 36c, 364 jsou pfi ~méfeni napfid k podélnému
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sméru 15 priblizné pravé tak velké, jako ploskové useky, ne-
bo o néco vétsi nez tyto ploskové useky. Hloubka mezer nebo
vybrani je alespon tak velka, jako je zdvih, ktery musi vy-
konat derovaci striZnik 11 mezi Jjeho aktivni polohou a jeho
pasivni polohou, v niz se nachdzi, kdyZ horni nastroj 4 do-

~sahl svoji polohu dolniho mrtvého bodu a nedeformuje zpraco-

vavany predmét. PloSkové tseky 36a, 36b, 36c, 36d opérné

plochy jsou tak vytvofeny na koncovych plochéch odpovidaji-
cich prstovych ¢lenl. Mezi prstovymi Cleny jsou vytvofeny -
mezery, které jsou alespon tak velké, jako prstové cleny.

Tlacnému <&lenu 24 je prifazen zajistovaci &len 41,
ktery ma v podstaté kvddrovity tvar. Na jeho horni strané,
odvrédcené od dérovaciho st¥iZniku 11 a tlacného &lenu 24,
priléh& tento zajistovaci &len rovinné k odpovidajici kluzné
ploSe 42 horniho nastroje 4. Je proto neposuvny ve sméru

15. Kromé toho zabira postrannimi Zebry 43, 44 do svislych
drdZek 27, 28 a je tak veden do té miry, Ze nemiZe vybocit

z osového sméru, daného podélnou osou 15. Na jeho dolni
strané je zajistovaci &len 41 opatren t¥ikrat. prerusenou do-
sedaci plochou 45.

Mezi vytvorenymi diléimi plochami dosedaci plochy 45

~ Jsou vytvoreny mezery, takZfe na ¢elnich koncich odpovidaji-

cich prstovitych ¢lenit jsou vytvoreny ploskové useky 45a,

'45b, 45¢, 45d jako rovinné nebo lehce kulovité nebo vykienu-

té plochy. Vzddlenosti mezi ploskovymi useky 45a aZ 45d jsou

- opét dimenzovany tak, Ze prstové ¢&leny tladného &lenu 24,

nesouci ploskové useky 36a az 36d, mohou byt zasunuty do me-
zer mezi plodkovymi Useky 45a, 45b, 45c, 45d dosedaci plochy

45. Hloubka je dimenzovana tak, Ze odpovidd prestavovaci
draze dérovacich stfizniki 11. ' '




Postranni Zebra 43, 44 a $§ifka zajistovaciho &lenu
42 jsou dimenzovany tak, Ze miZe ve sméru p¥estavovani, vy-
' znaceném Sipkou 47 na obr.2, prestavovat sem a tam alespoil
o 8ifku, kterda odpovidd rozméru plodkového tiseku 45a, 45b,
‘naméfenému v tomto sméru. Ploskové Useky 45a aZ 45d jsou tak

zvoleny jako v tomto smyslu vzadjemné stejné velké.

Aby se vyvolalo presouvani zajistovacich &lenid 42 ve
sméru £ipky 47, je kazdy zajistovaci &len 42 spojen s odpo-
-vidajicim hnacim udstrojim 51. K nému ndleZi v tomto provede-
ni magnetova civka 52, ktera je uldzena pevné v boéni Celis-
ti 16. V magnetové civce 52 je usazena axidlné posuvné kotva -
‘43, spojend . se zajistovacim &lenem 42, které je'pfi buzeni
civky 42 do této civky vtahovdna. Je-1i kotva odpovidajicim
'zpﬁsobem polarizované, mize byt v obraceném sméru vytladova-
na z civky. Alternativné k tomu mGZe byt také pouzit pruzi-
novy prostredek, jako napfiklad taZn& pruZina nebo pruZinovy
jazycek, ktery plsobi mezi hornim ndstrojem 4 a.zajistovacim |
~ ¢élenem 42. V pripadé potfeby mlZe byt také pouzit tekutinovy

pohon. '

Pro zajisténi vedeni zajistovaciho ¢lenu 42 ve sméru
$ipky ‘iz, je ténto =zajistovaci &len s vyhodou opatfen
prﬁchodem 54, 1licujicim s kotvou 53, do néhoZ zasahuje po .
stranach magnetové civky.52 kotva 53. Na protilehlé strané
miZe byt uloZen vodici kolik 56, ktery Xlouse nebo lezi
v prichodu vodici ¢&asti 29 a' mize v.tomto prichodu 54 klou-
zat.

Jak zejména vyplyvd =z obr.3, jsou magnetové civky
2a, 52b a 52c a tim i celd hnaci Ustroji 5la, 51lb, 51c ulo-




L 4
-
L2 N X

-13- ' .

Zeny na postranni celisti 16 s dvoj- a s vyhodou trojnésob-
" nym vyskovym presazenim, v dusledku ¢ehoZ pracuji odpovida-
'jicim zpusoben uprostfed, na horni &isti nebo na dolni casti
zajiéﬁovaciho Elenu 42. To umoZfiuje vnéjsi primér jednotli-
vych hnacich ustroji 5la-51¢c, ktery je tEikrat tak velky,
jako odpovidajici tloustka zajistovacich &lent 42. PEPi dal-
sim nedostatku mista mohou b?t hnaci ustroji nejen trikrat,
';ale,také Ctyrikrat nebo vickrat odstupriovany. Tim je_umdéﬁo-
vano, Zze se da objem, ktery je k dispozici po stranach za-
‘jistovacich ¢lend, vyuZit tak, Ze hnaci ustroji jsou umisti-
telna plné v hornim nastroji 4. DrZak plechu tak'mﬁée byt
veden okolo horniho nastroje 4. ‘

Dérovaci strfiZniky 11, 11' obou fad 32, 32' jsou pre-
sazeny pricneé vici sobé ve sméru T dopravy o polovinﬁ vzda-
lenosti mezi dérovacimi striZniky. Tim se d4 dosdhnout, jak
bude vysvétleno niZe, nejen proménlivého vzorku rozmisténi
dér, ale popripadé také prubéiny Fez na zpracovavaném pred-
métu 2.

Na obr.6 je znazornén formou vyseku jednotlivy déro-
vaci striznik 11. Dérovaci stfiznik 11 Jje tvofen tydi, vy-
tvorenou s podstaté valcovitym prifezem nebo prﬁfezém jiného
 tvaru, ktery je svou hlavou g; zavéSen na vodici desce 14
stFfiznikl. Na svém dolnim konci md dérovaci stfiznik konco-
~ vou plochu 61, usporadanou kolmo k podélné ose 15, kterd je
obklopovana feznou hranou 61. -Pfiblizné stredové je Koncova
ploéha 62 prerusena slepou dirou 63, v niZ je vsazen pryzovy
naraznik 64. Ten je vytvofen z pruZného materidlu, odolného
.pfoti opotfebeni a otéru, vyénivajiciho ze slepé _dify 63
s vyhodou s vyklenutim. PruZnost a velikost pryZzového ndraz-
- niku 64 jsou dimenzovany tak, Ze rfezna.hrana 62 dérovaciho
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st¥izniku 11l se zpracovavaného predmétu 2 nedotyka, pokud
neni dérovaci stfiZnik 11 aretovan v jeho pracovni poloze.
Je-1i naproti tomu aretovan v této poloze, miZe byt pryzZovy
- ndraznik 64 lehce prekonan silou dérovaciho striZniku 11,
takZe feznd hrana 62 bez prekdazZek vnika do zpracovavaného

| predmetu 2.

Vy$e popsany lis 1 pracuje nésledovné. Pri popisu se
vychdzi 2z toho, 2e v&echny zajidtovaci ¢leny 42, 42'  se
nachdzeji v poloze zndzornéné na obr.2. B&2i-1li nyni lis,
vykonavd horni néstroj 4 vratny pohyb, orientovany ve sméru
:éipky 7 nahoru a doll, pricemZ dérovaci striZniky 11, 11
pfi kazdém sestupném pohybu horniho nastroje 4 plechem 2
a vystfihuji odpovidajici fadu dér. Béhem kazZdého vzestupné-
ho zdvihu horniho nastroje 4 se plech posouvad ddle o pozZado-
. vanou vzdilenost, takiZe pri pfistim sestupném zdvihu vznika

nova rada dér.

. Pokud se maji jeden nebo vice dérovacich striznika
11, 11' horniho ndstroje uvést pro dalsi zdvih lisu do neak-
tivniho stavu, Je moZné to provést bez brzdéni lisu. Béhem .
vzestupného zdvihu lisu, kdyi se dérovaci strizniky 11, 11°'
dostaly mimo zabér se zpracovavanym predmétem, ovladaji od-
povidajici pohénéci tstroji 51, 51' dérovacich strizniki
.;;, 11', které maji byt prepnuty do pasivniho nebo heaktiv—
niho stavu. Tim jsou odpovidajici magnetové kotvy 53, 53'
zatahovany do magnetovych civek 52, 52' a zajistovaci ¢leny
- 42, 42' se presouvaji ve sméru Sipky 47, 47'. Pfesouvaci
draha pritom odpovidd Sifce ploskového useku 45a a2 454
(Qgg' az 45d') dosedaci plochy, mérené ve sméru Sipky 47,
47'. Tim se dostavaji prstové éleny zajistovaciho &lenu 42,

nesoucl na svych koncovych plochach ploskové useky plochy
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45a az 45d, které jsou vytvofeny zrcadlové soumérné vzhledem -
k odpovidajicim prstim tlaéného ¢&lenu 24, pred mezery 37
tlaéného ¢lenu 24. PEisludny dérovaci stfiznik 11 je nyni
'-uVanén. "

Pri pristim sestupném zdvihu 1lisu dosedi pryZovy na-
raznik 64 na zpracovavany predmét 2 a tladi dérovaci striz-
- nik 11 malou silou smérem nahoru. Pruzna sila, vyvijena dé-
rovacim stfiZnikem, je v8ak vétsi, ne? sila potfebnd pro za-
brzdéni tla¢ného &lenu 24 a dérovaciho stfiznikuy 11 pro pie-
lkonéni setrva¢né sily v&etné sily vyvijené groubovicovymi
pruZzinami. Do styKku se zpracovavanym predmétem 2 se tak ne-
dostavd ani Fezna hrana 62 ani jiny usek nebo ¢ast dérovaci-
‘ho striZniku 11. Dérovaci st¥iznik 11 tladi v blizkosti dol-
niho mrtvého bodu horniho nastroje tlaény &len 24 kratkodobé
‘ nahoru, takZe jeho prstové ¢leny zajedou do mezer zajistova-
ciho ¢lenu 42. Jakmile seé horni nastroj 4 opét pohybuje na- .
:horu, uvolni se opét &roubovicové pruziny 34, 35 a tlacny
Clen 24 dosedne jeho dolni rovinnou plochou na vodici desku
14 strizniki. Hlava 21 prislusného dérovaciho strizniku 24

nyni doseda na prstencové osazeni 22 a stfiznik je tak znovu
 zvedan. Toté: plati pro aktivni dérovaci strizniky 11, 11°',
které Jsou dolehnutim hlavy 21 na prstencové osazeni.gg vy-
tahovany z vystfiZenych dér.

Pokud se maji neaktivni dérovaci strlznlky 1l 11!
znovu uvést do aktivniho stavu, jsou odpov1da31c1 hnaci ust-
r031 51 prestavena a ovladana jinak, nebo kdyz jsou‘pou21ty
pruzinové prostfedky, jsou tyto prosifedky pouze uvolnény.
Sroubovicové pruziny 34, 35 drzi tlacny ¢len 24 také béhem
brzdici faze horniho nastroje 4 smérem k jeho hornimu mrtvé-
. mu bodu v jeho dolni poloze; takZe cesta pro zajistovaci
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¢len 42 je volna a dosedaci plocha 45 miZe byt uvedena nad
protilehlou plochu 36, aniz by prstové cleny tlad¢ného élenu
a zajistovaciho ¢lenu uvazly v dotyku u sebe.

Pomoci lisu 1 a jemu odpovidajiciho nastroje 3 se da-

Ji pfi kazdém lisovacim zdvihu ziskat nové vzorky rozmisténi
dér, c¢imz se daji vytvaret vcelku relativné komplikovaﬁé
a téméf libovolné vzorky rozmisténi dér v ramci predem dané-
ho rastru dérovacich stfizniki. Kromé libovolnych dérovacich
vzorkl se daji vzhledenm k vzajemnému prekryvani dérovacich
stfizniki ve sméru T dopravy .a pfi odpovidajicim ovladani
' dopredného posunu s poloviénimi kroky vytvorit tdké vétsi
. prubézné otvory, jejichZ vnéjsi okraje jsou programovatelné.
Programovani muZe byt provddéno napriklad &tenim z predlohy
pomoci skeneru a odpovidajici ¥idici jednotky.

‘U lisu 1 s prestavovatelnymi nastrojovymi &astmi 11,
jako dérovacimi stfiZniky, je s vyhodou kaZzdé nastrojové
Casti 11 prifazen jeden zajistovaci &len 42, pricems zajis-
 tovaci &len 42 ma zajigtovaci polohu-a uvolhovaci polohu. Na
zajistovacim ¢lenu 42 je vytvorena dosedaci plocha 45, roz-
‘délené do ploskovych uUseku 45a aZ 45d. Mezi plo&kovymi useky
45a aZ 45d jJsou vytvorena vybrani. Ploskové useky 45a az
- 45d, které Jjsou v podstaté rovinné a popripadé ponékud ze-
- Sikmené na hranadch 45a aZ 45d tak tvofi celni plochy ozube-

ni. Doplnkové ozubeni Je vytvoreno na néstrojové ¢asti 11
nebo na tlacném ¢lenu 24, ktery je s ni ve spojeni. Potrebny
zdvih zajistovaciho &lenu pFi jého prevadéni ze zajidtovaci
polbhy-do uvolriovaci polohy a obracené tak miZe byt omezovan -
na §ifku zubidi. To opét umoéﬁujé vytvorit obzvlasté uzké za-
_jiétovaci Cleny nebo zavory 42, které vystacéi s malym pre-
stavovacim zdvihem, a tim i s lehkym malym prestavovacim po-
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~honem, ac¢koliv se maji prestavovat v podélném sméru jejich
izké dosedaci plochy. To pak umoZiuje obzvlasts rychlé pte-
staveni a velky pocet zdviha lisu s prestavenim pri kazdém
zdvihu.




PATENTOV.E NAROKY

1. Lis (1), zejména dérovaci lis pro vystfihovadni ne-

‘bo tvareni proménlivych vzorkd v plo&nych zpracovavanych
predmétech (2}, s nastrojem (3), jehoz horni néastroj (4) Jje

| drZen na beranu lisu, ktery je pro provédéni. jeho pracovniho
~pohybu pohanén z pohonu lisu v pracovnim sméru (7), s nejmé-
né jednou nastrojovou &asti (11, 24) na hornim nastroji
(4), kterd je prepinatelna mezi aktivnim stavem a pésivnim

stavem, pricemZ je aretovana v jejim aktivnim stavu v pre-

stavovacim sméru, a s aretovacim Ustrojim (42,51), pomoci .-

néhoz je nastrojovd ¢ast (11,24) aretovatelnid v pracovni po-
loze a obsahuje pohybovatelny zajigtovaci &len (42) s dose-~
~daci plochou (45), ktera je prevaditelnd do dosednuti na
protitelhlou plochu (36) a mimo dosednuti na tuto plochu
(36}, vyznaceny tim, Ze dosedaci plocha (45) je rozdélena do
nejméné dvou ploskovych lsekl (45a,45b) a protilehla plocha
(36) je rovnéz rozdélena do nejméné dvou plogkovych udseki
(36a, 36b).

2. Lis podle ndroku 1, vyznaeny tim, Ze zaji&tovaci

éien (42) je pohybovatelny napfié (47) ke sméru prestavovani -

néstrojé (11, 24).

3. Lis podle néaroku 1, vyznaceny tim, Ze dosedaci
'piocha (45) a protilehlad plocha (36) jsou rozdéleny ve sméru
(47), usporadaném napri¢ ke sméru (15) prestavovani nastro-
jové ¢asti (11, 24).

4. Lis podle néroku 1, Vyznaéeny tim, Ze k nastrojové
‘¢asti (11, 24) patfi vlastni 1lisovnik (11), jehosz podélny
- smér (15) se shoduje se smérem prestavovani.
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5. Lis podle naroku 1, vyznadeny tim, Ze k nastrojové
casti (11, 24) patfi tlaény ¢&len (24), na némZz je vytvorena
- protilehla plocha (36), kterd je uvaditelnd do dosednuti na

.dosedaci plochu (45) zajistovaciho &lenu (42).

6. Lis podle naroku 1 nebo 5, Ze protilehla plocha

(36) Jje vytvofena na nastrojové &asti (11, 24), zejména

tlaéném &dlenu (24).

7. Lis podle naroku 1, vyznadeny tim, Ze protilehla

‘plocha (36) je vzhledem k prestavitelné nastrojové Sasti

(11, 24) vytvorena pevné.
8. Lis podle nadroku 1, vyznafeny tim, Ze zajistovaci
¢len (42) je spojen s hnacim dstrojim (51), které je libo-

volné ovladatelné.

9. Lis podle naroku 1, vyznaceny 'tim, Ze nastrojova

¢ast (11, 24) je pruzivé predepnuta do jeji polohy, kterou -

zaujimd v aktivnim stavu.

_ 10. Lis podle naroku 1, vyznaceny tim, Ze nastrojova
¢ast (11, 24) je opatfena na koncové plose, obricené ke
zpracovavanému predmétu (2), naraznikovym prvkem (64).

11. Lis podle naroku 1, vyznaceny tim, Ze néraznikovy

- prvek (64) je pryZovy naraznik.

12. Lis podle ndroku 1, vyzna¢eny tim, Ze na hornim
nastroji (4) je osazeno vice prestavitelnych nastrojovych
“Casti (11,24, 117, 24').
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13. Lis podle ndroku 12, vyznaceny tim, Ze nastrojové
&&sti (11) jsou uloZeny v fadé (32), napfiklad v radé ve

tvaru primky nebo v radé ve tvaru lomené &ary.

14. Lis podle naroku 1, vyznaceny tim, Ze rada (32)
je uloZena ve vztahu ke sméru (T) pohybu zpracovavaného

predmétu v podstaté pricné.

15. Lis podle naroku 8 a 13, vyznaceny tim, ze kazdy
zajistovaci ¢&len (42) jeé spojen s jednim hnacim dstrojim
(51), ptricemz hnaci dustroji (51a,51b,51lc) sousednich zajis-
tovacich &leni (24) jsou uloZena s vyhodou se vzajemnym pre-
- 'sazenim vzhledem ke sméru prestavovani nastrojovych &asti
{(15).

16. Lis podle naroku 1, vyznaceny tim, Ze zajistovaci
¢cleny (42) a prestavitelné ndstrojové &asti (11, 24) 9jsou
ulozeny ve vzajemné oddélovatelnych dil¢ich nastrojich
(14,16,29). |

17. Lis podle nadroku 1, vyznaceny tim, Ze zajistovaci
¢leny (42) jsou vedeny ve sméru (15) pfestavbvéni, t.j. na-

pri¢ k jejich vlastnimu sméru (47) pohybu.

18. Lis podle naroku 1, vyznaéeny tim, Ze smér pre-
stavovdni nastrojovych ¢asti (11, 24) se shoduje s pracovnim
-smérem (7) horniho nastroje (4).
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