KUULUTUSJULKAISU
Bl ) yrLaceningsskrier /0100

C (45) Potcoutti wyldnnetty ,
Pateat rellelat 12 02 1030
(51) Kv.lk.4/Int.Cl.4 H 03 J 7/18
SUOMI— FINLAND (21) Patenttihakemus — Patentansékning 781030
22) Hakemispiivi — Ansékningsdag 04 .04 .78
(22)
(FI) (23) Alkupiiva — Giltighetsdag 04.04,78
(41) Tullut julkiseksi — Blivit offentlig 15.10.78
Patentti- ja rekisterihallitus (44) Nahtaviksipanon ja kuul.julkaisun pym. —
Patent- och registerstyrelsen Ansékan utlagd och utl.skriften publicerad 31.01.86

(32)(33)(31) Pyydetty etuoikeus — Begird prioritet 14.04.77
Japani-Japan(JP) 43270/77

(71) Mitsubishi Denki Kabushiki Kaisha, 2-3, Marunouchi 2-chome,
Chiyoda-ku, Tokyo, Japani-Japan(JP)

(72) Minori Kawano, Amagasaki-shi, Masumi Kosaka, Amagasaki-shi, Japani-
Japan(JP)

(74) Oy Kolster Ab

(54) Automaattinen selektiivinen vastaanotin -
Automatisk selektiv mottagare

Tdmd keksintd liittyy automaattiseen selektiiviseen vas-
taanottimeen, jota kdytetdidn kutsuttaessa selektiivisesti radio-
yhteyksid kdyttdvien liikkuvien paikallisasemien kohteita.

Seuraavia, useampia radioyhteyksid kayttavii, kutsusys-
teemejd on ehdotettu.

Selektiivisen kutsuohjauksen ohjaussignaalia lihetetd&in
tietynpituisen ajan kutsukeskusasemalta kdyttdm&lld useammista
radioyhteyksistd sitd, joka on vapaana.

Toisaalta vastaanotetaan signaalit tavallisesti liikkuvien
paikallisasemien useiden radioyhteyksien yli tekemin pyyhkdisyn
aikana (tdstd pitden viitataan pyyhkdisyvastaanottoon), ja kun
ldydetddn se radioyhteys, joka lihettidi ohjaussginaalia, pysiy-
tetddn pyyhkdisy odottamaan, jolloin se pystyy ottamaan vastaan
radioyhteydelld l&hetetyn selektiivisen kutsun selektiivisen sig-
naalin.

Useat liikkuvat paikallisasemat, jotka toimivat pyyhkdisy-
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vastaanotolla , on aseteltu radioyhteydelle, joka l&hettdd ohjaus-
signaalia tdssd tahdissa. Senj&dlkeen kun liikkuvat paikallisase-
mat ovat asettuneet erityiselle radioyhteydelle, lihettdi kutsuva
keskusasema selektiivisen signaalin. Madrdtty paikallisasema il-
maisee selektiivisen signaalin, jolloin voidaan saada aikaan tdy-~
dellisesti selektiivinen kutsu. Muissa liikkuvissa paikallisase-
missa laukeaa pyyhk&isyn pysdytystila silld, ettd lopetetaan kut-
sukeskusaseman ohjaussignaalin ldhettiminen ja pyyhkdisyn vastaan-
otto vapautuu odottamaan seuraavaa kutsua.

On olemassa kahdentyyppisii pyyhkdisyvastaanottosysteeme-
Jé. Yksi on systeemi, jossa kytketddn radioyhteydet vastaanotolle
muuttamalla vastaanottimen paikallinen oskillaatiosignaali numee-
riseksi kdyttdmdlli digitaalista syntetisoijaa. Toinen on systee-
mi, jossa pyyhkdistdin mddrdttyd radioyhteyttid, samalla kun muu-
tetaan jatkuvasti vastaanottosignaalin taajuutta pyyhkdisemidlla
paikallista oskillaatiosignaalia analogisesti.

Koska radioyhteydet kulkevat niin leveissi taajuuskaistois-
sa, on analogiapyyhkdisysysteemi edullinen, koska se on rakenteel-
taan yksinkertainen.

Tdmdn keksinndn mukainen oheisessa patenttivaatimuksessa
mddritelty automaattinen selektiivinen vastaanotin merkitsee pa-
rannusta tavanomaiseen analogiatyyppiseen laitteeseen.

Viitaten kuvioon 1 esitet&din siini tavanomainen analogia-
pyyhkdisytyyppinen laite.

Kuviossa 1 tarkoittaa viitenumero 1 vastaanottosignaalin
sisddntulopistettd, 2 tarkoittaa suurtaajuusvahvistinta, 3 tarkoit-
taa sekoittajaa suurtaajuusvahvistimen 2 vahvistaman signaalin ja
paikallisen oskillaatiosignaalin sekoittamiseksi vdlitaajuussig-
naalin muodostamista varten, 4 kuvaa vdlitaajuusvahvistinta joka
selektiivisesti vahvistaa vdlitaajuussignaalia, jolla on mddrdtty
keskitaajuus (esimerkiksi 10, 7 MHz) sekd mddrdtty taajuusalue
(esimerkiksi = 30 KHz) ja md&drdtty signaalinvoimakkuuden lisdys,
5> tarkoittaa ilmaisinta, joka ilmaisee selektiivisesti vidlitaa-
juusvahvistimen ulostulosignaalin, vastaanottosignaalin kanssa
ldhetetyn modulointisignaalin muodostamiseksi uudelleen, 6 tar-
koittaa ulostulopistettd, 7 kuvaa ohjaussignaalin ilmaisinpiirii,

joka ilmaisee kutsuvan keskusaseman, selektiivisen kutsun ohjaa-
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miseksi, ldhettdmdn ohjaussignaalin. Erddnd suoritusmuotona on
ohjaussignaali pientaajuussignaali (1KHZ) ja pientaajuussignaalin
suotaa kaistanpddst&suodin (1KHz : O,SHZ). Jos suodattu taso on
korkeampi kuin ennaltamddrdtty arvo, ilmaistaan se loogisen j&n-
nitteen "H" syottamiseksi ulostulopuolelle. Satunnaisesti anne-
taan looginen jdnnite "H" ulostulopuolella, kun pientaajuusignaa-
lia (1KHZ) syttetddn jatkuvasti pientaajuusnauhasuotimen sisd&n-
tulopuolelle pitempddn kuin t > tr kaistanpddstdsuotimen nousu-
ajasta t_ ~ 1/B.

Viitenumero 8 tarkoittaa pyyhkdisysignaaligeneraattoria,
joka muodostaa pyyhkdisysignaalin. Pyyhkdisysignaalin korkeusta-
so muuttuu tavallisesti vakiomuutosnopeudella. Kun pysdytyssig-
naali muutoksen lopettamiseksi annetaan, sidilyy signaalin anta-
mishetkelld vallinnut korkeus. Tavanomaisessa laitteessa kdytetddn
ochjaussignaalin ilmaisimen ulostulosignaalia pysdytyssignaalina.
Viite 11 tarkoittaa taajuusdiskriminaattoria, jonka sisddntulo-
ulostulo-ominaisuudet ovat S-tyyppiset ja jonka keskitaajuus on
sama kuin vdlitaajuusvahvistimen 4, 12 kuvaa summainta, joka yh-
distdd pyyhkdisysignaalin ja taajuusdiskriminaattorin ulostulo-
signaalin 9 tarkoittaa paikallista oskillaattoria, joka synnyttdi
summaimen 12 ulostulosignaalia vastaavan suurtaajuussignaalin ja
ldhettdd sen paikallisoskillaatiosignaalina sekoittajaan 3.

Laite toimii seuraavasti.

Eri osien signaalien suhteet esitetddn kuviossa 2.

Pyyhkdisysignaali muuttuu vakiolla muutosnopeudella, kuten
kuviossa 2(A) esitetddn ja paikallisoskillaattorin signaalia muu-
tetaan vakiolla muutosnopeudella l&helle hetked t01 asti. Jos sig-
naali, jonka taajuus on f1, vastaanotetaan ldhelld aikaa t01 ja
ldhelld paikallisoskillaattorin taajuutta fo1’ on taajuusdiskrimi-
naattorin ulostulossa ldhelld hetked t01 kuviossa 2 (B) S-tyyppi-
nen signaali vastaten vastaanottosignaalia, ja tdmd signaali yh-
distetddn pyyhkdisysignaalin kanssa, mistd johtuen resultanttisig-
naaliin aiheutuu vdrdhtelyd lihelld hetked t01 kuviossa 2 (C), mi-
kd siirtyy paikallisoskillaattorille 9, minkd vuoksi paikallis~
oskillaattorin signaalin taajuutta muutetaan samanmuotoisesti ja
paikallisoskillaattorin taajuuden muutosnopeus pienenee kyseise-

nd hetkend. T&std johtuen pysyy signaalin taajuus pitkidn aikaa
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1ldhelld arvoa f1 ja signaalin ilmaisusignaali on ilmaisimen 5
ulostulona. Jos ohjaussignaali ei sisilly vastaanottosignaaliin,
jonka taajuus on f1, poikkeaa paikallisoskillaatiosignaalin ajas-
ta riippuvasta taajuus arvosta fo1° Samalla tavoin, sdilyy vas-
taanottosignaalin taajuus pitkddn, jos vastaanottosignaali, joka
02° ldhelld

aikaa toZ' Tdnd aikana ilmaisee ohjaussignaalin ilmaisin 7 ohjaus-

sisdltdd ohjaussignaalin, ilmaistaan taajuudessa f

signaalin ja ilmaisusignaali pyyhkdisyn pysdytyssignaalina pyyh-
kdisysignaaligeneraattoriin 8, jolloin pyyhkdisysignaaligeneraat-
torin 8 pyyhkdisy pysdhtyy.

Tdstd johtuen pysyvdt pyyhkdisysignaali, summaimen ulostulo-
signaali ja paikallisoskillaatiosignaali vakioina l3helld aikaa
toz’ kuviossa 2, jolloin voidaan jatkuvasti ottaa vastaan vastaan-
ottosignaalia, jonka taajuus on f2. Siten voidaan ohjaussignaalia
léhettdvédn radioyhteyden lihett&md4 signaalia ottaa vastaan auto-
maattisesti ja selektiivisesti.

Kuten ylldolevasta kuvauksesta kdy selvdsti ilmi, riippuu
se, miten pitkddn vastaanottosignaalin taajuus pyyhkdisyvastaan-
otossa sdilyy, taajuusdiskriminaattorin 11 ulostulon korkeustasos-
ta, Jolloin se ei ole vakio johtuen muutoksesta vastaanottosig-
naalin intensiteetistd sekd vastaanottimen ominaisuuksista. Jos
taajuusdiskriminaattorin ulostulotasoa nostetaan ohjaussignaalin
ilmaisemiseksi stabiilisti silloinkin, kun vastaanotin on merkit-
tdvdsti huonontunut tai vastaanottosignaalin taso on merkittdvis-
ti laskenut, on taajuusdiskriminaattorin ulostulotaso liian kor-
kea vastaanottosignaalille, jonka taso on normaali tai ylittaa
sen. Siitd johtuen resultanttisignaalin interferenssi lihelli
aikaa to1 kuviossa 2(C) tulee levedksi, jolloin paikallisoskillaa-
tiosignaalin pyyhkdisy pysyy ldhelld taajuutta f01 pitkddn ja
pyyhkdisynopeus alenee.

Jotta taajuuspyyhkdisy voitaisiin suorittaa leveilli taa-
juuskaistalla, aiheuttaa pyyhk&isynopeuden tarpeeton alentaminen
pyyhkdisyn aikana vaikeuksia nopealle selektiiviselle kutsulle.

Yhteenveto keksinnosté:

Té@mén keksinndn yhtend p&ddmddrdnd on poistaa ne haitat, jot-
ka aiheutuvat pyyhk&disynopeuden tarpeettomasta alentamisesta pyyh-

kdisyn aikana, mikd estdid nopean selektiivisen kutsen. Tamin kek-
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sinndn toisena pdimddrinid on asettaa kdytettdvdksi automaattinen

vastaanotin, joka selektiivisesti ottaa lyhyeksi aikaa haltuunsa

radioyhteyden, joka l&hettdd erityistd ohjaussignaalia, pyyhkdi-

semdllid vakiopyyhkdisynopeudella, ilman ettd vastaanottimen heik-
kenemisestd aiheutuisi haittavaikutuksia.

Lyhyt selostus piirustuksista:

Kuvio 1 on tavanomaisen laitteen lohkokaavio.

Kuvio 2 esittdd signaaleja tavanomaisen laitteen eri osissa.

Kuvio 3 on tdmidn keksinndén mukaisen laitteen yhden suori-
tusmuodon lohkokaavio.

Kuvio 4 on taulukko, joka kuvaa pyyhkdisyoperaatiota té&dman
keksinnén suoritusmuodossa.

Kuvio 5 on ajoitussignaaligeneraattorin kytkinkaavio.

Kuvio 6 esittdd signaaleita ajoitussignaaligeneraattorin
eri osissa.

Suosittujen suoritusmuotojen yksityiskohtainen kuvaus:

Viitaten kuvioon 3 selitetdin seuraavassa td@mdn keksinndn
mukaisen vastaanottimen yht&d suoritusmuotoa.

Kuviossa 3 merkitddn samoilla viitenumeroilla niita osia,
joiden teht&dvd on sama kuin kuviossa 1.

Viitenumero 13 tarkoittaa ajoitussignaaligeneraattoria.
Kun paikallisoskillaatiosignaalin pyyhkdisyn aikaansaaman vdlitaa-
juussignaalin taajuus on yhdenmukainen vdlitaajuuden keskitaajuu-
den kanssa, ilmaisee ajoitussignaaligeneraattori sen Jja synnyttda
ajoitussignaalin, jonka looginen tila on "H" ja joka jatkuu mdd-
rdtyn ajan, kuten esimerkiksi 1 sekunnin. Ajoitussignaaligene-
raattorin yksityiskohdat on esitetty kuviossa 5.

Viitenumero 14 kuvaa pysdytyssignaaligeneraattoria, joka
voi olla OR-piiri, joka muodostaa ulostulosignaalin, joko ohjaus-
signaalin ilmaisinsignaali tai ajoitussignaali otetaan vastaan ja
ulostulosignaalia kdytetdin pysdytyssignaalina pysdyttdmddn pyyh-
kdisysignaaligeneraattorin 8 pyyhkdisy.

Tamin keksinndn suoritusmuodon toimintaa valaistaan seuraa-
vassa.

Kuvio 4 esittdi pyyhkdisyn aallonmuodon ja signaalin taa-
juuden suhdetta aikaan.

Kun signaali, jonka taajuus on f1 otetaan vastaan signaali-
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taajuuden pyyhkdisyn aikana, ilmaiseeajoitussignaaligeneraattori
13 td3mdn hetkells t12, jolloin syntyy mddrdtyn ajan Aﬁt1, pitui-
nen ajoitussignaali. Signaali johdetaan pysdytyssignaaligeneraat-
torin 14 kautta ja siti kdytetdidn pyyhkdisysignaaligeneraattorin
8 pysdytyssignaalina. Tdsti on seurauksena, etti pyyhkdisysignaa-
li sdilyy muuttumattomana sen ajan, ‘At1, jonka pysdytyssignaali
vaikuttaa, jolloin signaalin taajuus pysyy tietyn ajan arvossa
f1. Jos vastaanottosignaali, jonka taajuus on f1, ei sis&lli oh-
1 kulut-
tua. Jos vastaanottosignaalin taajuus on f2 ja ohjaussignaalia

jaussignaalia, alkaa pyyhkdisy uudelleen tietyn ajan, At

ldhetetdidn, ilmaistaan vastaanottosignaali, joka taajuus on f.,
hetkells t14, jolloin syntyy ajoitussignaali, joka pysdyttdd pyyh-
kdisyn.

Kun aika z§t2 (ohjaussignaalin toiminta-aika) on kulunut,
pyyhkdisyn pysdyttdmisests lukien, syntyy ohjaussignaali-ilmaisun
antama ohjaussignaali—ilmaisijan 7 ulostulosignaali, joka ohjataan
pysdytyssignaaligeneraattorin 14 kautta ja sitid kdytetdin pyyhk&i-
sysignaaligeneraattorin 8 pysdytyssignaalina.

Kun aika £5t1 on kulunut hetkesti t14 ldhtien, hdvidi ajoi-
tussignaali, mutta ohjaussignaali-ilmaisijan ulostulosignaali pi-
tdd pyyhkdisyn pysdhdystilassa, jolloin voidaan jatkuvasti ottaa
vastaan vastaanottosignaalia, jonka taajuus on f2.

Kuviossa 5 valaistaan yksityiskohtaisesti ajoitussignaali-
generaattorin 13 rakenteen eristi suoritusmuotoa.

Viitenumero 13-1 tarkoittaa vdlitaajuussignaali-ilmaisin-
piirid, jossa osa vdlitaajuusvahvistimen 4 ulostulosignaalista il-
maistaan, 13-2 kuvaa ensimmaistétasonilmaisinpiirié,jossavélitaa—
juussignaali—ilmaisinpiirin 13-1 ulostulosignaali leikataan mddra-
tylld tasolla ja jos se on korkeampi kuin taso, ilmaistaan tédmd ja
syStetddn ulos looginen tila "H", 13-3 kuvaa derivointipiirii, jo-
ka antaa vdlitaajuussignaali-ilmaisimen 13-1 ulostulosignaalin de-
rivoituna, 13-4 esittii kokoaaltotasasuuntauspiirié, joka tasasuun-
taa derivointipiirin 13-3 ulostulosignaalin, 13-5 esittii toista
tasonilmaisupiiri&d, jossa kaksoissivuaaltotasasuuntauspiirin ulos-
tulosignaali leikataan mddrdtylld tasolla ja jos se on korkeampi
kuin taso, ilmaistaan tami ja sydtetddn ulos looginen j&nnite "H"

13-6 tarkoittaa verdjdpiirid, jossa toinen tasonilmaisupiiri 13-5
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pitdd ensimmdisen tasonilmaisupiirin 13-2 ulostulosignaalia es-
tettynd, 13-7 tarkoittaa monostabiilia multivibraattoria, jota
kdyttdd nouseva signaali, joka silld hetkelld synnyttdd verdjd-
piirin 13-6 ulostulosignaalin, niin ettd syntyy ajoitussignaali
mddrdtyksi ajaksi.

Seuraavassa selostetaan ajoitussignaalin toimintaa.

Kuvio 6 esittdd signaaleita eri osissa ajoitussignaalige-
neraattoria 13, jossa vastaanottosignaali, jonka taajuus f1 muu-
tetaan vdlitaajuuteen muuttuu f-1 — £f-2 —> £f-3 —> fO (vali-
taajuuden keskitaajuus) —> f£+3 —> £+2 —> f+1, riippuen paikal-
lisen oskillaatiosignaalin muuttumisesta.

Signaali, joka ndkyy kuviossa 6(A), tulee vdlitaajuusilmai-
supiiristd 13-1. Signaalin aaltomuoto riippuu pddasiassa vdlitaa-
juusvahvistimen 4 selektiivisistd ominaisuuksista. Ensimmdinen ta-
sonilmaisin 13-2 leikkaa signaalin mddrdtyssd tasossa E1, jotta
aikaansaataisiin kuviossa 6(B) ndkyvd ulostulosignaali.

Toisaalta derivoi derivointipiiri 13-3 kuviossa 6(A) ndky-
vdn signaalin, jotta syntyisi kuviossa 6(C) esitetty ulostulosig-
naali. Senjdlkeen tasasuunnataan ulostulosignaali kaksoissivuaal-
totasassuuntauspiirilld 13-4 kuviossa 6(D) n&kyvdn ulostulosignaa-
lin muodostamiseksi.

Signaalissa on kaksi huippua ja se laskee nollaan keskitaa-
juuden fO ldhelld. Toinen tasonilmaisupiiri 13-5 leikkaa signaa-
lin tietyssd tasossa EZ' jotta syntyisi kuviossa 6(E) n&dkyva sig-
naali. Tdstd on seurauksena, ettd verdjdpiirin 13-6 ulostulo anne-~
taan sellaisena, kuin kuviossa 6(F) ndkyy. Vastaavasti, kun vdli-
taajuussignaali on l&helld arvoa fO paikallisoskillaatiosignaalin
pyyhkdisyn vuoksi, annetaan verdjdpiirin 13-6 ulostulo, jolloin
monostabiili multivibraattori 13-7 kdynnistyy muodostamaan ajoitus-
signaalin, joka jatkuu mddrdtyn ajan.

Kuten on suoritusmuodon mukaisesti selitetty, ohjataan mo-
nostabiilia multivibraattoria, jos vdlitaajuussignaaliksi muute-
tun signaalin taajuus on ldhelld keskitaajuutta, jolloin pyyhkdi-
sysignaaligeneraattorin pyyhkdisy pysdhtyy tietyksi ajaksi pitddk-
seen taajuuden vastaanottosignaalin taajuutena. Sind aikana tode-
taan, onko ohjaussignaalia, vaiko ei. Jos ohjaussignaalia ldhete-

td3n, pidetddn pyyhkdisyd pysdhdystilassa edelleen sen signaalin
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avulla, joka annettiin, kun ohjaussignaali ilmaistiin. Vastaavas-
ti voidaan pyyhkdisynpysdytysaika pyyhkdisyn kestiessi pitdi va-
kiona, jolloin pyyhkdisynpysdytysaika voidaan minimoida, jotta
saavutettaisiin stabiili ja nopea pyyhkdisy.

Ajoitussignaaligeneraattoria 13 ei tarvitse rajoittaa ku-
viossa 5 esitettyyn suoritusmuotoon ja se saadaan generoimaan ajoi-
tussignaali jatkumaan mddrdajan huomioimalla tosiasia, ettid vili-
taajuuteen muutetun signaalin taajuus on lihelld vdlitaajuuden
keskusta.

Kuten on kuvattu, on tidmdn keksinndn automaattisella selek-
tiiviselld vastaanottimella se piirre, ettd paikallisoskillaatio-
signaali pyyhk&istdin vastaanottamaan vastaanottosignaali ja kun
vastaanottosignaali ilmaistaan, pysdytetdén pyyhkdisy mddrdajaksi
ja jos pyyhkdisyn ollessa pysdhdyksissd, ilmaistaan ohjaussignaa-
1li, jatketaan pysdytysti edelleen josta syystd silli on edullinen
vaikutus, kun halutaan ottaa mddrdtty signaali lyhyeksi aikaa.
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Patenttivaatimus:

Automaattinen selektiivinen vastaanotin, joka kdsittdd pyyh-
kdisysignaaligeneraattorin (8), joka kehittdd pyyhkdisysignaalin,
jonka korkeustaso muuttuu mddrdtylld muuttumisnopeudella ja pysdh-
tyy pysdytyssignaalin antamishetken tasolle, kun pysdytyssignaali
annetaan; paikallisoskillaattorin (9), joka kehittd& paikallisos-
killaatiosignaalin, jonka taajuus vastaa pyyhkdisysignaalin tasoa;
sekoittajan (3), joka sekoittaa ulkopuolelta vastaanotetun signaa-
lin ja paikallisoskillaatiosignaalin muodostaakseen vdlitaajuus-
signaalin, ajoitussignaaligeneraattorin (13), joka ilmaisee sen,
ettd vdlitaajuussignaalin taajuus, joka vastaa paikallisoskillaa-
tiosignaalin taajuuden muutosta on tehty middrdtyn arvon mukaisek-
si, niin ettd se kehittdd ajoitussignaalin, jota ldhetetddn tiet-
ty aika, sekd pysdytyssignaaligeneraattorin (14), joka kehittda
mddrdajaksi pysdytyssignaalin, joka vastaa ajoitussignaaligene-
raattorin ajoitussignaalia ja joka pitdd ylld pysdytyssignaalin
silld hetkelld kun ilmaistaan ohjaussignaali, jonka tehtdvi on oh-
jata automaattista selektiivistd vastaanotinta ja joka on l&hetet-
ty vastaanotetun signaalin mukana, jolloin signaali, Jjoka kdsittdd
erityisen ohjaussignaalin, vastaanotetaan automaattisesti ja se-
lektiivisesti, t unne t t u siitd, ettd ajoitussignaaligene-
raattori (13) ké&sittédd vdlitaajuussignaali-ilmaisinpiirin (13-1)
vdlitaajuussignaalin ilmaisemiseksi, ensimmiisen tasokorkeusilmai-
simen (13-2), joka antaa erityisen loogisen signaalin, jos v&li-
taajuussignaali-ilmaisupiirin (13-1) ulostulo on tiettyid tasoa
korkeampi; derivointipiirin (13-3), joka antaa derivoidun signaa-
lin wv&dlitaajuussignaali-ilmaisupiirin ulostulosignaalista, tasa-
suuntauspiirin (13-4) derivointipiirin ulostulosignaalin tasasuun-
taamiseksi, toisen korkeustasoilmaisimen (13-5), joka antaa eri-
tyisen loogisen signaalin, jos tasasuuntauspiirin (13-4) ulostu-
lo on tiettyd tasoa korkeampi, verdjdpiirin (13-6) ensimmiisen
korkeustasoilmaisimen ulostulon estdmiseksi toisen korkeustasoil-
maisimen ulostulon avulla ja monostabiilin multivibraattorin
(13-7), johon verdjdpiirin (13-6) ulostulosignaali sydStetdin.
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Patentkrav:

Automatisk selektiv mottagare, vilken omfattar en svepsig-
nalgenerator (8) som alstrar svepsignalen, vars nivd varieras med
specifik variationshastighet och kvarhdlls p& uppnddd niva vid ti-
den f8r anbringande av stoppsignalen d& densamma anbringas; en lo-
kal oscillator (9) som alstrar den lokala oscillationssignalen med
en frekvens som motsvarar nivan hos svepsignalen; en blandare (3)
som blandar signalen som mottaqgits fran utsidan och lokala oscil-
lationssignalen f&r alstrande av den mellanfrekvenssignalen; en
tidsinstdllningssignalgenerator (13) som detekterar faktum
att frekvensen av den mellanfrekvenssignalen som motsvarar frek-
vensvariationen hos lokaloscillationssignalen &r i konformitet
med ett specifikt vdrde, sa att tidsinstdllningssignalen kan alst-
ras for sdndning under en specifik tid; och en stoppsignalgenerator
(14) som alstrar stoppsignalen f6r den specifika tiden som motsva-
rar tidsinstdllningssignalen fran tidsinstdllningssignalgeneratorn
och upprdtthéaller stoppsignalen under tiden f&r detekterande av
styrsignalen for styrande av den automatiska selektiva mottagaren,
vilken dr sdnd med den mottagna signalen; varigenom signalen som
inkluderar den specifika styrsignalen mottages automatiskt och selek-
tivt, k dnnetecknad ddrav, att tidsinstdllningssignal-
generatorn (13) omfattar en mellanfrekvenssignaldetektorkrets
(13-1) for detekterande av mellanfrekvenssignal; en fSrsta ni-
vadetektor (13-2), vilken ger en specifik logisk signal da ut-
gadngen fran mellanfrekvenssignaldetektorkretsen ir hdgre &#n en spe-
cifik niva; en differentialkrets (13-3) som ger en differential-
signal av utgdngssignalen fran mellanfrekvenssignaldetektorkret-
sen; en likriktarkrets (13-4) fO6r likriktande av utgdngssignalen
fran differentialkretsen; en andra nivadetektor (13-5), vilken ger
en specifik logisk signal d& utgéngen fran likriktarkretsen &r
hdgre &dn en specifik niva; en grindkrets (13-6) f&r blockering av
utgéngssignalen fran den fd8rsta nivadetektorkretsen med hjidlp av
utgangssignalen fr&n den andra nivadetektorkretsen; och en mono-
stabil multivibrator (13-7), till vilken utgdngssignalen frén
grindkretsen (13-6) matas.
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