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(54)实用新型名称

一种可远程遥控天车装置

(57)摘要

一种可远程遥控天车装置，包括横梁，所述

横梁的两端通过滑动轮架设在滑轨上，所述横梁

的底端安装有与其滑动连接的滑车，所述滑车的

底部通过钢索连接吊钩，所述横梁的一侧安装有

主控板，所述横梁的顶部安装有第一无线电收发

器，所述第一无线电收发器与主控板的数据端口

连接，第一无线电收发器与设置在手持遥控器的

顶部的第二无线电收发器进行信息传递，所述手

持遥控器的内部设有控制电路板。本实用新型大

大提高工作效率，降低工作人员的劳动力，工作

人员无需登高。
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1.一种可远程遥控天车装置，其特征在于，包括横梁(1)，所述横梁(1)的两端通过滑动

轮(3)架设在滑轨(2)上，所述横梁(1)的底端安装有与其滑动连接的滑车(4)，所述滑车(4)

的底部通过钢索连接吊钩(11)，所述横梁(1)的一侧安装有主控板(5)，所述横梁(1)的顶部

安装有第一无线电收发器(6)，所述第一无线电收发器(6)与主控板(5)的数据端口连接，第

一无线电收发器(6)与设置在手持遥控器(7)的顶部的第二无线电收发器(9)进行信息传

递，所述手持遥控器(7)的内部设有控制电路板(8)。

2.根据权利要求1所述的一种可远程遥控天车装置，其特征在于，所述滑动轮(3)、滑车

(4)和吊钩(11)均由电机驱动且驱动滑动轮(3)、滑车(4)和吊钩(11)运动的电机均与主控

板(5)的控制电路相连，电动推杆(14)与主控板(5)的控制电路相连。

3.根据权利要求1所述的一种可远程遥控天车装置，其特征在于，所述滑车(4)的底部

还安装有安装块(12)和电动推杆(14)，所述安装块(12)的内部安装有监控装置(13)，所述

监控装置(13)的一端与安装块(12)转动连接，所述电动推杆(14)的一端与所述监控装置

(13)的一侧中心处铰接。

4.根据权利要求3所述的一种可远程遥控天车装置，其特征在于，所述监控装置(13)与

主控板(5)的数据端口连接。

5.根据权利要求3所述的一种可远程遥控天车装置，其特征在于，所述监控装置(13)包

括外壳体(15)、端罩(16)和安装在外壳体(15)内部的摄像头(18)，所述端罩(16)由玻璃制

成且其内壁嵌设有电热丝(17)，电热丝(17)连接主控板(5)的控制电路。

6.根据权利要求1所述的一种可远程遥控天车装置，其特征在于，所述第二无线电收发

器(9)与控制电路板(8)的数据端口连接。

7.根据权利要求1所述的一种可远程遥控天车装置，其特征在于，所述手持遥控器(7)

设有若干对应功能的按钮，所述手持遥控器(7)还设有显示屏(10)。
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一种可远程遥控天车装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及起重设备技术领域，特别涉及一种可远程遥控天车装置。

背景技术

[0002] 在起重作业时，经常使用到天车，现有技术中天车的横梁的两端通过滚轮架设在

支撑轨道上，横梁装有滑车，滑车底部通过钢索连接有吊钩。为了便于操作，一般都在横梁

底部装有驾驶室，操作者坐在驾驶室中通过接入控制电路的按钮或拨杆来操纵天车，但现

有技术中横梁位置较高，操作者需要登高作作业，存在一定安全隐患。

[0003] 针对相关技术中的问题，目前尚未提出有效的解决方案。

发明内容

[0004] 为了克服以上技术问题，本实用新型提供一种可远程遥控天车装置，大大提高工

作效率，降低工作人员的劳动力，工作人员无需登高。

[0005] 为了实现上述目的，本实用新型采用的技术方案是：

[0006] 一种可远程遥控天车装置，包括横梁1，所述横梁1的两端通过滑动轮3架设在滑轨

2上，所述横梁1的底端安装有与其滑动连接的滑车4，所述滑车4的底部通过钢索连接吊钩

11，所述横梁1的一侧安装有主控板5，所述横梁1的顶部安装有第一无线电收发器6，所述第

一无线电收发器6与主控板5的数据端口连接，第一无线电收发器6与设置在手持遥控器7的

顶部的第二无线电收发器9进行信息传递，所述手持遥控器7的内部设有控制电路板8。

[0007] 所述滑车4的底部还安装有安装块12和电动推杆14，所述安装块12的内部安装有

监控装置13，所述监控装置13的一端与安装块12转动连接，所述电动推杆14的一端与所述

监控装置13的一侧中心处铰接。

[0008] 所述滑动轮3、滑车4和吊钩11均由电机驱动且驱动滑动轮3、滑车4和吊钩11运动

的电机均与主控板5的控制电路相连，电动推杆14与主控板5的控制电路相连。

[0009] 所述监控装置13与主控板5的数据端口连接。

[0010] 所述监控装置13包括外壳体15、端罩16和安装在外壳体15内部的摄像头18，所述

端罩16由玻璃制成且其内壁嵌设有电热丝17，电热丝17连接主控板5的控制电路。

[0011] 所述第二无线电收发器9与控制电路板8的数据端口连接。

[0012] 所述手持遥控器7设有若干对应功能的按钮，所述手持遥控器7还设有显示屏10。

[0013] 本实用新型的有益效果：

[0014] 本实用新型提供的一种可远程遥控天车装置便于工作人员远程监控和操控天车

工作，大大提高工作效率，降低工作人员的劳动力，工作人员无需登高。

附图说明

[0015] 图1是本实用新型结构示意图。

[0016] 图2是本实用新型A处放大结构示意图。
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[0017] 图3是本实用新型监控装置与安装块安装结构示意图。

[0018] 附图标记：

[0019] 1、横梁；2、滑轨；3、滑动轮；4、滑车；5、主控板；6、第一无线电收发器；7、手持遥控

器；8、控制电路板；9、第二无线电收发器；10、显示屏；11、吊钩；12、安装块；13、监控装置；

14、电动推杆；15、外壳体；16、端罩；17、电热丝；18、摄像头。

具体实施方式

[0020] 下面结合附图对本实用新型作进一步详细说明。

[0021] 请参阅图1‑3，根据本实用新型实施例的一种可远程遥控天车装置,包括横梁1、滑

轨2、滑动轮3、滑车4、第一无线电收发器6、第二无线电收发器9、手持遥控器7和监控装置

13，所述横梁1的两端通过滑动轮3架设在所述滑轨2上，所述横梁1的底端安装有与其滑动

连接的滑车4，所述滑车4的底部通过钢索连接吊钩11，所述滑车4的底部还安装有安装块12

和电动推杆14，所述安装块12的内部安装有监控装置13，所述监控装置13的一端与安装块

12转动连接，所述电动推杆14的一端与所述监控装置13的一侧中心处铰接，所述横梁1的一

侧安装有主控板5，所述横梁1的顶部安装有第一无线电收发器6，所述第一无线电收发器6

与主控板5的数据端口连接，所述手持遥控器7的内部设有控制电路板8，所述手持遥控器7

的顶部安装有与第一无线电收发器6无线通信的第二无线电收发器9进行信息传输，所述滑

动轮3、滑车4和吊钩11均由电机驱动且驱动滑动轮3、滑车4和吊钩11运动的电机均接入主

控板5的控制电路，电动推杆14接入主控板5的控制电路，通过手持遥控器7即可发送控制信

号给主控板5使得主控板5控制滑动轮3、滑车4和吊钩11的电机开关从而控制滑动轮3、滑车

4和吊钩11运动，同时主控板5可通过接收手持遥控器7控制电动推杆14的信号控制电动推

杆14开启使得监控装置13的监控角度得以改变，监控装置13可监控范围广，便于监控滑动

轮3、滑车4和吊钩11的工作状态，从而便于操控，使得远程操控更加准确。

[0022] 根据本实施例的上述方案，所述监控装置13包括外壳体15、端罩16和安装在外壳

体15内部的摄像头18，所述端罩16由玻璃制成且其内壁嵌设有电热丝17，电热丝17接入主

控板5的控制电路便于在端罩16起雾时远程开启电热丝17加热除雾便于摄像头18清晰监

控，所述监控装置13与主控板5的数据端口连接使得摄像头18将监控画面通过第一无线电

收发器6发送给手持遥控器7。

[0023] 根据本实施例的上述方案，所述手持遥控器7设有若干对应功能的按钮便于操控，

所述手持遥控器7还设有显示屏10，所述第二无线电收发器9与控制电路板8的数据端口连

接便于将接收的监控画面在显示屏10上显示出来。

[0024] 本实用新型提供的一种可远程遥控天车装置便于工作人员远程监控和操控天车

工作，大大提高工作效率，降低工作人员的劳动力，工作人员无需登高，值得推广。
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