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OPIS PATENTOWY

Nr 35732

Kl. 63 c, 54/10

Gléwny Instytut Mechaniki

(Warszawa, Polska)

Elektrohydrauliczne sterowanie na odlegtosé, w szczegélnosci do
hydraulicznych hamulcéw samochodowych '

Udzielono patentu z mocg od dnia 1 czerwca 1950 r.

Znane jest elektrohydrauliczne urzadzenie -do
sterowania na odleglo$é, w ktérym miedzy jed-
nym wlgcznikiem, stuzgcym do wuruchomienia
i silnikiem elektrycznym, napedzajacym w obwo-
dzie tloczenia pompe tloczgcg, wigczono elektro-
magnetyczno-hydrauliczne urzgdzenie sterowni-
cze, ktérego elektromagnetyczna czg$¢é wigcza
silnik, a druga hydrauliczna cze$é¢, po osiggnieciu
ci$nienia w obwodzie tloczenia, okre$lonego po-
lozeniem wlgcznika, otwiera zamkniety przez
czesé elektromagnetyczng wlgcznik i wylacza
silnik.

To sterowanie na odleglo$é pozwala, dzieki
swojemu udoskonaleniu, na stopniowe zmiany
ci$nienia w obwodzie tloczenia w obu Kkierun-
kach, oraz na utrzymanie danego ciSnienia w ob-
wodzie, co moze byé z korzyScig zastosowane do
hamowania pojazdéw, na przyklad w ciezarowych
samochodach.

Wynalazek ma na celu takie uksztaltowanie
elektrohydraulicznego sterowania na odleglosé,

w przypadku wykorzystania jego do hamowania
pojazdéw, aby przy hamowaniu zostalo uwzgled-
nione obcigzenie pojazdu. To zostaje osiggniete,
wedlug wynalazku w sposéb najprostszy przez
wlgczenie w obwdd pragdu miedzy bezposrednio
obslugiwanym oporem a elektromagnetyczno-
hydraulicznym urzadzeniem sterujgcym, innego
znamiennego oporu. Cze$ci sluzace do zmiany
wielkoS$ci oporu polgczone sg z czeSciami pojazdu,
ktérych wzajemne polozenie zmienia sie odpowie-
dnio do obcigzenia pojazdu.

Na rysunku przedstawiony jest w sposéb przy-
ktadowy przedmiot wynalazku.

W przewodniku prgdu 6, ktéry prowadzi od
bedgcego bezposrednio pod wplywem wtgeznika 5
oporu 3 do cewki magnetycznej 6 w elektroma-
gnetyczno-hydraulicznym urzadzeniu do sterowa-
nia 7, jest wlgczony zmienny elektryczny opor-
nik 57. Slizgacz opornika 57 jest polgczony z cze-
$cig 58 pojazdu, umocowang do osi kél, opornik



za§ na ramie 59. W przypadku nieobcigzonego
pojazdu, jak przedstawiono na rysunku, opor-
nik 57 jest calkowicie wlaczony. Gdy pojazd zo-
stanie obcigZony, opuszczajaca sie odpowiednio
do obcigZzenia rama 59 zmniejsza wielko§é oporu
opomika 57. Przez zmiane wielko$ci oporu opor-
nika 57 jest zmieniana moc pradu plyngcego do
magnes6w 8. Zamiast przedstawionego oporni-
ka 57 o wielostopniowej regulacji moze byé uzyty
tylko dwustopniowy ‘opornik.

Zastrzezemie patentowe

Elektrohydrauliczne sterowanie na odleglosé
w szczeg6lnosci do hydraulicznych hamulcéw sa-
mochodowych, znamienne tym, ze w obwéd pradu
miedzy oporem (3), ktory jest bezposrednio pod
wplywem urzgdzenia obslugujacego (5) i elektro-
magnetyczno-hydraulicznym urzadzeniem sterow-
niczym (7), jest wlaczony opornik (57), ktérego
wielko$é oporu zalezy od obcigZenia pojazdu.

Gléwny Instytut Mechanikt



Do opisu patentowego nr 35732

T

%
5 23 |
s |
o N
Hj 1|
7

(28D

Prasa‘“ Stalinogréd, 4042 — 15. 7. 53 — R-4-37769 — B1 bezdrz. 100 g — 150, 13



	PL35732B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


