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(57) Abstract: The invention relates to a driving and dosing device for an injection device for administering a liquid product, in
particular a medication. A product dose to be administered can be set by means of the driving and dosing device. The driving and
dosing device comprises: a) a housing (4), b) a dose indicating element (10), around the circumference of which a dose scale (10b) is
arranged, ¢) a pointing device (4d) and a dosing element (3) that can be gripped in particular by the user of the driving and dosing
device, the dose indicating element (10) being rotatable, in particular screwable, relative to the pointing device (4d) and about an
axis of rotation (L) and a value of the dose scale (10b) that corresponds to the set dose being readable by means of the pointing
device (4d), in order to set the dose to be administered by rotating the dosing element (3) relative to the pointing device (4d), d) a
bearing element (9), with which the dose indicating element (10) is in an engagement that causes the rotational or screwing motion
of the dose indicating element (10) relative to the pointing device (4d), characterized in that e) the bearing element (9) can be moved
together with the dose indicating element (10) relative to the housing (4) and along the axis of rotation (L).

(57) Zusammenfassung:
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Verbffentlicht: —  vor Ablauf der fiir Anderungen der Anspriiche geltenden
—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz Frist;  Verdffentlichung ~ wird  wiederholt,  falls
3) Anderungen eingehen (Regel 48 Absatz 2 Buchstabe h)

Antriebs-und Dosiervorrichtung fiir eine Injektionsvorrichtung zur Verabreichung eines fliissigen Produkts, insbesondere eines
Medikaments, wobei mit der Antriebs-und Dosiervorrichtung eine zu verabreichende Produktdosis einstellbar ist, umfassend: a)
ein Gehduse (4), b) ein Dosisanzeigeelement (10), iiber dessen Umfang eine Dosisskala (10b) angeordnet ist, ¢) eine
Zeigeeinrichtung (4d) und ein insbesondere vom Verwender der Antriebs-und Dosiervorrichtung greifbares Dosierglied (3),
wobei zur Einstellung der zu verabreichenden Dosis durch Drehung des Dosierglieds (3) relativ zu der Zeigeeinrichtung (4d) das
Dosisanzeigeelement (10) relativ zu der Zeigeeinrichtung (4d) und um eine Drehachse (L) drehbar, insbesondere schraubbar ist
und mittels der Zeigeeinrichtung (4d) ein Wert der Dosisskala (10b) ablesbar ist, welcher der eingestellten Dosis entspricht, d) ein
Lagerelement (9), mit dem das Dosisanzeigeelement (10) in einem Eingritf ist, der die Dreh-oder Schraubbewegung des
Dosisanzeigeelements (10) relativ zu der Zeigeeinrichtung (4d) bewirkt, dadurch gekennzeichnet, dass e) das Lagerelement (9)
zusammen mit dem Dosisanzeigeelement (10) relativ zu dem Gehéuse (4) und entlang der Drehachse (L) verschiebbar ist.
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Injektionsvorrichtung mit einem relativ zu einem Gehiuse verschiebbaren

Dosisanzeigeelement

Die Erfindung betrifft eine Injektionsvorrichtung zum Verabreichen eines fliissigen Produkts,
insbesondere eines Medikaments, wie z. B. Insulin zur Diabetestherapie. Im Besonderen betrifft

die Erfindung eine Antriebs- und Dosiervorrichtung fiir eine solche Injektionsvorrichtung.

Aus dem Stand der Technik, ndmlich der WO 2008/031237 A1 ist ein Injektionsgerdt mit einer
Dosisanzeigetrommel und einer Antriebsfeder bekannt. Die Antriebsfeder ist eine Uhrenfeder,
die spiralformig aus einem bandformigen Material gewickelt ist. Beim Einstellen der
gewlinschten Produktdosis wird die Feder mit einer rotatorischen Bewegung gespannt. Fiir die
Dosisausschiittung wird durch Betitigen eines Betdtigungsknopfs am proximalen Ende der
Vorrichtung eine Kolbenstange der Vorrichtung mit der Feder gekoppelt, wodurch die Feder die
in ihr gespeicherte Energie an die Kolbenstange abgeben kann, wodurch die Kolbenstange in
Ausschiittrichtung bewegt wird. Zum Einstellen einer neuen Dosis wird die Feder durch Drehen
des Dosierknopfs wieder vorgespannt und so weiter. Dies wird so oft wiederholt, bis der

Produktbehilter geleert ist.

Aus der US 5,104,380 A ist eine Injektionsvorrichtung mit einer Schraubenfeder bekannt,
welche bei der Dosierung ebenfalls rotatorisch vorgespannt wird, so dass die Schraubenfeder als
Torsionsfeder bezeichnet werden kann. Die vor jeder Produktausschiittung durch Drehen eines
Drehknopfs vorgespannte Feder gibt ihre Energie zum Vortrieb der Kolbenstange an die
Kolbenstange ab.

Aus der WO 2006/77466 A2 ist ecine Injektionsvorrichtung bekannt, die einen direkten
mechanischen Antrieb zwischen der Person, welche die Injektionskraft aufbringt, und der
Kolbenstange, die fiir die Injektion des Medikaments in distale Richtung verschoben wird,

aufweist.

Es ist eine Aufgabe der Erfindung eine Antriecbs- und Dosiervorrichtung fiir eine

Injektionsvorrichtung mit einer verbesserten Dosisanzeige anzugeben und die dem Verwender
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der Vorrichtung insbesondere verbessert Aufschluss iiber den Betriebszustand der Vorrichtung

gibt.

Die Aufgabe wird durch die Merkmale des Anspruchs 1 gelost. Vorteilhafte Weiterbildungen

ergeben sich aus den abhéngigen Anspriichen, der Beschreibung und den Figuren.

Es ist eine Aufgabe, insbesondere in einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung eine
Antriebs- und Dosiervorrichtung fiir eine Injektionsvorrichtung zur Verabreichung eines
fliissigen Produkts anzugeben, die dem Verwender eine ecinfachere Verwendung der
Vorrichtung, insbesondere eine einfachere Dosiseinstellung erlaubt. Diese Aufgabe wird

insbesondere mit Merkmalen des zweiten hierin beschriebenen Aspekts geldst.

Die Erfindung geht von einem Antriecbsmechanismus fir eine Injektionsvorrichtung zum
Verabreichen eines fliissigen Medikaments oder Produkts aus. Der Antriebsmechanismus weist
ein Gehduse auf. Das Gehéuse ist vorzugsweise hiilsenférmig und/oder linglich ausgebildet. Das

Gehiuse kann sich z. B. entlang seiner Langsachse erstrecken.

Das Gehéuse kann optional einen Produktbehilter aufnehmen oder selbst den Produktbehilter
bilden. Das Gehéuse kann ein- oder mehrteilig sein. Z. B. kann das Gehduse einen proximalen
Gehduseteil bilden, der die Antriebs- und Dosiervorrichtung umfasst oder aufweist. Das Gehéduse
kann ferner cinen Produktbehilterhalter aufweisen, der den Produktbehilter, wic z. B. cine
Karpule, aufnimmt und mit dem Gehéuse oder dem proximalen Gehéuseteil verbunden ist. Diese
Verbindung kann derart sein, dass der Produktbehilterhalter und das Gehduse oder der proximale
Gehduseteil nach dem Verbinden unlésbar, d. h. nur durch Zerstérung von
Verbindungselementen  16sbar  ist.  Eine solche Losung ist insbesondere  bei
Einweginjektionsvorrichtungen von Vorteil, die nach dem das in dem Produktbehilter enthaltene
Produkt vollstindig ausgeschiittet ist, als Ganzes entsorgt werden. Alternativ kann der
Produktbehilterhalter auch losbar an dem Gehiuse befestigt werden, wodurch es moglich ist,
wenngleich auch weniger bevorzugt, die Antriebs- und Dosiervorrichtung gegebenenfalls
mehrfach zu verwenden, d. h. einen leeren Produktbehilter gegen einen gefillten

Produktbehilter auszutauschen.

Das Gehduse dient vorzugsweise dazu, vom Verwender der Vorrichtung ergriffen zu werden.
Insbesondere kann das Gehduse eine im Wesentlichen zylindrische Form aufweisen. Das

Gehiduse kann z. B. eine Zeigeeinrichtung, insbesondere ein Fenster aufweisen, mittels der oder
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durch welches eine aktuell eingestellte Dosis, vorzugsweise von einer Skala eines

Dosiseinstelleclements, ablesbar ist.

In einem ersten Aspekt umfasst die Antriebs- und Dosiervorrichtung, die insbesondere
zusammen mit dem Produktbehélter eine Injektionsvorrichtung bildet, neben einem Gehduse ein
Dosisanzeigeelement, iiber dessen Umfang eine Dosisskala angeordnet ist. Das
Dosisanzeigeelement kann z. B. im Querschnitt ringférmig sein. Das Dosisanzeigeelement kann
z. B. eine Dosisanzeigetrommel oder ein Dosisanzeigering sein. Die Dosisskala kann sich iiber
den Umfang des Dosisanzeigeelements, vorzugsweise wendelférmig, erstrecken. Die Dosisskala
umfasst vorzugsweise eine Vielzahl von Werten, die aneinandergereiht angeordnet sind und die
Dosisskala ergeben. Vorzugsweise handelt es sich um Zahlenwerte, welche die gewiinschte

Produktdosis in internationalen Einheiten (I.U.) angeben.

Alternativ kann die Dosisskala ohne Steigung tiber den Umfang des Dosisanzeigeelements, wie
z. B. des Dosisanzeigerings, angeordnet sein, wobei sich die Skalenwerte dann nach einer
Umdrehung des Dosisanzeigeelements wiederholen. Bei einer Dosisskala mit Steigung, d. h.
einer wendelférmigen Dosisskala kann das Dosisanzeigeelement, insbesondere die
Dosisanzeigetrommel, mit mehr als einer Umdrehung gedreht werden, ohne dass sich die
Skalenwerte wiederholen, wodurch vorteilhaft die Skalenwerte grofler oder mehr Skalenwerte

dargestellt werden kénnen.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung umfasst ferner eine Zeigeeinrichtung, wobei das
Dosisanzeigeelement zur Einstellung der zu verabreichenden Dosis relativ zu der
Zeigeeinrichtung und insbesondere um eine Drehachse, die vorzugsweise der Léangsachse der
Antriebs- und Dosiervorrichtung oder/und des Dosisanzeigeelements entspricht, drehbar ist.
Hierbei kann es sich um eine reine Drehbewegung, d. h. eine Drehbewegung ohne tiberlagerte
Axialbewegung handeln. Vorzugsweise ist der Drehbewegung eine Axialbewegung iiberlagert,
wodurch das Dosisanzeigeelement zur Einstellung der zu verabreichenden Dosis relativ zu der
Zeigeeinrichtung schraubbar ist. Ein schraubbares Dosisanzeigeelement lisst sich vorteilhaft mit
einer wendelformigen Dosisskala kombinieren, wobei die Schraubbewegung und die Dosisskala
vorteilhafterweise die gleiche Steigung aufweisen. Fin ohne Axialbewegung drehbares

Dosisanzeigeelement ldsst sich vorteilhaft mit einer steigungsfreien Dosisskala kombinieren.

Mittels der Zeigeeinrichtung, die z.B. an dem Gehéduse oder einem relativ zu dem Gehéduse

entlang der Lingsachse beweg- oder verschiebbaren Korper gebildet wird, ist ein Wert der
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Dosisskala ablesbar, welcher der eingestellten Dosis entspricht. Die Zeigeeinrichtung kann z. B.
ein Fenster sein, das durch einen Durchbruch im Gehduse oder in dem Koérper oder durch einen
transparenten Einsatz oder Bereich in dem Gehduse oder in dem Kérper gebildet sein kann.
Alternativ oder optional kann die Zeigeeinrichtung ein Pfeil sein oder einen Pfeil aufweisen, der
z. B. zusitzlich zu dem Fenster den Wert der Dosisskala markiert, welcher der eingestellten
Dosis entspricht. Dies ist z. B. dann von Vorteil, wenn in dem Fenster noch ein anderer Wert
zumindest teilweise erscheint, um eine eindeutige Dosisauswahl sicherzustellen. Der Zeiger kann
z. B. ein Vorsprung oder ein Aufdruck oder eine Kerbe oder dergleichen an dem Gehéduse oder

dem Koérper sein.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung umfasst ein Dosierglied, das z.B. als Dosierknopf
ausgebildet ist und optional als Dosiseinstellglied bezeichnet werden kann. Das Dosierglied ist
vorzugsweise vom Verwender (Patient, Arzt, medizinisches Hilfspersonal) der Antriebs- und
Dosiervorrichtung greifbar und bildet vorzugsweise eine dullere, insbesondere von auflen
zugingliche Oberfliche der Antriebs- und Dosiervorrichtung. Zur Einstellung der
auszuschiittenden oder zu verabreichenden Dosis wird das Dosierglied vorzugsweise vom
Verwender ergriffen und relativ zu dem Gehéuse und insbesondere der Zeigeeinrichtung um eine
Drehachse, die vorzugsweise der Lingsachse der z.B. linglich ausgestalteten Antriebs- und
Dosiervorrichtung entspricht, verdreht. Das Dosierglied ist vorzugsweise axialfest mit dem
Gehéduse verbunden, insbesondere entlang einer Lingsachse des Gehduses verschiebefest,
wodurch vorteilhaft die intuitive Handhabung der Vorrichtung durch den Verwender erleichtert
wird, da er lediglich eine Drehbewegung des Dosierglieds zur Dosiseinstellung ausfiihren

braucht.

Insbesondere kann das Dosisanzeigeelement zumindest wihrend der Dosiseinstellung
verdrehfest, aber z.B. axial verschiebbar mit dem Dosierglied verbunden oder gekoppelt sein.
Fiir die intuitive Bedienung ist es vorteilhaft, wenn das Dosisanzeigeelement bei Drehung des

Dosierglieds um einen Drehwinkel ebenfalls um diesen Drehwinkel verdreht wird.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung kann ein Betitigungsglied z.B. in der Gestalt eines
Betitigungsknopfs aufweisen. Das Betitigungsglied kann eine duere Oberfliche der Antriebs-
und Dosiervorrichtung bilden und/oder von auflen zugénglich sein. Das Betitigungsglied kann
am proximalen, insbesondere hinteren Ende der Antriebs- und Dosiervorrichtung gebildet sein
oder dieses Ende bilden. Das Betitigungsglied ldsst sich auf diese Weise vorteilhaft mit dem

Daumen der Hand, die das Gehduse umgreift betétigen, insbesondere driicken. Durch Loslassen
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des Betitigungsglieds kann die Betitigung beendet werden. Unter "betdtigen" wird die
Verschiebung des Betitigungsglieds in die Antriebs- und Dosiervorrichtung, insbesondere in
distale Richtung verstanden, wodurch insbesondere eine Produktausschiittung bewirkt werden
kann. Das Betitigungsglied ist vorteilhaft relativ zu dem Dosierglied verschiebbar und kann

insbesondere von dem Dosierglied axial verschiebbar aufgenommen sein.

Das Betitigungsglied kann vorteilhaft gegen die Kraft einer Feder, insbesondere einer Riicksetz-
oder Kupplungsfeder verschiebbar, insbesondere betétigbar sein, wodurch diese Feder gespannt
wird. Durch Loslassen kann diese Feder das Betitigungsglied zurticksetzen, insbesondere relativ
zu dem Dosierglied, insbesondere in proximale Richtung oder aus der Antriebs- und

Dosiervorrichtung heraus, verschieben.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung umfasst ferner ein Lagerelement, mit dem das
Dosisanzeigeelement in einem Eingriff ist. Dieser Eingriff bewirkt vorteilhaft die Dreh- oder
Schraubbewegung des Dosisanzeigeelements relativ zu der Zeigeeinrichtung. Z. B. kann der
Eingriff zwischen Dosisanzeigeelement und Lagerelement ein Gewindeeingriff sein.
Insbesondere kann das Lagerelement ein AuBlengewinde und das Dosisanzeigeelement ein
Innengewinde aufweisen, oder umgekehrt, wobei diese Gewinde ineinander greifen und dadurch

bewirken, dass das Dosisanzeigeelement relativ zu dem Lagerelement schraubbar ist.

Insbesondere ist das Dosisanzeigeelement zwischen einer Maximaldosisposition und einer
Nulldosisposition hin und her dreh- oder schraubbar. In der Nulldosisposition kann vorteilhaft
die Dosis oder Ziffer "0" in der Zeigeeinrichtung ablesbar sein. In der Maximaldosisposition
kann vorteilhaft die maximal mit der Antriebs- und Dosiervorrichtung ausschiittbare

Produktdosis ablesbar sein.

In der Nulldosisposition kann das Dosisanzeigeelement gegen die Drehung in eine Drehrichtung
gesperrt sein, ndmlich in die Drehrichtung, die bewirken wiirde, dass eine Dosis kleiner als null
eingestellt wird. In der Nulldosisposition kann das Dosisanzeigeelement vorzugsweise nur in die
Drehrichtung bewegt werden, die eine Erhéhung der Dosis bewirkt. In der Maximaldosisposition
ist das Dosisanzeigeelement vorzugsweise gegen die Drehung in eine Drehrichtung, ndmlich in
die Drehrichtung, die die Einstellung einer Dosis iliber die maximal einstellbare Dosis hinaus
bewirken wiirde, blockiert. Das Dosisanzeigeelement kann in der Maximaldosisposition
insbesondere nur in die Drehrichtung gedreht werden, die eine Verringerung der Produktdosis

bewirkt.
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Das Dosisanzeigeelement kann z. B. einen Anschlag aufweisen, der in der Nulldosisposition an
einen Gegenanschlag anschldgt und somit die Drehung in eine Drehrichtung verhindert. Der
gleiche oder ein zusitzlicher Anschlag des Dosisanzeigeelements kann die Drehung des
Dosisanzeigeelements iiber die Maximaldosis hinaus verhindern. Insbesondere kann hierfiir ein
weiterer Gegenanschlag, ndmlich ein Maximaldosisgegenanschlag vorgesehen sein.
Dementsprechend kann der andere Gegenanschlag als Nulldosisgegenanschlag bezeichnet
werden. Das Dosisanzeigeelement kann demnach einen Nulldosisanschlag fiir den
Nulldosisgegenanschlag und einen Maximaldosisanschlag fiir den Maximaldosisgegenanschlag
aufweisen. Vorzugsweise wirken der Anschlag oder die Anschlidge in Umfangsrichtung und/oder

in Axialrichtung.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung zeichnet sich in einem ersten Aspekt dadurch aus, dass das
Lagerelement zusammen mit dem Dosisanzeigeelement relativ zu dem Gehéuse und entlang der
Drehachse, insbesondere in distale Richtung verschiebbar ist. Dieser Aspekt kann die Antriebs-
und Dosiervorrichtung nach einem zweiten hierin beschriebenen Aspekt vorteilhaft weiterbilden.
Alternativ kann das Dosisanzeigeelement ein Gewinde aufweisen, welches im Eingriff mit dem
Gehduse ist. Dadurch ldsst sich das Dosisanzeigeelement zwar relativ zu dem Gehduse hin und
her schrauben, aber nicht unabhéngig von der Schraubbewegung mit einer insbesondere reinen

Axialbewegung verschieben.

Vorzugsweise ist das Betitigungsglied so mit dem Lagerelement gekoppelt, wie z.B. iiber ein
Kupplungsglied, dass eine Verschiebung des Betitigungsglieds relativ zu dem Gehduse und/oder
dem Dosierglied eine Verschiebung des Lagerelements relativ zu dem Gehéduse und/oder dem

Dosierglied insbesondere entlang der Lingsachse der Antriebs- und Dosiervorrichtung bewirkt.

Dadurch dass das Dosisanzeigeelement erfindungsgemi3 in einem Eingriff mit dem
Lagerelement ist und sich das Lagerelement relativ zu dem Gehduse und entlang der Drehachse
verschieben ldsst, ldsst sich auch das Dosisanzeigeelement relativ zu dem Gehduse und entlang
der Drchachse unabhidngig von der Dreh- oder Schraubbewegung, welche das
Dosisanzeigeelement bei der Dosiseinstellung ausfiihrt, verschieben. Die Antriebs- und
Dosiervorrichtung nach dem zweiten Aspekt ldsst sich im Grunde aber auch vorteilhaft mit dem
alternativen Dosisanzeigeelement kombinieren, das in dem Gewindeeingriff mit dem Gehéuse

oder einem gehidusefesten Element ist. In dieser Alternative kann das Lagerelement von dem
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Gehiuse gebildet sein oder Teil des Gehduses sein, wobei das Lagerelement dann z. B. dreh- und

axialfest in Bezug auf das iibrige Gehduse sein kann.

Vorteilhaft kann an der Zeigeeinrichtung und/oder an dem Dosisanzeigeelement abgelesen
werden, dass das Lagerelement zusammen mit dem Dosisanzeigeelement verschoben wurde.
Hierdurch lisst sich durch den Verwender kontrollieren, in welchem Betriebszustand sich die
Antriebs- und Dosiervorrichtung befindet, d. h. ob die Antriebs- und Dosiervorrichtung

insbesondere das Betiatigungsglied fiir eine Ausschiittung betitigt oder unbetétigt ist.

In die Erfindung weiterbildenden Varianten kann das Betitigungsglied oder/und das
Lagerelement zusammen mit dem Dosisanzeigeelement relativ zu der Zeigeeinrichtung, dem
Gehduse und entlang der Drehachse verschiebbar sein. Im Bereich der Zeigeeinrichtung,
insbesondere in dem am Gehéduse gebildeten Fenster der Zeigeeinrichtung kann eine von der
Dosisskala verschiedene Markierung erscheinen, wenn das Lagerelement verschoben ist. Die
Markierung ist vorzugsweise an dem Dosisanzeigeelement angeordnet. Wenn das Lagerelement
unverschoben ist, insbesondere die Antriebs- und Dosiervorrichtung fiir die Produktausschiittung
unbetitigt ist, kann die Markierung auflerhalb der Zeigeeinrichtung angeordnet sein, wie z. B.
von einem Gehduse oder einem anderen Element verdeckt sein. Wird das Lagerelement
verschoben, insbesondere die Antriebs- und Dosiervorrichtung fiir die Produktausschiittung
betitigt, kann die Markierung aus dem abgedeckten Bereich hervortreten, so dass sie
insbesondere an oder in der Zeigeeinrichtung erscheint oder ablesbar ist. Wird die Betétigung der
Antriebs- und Dosiervorrichtung unterbrochen oder beendet, kann das Lagerelement in die
Ursprungsposition zuriickkehren, wodurch die Markierung vorzugsweise aus dem Bereich der

Zeigeeinrichtung entfernt und insbesondere verdeckt wird.

In alternativen die Erfindung weiterbildenden Varianten kann das Betitigungsglied oder/und das
Lagerelement zusammen mit dem Dosisanzeigeelement und der bevorzugt von oder an einem
Koérper gebildeten Zeigeeinrichtung relativ zu dem Gehduse und entlang der Drehachse
verschiebbar sein. Die Zeigeeinrichtung kann z. B. eine Blende sein oder zumindest die Funktion
einer Blende erfiillen. Z. B. kann die Zeigeeinrichtung zumindest axial fest, vorzugsweise auch
drehfest oder aber drehbar mit dem Lagerelement verbunden sein. Im Grunde kann das
Lagerelement die Zeigeeinrichtung, beispielsweise den die Zeigeeinrichtung bildenden Koérper
bilden. Selbstverstindlich ist es aber auch mdéglich, dass der die Zeigeeinrichtung bildende
Korper ein von dem Lagerelement separates Teil ist. Der die Zeigeeinrichtung bildende Korper

kann z. B. hiilsenférmig oder schalenférmig sein sein.
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In diesen Varianten kann die Verschiebung des Lagerelements bewirken, dass im Bereich der
Zeigeeinrichtung eine von der Dosisskala verschiedene Markierung erscheint, die an oder auf der
Zeigeeinrichtung bzw. dem Korper angeordnet oder gebildet ist. Beispielsweise kann die
Zeigeeinrichtung bzw. der die Zeigeeinrichtung bildende Korper innerhalb des Gehéuses
angeordnet sein. Die Markierung der Zeigeeinrichtung kann in unbetitigtem Zustand der
Antriebs- und Dosiervorrichtung von dem Gehduse oder einem anderem Element verdeckt sein.
Wird die Antriebs- und Dosiervorrichtung, insbesondere das Betitigungsglied, betétigt, so dass
das Dosisanzeigeelement zusammen mit der Zeigeeinrichtung verschoben wird, kann die
Markierung aus seiner Abdeckung hervortreten, so dass die Markierung erblickbar oder ablesbar
ist. Wird die Betitigung unterbrochen oder beendet, kann das Dosisanzeigeelement zusammen
mit der Zeigeeinrichtung und dem Lagerelement in seine Ausgangsposition zurtickverschoben
werden, so dass die Markierung wieder unter der Abdeckung angeordnet ist. Wie gesagt, ist die

Markierung lediglich optional.

In den alternativen Varianten kann das Gehiduse ein Fenster (Gehdusefenster), insbesondere
einen Durchbruch oder aus einem transparenten Material aufweisen, welches den Blick, wie z.B.
des Verwenders oder Patienten, von auflen, d.h. von der Umgebung in das Innere der
Vorrichtung, auf die Zeigeeinrichtung ermoéglicht. Bevorzugt ist das Fenster grofer als die
hierdurch erblickbare Zeigeeinrichtung, so dass beim Blick durch das Fenster die
Zeigeeinrichtung, insbesondere ebenfalls ein Fenster oder ein Bereich mit einer ersten Farbe, und
wenigstens einer aus einem proximalen Bereich, der sich proximal an die Zeigeeinrichtung
anschlieft, und einem distalen Bereich, der sich distal an die Zeigeeinrichtung anschlief3t,
erkennbar ist. Die proximalen und distalen Bereiche werden von dem Korper, der die
Zeigeeinrichtung bildet, gebildet. Bevorzugt ist in jeder Stellung des Betitigungsglieds
zusitzlich zu der Zeigeeinrichtung wenigstens einer aus proximalem und distalem Bereich durch
das Gehiusefenster erblickbar. Der proximale Bereich kann z.B. die oben erwahnte Markierung

aufweisen.

Die Zeigeeinrichtung kann zwischen dem Gehdusefenster und dem Dosisanzeigeelement
angeordnet sein. Der die Zeigeeinrichtung bildende Kérper kann zwischen Dosisanzeigelement
und Gehduse angeordnet sein. Ist die Zeigeeinrichtung zwischen Gehdusefenster und
Dosisanzeigeelement angeordnet, ist sie bevorzugt so ausgestaltet, dass sie den Blick von aullen

auf das Dosisanzeigeelement erméglicht oder zuldsst. Der Verwender blickt dann durch das
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Gehidusefenster und die Zeigeeinrichtung auf das Dosisanzeigeelement, insbesondere dessen

Aufenumfang oder/und dessen Dosisskala.

Die Zeigeeinrichtung ist zwischen den proximalen und distalen Bereichen angeordnet. Die sich
proximal und distal an die Zeigeeinrichtung anschlieBenden Bereiche proximalen bzw. distalen
Bereiche konnen blickdicht oder opak sein. Hierdurch kann nur der Wert der Dosisskala
abgelesen der sich in der Zeigeeinrichtung befindet. Die so gebildete Zeigeeinrichtung wirkt wie
cinec Blende. Die Werte der Dosisskala, die nicht erblickbar secin sollen, werden mittels des

distalen und/oder proximalen Bereichs abgedeckt bzw. ausgeblendet.

Der die Zeigeeinrichtung bildende Koérper kann z.B. von dem Kupplungsglied oder dem
Lagerelement oder einem von Kupplungsglied und/oder Lagerelement separaten Teil gebildet

sein.

Beispiclsweise kann der Korper, der die Zeigeeinrichtung bildet, aus einem opaken, d.h.
blickdichten Material, insbesondere Kunststoff gebildet oder hergestellt sein. Die
Zeigeeinrichtung kann ein Fenster, insbesondere ein Durchbruch oder aus einem transparenten
Material, insbesondere Kunststoff, sein. Das die Zeigeeinrichtung umgebende oder sich an die
Zeigeeinrichtung anschlieBende blickdichte Material bildet hierbei die distalen und proximalen

Bereiche.

Der Korper, der die Zeigeeinrichtung bildet, kann alternativ aus einem transparenten,
insbesondere klartransparenten Material gebildet oder hergestellt sein, wobei der distale und/oder
proximale Bereich ein Aufdruck, eine Beschichtung oder ein bearbeiteter Bereich des
transparenten Materials ist, wobei die Bearbeitung das transparente Material blickdicht oder
opak gemacht hat. Ein Beispiel fiir eine solche Bearbeitung ist die Bestrahlung mit einem

Energiestrahl, wie z.B. Laser.

Der Koérper, der die Zeigeeinrichtung bildet, und das Dosisanzeigeelement kénnen mittels einer
Gewindeverbindung ineinandergreifen, wobei der Kérper mittelbar oder unmittelbar zumindest
so mit dem Lagerelement verbunden ist, dass er dic Bewegung des Lagerelements entlang der

Léangsachse mitmacht.

Wird die Zeigeeinrichtung von dem Kupplungsglied gebildet, ist es bevorzugt, dass die

Zeigeeinrichtung sich ringformig tber den Umfang des hiilsenférmigen Kupplungsglieds
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erstreckt. Das Kupplungsglied ist relativ zu dem Gehéduse drehbar, so dass die Zeigeeinrichtung
cbenfalls relativ zu dem Gehduse drehbar ist bzw. bei der Dosiseinstellung gedreht wird. Der
proximale und distale Bereich erstrecken sich vorteilhaft ebenfalls ringférmig iiber den Umfang
des hiilsenférmigen Kupplungsglieds. Das Kupplungsglied kann z.B. aus dem transparenten oder

opaken Material hergestellt sein.

Wird der die Zeigeeinrichtung bildende Korper von dem Lagerelement z.B. monolithisch
gebildet, kann zwischen dem Abschnitt der den Korper bildet, und einem hiilsenférmigen
Abschnitt des Lagerelements ein Spalt gebildet sein, in dem das Dosisanzeigeelement
angeordnet ist. Die Abschnitte kénnen liber einen radialen Verbindungssteg, der distal des

Dosisanzeigeelements angeordnet ist, verbunden sein.

Wird die Zeigeeinrichtung von einem von dem Lagerelement separaten Korper gebildet, kann
dieser so in das Lagerelement ecingreifen, dass der Koérper und das Lagerelement relativ
zueinander zumindest axialfest und vorzugsweise um die Langsachse auch verdrehfest sind.
Zwischen dem Koérper und dem Lagerelements kann ein Spalt gebildet sein, in dem das
Dosisanzeigeelement angeordnet ist. Das der Korper und das Lagerelement kdnnen tiber einen
radialen Verbindungssteg, der distal des Dosisanzeigeelements angeordnet ist, verbunden sein.
Der Korper kann in diesem Fall z.B. hiilsenformig sein und das Dosisanzeigeelement {iber seinen

Umfang umgeben.

Ist der die Zeigeeinrichtung bildende Kérper ein vom Lagerelement separates Teil, kann der
Korper von dem Gehduse oder einem Gehiduseeinsatz um die Langsachse verdrehgesichert und
entlang der Liangsachse verschiebbar gefiihrt werden. Sofern ein Gehéuseeinsatz vorhanden ist,
kann dieser das Gehidusefenster bilden. Der Gehéduseeinsatz wird in eine Aussparung des
Gehduses eingesetzt und mit dem Gehduse verbunden, insbesondere verschweilit, verklebt oder
verrastet. Der Vorteil eines Gehduseseinsatzes ist, dass die Montage der Vorrichtung erleichtert
wird. Der Gehduseeinsatz kann in einem der letzten Fertigungsschritte an dem Gehduse befestigt
werden. Das Gehduse oder der das Gehdusefenster bildende Gehduseeinsatz kann eine Fithrung
bilden, welche den die Zeigeeinrichtung bildenden Korper verdrehgesichert entlang der
Léangsachse verschiebbar fithrt. Die Fiihrung kann den Korper beispielsweise an seinen Flanken,
die z.B. parallel zur Langsachse verlaufen, umgreifen. Dies ist besonders Vorteilhaft, wenn ein
Gehduseeinsatz die Fithrungen bildet, um zu verhindern, dass sich der Kdérper von dem
Gehduseeinsatz 16st, wenn dieser bei der Montage gehandhabt wird. Gehduseeinsatz und Korper

lassen sich somit vorteilhaft als Einheit handhaben.

10



WO 2013/144020 PCT/EP2013/056093

Der von dem Lagerelement separate Korper kann axialfest und verdrehbar an dem
Kupplungsglied befestigt oder in das Kupplungsglied eingreifen. Das Kupplungsglied kann
somit relativ zu dem Korper verdreht werden. Hierflir kann eines aus Kupplungsglied und
Korper eine in Umfangsrichtung erstreckte z.B. ringformige Nut aufweisen, wobei das andere

aus Kupplungsglied und Kérper in diese Nut eingreift.

Alternativ kann das Dosisanzeigeelement z.B. an seinem AuBenumfang ein AufBlengewinde
aufweisen, in welches der die Zeigeeinrichtung bildende Korper -eingreift. Das
Dosisanzeigeelement kann ferner ein Innengewinde bilden, welches in ein Aulengewinde des
Lagerelements ecingreift. Das Aullengewinde und das Innengewinde des Dosisanzeigeelements
haben bevorzugt die gleiche Gewindesteigung, insbesondere die Steigung der wendelférmigen
Skala. Hierdurch wird bewirkt, dass sich bei der Dosiseinstellung das Dosisanzeigeelement
sowohl an dem Korper als auch an dem Lagerelement in gleichem Malle entlangschraubt, so dass
der Korper bei der Dosiseinstellung in Bezug auf das Gehéuse feststeht und erst bei Betitigung
des Betitigungsglieds entlang der Léngsachse verschoben wird, indem es von dem

Dosisanzeigelement mitgenommen wird.

Alternativ kann der die Zeigeeinrichtung bildende Kérper zumindest axialfest, vorzugsweise
auch verdrehfest, mit dem Lagerelement verbunden sein, insbesondere in einem solchen Eingriff
mit dem Lagerelement sein oder mit dem Lagerelement aus einem Stiick bestehen, wie es weiter

oben bereits beschrieben wurde.

In weiteren Ausfiihrungen kann das Dosisanzeigeelement zwischen Zeigeeinrichtung und
Gehidusefenster angeordnet sein. Das Dosisanzeigeelement kann aus einem transparenten
Material, insbesondere Kunststoff gebildet sein, wobei die Symbole, welche die Dosisskala
bilden, eine Symbolfarbe aufweisen. Dem Dosisanzeigelement sind im Bereich des
Gehidusefensters ein die Zeigeeinrichtung bildender erster Bereich, der eine erste Farbe aufweist,
und ein zweiter Bereich, der eine zweite Farbe aufweist, hinterlegt. Der zweite Bereich kann z.B.
den ersten Bereich umgeben. Einem Teil der Dosisskala ist der erste Bereich hinterlegt, d.h. dass
der erste Bereich in Blickrichtung hinter der Dosisskala angeordnet ist, und einem anderen Teil
der Dosisskala ist der zweite Bereich hinterlegt, d.h. dass der zweite Bereich in Blickrichtung
hinter der Dosisskala angeordnet ist. Der Kontrast zwischen der Symbolfarbe und der ersten
Farbe ist stirker als der Kontrast zwischen der Symbolfarbe und der zweiten Farbe. Hierdurch

wird vorteilhaft erreicht, dass fiir den Verwender der Teil der Dosisskala, der vor dem ersten
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Bereich angeordnet ist, besser erkennbar ist, als der Bereich der Dosisskala, der vor dem zweiten
Bereich angeordnet ist. Sind die Symbolfarbe z.B. schwarz und die Farbe des ersten Bereichs
weill und die Farbe des zweiten Bereichs anthrazit oder schwarz, ergibt sich zwischen schwarz
und weill ein besserer Kontrast als zwischen schwarz und anthrazit oder schwarz und schwarz.

Dies funktioniert selbstverstandlich auch mit anderen Farbkombinationen.

Bevorzugt koénnen der erste Bereich und der zweite Bereich mittelbar oder unmittelbar
zumindest so mit dem Lagerelement verbunden sein, dass sie die Bewegung des Lagerelements
entlang der Langsachse mitmachen. Zum Beispiel kann das Lagerelement die ersten und zweiten
Bereiche bilden. Das Lagerelement kann z.B. aus einem mit der zweiten Farbe eingefarbten
Kunststoff bestehen, wobei die erste Farbe zur Bildung des ersten Bereichs bzw. der
Zeigeeinrichtung auf das Lagerelement insbesondere aufgedruckt werden kann. Alternativ
koénnen der erste und der zweite Bereich aufgedruckt werden, wobei die Farbe des Kunststoffs

dann egal ist.

Das Kupplungsglied ist drehfest und axialverschiebbar mit dem Dosisanzeigelement verbunden.
Das Dosisanzeigeelement befindet sich in einem Gewindeeingriff mit dem Lagerelement, das
drehfest und axialverschiebbar an dem Gehduse gelagert ist. Das Kupplungsglied ist axialfest
und drehbar mit dem Lagerelement verbunden. Eine Drehung des Kupplungsglieds relativ zu
dem Lagerelement bewirkt somit, dass sich das Dosisanzeigeelement an dem Lagerelement

entlangschraubt, wodurch die gewtinschte Dosis eingestellt und angezeigt wird.

Allgemein bevorzugt kann bei der Betitigung der Antriebs- und Dosiervorrichtung fiir eine
Produktausschiittung eine Feder, insbesondere eine Kupplungs- oder Riickstellfeder gespannt
werden. Mit anderen Worten ausgedriickt kann das Lagerelement bei der Betdtigung gegen die
Kraft einer insbesondere solchen Feder verschoben werden, insbesondere aus einer unbetitigten
Position in eine betitigte Position. Die Feder kann z. B. eine Schrauben- oder Wendelfeder sein,
die als Druckfeder wirkt. Diese Feder bewirkt ferner, dass beim Unterbrechen oder Beenden der
Betitigung das Lagerelement in seine Ausgangsposition oder unbetitigte Position zuriickgesetzt
wird. Insbesondere wird das Lagerelement bei der Betitigung in distale Richtung verschoben.
Mittels der Feder wird das Lagerelement in proximale Richtung zurlick verschoben, wenn die

Betitigung unterbrochen oder beendet wird.

Die Betitigung des Betitigungsglieds bewirkt insbesondere, dass das Lagerelement zusammen

mit dem Dosisanzeigeelement relativ zu dem Gehéduse und entlang der Drehachse verschoben
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wird. Im weiteren Sinne kann die Betitigung des Betitigungsglieds bewirken, dass ein
Vortriebsglied, dessen distales Ende vorgesehen ist, auf einen Kolben des an der Antriebs- und
Dosiervorrichtung befestigten oder befestigbaren Produktbehdlters zu wirken, in distale
Richtung, insbesondere Ausschiittrichtung verschoben wird. Das Betitigungsglied kann z. B. an
dem proximalen, d. h. hinteren Ende der Antriebs- und Dosiervorrichtung angeordnet sein oder
das proximale Ende der Antriebs- und Dosiervorrichtung bilden. Alternativ kann das
Betitigungselement seitlich am Gehduse und/oder zwischen dem distalen Ende und dem
proximalen Ende der Antriebs- und Dosiervorrichtung angeordnet sein. Allgemein kann das
Betitigungsglied in der Art eines Betitigungsknopfs ausgebildet sein. Das Betédtigungsglied wird
bei der Betitigung vorzugsweise relativ zu dem Gehduse oder dem Dosierglied verschoben.
Insbesondere kann der Verwender der Vorrichtung das Betétigungsglied vorteilhaft z.B. mit dem
Daumen seiner Hand, welche das Gehduse der Antriebs- und Dosiervorrichtung umgreift,

betitigen.

Das Betitigungsglied ist vorzugsweise mit dem Lagerelement so verbunden, dass es das
Lagerelement bei Betitigung verschiebt, insbesondere iiber ein Kupplungsglied, das z. B.

axialfest und drehbar mit dem Lagerelement verbunden sein kann.

In allgemein bevorzugten Ausfiihrungen kann die Betdtigung des Betétigungsglieds bewirken,
dass das Dosisanzeigeelement relativ zu oder an dem Lagerelement oder dem Gehéuse gedreht,
insbesondere geschraubt wird, insbesondere in eine Richtung, dass die sich bei der
Drehbewegung an der Zeigeeinrichtung vorbei bewegenden Werte der Dosisskala zurtickzéhlen.
Vorzugsweise stehen der Drehwinkel des Dosisanzeigeelements und der Ausschiitthub des
Vortriebsglieds in einem proportionalen Zusammenhang, insbesondere zu jedem Zeitpunkt
wihrend der Dosisausschiittung. Hierdurch lisst sich eine Echtzeitanzeige verwirklichen, die bei
der Dosisausschiittung zuriickzihlt, bis sie schlieBlich beim Wert 0 angelangt, wobei die
Ausschiittung dieser Dosis dann beendet ist. Wird die Betitigung fiir die Ausschiittung wihrend
des Zurtickdrehens des Dosisanzeigeelements unterbrochen, zeigt das Dosisanzeigeelement die

noch fiir die Ausschiittung dieser Dosis erforderliche Restmenge an.

In einer Variante kann die Antriebs- und Dosiervorrichtung so ausgestaltet sein, dass die fiir das
Zurickdrehen des Dosisanzeigeelements oder/und das Verschieben des Vortriebsglieds in distale
Richtung benétigte Energie manuell, insbesondere durch eine auf das Betitigungsglied wirkende
Kraft des Verwenders aufzubringen ist. Z. B. kann das Dosiseinstellglied, insbesondere der

Dosierknopf aus dem proximalen Ende des Gehduses fiir eine Dosiseinstellung herausgeschraubt
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werden, wobei er zur Dosisausschiittung unter Betédtigung des Betétigungsglieds in das Gehéduse

zuriickgeschraubt wird.

In einer bevorzugten alternativen Variante kann die Antriebs- und Dosiervorrichtung so
ausgestaltet sein, dass die fir das Zuriickdrehen des Dosisanzeigeelements oder/und das
Verschieben des Vortriebsglieds in distale Richtung bendtigte Energie automatisch, insbesondere
durch eine in der Antriebs- und Dosiervorrichtung enthaltene Feder, insbesondere
Ausschiittfeder, in der die benétigte Energie gespeichert ist oder werden kann, bereitgestellt
wird. Z. B. kann die in der Ausschiittfeder gespeicherte Federenergic bei Betdtigung des
Betitigungsglieds an das Dosisanzeigeelement oder/und das Vortriebsglied abgegeben werden,
so dass das Dosisanzeigeelement zuriickgedreht und das Vortriebsglied in distale Richtung
verschoben werden. Die Ausschiittfeder kann z. B. so mit dem Dosierglied gekoppelt sein, dass
eine Drehung des Dosierglieds bei der Dosiseinstellung die Ausschiittfeder vorspannt. Die Feder

kann dann die fiir die eingestellte Dosis erforderliche Energie speichern.

In einer bevorzugten Alternative kann die Feder bei Auslieferung der Antriebs- und
Dosiervorrichtung bereits mit so viel Energie vorgespannt sein, dass die Energie fiir mehrere
Ausschiittungen der Produktdosis ausreicht, insbesondere fiir die Ausschiittung des gesamten aus
dem Produktbehélter ausschiittbaren Produkts ausreicht. In dieser Alternative kann das
Dosierglied bei der Dosiseinstellung von der Feder entkoppelt sein, d.h. nicht so mit der
Ausschiittfeder gekoppelt sein, dass eine Drehung des Dosierglieds ein Spannen der Feder
bewirkt. Hierdurch lédsst sich das Dosierglied fiir den Verwender bei der Dosiseinstellung mit

deutlich weniger Kraftaufwand drehen.

Das Dosierglied, insbesondere der Dosierknopf kann das Betétigungsglied, insbesondere den
Betitigungsknopf umgeben oder aufnechmen. Somit kénnen das Dosierglied und das
Betitigungsglied das proximale Ende der Antriebs- und Dosiervorrichtung bilden. Vorzugsweise

ist das Betitigungsglied fiir die Betétigung relativ zu dem Dosierglied verschiebbar.

In Ausfithrungen, in denen die fiir die Ausschiittung benétigte Energic automatisch bereitgestellt
wird, kann das Dosierglied vorzugsweise relativ zu, insbesondere an dem Gehéuse axialfest aber

drehbar angeordnet sein.

In einem zweiten Aspekt, der mit Merkmalen des ersten Aspekts kombinierbar ist, insbesondere

mit oder ohne dem Merkmal, dass das Lagerelement zusammen mit dem Dosisanzeigeelement
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relativ zu dem Gehduse und entlang der Drehachse verschiebbar ist, kann die Antriebs- und
Dosiervorrichtung ein Vortriebsglied aufweisen, dessen distales Ende vorgesehen ist, auf einen
Kolben, insbesondere mittelbar oder vorzugsweise unmittelbar zu wirken. Der Kolben kann Teil
eines an der Antriebs- und Dosiervorrichtung befestigten oder befestigbaren Produktbehilters,
wie z. B. einer Karpule sein. Das Vortriebsglied kann im weiteren Sinne als Kolbenstange
bezeichnet werden, wobei das Vortriebsglied nicht notwendigerweise massiv sein muss, sondern
auch hohl, wie z. B. hilsenféormig ausgestaltet sein kann. An dem distalen Ende des
Vortriebsglieds kann optional ein z. B. drehbarer Flansch gebildet sein, der gegen den Kolben
driickt. Allgemein ist es bevorzugt, dass das distale Ende des Vortriebsglieds gegen den Kolben
driickt. Das Vortriebsglied ist vorzugsweise relativ zu dem Gehéuse entlang der Lingsachse der

Antriebs- und Dosiervorrichtung verschiebbar.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung kann ein Widerlager und vorzugsweise eine Fiihrung
aufweisen, wobei das Vortriebsglied relativ zu dem Widerlager und vorzugsweise auch relativ zu
der Fithrung in eine Richtung, insbesondere in distale Richtung oder in Ausschiittrichtung,
bewegbar ist, um eine Ausschiittung der eingestellten Produktdosis zu bewirken. Vorzugsweise
kann das Vortriebsglied mittels oder an der Fiilhrung, entlang der Langsachse der Antriebs- und
Dosiervorrichtung gerade oder axial gefiihrt sein. Insbesondere kann das Vortriebsglied relativ
zu dem Widerlager oder/und der Fiihrung oder/und dem Gehéduse drehfest sein. In einer
alternativen Ausfiihrungsform kann das Vortriebsglied relativ zu dem Widerlager oder dem
Gehduse kombiniert mit einer Langsbewegung drehbar, d. h. relativ zu dem Widerlager
schraubbar sein, wenngleich weniger bevorzugt. Allgemein kann die Fihrung oder/und das
Widerlager von dem Gehduse, insbesondere einem hiilsenférmigen Gehéuseteil oder einem z.B.

hiilsenférmigen, gehdusefesten Element gebildet werden.

Das Vortriebsglied und die insbesondere von dem Gehiuse gebildete Filhrung kénnen in einem
Eingriff sein, der eine Drehung des Vortriebsglieds relativ zu dem Widerlager oder dem Gehduse
verhindert, aber eine Axialbewegung oder eine Schraubbewegung des Vortriebsglieds relativ zu
dem Widerlager oder dem Gehéuse erlaubt. Die Fiihrung kann z. B. eine Axialfiihrung oder ein

Gewinde mit einer nicht selbsthemmenden Gewindesteigung sein.

Die Fihrung oder der das Widerlager oder/und die Fiihrung bildende Gehéuseabschnitt,
insbesondere eine Innenhiilse, kann vorzugsweise das Vortriebsglied umgeben, wie z. B.
hiilsenférmig umgeben und/oder gehdusefest sein oder von dem Gehduse gebildet werden.

Zwischen diesem hiilsenformigen Gehéduseteil und einem #uBleren, vorzugsweise cbenfalls
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hiilsenférmigen Gehduseteil kann ein Ringspalt gebildet sein, der den Vorteil birgt, dass ein
optional vorhandenes Dosisanzeigeelement, insbesondere Dosisanzeigetrommel, darin
aufgenommen sein kann. Dies bewirkt, dass die Linge der Antriebs- und Dosiervorrichtung

gering gehalten werden kann.

Nach dem zweiten Aspekt kann die Antriebs- und Dosiervorrichtung mindestens eine, wie z. B.
genau eine, zwel oder drei zwischen dem Vortriebsglied oder einem Rotationsglied und dem
Widerlager wirkende und insbesondere angeordnete Ausschiittfeder aufweisen. Die mindestens
eine Feder kann sich z. B. an dem Vortriebsglied und/oder dem Widerlager abstiitzen.
Beispielsweise kann sich die z. B. ecinzige Ausschiittfeder mit ihrem distalen Ende an dem
Vortriebsglied und mit ihrem proximalen Ende an dem Widerlager abstiitzen. Insbesondere kann
die mindestens eine Ausschiittfeder innerhalb der Fithrung oder des die Fiihrung bildenden
hiilsenférmigen Gehéduseteils angeordnet sein. Ist das Vortriebsglied hiilsenformig, kann die
mindestens eine Ausschiittfeder innerhalb des Vortriebsglieds angeordnet sein. Alternativ
konnen eine erste Ausschiittfeder und eine zweite Ausschiittfeder insbesondere kinematisch
zwischen dem Vortriebsglied und der Fiihrung oder dem die Fithrung bildenden hiilsenférmigen
Gehduseteil angeordnet sein. Die erste Ausschiittfeder kann z. B. die zweite Ausschiittfeder
umgeben oder umgekehrt. Insbesondere kann die zweite Ausschiittfeder konzentrisch zur ersten
Ausschiittfeder angeordnet sein. Die erste Ausschiittfeder und die zweite Ausschiittfeder konnen
z. B. parallel oder in Serie geschaltet sein. Parallel geschaltete Ausschiittfedern bedeuten
insbesondere, dass sich die erste und zweite Ausschiittfeder jeweils mit ihrem distalen Ende an
dem Vortriebsglied und jeweils mit ithrem proximalen Ende an dem Widerlager abstiitzen
konnen. Hierdurch lassen sich die Federkonstanten der ersten und zweiten Ausschiittfeder zu
einer Gesamtfederkonstante addieren. In Serie geschaltete Ausschiittfedern bedeutet
insbesondere, dass das distale Ende von einer aus erster und zweiter Ausschiittfeder gegen das
proximale Ende der anderen aus erster und zweiter Ausschiittfeder driickt, insbesondere
unmittelbar oder vorzugsweise mittelbar, wie z. B. liber ein Zwischenglied. Z. B. stiitzt sich die
erste Ausschiittfeder an dem Widerlager und dem Zwischenglied und die zweite Ausschiittfeder
an dem Zwischenglied und dem Vortriebsglied ab. Beispielsweise kann das distale Ende der
ersten Ausschiittfeder distal des proximalen Endes der zweiten Ausschiittfeder angeordnet sein.
Aufgrund des Zwischenglieds kann die Federkraft der ersten Feder von ihrem distalen Ende auf
das proximale Ende der zweiten Ausschiittfeder ilibertragen werden. Insbesondere kann das
Zwischenglied hiilsenférmig sein und in einem Ringspalt zwischen erster und zweiter
Ausschiittfeder angeordnet sein. In Serie geschaltete Ausschiittfedern erlauben, iiber einen

verhiéltnisméfBig langen Federweg eine verhdltnismaBig gleich bleibende Federkraft.
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Z. B. kann die mindestens eine Ausschiittfeder, insbesondere die erste und zweite Ausschiittfeder
eine Wendel- oder Schraubenfeder sein, die als Druckfeder oder als Torsionsfeder wirkt. Die
mindestens eine Ausschiittfeder ist vorgespannt und wirkt so auf das Vortriebsglied, das sie
versucht, das Vortriebsglied relativ zu dem Widerlager in distale Richtung, d. h. in
Ausschiittrichtung zu  verschieben. Die mindestens eine  Ausschiittfeder ist im
Auslieferungszustand der Antriebs- und Dosiervorrichtung insbesondere mit so viel Energie
vorgespannt, dass sie die aus dem Produktbehdlter maximal oder insgesamt ausschiittbare
Produktmenge in mehreren Einzelausschiittungen d. h. insbesondere in mehreren
Ausschiittungen einzelner Produktdosen ausschiitten kann. Die Antriebs- und Dosiervorrichtung
ist so ausgestaltet, dass nach jeder Einzelausschiittung oder Ausschiittung der Produktdosis, die
ndchste auszuschiittende Dosis neu eingestellt wird. Im Gegensatz zu Ausfiihrungen, bei denen
eine Ausschiittfeder bei jeder Dosiseinstellung neu vorgespannt wird, kann durch die mit der fiir
die Ausschiittung der maximal aus dem Produktbehdlter ausschiittbaren Produktmenge
erforderlichen Energie vorgespannte Feder eine einfachere Dosiseinstellung erreicht werden, da
das fiir die Dosiseinstellung relativ zu dem Gehduse drehbare Dosierglied dann einfacher drehbar
ist, weil die Feder bei der Dosiseinstellung nicht vorgespannt werden braucht. Dies erhdht den

Anwendungskomfort fiir den Verwender der Vorrichtung.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung kann ferner ein Rotationsglied umfassen, dessen Drehung
bewirkt, dass die Feder Energic an das Vortriebsglied abgibt, wodurch das Vortriebsglied in
distale Richtung bewegt wird. Das Rotationsglied tibernimmt vorzugsweise die Funktion eines
Steuerglieds, wobei die Drehung des Rotationsglieds um einen bestimmten Drehwinkel den
Vorschub des Vortriebsglieds um einen bestimmten Ausschiitthub bewirkt. Durch selektive
Freigabe oder Sperrung einer Drehung des Rotationsglieds relativ zu dem Gehduse kann der
Feder erlaubt werden, dass sie das Vortriebsglied relativ zu dem Widerlager in distale Richtung
bewegen kann oder nicht bewegen kann. Insbesondere kann das Rotationsglied so mit dem
Betitigungsglied gekoppelt sein, dass es bei der Betdtigung des Betdtigungsglieds fiir eine
Produktausschiittung fiir eine Drehung relativ. zu dem Gehéduse freigegeben ist und bei
Nichtbetitigung des Betitigungsglieds fiir eine Rotation relativ zu dem Gehduse gesperrt ist.
Insbesondere kann zwischen Betitigungsglied und Rotationsglied eine Kupplung angeordnet
sein, welche die Freigabe und Sperrung der Drehung des Rotationsglieds relativ zu dem Gehéduse

bewirkt.
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Vorteilhaft kann die Kupplung durch Betitigen des Betitigungsglieds die Drehung des

Rotationsglieds relativ zu dem Gehéuse freigeben und durch Loslassen des Betdtigungsglieds die

Drehung des Rotationsglieds relativ zu dem Gehduse blockieren.

Vorzugsweise ist die Ausschiittfeder kinematisch zwischen dem Kolben des Produktbehilters
und dem Rotationsglied angeordnet. Hierdurch kann vermieden werden, dass die von der
Ausschiittfeder bereitgestellte Ausschiittenergie zum groflen Teil {iber das Rotationsglied laufen
muss, wie es z. B. der Fall wire, wenn das Rotationsglied kinematisch zwischen der
Ausschiittfeder und dem Kolben angeordnet wire. Dadurch ldsst sich das Rotationsglied
cinfacher ausgestalten. Insbesondere kann somit erreicht werden, dass die mindestens eine
Ausschiittfeder das Vortriebsglied antreibt und das Vortriebsglied das Rotationsglied antreibt.
Insbesondere kann das Vortriebsglied kinematisch zwischen der Ausschiittfeder und dem

Rotationsglied angeordnet sein.

Insbesondere kann der Drehwinkel des Rotationsglieds proportional zu dem Ausschiitthub des
Kolbens oder des Vortriebsglieds sein. Dies ldsst sich durch die selektive Sperrung oder Freigabe

des Rotationsglieds erreichen.

Vorteilhaft kann das Rotationsglied in einem Eingriff, insbesondere einem Gewindeeingriff mit
dem Vortriebsglied sein. Durch die Gewindesteigung dieses Gewindeeingriffs wird erreicht, dass
z. B. bei einer vollstindigen Umdrehung des Rotationsglieds relativ zu dem Gehéuse das
Vortriebsglied von der Ausschiittfeder um einen Hub verschiebbar ist, welcher der

Gewindesteigung entspricht.

Z. B. konnen das Rotationsglied eine Gewindestange und das Vortriebsglied eine Gewindemutter
aufweisen oder sein, wobei das Gewinde der Gewindemutter in das Gewinde der Gewindestange

eingreift.

In einem alternativen Beispiel konnen das Rotationsglied eine Gewindemutter und das
Vortriebsglied eine Gewindestange aufweisen oder sein, wobei das Gewinde der Gewindemutter

in das Gewinde der Gewindestange eingreift.

Vorzugsweise ist das Rotationsglied axial fest in Bezug auf das Gehduse oder kann sich
zumindest in eine, vorzugsweise in distaler Richtung axialfest an dem Gehduse oder einem

gehdusefesten Element, wie z. B. dem Widerlager abstiitzen.
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Es ist vorteilhaft, dass das Rotationsglied wihrend des Einstellens einer Dosis, d. h. im
unbetdtigten Zustand insbesondere mittels der Kupplung, drehfest mit dem Gehéduse verbunden
ist und wihrend der Betitigung der Vorrichtung zum Ausschiitten der Produktdosis relativ zu
dem Gehduse gedreht wird oder drehbar ist. Die Antriebs- und Dosiervorrichtung kann eine
Dosiseinstell- oder Anzeigeeinrichtung nach den Merkmalen a), b) und ¢) des Anspruchs 1 und
vorteilhaft, aber nicht notwendigerweise, nach den Merkmalen d) und ¢) des Anspruchs 1
aufweisen. Das Dosisanzeigeelement, insbesondere die Dosisanzeigetrommel kann ndmlich auch
grundsitzlich in einem Gewindeeingriff mit dem Gehduse oder einem gehdusefest angeordneten

FElement stehen.

Das Dosisanzeigeelement, insbesondere die Dosisanzeigetrommel kann wahrend des Einstellens
einer Dosis, d. h. im unbetitigten Zustand der Antriebs- und Dosiervorrichtung oder des
Betitigungsglieds relativ zu dem Rotationsglied drehbar sein. Vorzugsweise ist das
Dosisanzeigeelement wihrend der Betitigung der Vorrichtung zum Ausschiitten der
Produktdosis relativ zu dem Rotationsglied drehfest und z.B. axial bewegbar, oder drehfest mit
dem Rotationsglied verbunden, insbesondere mit der beschriebenen Kupplung oder einer

weiteren Kupplung.

Vorteilhaft wird bewirkt, dass bei der Dosisausschiittung, d. h. bei der Betitigung des
Betitigungsglieds, die Ausschiittfeder das Dosisanzeigeelement in seine Nulldosisposition
zuriickschraubt, insbesondere 1tiber das Rotationsglied und vorzugsweise iber ein
Kupplungsglied, welches vorzugsweise drehfest aber axial verschiebbar in Bezug auf das
Dosisanzeigeelement angeordnet ist. Insbesondere koénnen das Kupplungsglied und das
Dosisanzeigeelement in einem drehfesten Eingriff sein, der eine Axialbewegung zwischen
Dosisanzeigeelement und Kupplungsglied zulédsst. Dieser Eingriff kann z. B. mittels einer
Liangsfithrung bewirkt werden. Bevorzugt ist das Kupplungsglied axial fest aber drehbar mit dem

Lagerelement verbunden.

Beispielsweise kann die Antriebs- und Dosiervorrichtung eine erste Kupplungsstruktur, die in
Bezug auf das Gehduse drehfest ist, aufweisen. Das Rotationsglied kann eine zweite
Kupplungsstruktur aufweisen oder bilden, die im Kupplungseingriff mit der ersten
Kupplungsstruktur bewirkt, dass das Rotationsglied drehfest in Bezug auf das Gehéuse ist. Die

erste Kupplungsstruktur kann z. B. von dem Gehduse oder einem drehfest in Bezug auf das
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Gehduse angeordneten aber axial verschiebbaren Element, wie z. B. dem Lagerelement oder

einem insbesondere hiilsenformigen Kupplungsglied gebildet sein.

Das Kupplungsglied kann eine dritte Kupplungsstruktur aufweisen, die in einem Eingriff mit der
ersten Kupplungsstruktur oder einer weiteren, vierten Kupplungsstruktur des Rotationsglieds
bewirkt, dass das Dosisanzeigeelement drehfest mit dem Rotationsglied verbunden ist. Im
unbetitigten Zustand der Vorrichtung sind das Rotationsglied und das Gehduse im Bezug
zueinander drehfest, insbesondere die erste und die zweite Kupplungsstruktur in einem Eingriff,
wobei die dritte und zweite oder optional die dritte und vierte Kupplungsstruktur eingriffsfrei
sind. Im betitigten Zustand sind die dritte und zweite, optional die dritte und wvierte
Kupplungsstruktur im Eingriff, wobei die erste und zweite Kupplungsstruktur vorzugsweise

voneinander geldst sind.

Besonders vorteilhaft ist es, wenn das Dosisanzeigeelement bereits drehfest mit dem
Rotationsglied gekoppelt ist und das Rotationsglied noch drehfest mit dem Gehduse verbunden
ist, wihrend das Betétigungsglied fiir die Betitigung in Bezug auf das Gehéduse verschoben wird.
Hierdurch wird sichergestellt, dass das Dosisanzeigeelement zuerst sicher mit dem
Rotationsglied gekoppelt ist, wenn das Rotationsglied fiir eine Drehung relativ zu dem Gehéduse
freigegeben ist. Mit anderen Worten gibt es zwischen der betétigten und unbetétigten Position
des Betitigungsglieds eine Zwischenposition, in der das Rotationsglied sowohl drehfest mit dem
Gehduse als auch drehfest mit dem Dosisanzeigeelement gekoppelt ist. Insbesondere kénnen die
erste und die zweite und die dritte und die zweite, optional die dritte und die vierte
Kupplungsstruktur gleichzeitig in einem Eingriff sein, ndmlich dann, wenn das Betétigungsglied

seine Zwischenposition einnimmt.

In allgemein bevorzugten Ausfithrungen kann das Dosisanzeigeelement einen Anschlag, wie z.
B. ecinen Nulldosisanschlag aufweisen, der von einem Gegenanschlag, insbesondere cinem
Nulldosisgegenanschlag wegbewegt wird, wenn eine Dosiserhohung vorgenommen wird, und
der zu dem Gegenanschlag hinbewegt wird, wenn eine Dosisverringerung vorgenommen wird,

oder wenn die Vorrichtung fiir die Ausschiittung der eingestellten Produktdosis betétigt wird.

Insbesondere kann das Dosisanzeigeelement wihrend des Einstellens der Produktdosis, d. h. bei
Dosiserhéhung und Dosisverringerung, von dem Rotationsglied zumindest rotatorisch entkoppelt
sein und bei der Betdtigung der Vorrichtung zum Ausschiitten der Produktdosis so mit dem

Rotationsglied gekoppelt sein, dass eine Drehung des Rotationsglieds bewirkt, dass das
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Dosisanzeigeelement zu dem Gegenanschlag, d. h. der Nulldosisanschlag zu dem
Nulldosisgegenanschlag  hin  bewegt wird. Sind der Nulldosisanschlag und der
Nulldosisgegenanschlag in einem Anschlag oder einem Kontakt, wird hierdurch und
insbesondere iiber die Kupplung, eine Drehung des Rotationsglieds und somit ein weiterer

Vorschub des Vortriebsglieds relativ zu dem Gehduse verhindert.

Zwischen dem Dosiseinstellglied und dem Dosisanzeigeelement kann eine Dosierkupplung
vorgesehen sein, welche das Dosiseinstellglied mit dem Dosisanzeigeelement drehfest koppelt,
wenn die Antriebs- und Dosiervorrichtung oder das Betitigungsglied unbetitigt ist, und
rotatorisch entkoppelt, wenn die Antriebs- und Dosiervorrichtung oder das Betétigungsglied
betitigt ist. Mit anderen Worten ausgedriickt, sind das Dosisanzeigeelement und das Dosierglied
iiber die Dosierkupplung drehfest verbunden, wenn das Betitigungsglied unbetitigt ist, und ist
das Dosisanzeigeelement relativ zu dem Dosiseinstellglied drehbar, wenn das Betétigungsglied

betitigt ist. Durch Betitigung des Betitigungsglieds wird die Dosierkupplung ge6ffnet.

In vorteilhaften Weiterbildungen kann die Antriebs- und Dosiervorrichtung einen Mechanismus
zum Verhindern des Einstellens einer Dosis, welche die Menge eines Medikaments in dem
Produktbehilter tibersteigt, aufweisen. Insbesondere kann dieser Mechanismus die Drehung des
Dosierglieds in eine Richtung, welche eine Dosiserhohung bewirken wiirde blockieren,
insbesondere auch wenn der Maximaldosisanschlag des Dosisanzeigeelements und der
Maximaldosisgegenanschlag noch nicht in einem Eingriff sind oder wenn in der
Zeigeeinrichtung eine Dosis angezeigt wird, die kleiner ist als die maximal einstellbare
Produktdosis. Der Mechanismus verhindert somit, dass eine Dosis eingestellt werden kann,
welche die Restmenge des in dem Produktbehélters enthaltenen Produkts tibersteigt, wodurch die
Gefahr einer Fehlanwendung der Antriebs- und Dosiervorrichtung verringert wird. Der
Mechanismus kann z. B. einen Begrenzer aufweisen, der zwischen zwei Teilen angebracht ist,
von denen sich eines relativ zu dem anderen wihrend der Dosiseinstellung dreht und bei der
Betitigung, d. h. der Dosisausschiittung nicht dreht. Z. B. kann der Begrenzer zwischen dem
Dosiseinstellglied, das insbesondere als Dosiseinstellknopf oder Dosiseinstellhiilse ausgestaltet
sein kann, und dem Gehéuse oder einem gehidusefesten Element angeordnet sein. Der Begrenzer,
das Dosiseinstellglied und das Gehduse kénnen so miteinander gekoppelt sein, dass eine relative
Drehung, insbesondere wihrend der Dosiseinstellung, zwischen dem Dosiseinstellglied und dem
Gehduse bewirkt, dass sich der Begrenzer zu einer Stoppposition hinbewegt, in welcher der
Begrenzer das Einstellen einer Dosis verhindert, die dic Menge ecines Produkts in dem

Produktbehilter iibersteigt. Beispiele fiir entsprechend geeignete Begrenzer werden in der WO
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2010/149209 oder in der WO 01/19434 Al, insbesondere in deren Figur 3 offenbart.

Beispielsweise kann der Begrenzer ein Innengewinde aufweisen, welches in dem Eingriff mit
einem Auflengewinde des Gehduses ist. Insbesondere kann der Begrenzer an seiner Auflenseite
eine Lingsfilhrung aufweisen, mit der er in einem Eingriff mit dem Dosiseinstellglied ist, so dass
das Dosiseinstellglied relativ zu dem Begrenzer drehfest ist. Alternativ kann das Gehduse die
Léangsfihrung fiir den Begrenzer aufweisen, so dass der Begrenzer relativ zu dem Gehéduse
drehfest ist und kann der Begrenzer ein Gewinde, insbesondere Aullengewinde aufweisen,

welches in einen Gewinde, insbesondere Innengewinde des Dosiseinstellglieds eingreift.

Die Stoppposition wird durch einen Anschlag fiir den Begrenzer definiert, wobei der Anschlag
von dem Gehduse oder dem Dosiseinstellglied oder einem zumindest axial oder in
Umfangsrichtung gehdusefesten Mittel gebildet werden kann. Sind der Begrenzer und der
Anschlag in einem Kontakt, ist eine Drehung des Dosiseinstellglieds in eine Drehrichtung,

welche eine Erhéhung der Dosis bewirken wiirde, nicht mehr méglich oder blockiert.

In allgemein bevorzugten Weiterbildungen, insbesondere des ersten und zweiten Aspekts, kann
die Antriecbs- und Dosiervorrichtung mindestens einen Signalerzeugungsmechanismus
aufweisen, der angepasst ist, wihrend der Dosiseinstellung oder/und der Produktausschiittung
ein akustisches und/oder taktiles Signal, insbesondere mechanisch, zu erzeugen. Ein solches
Signal kann insbesondere als Klicksignal wahrgenommen werden. Zum Beispiel kann ein
(erster) Signalerzeugungsmechanismus vorgeschen sein, der das Signal wihrend der
Dosiseinstellung erzeugt und optional als Dosiseinstellungssignalerzeugungsmechanismus
bezeichnet werden kann. Ferner kann ein weiterer (zweiter) Signalerzeugungsmechanismus
vorgesechen sein, der das Signal wihrend der Produktausschiittung erzeugt und optional als
Produktausschiittungssignalerzeugungsmechanismus bezeichnet werden kann. Alternativ kann
ein (gemeinsamer) Signalerzeugungsmechanismus vorgesehen sein, der das Signal wihrend der

Dosiseinstellung und wihrend der Produktausschiittung erzeugt.

Der Signalerzeugungsmechanismus kann allgemein zwischen zwei Teilen angeordnet sein, die
sich bei der Dosiseinstellung oder/und der Produktausschiittung relativ zueinander bewegen,
insbesondere drehen. Eines der Teile kann ein z.B. federnd angeordnetes Rastglied aufweisen,
das in eine z.B. liber den Umfang angeordnete Verzahnung des anderen der zwei Teile eingreift.
Wird ein Teil relativ zu dem anderen verdreht, kann das Rastglied tiber die Verzahnung gleiten
und dabei das Signal erzeugen. Die Verzahnung kann von einem Innenumfang oder einem

Aufenumfang oder einer Stirnfldche des Teils gebildet sein.
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Der Signalerzeugungsmechanismus kann insbesondere zwischen Kupplungsglied und
Lagerelement gebildet sein. Vorzugsweise drehen sich das Kupplungsglied und das
Lagerelement wihrend der Dosiseinstellung und der Produktausschiittung relativ zueinander,
wodurch ein Signalerzeugungsmechanismus gebildet wird, der das Signal wihrend der

Dosiseinstellung und der Produktausschiittung erzeugt.

Der Signalerzeugungsmechanismus kann insbesondere zwischen Lagerelement und
Rotationsglied gebildet sein, wobei das fiir das Lagerelement ausgefiihrte, zumindest in diesem
Zusammenhang, auch fiir eine hierin beschriebene Schalthiilse gilt. Vorzugsweise drehen sich
das Lagerelement und das Rotationsglied, wihrend, insbesondere nur wiahrend der
Produktausschiittung relativ zueinander, wodurch ein Signalerzeugungsmechanismus gebildet

wird, der das Signal wihrend der Produktausschiittung erzeugt.

Der Signalerzeugungsmechanismus kann insbesondere zwischen Kupplungsglied und
Rotationsglied gebildet sein. Vorzugsweise drehen sich das Kupplungsglied und das
Rotationsglied, wihrend, insbesondere nur wihrend der Dosiseinstellung relativ zueinander,
wodurch ein Signalerzeugungsmechanismus gebildet wird, der das Signal wihrend der
Dosiseinstellung erzeugt.

Die Erfindung wurde anhand mehrerer vorteilhafter Ausfihrungsformen beschrieben. Im
Folgenden werden vorteilhafte Ausfiihrungsformen anhand von Figuren beschrieben. Die dabei
offenbarten Merkmale bilden den Gegenstand der Anspriiche, insbesondere der unabhingigen
Anspriiche, insbesondere einzeln und in jeglicher Kombination mit den Anspriichen oder/und der

vorhergehenden Beschreibung vorteilhaft weiter. Es zeigen:

Figur 1 eine Explosionsdarstellung der Einzelteile einer ersten Ausfithrungsform einer
erfindungsgeméfBen Antriebs- und Dosiervorrichtung,

Figuren 2a-c die Antriebs- und Dosiervorrichtung aus Figur 1 in einem Ausgangs- oder
Auslieferungszustand, wobei Figur 2b eine Schnittansicht der Figur 2a ist und
Figur 2¢ eine um 90° gedrehte Schnittansicht der Figur 2a entlang der Linie
B-B ist,

Figuren 3a-c die Injektionsvorrichtung in den Ansichten aus Figur 2a in einem Zustand, in

dem die maximal einstellbare Dosis eingestellt ist,
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Figuren 4a-c

Figuren Sa-c

Figur 6

Figuren 7a-c

Figuren 8a-b

Figuren 9a-c

Figuren 10a-b

Figuren 11a-c

Figur 12

Figuren 13a-c

Figur 14

PCT/EP2013/056093

die Ansichten aus Figuren 2a-c, jedoch in einem Zustand, bei dem die in den
Figuren 3a-c cingestellte Dosis vollstindig ausgeschiittet wurde und ein
Betitigungsglied noch betitigt ist,

die Ansichten aus den Figuren 2a-c, wobei ein Antriebsglied der Antriebs- und
Dosiervorrichtung fiir eine Bewegung zur Dosiserh6hung gesperrt ist, weil die
in dem Produktbehilter enthaltene Dosis geringer ist als die maximal
einstellbare Dosis

eine Explosionsdarstellung der Einzelteile einer zweiten Ausfiihrungsform
einer erfindungsgeméfBen Antriebs- und Dosiervorrichtung,

die Antriebs- und Dosiervorrichtung aus Figur 6 in einem Ausgangs- oder
Auslieferungszustand, wobei Figur 7b eine Schnittansicht der Figur 7a ist und
Figur 7¢ eine um 90° gedrehte Schnittansicht der Figur 7a entlang der Linie B-
B ist,

eine Explosionsdarstellung der Einzelteile einer dritten Ausfiihrungsform einer
erfindungsgemiflen Antriebs- und Dosiervorrichtung, wobei Figur 8b eine
Schnittdarstellung der Figur 8a ist,

die Antriebs- und Dosiervorrichtung aus den Figuren 8a und 8b in einem
Ausgangs- oder Auslieferungszustand, wobei Figur 9b eine Schnittansicht der
Figur 9a ist und Figur 9¢ eine um 90° gedrehte Schnittansicht der Figur 9a
entlang der Linie B-B ist,

eine Explosionsdarstellung der Einzelteile einer vierten Ausfiihrungsform einer
erfindungsgemifien Antriebs- und Dosiervorrichtung, wobei Figur 10b eine
Schnittdarstellung der Figur 10a ist,

die Antriebs- und Dosiervorrichtung aus den Figuren 10a und 10b in einem
Ausgangs- oder Auslieferungszustand, wobei Figur 11b eine Schnittansicht der
Figur 11a ist und Figur 11c eine um 90° gedrehte Schnittansicht der Figur 11a
entlang der Linie B-B ist,

eine Explosionsdarstellung der Einzelteile einer fiinften Ausfiihrungsform einer
erfindungsgemalen Antriebs- und Dosiervorrichtung,

die Antriebs- und Dosiervorrichtung aus Figur 12 in einem Ausgangs- oder
Auslieferungszustand, wobei Figur 13b eine Schnittansicht der Figur 13a ist
und Figur 13c eine um 90° gedrehte Schnittansicht der Figur 13a entlang der
Linie B-B ist,

eine Explosionsdarstellung der Einzelteile einer sechsten Ausfiihrungsform

einer erfindungsgeméfBen Antriebs- und Dosiervorrichtung,
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Figuren 15a-c

Figur 16
Figur 17
Figuren 18a-20b

Figur 21a

Figur 21b
Figuren 22a-24b

Figur 25a

Figur 25b
Figuren 26a-28b

Figur 29

Figuren 30a-32b

Figur 33

Figuren 34a-36b

die Antriebs- und Dosiervorrichtung aus Figur 14 in einem Ausgangs- oder
Auslieferungszustand, wobei Figur 15b eine Schnittansicht der Figur 15a ist
und Figur 15¢ eine um 90° gedrehte Schnittansicht der Figur 15a entlang der
Linie B-B ist,

eine modifizierte Anordnung von Ausschiittfedern,

eine weitere modifizierte Anordnung von Ausschiittfedern,

eine siebte Ausfiihrungsform der erfindungsgeméfen Antriebs- und
Dosiervorrichtung in einem Ausgangszustand, einem aufdosierten Zustand und
einem ausgeschiitteten Zustand, wobei Figur 18b eine Schnittansicht der Figur
18a und Figur 20b eine Schnittansicht der Figur 20a ist,

ein Einzelteil, d. h. ein Kupplungsglied fiir die Vorrichtung aus den Figuren
18a bis 20b,

eine Alternative fiir das Einzelteil aus Figur 21a,

eine achte Ausfihrungsform der erfindungsgemiflen Antriebs- und
Dosiervorrichtung in einem Ausgangszustand, einem aufdosierten Zustand und
einem ausgeschiitteten Zustand, wobei Figur 22b eine Schnittansicht der Figur
22a und Figur 24b eine Schnittansicht der Figur 24a ist,

ein Einzelteil, d. h. ein Lagerelement fiir die Vorrichtung aus den Figuren 22a
bis 24b,

eine Alternative fiir das Einzelteil aus Figur 25a,

eine neunte Ausfilhrungsform der erfindungsgeméfen Antriebs- und
Dosiervorrichtung in einem Ausgangszustand, einem aufdosierten Zustand und
einem ausgeschiitteten Zustand, wobei Figur 26b eine Schnittansicht der Figur
26a und Figur 28b eine Schnittansicht der Figur 28a ist,

verschiedene Ansichten eines Einzelteils, d. h. einen eine Zeigeeinrichtung
bildenden Korper fiir die Vorrichtung aus den Figuren 26a bis 28b,

cine zehnte Ausfithrungsform der erfindungsgemilen Antriebs- und
Dosiervorrichtung in einem Ausgangszustand, einem aufdosierten Zustand und
einem ausgeschiitteten Zustand, wobei Figur 30b eine Schnittansicht der Figur
30a und Figur 32b eine Schnittansicht der Figur 32a ist,

verschiedene Ansichten eines Gehduseeinsatzes mit einem darin verschiebbar
aufgenommenen, eine Zeigeeinrichtung bildenden Koérper,

eine elfte Ausfihrungsform der erfindungsgemédfen Antriebs- und

Dosiervorrichtung in einem Ausgangszustand, einem aufdosierten Zustand und
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einem ausgeschiitteten Zustand, wobei Figur 34b eine Schnittansicht der Figur
34a und Figur 36D eine Schnittansicht der Figur 36a ist,

Figur 37a ein Einzelteil, d. h. einen eine Zeigeeinrichtung bildender Koérper fiir die
Vorrichtung aus den Figuren 34a bis 36b,

Figur 37b ein Einzelteil, d. h. ein Lagerelement fiir die Vorrichtung aus den Figuren 34a
bis 36b,

Figuren 38a-40b eine zwoélfte Ausfilhrungsform der erfindungsgeméfBen Antriebs- und
Dosiervorrichtung in einem Ausgangszustand, einem aufdosierten Zustand und
einem ausgeschiitteten Zustand, wobei Figur 38b eine Schnittansicht der Figur
38a und Figur 40b eine Schnittansicht der Figur 40a ist,

Figur 41a ein FEinzelteil, d. h. ein Dosisanzeigeelement fiir die Vorrichtung aus den
Figuren 38a bis 40b, und

Figur 41b ein Einzelteil, d. h. ein Lagerelement fiir die Vorrichtung aus den Figuren 38a

bis 40b.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung umfasst in einer ersten Ausfiihrungsform, wie z. B. aus den
Figuren 1 und 2a bis 2¢ erkennbar ist, ein hiilsenférmiges Gehéduse 4, welches eine Auflenhiilse
4b aufweist, welche vom Verwender mit einer Hand umgreifbar ist. Wie am besten aus Figur 2b
erkennbar ist, umfasst das Gehduse 4 ferner eine Innenhiilse 4a, die ein Widerlager 4i bildet und
konzentrisch zu der AuBlenhiilse 4b angeordnet ist. Innenhiilse 4a und Auflenhiilse 4b sind tiber
einen Ringsteg miteinander verbunden. Zwischen der Auenhiilse 4b und der Innenhiilse 4a ist
ein Ringspalt gebildet, in dem ein Dosisanzeigeelement 10, das insbesondere als
Dosisanzeigetrommel, d. h. hiilsenférmig ausgestaltet ist, ein Lagerelement 9 und ein
Kupplungsglied 2, das hiilsenférmig ist und insbesondere auch als Anzeigekupplung bezeichnet

werden kann, angeordnet sind.

An dem distalen Ende des Gehéuses 4 ist eine hiilsenformige Produktbehélteraufnahme 5 aus
einem vorzugsweise transparenten Material angeordnet, in der ein Produktbehélter 14 in der
Gestalt einer Karpule aufgenommen ist. Der Produktbehilter 14 st mittels der
Produktbehélteraufnahme 5 mit dem Gehiuse 4 unlosbar verbunden, so dass die Antriebs- und
Dosiervorrichtung insbesondere zusammen mit der Produktbehélteraufnahme 5 und dem
Produktbehilter 14 eine Einweg-Injektionsvorrichtung bildet, die nach vollstindiger Entleerung
des Produktbehilters 14 als Ganzes entsorgt wird. Der Produktbehilter 14 weist an seinem
distalen Ende ein Septum 14b auf, welches von eciner durch am distalen Ende des

Produktbehilters 14 bzw. der Produktbehilteraufnahme 5 anbringbaren Nadel durchstechbar ist.
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In dem Produktbehilter 14 ist ein Kolben 14a aufgenommen, wobei das auszuschiittende Produkt
zwischen dem Septum 14b und dem Kolben 14a angeordnet ist. Eine Verschiebung des Kolbens
14a in Richtung Septum oder in distale Richtung, mithin Ausschiittrichtung, bewirkt eine
Ausschiittung des in dem Produktbehélter 14 enthaltenen Produkts. In Figur 1 wird zuséatzlich
noch eine Schutzkappe 6 dargestellt, welche tiber der Produktbehélteraufnahme 5 anbringbar ist

und vor dem Injizieren einer Dosis abgenommen wird.

Das Gehéuse 4, insbesondere die Innenhiilse 4a ist in einem Eingriff mit einem hiilsenférmigen
Vortriebsglied 8, welches auch als StoBel bezeichnet werden kann. Das Vortriebsglied 8 ist
relativ zu dem Gehéuse 4 drehfest und axial entlang der Léngsachse L (Figur 2a) verschiebbar.
Zwischen der Innenhiilse 4a und dem Vortriebsglied 8 ist eine Fiihrung mittels mindestens einer
Léangsrippe 8a und mindestens einer Langsfiihrung 4c gebildet, welche eine Drehung des
Vortriebsglieds 8 relativ zu dem Gehduse 4 verhindert und eine Axialbewegung des
Vortriebsglieds 8 relativ zu dem Gehéuse 4 erlaubt. Die Liangsrippe 8a wird vorzugsweise von
einer Aullenhiilse des Vortriebsglieds 8 gebildet. Das Vortriebsglied 8 weist eine Innenhiilse 8b
auf, welche in diesem Beispiel an ihrem proximalen Ende ein Innengewinde 8c aufweist,
welches in ein Aullengewinde la ecines als Gewindestange ausgestalteten Rotationsglieds 1
eingreift. Das Vortriebsglied 8 ist so angeordnet, dass sein distales Ende 8d auf den Kolben 14a

wirken, insbesondere gegen den Kolben 14a driicken kann.

Das Gehduse 4, insbesondere das proximale Ende der Innenhiilse 4a bildet das Widerlager 41 fur
eine Ausschiittfeder 11, die sich an dem Widerlager 4i und im Bereich des distalen Endes des
Vortriebsglieds 8 abstiitzt. Die Feder 11 stiitzt sich mit ihrem distalen Ende an einem Ringsteg
des Vortriebsglieds 8 ab, der die Auenhiilse und die Innenhiilse des Vortriebsglieds 8 verbindet.
Die Feder 11 stiitzt sich mit ihrem proximalen Ende an dem von dem Gehéuse 4 gebildeten und

nach innen ragenden Ringsteg ab, welcher das Widerlager 41 bildet.

Die Ausschiittfeder 11 ist als Schrauben- oder Wendelfeder gebildet, die als Druckfeder wirkt
und danach strebt, das Widerlager 41 und das Vortriebsglied 8 auseinander zu driicken, d. h. das
Vortriebsglied 8 in distale Richtung relativ zu dem Gehduse 4 zu verschicben. Die
Ausschiittfeder 11 ist bei der Auslieferung, d. h. im Ausgangszustand der Antriebs- und
Dosiervorrichtung so stark vorgespannt, dass die in ihr gespeicherte Energic ausreicht, das in
dem Produktbehilter 14 enthaltene Produkt im Wesentlichen vollstindig auszuschiitten,
insbesondere mit mehreren Einzelausschiittungen, zwischen denen jeweils eine neue

Dosiseinstellung vorgenommen wird. Der Vorteil an einer so stark vorgespannten Feder ist, dass
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die Feder 11 nicht z. B. wihrend der Dosiseinstellung gespannt werden muss, wodurch fiir den
Verwender der Vorrichtung eine Kraft sparende, d. h. einfachere Dosiseinstellung vornehmbar

ist.

Der Gewindeeingriff zwischen dem Vortriebsglied 8 und dem Rotationsglied 1 ist so groB3, dass
keine Selbsthemmung des Gewindeeingriffs auftritt, d. h., dass das Rotationsglied 1 aufgrund der
Axialkraft der Ausschiittfeder 11 relativ zu dem Vortriebsglied 8 um die Léngsachse L drehbar

oder rotierbar ist.

Das Rotationsglied 1 ist als Gewindestange ausgebildet, die das Auflengewinde 1a bildet und an
threm proximalen Ende einen vergréBerten Durchmesser, insbesondere in der Gestalt eines
verbreiterten Kopfs aufweist. An dem Kopf sind parallel zur Langsachse L Zahne 1b angeordnet,
die als zweite Kupplungsstruktur dienen, wie weiter unten beschrieben wird. An dem Kopf ist
eine ringférmige, vom Durchmesser her gegeniiber dem Kopf verkleinerte Reibfliche
angeordnet, die in einem Kontakt mit dem nach innen ragenden, das Widerlager 4i bildenden
Ringsteg des Gehduses 4 ist. Durch den verringerten Durchmesser der ringformigen Reibflache
wird der Angriffspunkt der resultierenden Reibkraft ndher zur Léngsachse L hin verschoben,

wodurch das Reibmoment zwischen Rotationsglied 1 und Gehéduse 4 herabgesetzt wird.

Durch Drehung des Rotationsglieds 1 relativ zu dem Gehduse 4 und dem Vortriebsglied 8 kann
die Feder 11 das Vortriebsglied 8 um einen Ausschiitthub in distale Richtung verschieben, der
proportional zu dem Drehwinkel des Rotationsglieds 1 ist. Durch wahlweises Sperren und
Freigeben des Rotationsglieds 1, was durch Betitigen eines als Betdtigungsknopf ausgestalteten
Betitigungsglieds 7 bewirkt werden kann, kann die Bewegung des Vortriebsglieds 8 relativ zu
dem Gehduse 4, d. h. der Ausschiitthub des Vortriebsglieds 8 auf eine vorteilhafte Weise

gesteuert werden.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung weist ferner ein Lagerelement 9 auf, welches auch als
Anzeigetrommellagerelement bezeichnet werden kann und relativ zu dem Gehéduse 4 drehfest
aber entlang der Langsachse L verschiebbar angeordnet ist. Das Lagerelement 9 ist hiilsenformig
und umgibt vorzugsweise die Innenhiilse 4a des Gehéuses 4, wobei insbesondere die Auflenhiilse
4b das Lagerelement 9 umgibt. Das Lagerelement 9 ist in einem Eingriff mit dem Gehéuse 4,
insbesondere der Innenhiilse 4a, der eine Lingsbewegung des Lagerelements 9 relativ zu dem
Gehduse 4 zulédsst, aber eine Drehbewegung verhindert. Der Eingriff kann durch eine

Liangsfithrung 9f zwischen dem Lagerelement 9 und der Innenhiilse 4a gebildet werden.
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Das Lagerelement 9 weist ein Gewinde 9a, insbesondere ein Aullengewinde auf, in welches ein
Gewinde 10e, insbesondere ein Innengewinde, des Dosisanzeigeelements 10 eingreift. Durch

diesen Gewindeeingriff ist das Anzeigeelement 10 relativ zu dem Lagerelement 9 schraubbar.

Die erste Ausfiihrungsform umfasst ferner einen Signalerzeugungsmechanismus 2e, 9b, der ein
akustisches und/oder taktiles Signal bei der Dosiseinstellung und der Produktausschiittung
erzeugt. Der Signalerzeugungsmechanismus 2e, 9b ist zwischen dem Kupplungsglied 2 und dem
Lagerelement 9 angeordnet und umfasst insbesondere ein Rastglied 2¢ und eine Verzahnung 9b.
Das Lagerelement 9 weist eine sich tiber den Umfang, insbesondere AuBBenumfang erstreckende
Verzahnung 9b auf. Das Kupplungsglied 2 weist das federnd angeordnete und in die Verzahnung
9b eingreifende Rastglied 2e auf.

Das Lagerelement 9 weist an seinem proximalen Ende die tiber seinen Umfang erstreckte
Verzahnung 9b auf, die z.B. zur Einstellung von diskreten dosisproportionalen Winkelschritten
und/oder zur Erzeugung eines leichten Widerstands bei der Dosiseinstellung und/oder zur
Erzeugung des akustischen oder taktilen Signals, wie z. B. eines hor- und fiihlbaren Klicks bei
der Dosiseinstellung und der Produktausschiittung, dient. In die Verzahnung 9b greifen zwei
Rastglieder 2¢ ein, welche federnd an Rastarmen angeordnet sind und von dem Kupplungsglied
2 gebildet werden. Das Kupplungsglied 2 ist axialfest mit dem Lagerelement 9 und relativ zu
dem Lagerelement 9 drehbar verbunden. Hierzu greift das Kupplungsglied 2 mittels einer
Ringnut 2¢ in eine iiber den Umfang des Lagerelements 9 sich erstreckende ringformige
Abragung 9d ein. Eine Drehung des hiilsenformigen Kupplungsglieds 2 relativ zu dem
Lagerelement 9 bewirkt, dass die Rastglieder 2¢ iiber die Verzahnung 9b rasten und dabei das

akustische und/oder taktile Signal erzeugen.

Das Dosisanzeigeelement 10 ist drehfest, aber axial verschiebbar mit dem Kupplungsglied 2
verbunden, insbesondere in einem Eingriff. Dieser Eingriff umfasst eine Léngsfiihrung 2a,
welche bewirkt, dass das Dosisanzeigeelement 10 relativ zu dem Kupplungsglied 2 drehfest,
aber axial verschiebbar ist. Eine Drehung des Kupplungsglieds 2 relativ zu dem Lagerelement 9
bewirkt aufgrund der drehfesten Verbindung zwischen Kupplungsglied 2 und
Dosisanzeigeelement 10, dass das Dosisanzeigeelement 10 ebenfalls gedreht und aufgrund des
Gewindeeingriffs in das Gewinde 9a an dem Lagerelement 9 entlang geschraubt wird,

insbesondere zusitzlich zu dem aufgrund der Rastglieder 2¢ erzeugten Klickgerdusche.
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Das Dosisanzeigeelement 10 weist liber seinen AuBlenumfang eine sich entsprechend der
Steigung des Gewindes 10e¢ wendelformig ersteckende Dosisskala 10b auf, die eine Vielzahl
nacheinander angeordnete Skalenwerte umfasst. In dem gezeigten Beispiel kann mit der
Antriebs- und Dosiervorrichtung eine maximale Dosis von 80 I.U. eingestellt werden, wobei die

Skala von 0 bis 80 reicht und die Dosiswerte in Zweierschritten angegeben sind.

Ebenfalls entsprechend der Steigung des Gewindes 10¢ ist eine Markierung 10a wendelférmig
iiber den Aullenumfang des Dosisanzeigeelements 10 angeordnet. Diese Markierung 10a dient -
wie weiter unten beschrieben wird - zur Anzeige, ob die Vorrichtung betitigt oder unbetitigt ist.
Die Markierung 10a ist eine optionale Einrichtung. Sie kann sich entlang der ganzen Dosisskala
10b oder nur Teilen oder einem einzelnen Skalenwert davon erstrecken. Insbesondere kann sie
bei betitigter Antriebs- und Dosiervorrichtung nur gegen Ende der Produktausschiittung oder in

der Nulldosisposition sichtbar sein.

Das Dosisanzeigeelement 10 weist an seinem z.B. proximalen Ende eine in Umfangsrichtung
weisende und wirkende Anschlagfliche 10c auf, die als Nulldosisanschlag bezeichnet wird. Das
Dosisanzeigeelement 10 weist an seinem, z.B. dem proximalen Ende entgegengesezten, distalen
Ende ecine in Umfangsrichtung weisende und wirkende Anschlagfliche 10d auf, welche als

Maximaldosisanschlag bezeichnet wird.

Das Dosisanzeigelement 10 ist an dem Lagerelement 9 zwischen einer Nulldosisposition und
einer Maximaldosisposition hin und her schraubbar. In der Nulldosisposition verhindert der
Nulldosisanschlag 10c im Zusammenwirken mit einem von dem Gehduse 4 gebildeten
Nulldosisgegenanschlag 4f die Drehung des Dosisanzeigeelements 10 in eine erste Drehrichtung,
ndmlich eine Drehrichtung, die bewirken wiirde, dass eine kleinere Dosis als Null eingestellt
wird. In dieser Nulldosisposition ist das Dosisanzeigeelement 10 in die entgegengesetzte, d. h.

zweite Drehrichtung drehbar.

In der Maximaldosisposition, die z. B. in Figur 3a gezeigt wird, verhindert der
Maximaldosisanschlag 10d im Zusammenwirken mit einem Maximaldosisgegenanschlag 9c¢, der
von dem Lagerelement 9 gebildet wird, die Drehung des Dosisanzeigeelements 10 in die zweite
Drehrichtung, welche eine Erhéhung der Dosis iiber den maximal einstellbaren Wert hinaus
bewirken wiirde. Die Drehung in die erste Drehrichtung ist in der Maximaldosisposition
moglich. Obgleich der Maximaldosisgegenanschlag 9¢ von dem Lagerelement 9 gebildet wird,

kann abweichend von diesem Beispiel der Maximaldosisgegenanschlag 9¢ optional von dem
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Gehiduse 4 gebildet werden. Der Nulldosisgegenanschlag kann abweichend von dem gezeigten

Beispiel von dem Lagerelement 9 gebildet werden.

Das Gehiduse 4 weist eine Zeigeeinrichtung 4d in der Gestalt eines Fensters auf, welches den
Blick auf die Skala 10b des Dosisanzeigeelements 10 frei gibt. An dem Gehduse 4 ist ein
Dosierglied 3 in der Gestalt eines Dosierknopfs drehbar aber axial fest gelagert. Hierflir weist
das Gehduse 4 eine Ringnut 4g auf, in welche insbesondere eine Ringschulter des Dosierglieds 3
eingreift. Das Dosierglied 3 weist tiber seinen AuBBenumfang eine Griffstruktur 3b auf, welche es
dem Verwender der Vorrichtung erleichtert, das Dosierglied 3 relativ zu dem Gehduse 4 zu
verdrehen. Im unbetitigten Zustand der Vorrichtung bewirkt eine Drehung des Dosierglieds 3
eine Drehung oder Schraubbewegung des Dosisanzeigeelements 10, wodurch die gewtinschte

Dosis einstellbar und in der Zeigeeinrichtung 4d ablesbar ist.

An dem Dosierglied 3 ist ein Betdtigungsglied 7 in der Gestalt eines Betitigungsknopfs
angeordnet, welches relativ zu dem Dosierglied 3 filir eine Betitigung der Vorrichtung zur
Produktausschiittung bewegbar ist, insbesondere entlang der Léngsachse L. Das
Betitigungsglied 7 bildet das proximale Ende der Vorrichtung und ist vom Daumen der Hand
des Verwenders, welche das Gehéduse 4 umgreift, auf einfache Weise betitigbar, insbesondere
relativ zu dem Gehduse 4 und/oder zu dem Dosierglied 3 verschiebbar. Das Kupplungsglied 2 ist
relativ zu dem Betétigungsglied 7, insbesondere bei geléster Dosierkupplung 2b, 3¢, drehbar und
axial fest. Vorzugsweise ist das Betdtigungsglied 7 mit dem Kupplungsglied 2 axial fest aber

drehbar verschnappt.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung weist ferner eine Riicksetz- oder Kupplungsfeder 12 auf,
die beim Betitigen, insbesondere Driicken des Betitigungsglieds 7 gespannt wird und die das
Lagerelement 9 und/oder das Betitigungsglied 7 in seine unbetitigte Position zurlicksetzt, wenn
das Betitigungsglied 7 unbetitigt ist. Eine Betidtigung des Betitigungsglieds 7 bewirkt neben
seiner axialen Verschiebung ebenfalls die axiale Verschiebung des Lagerelements 9 entlang der
Langsachse L. Die Feder 12 stiitzt sich mit ihrem distalen Ende vorzugsweise an dem
Dosierglied 3 und mit threm proximalen Ende vorzugsweise an dem Betitigungsglied 7 ab. Die

Feder 12 ist vorzugsweise eine Schrauben- oder Wendelfeder, welche als Druckfeder wirkt.

Das Dosierglied 3 ist relativ zu dem Betdtigungsglied 7 drehfest. Das Betitigungsglied 7
durchgreift eine nach innen ragende Schulter des Dosierglieds 3. An dem distalen Ende des

vorzugsweise topfformig ausgestalteten Betdtigungsglieds 7 sind mehrere Zihne gebildet, die
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zusammen eine Verzahnung 7a bilden, welche durch Betitigung des Betétigungsglieds 7 mit
einer an dem Gehduse 4 gebildeten Verzahnung 4h, insbesondere am proximalen Ende des
Gehiuses 4, in einen Eingriff geraten, wodurch das Dosierglied 3 in Bezug auf das Gehéuse 4
drehfest ist. Dies bewirkt, dass bei betitigter Vorrichtung eine Dosiseinstellung, d. h. eine
Verdrehung des Dosierglieds 3 relativ zu dem Gehéduse 4 nicht méglich ist, sondern erst dann,

wenn das Betitigungsglied 7 unbetitigt ist.

Das Dosierglied 3 bildet eine Kupplungsstruktur 3¢, insbesondere an der nach innen ragenden
Schulter. Die Kupplungsstruktur 3c wirkt bei unbetitigtem Betétigungsglied 7 mit einer
Kupplungsstruktur 2b am dufleren Umfang des Kupplungsglieds 2 zusammen. Im unbetitigten
Zustand des Betitigungsglieds 7 sind das Dosierglied 3 und das Kupplungsglied 2 relativ
zueinander drehfest aufgrund dieses Kupplungseingriffs. Die Kupplung zwischen Dosierglied 3
und Kupplungsglied 2 kann auch als Dosierkupplung 2b, 3¢ bezeichnet werden, die bei der
Dosiseinstellung, d. h. bei unbetitigtem Betitigungsglied 7 eingeriickt und bei der
Dosisausschiittung, d. h. bei betitigtem Betdtigungsglied 7 ausgertickt ist, wobei die Kupplung
im eingeriickten Zustand Drehmoment tlibertragt und im ausgertickten Zustand kein Drehmoment
iibertrigt. Die Dosierkupplung 2b, 3¢ wird durch eine Verschiebung des Kupplungsglieds 2
relativ zu dem Gehéduse 4 ausgeriickt oder gedffnet, insbesondere aufgrund der Betétigung des

Betitigungsglieds 7.

Das Lagerelement 9 weist an seinem proximalen Ende am Innenumfang eine erste
Kupplungsstruktur 9¢ auf, welche durch tber den Umfang angeordnete Klauen oder Zihne
gebildet werden, die mit den die zweite Kupplungsstruktur 1b bildenden Z&hnen oder Klauen des
Rotationsglieds 1 in einem Eingriff sind, insbesondere bei unbetitigtem Betétigungsglied 7.
Durch diesen Kupplungseingriff ist das Rotationsglied 1 in Bezug auf das Gehduse 4 drehfest.
Das Kupplungsglied 2 weist ferner eine dritte Kupplungsstruktur 2d an einem Innenumfang auf,
die mehrere iber den Umfang verteilte Zihne oder Klauen aufweist. Die dritte
Kupplungsstruktur 2d ist so angeordnet, dass sie bei Betdtigung des Betdtigungsglieds 7 in einen
drehfesten Eingriff mit dem Rotationsglied 1 gelangt, insbesondere mit der zweiten
Kupplungsstruktur 1b oder alternativ einer von der zweiten Kupplungsstruktur 1b separaten, in

diesem Beispiel jedoch nicht gezeigten, vierten Kupplungsstruktur.

Wihrend das Betétigungsglied 7 fiir die Betitigung relativ zu dem Dosierglied 3 entlang der
Léangsachse L verschoben wird, gerdt zunichst die dritte Kupplungsstruktur 2d in einen Eingriff

mit der zweiten Kupplungsstruktur 1b. Durch weiteres Verschieben des Betitigungsglieds 7
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relativ zu dem Dosierglied 3 gerit die erste Kupplungsstruktur 9¢ aus dem Eingriff mit der
zweiten Kupplungsstruktur 1b. Bevor, nachdem oder gleichzeitig mit dem Léosen des Eingriffs
der ersten Kupplungsstruktur 9¢ mit der zweiten Kupplungsstruktur 1b gerdt die
Kupplungsstruktur 2b mit der Kupplungsstruktur 3¢ auler Eingriff und/oder die Verzahnung 7a

mit der Verzahnung 4h in einen Eingriff.

Insbesondere dadurch, dass die erste Kupplungsstruktur 9¢ von der zweiten Kupplungsstruktur
1b gelost ist, kann die Ausschiittfeder 11 sich entspannen, wobei das Rotationsglied 1 relativ zu
dem Gehéuse 4 verdreht wird und aufgrund des Eingriffs der zweiten Kupplungsstruktur 1b mit
der dritten Kupplungsstruktur 2d das Kupplungsglied 2 und somit auch das Dosisanzeigeelement
10 relativ zu dem Gehéduse 4 verdreht werden, wodurch das Dosisanzeigeelement 10 in seine
Nulldosisposition zuriick geschraubt und das Vortriebsglied 8 proportional zu dem sich
insbesondere in Umfangsrichtung erstreckenden Abstand zwischen Nulldosisanschlag 10c und
Nulldosisgegenanschlag 4f um einen Ausschiitthub relativ zu dem Gehiuse 4 in distale Richtung
verschoben wird. Die Drehung des Kupplungsglieds 2 relativ zu dem Lagerelement 9 bewirkt,
dass die Rastglieder 2e¢ iiber die Verzahnung 9b insbesondere in dosisproportionalen

Winkelschritten rasten und dabei das akustische und /oder taktile Signal erzeugen.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung weist einen Dosisbegrenzer 13 in der Gestalt eines Rings,
eines Ringsegments oder einer Mutter auf, der an seinem Innenumfang ein Gewinde 13b
aufweist, das in ein an einem AuBlenumfang des Gehduses 4 angeordnetes Gewinde 4e eingreift,
so dass der Begrenzer 13 relativ zu dem Gehéduse 4 schraubbar ist. Am Aullenumfang weist der
Begrenzer 13 ein Eingriffsglied 13a auf, welches in eine Lingsfithrung 3a am Innenumfang des
Dosierglieds 3 eingreift, so dass das der Dosisbegrenzer 13 relativ zu dem Dosierglied 3 drehfest
aber axial verschiebbar ist. An dem Dosierglied 3 oder dem Gehéduse 4 ist ein Stoppanschlag
gebildet, von dem der Begrenzer 13 proportional zu der maximal aus dem Produktbehilter 14
ausschiittbaren Produktmenge beabstandet ist. Da bei der Dosiseinstellung das Dosierglied 3
relativ zu dem Gehéuse 4 verdreht und bei einer Dosisausschiittung nicht verdreht wird, kann
durch den Begrenzer 13 ein Zihlwerk gebildet werden, welches die bereits ausgeschiitteten
Einzeldosen und die aktuell eingestellte Dosis addiert und sich dementsprechend immer néher an
den Stoppanschlag des Dosierglieds 3 oder des Gehduses 4 anndhert. Eine Dosiserhéhung
bewirkt, dass der Begrenzer 13 zu dem Stoppanschlag hin bewegt wird. Eine Dosisverringerung
bewirkt, dass der Begrenzer 13 von dem Stoppanschlag weg bewegt wird. Ist die in dem
Produktbehilter 14 angegebene Restdosis geringer als die maximal mit der Antriebs- und

Dosiervorrichtung einstellbare Dosis, gerdt der Begrenzer 13 in einen Kontakt mit dem
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Stoppanschlag, so dass eine Verdrehung des Dosierglieds 3 relativ zu dem Gehéduse 4 in eine

Drehrichtung, die eine Erhéhung der Dosis zur Folge hitte, blockiert wird.

Die aus der ersten, zweiten und dritten sowie optional der vierten Kupplungsstruktur 9e, 1b, 2d
gebildete Kupplung kann aufgrund ihres Zusammenspiels auch als Ausschiittkupplung

bezeichnet werden.

In den Figuren 2a bis 2c¢c wird die Antriebs- und Dosiervorrichtung, dic auch als
Injektionsvorrichtung bezeichnet werden kann, in ihrem Ausgangs- oder Auslieferungszustand,
insbesondere vor einer ersten Verwendung gezeigt. Die in der Zeigeeinrichtung 4d angezeigte
Produktdosis ist 0. Ein Betdtigen des Betitigungsglieds 7 hitte zur Folge, dass keine Dosis
ausgeschiittet wird. Der Begrenzer 13 weist einen Abstand zu dem Stoppanschlag auf, welcher
proportional zu der in dem Produktbehélter 14 enthaltenen oder ausschiittbaren Produktmenge

ist, wie z. B. 300 L.U..

Zur Einstellung der Produktdosis wird das Dosiseinstellglied 3 relativ zu dem Gehduse 4
verdreht, wodurch aufgrund des Kupplungseingriffs 2b, 3¢ das Kupplungsglied 2 und somit auch
das Dosisanzeigeelement 10 relativ zu dem Gehéduse 4 verdreht werden. Dabei schraubt sich das
Dosisanzeigeelement 10 entlang dem Lagerelement 9 aufgrund des Gewindeeingriffs des
Gewindes 10¢ mit dem Gewinde 9a. Insbesondere wird der Abstand zwischen dem
Nulldosisanschlag 10c und dem Nulldosisgegenanschlag 4f proportional zu der in der
Zeigeeinrichtung 4d gezeigten Dosis erhoht. Aullerdem wird bei der Drehung aufgrund des
Uberrastens der Rastglieder 2¢ iiber die Verzahnung 9b ein horbares und fiihlbares Signal

erzeugt.

In den Figuren 3a bis 3¢ wird die Antriebs- und Dosiervorrichtung in einem Zustand gezeigt, in
der eine maximal einstellbare Dosis eingestellt wurde, ndmlich in diesem Beispiel 80 1.U., die in
der Zeigeeinrichtung 4d ablesbar sind. Eine weitere Dosiserhhung ist aufgrund des
Zusammenwirkens, insbesondere des Kontakts des Maximaldosisanschlags 10d mit dem
Maximaldosisgegenanschlag 9c nicht méglich. Der Dosisbegrenzer 13 ist, wiec am besten aus den
Figuren 3b und 3¢ erkennbar ist, entsprechend 80 1.U. weit an den Stoppanschlag herangertiickt

oder verschoben.

Zur Ausschiittung der z. B. in Figur 3a angezeigten Dosis wird das Betétigungsglied 7 betitigt,

insbesondere gedriickt, d. h. relativ zu dem Gehduse 4 und dem Dosierglied 3 in distale Richtung
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verschoben, wodurch das Kupplungsglied 2 und das Lagerelement 9 sowie das
Dosisanzeigeelement 10 relativ zu dem Gehduse 4 in distale Richtung verschoben werden,
insbesondere gegen die Kraft der Kupplungs- oder Riicksetzfeder 12. Dadurch, dass das
Dosisanzeigeelement 10 relativ zu dem Gehduse 4 und der Zeigeeinrichtung 4d axial verschoben
wird, erscheint die in Figur 1 gezeigte Markierung 10a in der Zeigeeinrichtung 4d (Figur 4a),
wodurch der Verwender optisch ablesen kann, dass die Vorrichtung betitigt ist. Durch die
Verschiebung des Dosisanzeigeelements 10 relativ zu dem Gehduse 4 und der Zeigeeinrichtung
4d wird die Markierung 10a aus einer Position, in der sie von dem Gehiduse 4 verdeckt wird, in
eine Position, in der sic in der Zeigeeinrichtung 14d gezeigt wird, entlang der Léangsachse L

verschoben.

Die Betitigung des Betitigungsglieds 7 bewirkt ferner, dass die dritte Kupplungsstruktur 2d mit
der zweiten Kupplungsstruktur 1b einriickt und die erste Kupplungsstruktur 9¢ von der zweiten
Kupplungsstruktur 1b ausriickt, so dass das Rotationsglied 1 in Bezug auf das Gehduse 4 nicht
mehr drehfest sondern drehbar ist und in Bezug auf das Kupplungsglied 2 und das
Dosisanzeigeelement 10 drehfest ist. Die Betdtigung des Betdtigungsglieds 7 bewirkt ferner, dass
die Dosierkupplung 2b, 3¢ ausriickt bzw. gedffnet wird und die Stirnverzahnung 7a in den
Eingriff mit der Stirnverzahnung 4h gerit. Im betétigten Zustand des Betétigungsglieds 7 ist das
Rotationsglied 1 relativ. zu dem Dosisanzeigeelement 10 drehfest, wodurch sich das
Rotationsglieds 1 und das Dosisanzeigeelement 10 gemeinsam relativ zu dem Gehduse 4 drehen
kénnen. Durch die Kraft der in der Ausschiittfeder 11 gespeicherten Energie auf das
Vortriebsglied 8 wird aufgrund des Gewindeeingriffs des Vortriebsglieds 8 mit dem
Rotationsglied 1 eine Drehung des Rotationsglieds 1 und des Dosisanzeigeelements 10 relativ zu
dem Gehéuse 4 bewirkt, wodurch sich das Dosisanzeigeelement 10 an dem Lagerelement 9 in
Richtung Nulldosisposition zurtickschraubt und wobei die in der Zeigeeinrichtung 14d
angezeigte Dosis runterzdhlt. Gleichzeitig wird das Vortriebsglied 8 von der Ausschiittfeder 11
relativ zu dem Gehiuse 4 in distale Richtung um den Ausschiitthub bewegt, welcher proportional
zu der zuvor eingestellten Dosis ist. Wenn das Dosisanzeigeelement 10 seine Nulldosisposition
erreicht hat (Figuren 4a bis 4c¢) ist die zuvor eingestellte Dosis oder Einzeldosis ausgeschiittet.
Lasst der Verwender das in den Figuren 4a bis 4c noch als gedriickt dargestellte
Betitigungsglied 7 los, setzt die Kupplungs- oder Riicksetzfeder 12 das Betitigungsglied 7, das
Kupplungsglied 2, das Lagerelement 9 und das Dosisanzeigeelement 10 in die z. B. in Figur 2a
gezeigte Position zuriick, wobei die Markierung 10a wieder unter dem Gehduse 4 verschwindet
oder von dem Gehduse 4 verdeckt wird. Beim Riicksetzen werden die genannten Elemente

relativ zu dem Gehduse 4 oder dem Dosierglied 3 in proximale Richtung verschoben.
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Beim Zurticksetzen der Vorrichtung mittels der Feder 12 wird die erste Kupplungsstruktur 9¢ mit
der zweiten Kupplungsstruktur 1b eingeriickt und die dritte Kupplungsstruktur 2d von der
zweiten Kupplungsstruktur 1b ausgertickt. Das Rotationsglied 1 ist nun wieder drehfest in Bezug
auf das Gehéduse 4, wobei das Dosierglied 3 zusammen mit dem Dosisanzeigeelement 10 relativ
zu dem Gehduse 4 und/oder der Zeigeeinrichtung 4d und/oder dem Rotationsglied 1 fiir eine
neue Einstellung einer Produktdosis oder Einzeldosis drehbar ist. Beim Zuriicksetzen werden
ferner die Stirnverzahnungen 7a und 4h aus dem Eingriff geldst sowie die Dosierkupplung 2b, 3¢
wieder eingeriickt, wodurch das Dosierglied 3 relativ zu dem Kupplungsglied 2 und dem

Dosisanzeigeelement 10 drehfest ist.

In Figur 5a wird die Antriebs- und Dosiervorrichtung in einer Position gezeigt, in welcher der
Begrenzer 13 seine Stoppposition einnimmt, d. h. an dem Stoppanschlag anschligt, wodurch der
Begrenzer 13 eine Dosiseinstellung auf einen Wert, welcher die in dem Produktbehilter 14
enthaltene Restmenge tibersteigt, blockiert. In dem gezeigten Beispiel sind noch 76 I.U. in dem
Produktbehilter 14 enthalten, wobei mit der Antriebs- und Dosiervorrichtung maximal 80 1.U.
cinstellbar wiren. Da der Begrenzer 13 bereits bei 76 L.U. in einem Kontakt mit dem
Stoppanschlag ist, wird das Dosierglied 3 fiir eine Drehung in die zweite Richtung, welche eine
Erh6éhung der Dosis bewirken wiirde, gesperrt. Die Verringerung der Dosis ist jedoch durch

Drehen des Dosierglieds 3 in die erste Drehrichtung méglich.

Durch Betdtigen des Betitigungsglieds 7 wird die in der Zeigeeinrichtung 4d gezeigte Dosis
ausgeschiittet. Da anschlieend der Produktbehélter 14 vollstindig entleert ist, wird die Antriebs-
und Dosiervorrichtung oder Injektionsvorrichtung als Ganzes entsorgt. Es handelt sich somit um
eine Einweg-Injektionsvorrichtung. Grundsitzlich konnen die hierin gezeigten Antriebs- und
Dosiervorrichtungen aber auch in Verbindung mit Mehrweginjektionsvorrichtungen Anwendung

finden, bei denen ein entleerter Produktbehilter 14 gegen einen neuen ausgetauscht wird.

Eine zweite Ausfiihrungsform einer Antriebs - und Dosiervorrichtung wird in den Figuren 6 bis
7c¢ dargestellt. Im Folgenden werden die Merkmale beschrieben, mit denen sich diese
Ausfiihrungsform von der ersten unterscheidet, so dass im Ubrigen auf die Beschreibung zu den
Figuren 1 bis 5 verwiesen wird. Gleiche Bezugszeichen bezeichnen zumindest funktionell

gleichartige Teile.
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Die Antriebs- und Dosiervorrichtung unterscheidet sich insbesondere dadurch von der

Ausfiihrungsform aus den Figuren 1 bis 5, dass die Ausschiittfeder 11 eine Torsionsfeder ist.

Wie am besten aus den Figuren 7b und 7¢ erkennbar ist, umfasst das Gehéduse 4 eine Innenhiilse
4a, die konzentrisch zu der Auflenhiilse 4b angeordnet ist. Innenhiilse 4a und Aufenhiilse 4b sind
iiber einen Ringsteg miteinander verbunden. Das Gehduse 4, insbesondere der Ringsteg bildet

ein Widerlager 41 fir das distale Ende der Feder 11.

Das Vortriebsglied 8 kommt z.B. ohne Innen- und AuBenhiilse aus. Die Léangsrippe 8a wird
vorzugsweise von dem hiilsenférmigen Vortriebsglied 8 gebildet. Das Vortriebsglied 8 weist an
seinem proximalen Ende ein Innengewinde 8c auf, welches in das Aulengewinde la des als

Gewindestange ausgestalteten Rotationsglieds 1 eingreift.

Das Gehduse 4, insbesondere der die Auen- und Innenhiilse 4a, 4b verbindende Ringsteg bildet
das Widerlager 4i die Ausschiittfeder 11, die sich mit ihrem proximalen Ende an dem Widerlager

41 und im Bereich des Kopfs des Rotationsglieds 1 jeweils drehfest abstiitzt.

Die Ausschiittfeder 11 ist als Schrauben- oder Wendelfeder gebildet, die als Torsionsfeder wirkt
und danach strebt, das Rotationsglied 1 relativ zu dem Gehduse 4 zu verdrehen und dadurch
mittelbar das Vortriebsglied 8 in distale Richtung relativ zu dem Gehéuse 4 zu verschieben. Die
Ausschiittfeder 11 ist bei der Auslieferung, d. h. im Ausgangszustand der Antriebs- und
Dosiervorrichtung so stark rotatorisch vorgespannt, dass die in ihr gespeicherte Energie
ausreicht, das in dem Produktbehilter 14 enthaltene Produkt im Wesentlichen vollstindig
auszuschiitten, insbesondere mit mehreren Einzelausschiittungen, zwischen denen jeweils eine

neue Dosiseinstellung vorgenommen wird.

Der Gewindeeingriff zwischen dem Vortriebsglied 8 und dem Rotationsglied 1 kann, aber muss
in diesem Beispiel nicht zwangslaufig so grol sein, dass keine Selbsthemmung des
Gewindeeingriffs auftritt. Das Rotationsglied 1 ist aufgrund des Torsionsmoments der

Ausschiittfeder 11 relativ zu dem Vortriebsglied 8 um die Langsachse L drehbar oder rotierbar.
Die Feder 12 stiitzt sich in diesem Beispiel mit ihrem distalen Ende vorzugsweise an dem

Rotationsglied 1 und mit ihrem proximalen Ende vorzugsweise an dem Betitigungsglied 7 ab.

Die Feder 12 ist vorzugsweise eine Schrauben- oder Wendelfeder, welche als Druckfeder wirkt.
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Das Dosierglied 3 ist in einem drehfesten Eingriff mit dem Betéitigungsglied 7. Das

Betitigungsglied 7 ist relativ zu dem Dosierglied entlang der Langsachse L in Ausschiittrichtung
verschiebbar. Obwohl nicht so dargestellt, konnte das Betitigungsglied 7 optional aber auch

nach einem der anderen Beispicle ausgestaltet sein.

Das Rastglied 2¢ ist in dem gezeigten Beispiel im proximalen Bereich des Kupplungsglieds 2
angeordnet, abweichend von dem Beispiel aus den Figuren 1 bis 5, wo das Rastglied 2¢ in etwa
mittig angeordnet ist. Die Drehung des Kupplungsglieds 2 relativ zu dem Lagerelement 9, wie
z.B. bei der Produktausschiittung und bei der Dosiseinstellung, bewirkt, dass die Rastglieder 2e
iiber die Verzahnung 9b insbesondere in dosisproportionalen Winkelschritten rasten und dabei

das akustische und /oder taktile Signal erzeugen.

Durch das Drehmoment der in der Ausschiittfeder 11 gespeicherten Energie auf das
Rotationsglied 1 wird eine Drehung des Rotationsglieds 1 und des Dosisanzeigeelements 10
relativ zu dem Gehduse 4 bewirkt, wodurch sich das Dosisanzeigeelement 10 an dem
Lagerelement 9 in Richtung Nulldosisposition zuriickschraubt und wobei die in der
Zeigeeinrichtung 14d angezeigte Dosis runterzahlt. Gleichzeitig wird das Vortriebsglied 8 von
der Ausschiittfeder 11 relativ zu dem Gehduse 4 in distale Richtung um den Ausschiitthub
bewegt, welcher proportional zu der =zuvor -eingestellten Dosis ist. Wenn das
Dosisanzeigeelement 10 seine Nulldosisposition erreicht hat, ist die zuvor eingestellte Dosis oder

Einzeldosis ausgeschiittet.

Obgleich in den Figuren 6 bis 7¢ keinen Begrenzer 13 gezeigt wird, kann ein solcher in einer
hierin beschriebenen Art und Weise vorgesehen sein.

Eine dritte Ausfilhrungsform einer Antriebs - und Dosiervorrichtung wird in den Figuren 8a bis
9¢ dargestellt. Im Folgenden werden die Merkmale beschrieben, mit denen sich diese
Ausfiihrungsform von der ersten unterscheidet, so dass im Ubrigen auf die Beschreibung zu den
Figuren 1 bis 5 verwiesen wird. Gleiche Bezugszeichen bezeichnen zumindest funktionell

gleichartige Teile.

Die Antriebs- und Dosiervorrichtung unterscheidet sich insbesondere dadurch von der ersten
Ausfiihrungsform, dass ein Signalerzeugungsmechanismus 2e, 1c zwischen Kupplungsglied 2
und Rotationsglied 1 fiir die Signalisierung der Dosiseinstellung und ein  weiterer
Signalerzeugungsmechanismus 1b, 9g zwischen dem Rotationsglied 1 und dem Lagerelement 9

fiir die Signalisierung der Produktausschiittung angeordnet sind. Der
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Signalerzeugungsmechanismus 2e, 1c umfasst insbesondere das Rastglied 2¢ der
Kupplungshiilse 2 und die Innenverzahnung 1c des Rotationsglieds 1. Der
Signalerzeugungsmechanismus 9g, 1b umfasst insbesondere das Rastglied 9g des Lagerelements

9 und die Verzahnung, d.h. die Kupplungsstruktur 1b des Rotationsglieds 1.

An dem AuBlenumfang des Kopfs des Rotationsglieds 1 sind parallel zur Langsachse L Zihne,
die als zweite Kupplungsstruktur 1b dienen, angeordnet. An einem Innenumfang des Kopfs, der
von dem AuBlenumfang umgeben wird, ist eine umlaufende Innenverzahnung 1c angeordnet, in
die mindestens ein Rastglied 2¢ der Kupplungshiilse 2 eingreift, vorzugsweise zumindest bei
unbetitigtem Betétigungsglied 7, insbesondere sowohl bei betitigtem als auch bei unbetitigtem

Betitigungsglied 7.

Eine Drehung des hiilsenformigen Kupplungsglieds 2 relativ zu dem Rotationsglied 1, wie z.B.
bei der Dosiseinstellung, d.h. Drehung des Dosiseinstellglieds 3 bei unbetitigtem
Betitigungselement 7, bewirkt, dass dic das mindestens eine Rastglied 2¢ {iber die
Innenverzahnung 1c rastet und dabei das akustische und/oder taktile Signal bei der

Dosiseinstellung erzeugt.

Das Lagerclement 9 weist insbesondere an seinem proximalen Ende ein Rastglied 9g auf,
welches an einem elastischen Rastarm gebildet ist und in die zweite Kupplungsstruktur 1b
eingreift, vorzugsweise zumindest bei betitigtem Betitigungsglied 7, insbesondere sowohl bei

betdtigtem als auch bei unbetitigtem Betétigungsglied 7.

Bei betitigtem Betitigungsglied 7, d.h. wenn der Eingriff der ersten Kupplungsstruktur 9¢ von
der zweiten Kupplungsstruktur 1b gelost ist, kann das Rotationsglied 1 relativ zu dem Gehduse 4
und dem Lagerelement 9 rotieren, wodurch die Zihne der zweiten Kupplungsstruktur 1b iiber
das mindestens eine Rastglied 9g des Lagerelements 9 rasten und dabei das akustische und/oder

taktile Signal bei der Produktausschiittung erzeugen.

Eine vierte Ausfiihrungsform einer Antriebs - und Dosiervorrichtung wird in den Figuren 10a bis
11c dargestellt. Im Folgenden werden die Merkmale beschrieben, mit denen sich diese
Ausfiihrungsform von ersten unterscheidet, so dass im Ubrigen auf die Beschreibung zu den
Figuren 1 bis 5 verwiesen wird. Gleiche Bezugszeichen bezeichnen zumindest funktionell

gleichartige Teile.
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Die Antriebs- und Dosiervorrichtung unterscheidet sich insbesondere dadurch von der ersten
Ausfiihrungsform, dass das Lagerelement 9, in welches die das Dosisanzeigeelement 10 mit
einem Gewinde eingreift, fehlt und ein Signalerzeugungsmechanismus 2e, 1c zwischen dem
Kupplungsglied 2 und dem Rotationsglied 1 fiir die Signalisierung der Dosiseinstellung und ein
weiterer Signalerzeugungsmechanismus 9g, 1b zwischen dem Rotationsglied 1 und einer
Schalthiilse 15  fir die Signalisierung der Produktausschiittung angeordnet sind. Der
Signalerzeugungsmechanismus 2e, 1c umfasst insbesondere das Rastglied 2¢ des
Kupplungsglieds 2 und die Innenverzahnung 1c des Rotationsglieds 1. Der
Signalerzeugungsmechanismus 9g, 1b umfasst insbesondere das Rastglied 9g des Lagerelements

9 und die Auflenverzahnung, d.h. die zweite Kupplungsstruktur 1b des Rotationsglieds 1.

Das Dosisanzeigeelement 10 ist in einem Gewindeeingriff mit dem Aulengewinde 9a, das an der
Innenhiilse 4a des Gehduses 4 gebildet ist. Dies bewirkt, dass das Dosisanzeigeelement 10 an
dem Gehiuse 4 hin- und her schraubbar, jedoch nicht mehr zusétzlich zu der Schraubbewegung

relativ zu dem Gehéuse 4 oder der Zeigeeinrichtung 4d axialverschiebbar ist.

Die Aufgabe der Kupplung und der Erzeugung des Signals bei der Produktausschiittung
ibernimmt statt dem Lagerelement 9 eine Schalthiilse 15. Die Schalthiilse 15 ist relativ zu dem
Gehéuse 4 drehfest aber entlang der Langsachse L verschiebbar angeordnet. Die Schalthiilse 15
umgibt vorzugsweise die Innenhiilse 4a des Gehéduses 4, wobei insbesondere die Kupplungshiilse
2 die Schalthiilse 15 umgibt. Die Schalthiilse 15 ist in einem Eingriff mit dem Gehduse 4,
insbesondere der Innenhiilse 4a, der eine Liangsbewegung der Schalthiilse 15 relativ zu dem
Gehduse 4 zulédsst, aber eine Drehbewegung verhindert. Der Eingriff kann durch eine

Léangsfithrung 9f zwischen der Schalthiilse 15 und der Innenhiilse 4a gebildet werden.

Die Schalthiilse 15 weist insbesondere an ihrem proximalen Ende das Rastglied 9g auf, welches
an cinem elastischen Rastarm gebildet ist und in zweite Kupplungsstruktur 1b eingreift,
vorzugsweise zumindest bei betétigtem Betitigungsglied 7, insbesondere sowohl bei betitigtem
als auch bei unbetitigtem Betitigungsglied 7 und zur Erzeugung eines akustischen oder taktilen

Signals, wie z. B. eines hor- und fithlbaren Klicks bei der Produktausschiittung dient.
Das Kupplungsglied 2 ist axialfest mit der Schalthiilse 15 und relativ zu der Schalthiilse 15

drehbar verbunden. Hierzu umgreift das Kupplungsglied 2 die Schalthiilse 15 an ihren in

Léangsrichtung weisenden Stirnseiten mittels mindestens einer sich liber den Innenumfang des
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Kupplungsglieds 2 erstreckenden Abragung. Die Schalthiilse 15 wird somit — wie das

Lagerelement 9 — durch die Verschiebung des Kupplungsglieds 2 mitgenommen.

An dem AuBlenumfang des Kopfs des Rotationsglieds 1 sind parallel zur Langsachse L Zéhne 1b,
die als zweite Kupplungsstruktur dienen angeordnet. An einem Innenumfang des Kopfs, der von
dem AuBenumfang umgeben wird, ist eine umlaufende Innenverzahnung 1c angeordnet, in die
mindestens ein Rastglied 2e der Kupplungshiilse 2 eingreift, vorzugsweise zumindest bei
unbetitigtem Betitigungsglied 7, insbesondere sowohl bei betétigtem als auch bei unbetétigtem

Betitigungsglied 7.

Eine Drehung des hiilsenformigen Kupplungsglieds 2 relativ zu dem Rotationsglied 1, wie z.B.
bei der Dosiseinstellung, d.h. Drehung des Dosiseinstellglieds 3 bei unbetitigtem
Betitigungselement 7, bewirkt, dass das mindestens eine Rastglied 2¢ iiber die Innenverzahnung

Ic rastet und dabei das akustische und/oder taktile Signal bei der Dosiseinstellung erzeugt.

Bei betitigtem Betitigungsglied 7, d.h. wenn der Eingriff der ersten Kupplungsstruktur 9¢ von
der zweiten Kupplungsstruktur 1b gelost ist, kann das Rotationsglied 1 relativ zu dem Gehause 4
und dem Lagerelement 9 rotieren, wodurch die Zéhne der zweiten Kupplungsstruktur 1b iiber
das mindestens eine Rastglied 9¢g der Schalthiilse 15 rasten und dabei das akustische und/oder

taktile Signal bei der Produktausschiittung erzeugen.

Eine Drehung des Kupplungsglieds 2 relativ zu der Schalthiilse 15 bewirkt aufgrund der
drehfesten Verbindung zwischen Kupplungsglied 2 und Dosisanzeigeelement 10, dass das
Dosisanzeigeelement 10 ebenfalls gedreht und aufgrund des Gewindeeingriffs in das Gewinde 9a
an der Innenhiilse 4a entlang geschraubt wird, insbesondere zusitzlich zu den aufgrund der

Rastglieder 2¢ erzeugten Klickgerduschen.

Eine Betitigung des Betitigungsglieds 7 bewirkt neben seiner axialen Verschiebung relativ zu
dem Dosierglied 3 ebenfalls die axiale Verschiebung der Schalthiilse 15 entlang der Lingsachse
L. Die Feder 12 stiitzt sich mit threm distalen Ende vorzugsweise an dem Dosierglied 3 und mit
threm proximalen Ende vorzugsweise an dem Betitigungsglied 7 ab. Die Feder 12 ist

vorzugsweise eine Schrauben- oder Wendelfeder, welche als Druckfeder wirkt.

Eine fiinfte Ausfiihrungsform einer Antriebs - und Dosiervorrichtung wird in den Figuren 12 bis

13¢ dargestellt. Im Folgenden werden die Merkmale beschrieben, mit denen sich diese
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Ausfiihrungsform von der ersten unterscheidet, so dass im Ubrigen auf die Beschreibung zu den
Figuren 1 bis 5 verwiesen wird. Gleiche Bezugszeichen bezeichnen zumindest funktionell

gleichartige Teile.

Die Ausfithrungsform aus den Figuren 12 bis 13c unterscheidet sich insbesondere dadurch von
der ersten Ausfiihrungsform, dass das Rotationsglied 1 eine Gewindemutter aufweist oder ist,
das  Vortricbsglied 8  cine  Gewindestange 8¢  aufweist oder  ist, ein
Signalerzeugungsmechanismus 2e, 1b zwischen dem Kupplungsglied 2 und dem Rotationsglied
1 fiir die Signalisierung der Dosiseinstellung und ein weiterer Signalerzeugungsmechanismus 1d,
9h zwischen dem Rotationsglied 1 und dem Lagerelement 9 fir die Signalisierung der
Produktausschiittung angeordnet sind. Ferner ist der Begrenzer 13 etwas anders ausgestaltet und
die Feder 12 stiitzt sich mit ihrem proximalen Ende an dem Kupplungsglied 2 und ihrem distalen
Ende an dem Rotationsglied 1 ab. Der Signalerzeugungsmechanismus 2e, 1b umfasst
insbesondere das Rastglied 2¢ des Kupplungsglieds 2 und die Verzahnung, d.h. die zweite
Kupplungsstruktur 1b des Rotationsglieds 1. Der Signalerzeugungsmechanismus 1d, 9h umfasst
insbesondere ein Rastglied 1d des Rotationsglieds 1 und eine Innenverzahnung Sh des

Lagerelements 9.

Das Gehduse 4, insbesondere die Innenhiilse 4a ist in einem drehfesten Eingriff mit einem
Vortriebsglied 8, welches auch als Stoel bezeichnet werden kann. Das Vortriebsglied 8 weist
eine Gewindestange 8¢ auf, welche in diesem Beispiel ein AuBlengewinde aufweist, welches in

ein Innengewinde des als Gewindemutter ausgestalteten Rotationsglieds 1 eingreift.

Die Feder 11 stiitzt sich mit ihrem distalen Ende an einem Ringsteg des Vortriebsglieds 8 ab, der
die Gewindestange 8¢ und die AuBlenhiilse des Vortriebsglieds 8 verbindet. Die Feder 11 stiitzt
sich mit ihrem proximalen Ende an dem von dem Gehéduse 4 gebildeten und nach innen ragenden

Ringsteg ab, welcher das Widerlager 4i bildet.

Das Rotationsglied 1 ist als Gewindemutter ausgebildet, die das Innengewinde bildet, und weist
iber seinen AufBlenumfang parallel zur Lingsachse L Zdhne auf, die als zweite
Kupplungsstruktur 1b dienen. An dem distalen Ende des Rotationsglieds 1 ist eine ringférmige,
vom Durchmesser her verkleinerte Reibfliche angeordnet, die in einem Kontakt mit dem nach
innen ragenden, das Widerlager 41 bildenden Ringsteg des Gehduses 4 ist. Durch den

verringerten Durchmesser der ringformigen Reibfliche wird der Angriffspunkt der
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resultierenden Reibkraft ndher zur Lingsachse L hin verschoben, wodurch das Reibmoment

zwischen Rotationsglied 1 und Gehéuse 4 herabgesetzt wird.

Das Kupplungsglied 2 weist das Rastglied 2e auf, welches in eine iiber den Umfang des
Rotationsglieds 1 gebildete Verzahnung, insbesondere die Kupplungsstruktur 1b eingreift. Eine
Drehung des hiilsenformigen Kupplungsglieds 2 relativ zu dem Rotationsglied 1 bewirkt, dass
die Rastglieder 2e tber die zweite Kupplungsstruktur 1b rasten und dabei das akustische

und/oder taktile Signal wéihrend der Dosiseinstellung erzeugen.

Das Rotationsglied 1 weist an seinem distalen Ende oder distal der Kupplungsstruktur 1b das
Rastglied 1d auf, welches in die iiber den Innenumfang des Lagerelements 9 gebildete
Verzahnung Sh eingreift. Die Drehung des Rotationsglieds 1 relativ zu dem Lagerelement 9
bewirkt, dass das Rastglied 1d iiber die Verzahnung 9h rastet und dabei das akustische und /oder

taktile Signal wiahrend der Produktausschiittung erzeugt.

Das Lagerelement 9 weist an seinem proximalen Ende eine iiber seinen Umfang erstreckte
ringféormige Abragung 9d auf. Das Kupplungsglied 2 ist axialfest mit dem Lagerelement 9 und
relativ zu dem Lagerelement 9 drehbar verbunden. Hierzu greift das Kupplungsglied 2 mittels

einer Ringnut 2¢ in die Abragung 9d ein.

Das Betitigungselement 7 ist relativ zu dem Dosierglied 3 frei drehbar oder drehfest, aber
zumindest axial verschiebbar. Zwischen Betitigungsglied 7 und Kupplungsglied 2 ist ein
Drehlager gebildet, das in dem gezeigten Beispiel durch eine auf der Drehachse L des
Kupplungsglieds 2 angeordnete in etwa punktférmige Auflagefliche gebildet wird. Alternativ
kann ein Gleitlager in der Gestalt eines Gleitrings, wie z.B. aus Teflon, oder ein Wilzlager, wie

z.B. ein Axialkugellager als Drehlager dienen.

Der Dosisbegrenzer 13, in diesem Beispiel in der Gestalt eines Rings, weist ein Aulengewinde
l4c, das in ein Innengewinde 41 des Gehduses 4 eingreift, und an seinem Innenumfang ein
Eingriffsglied 13a, welches in eine Langsfiihrung 3a des Dosierglieds 3 verdrehsicher eingreift,
auf. Hierdurch ist der Begrenzer 13 durch Drehen des Dosierglieds 3 relativ zu dem Gehéuse 4
schraubbar. Das Innengewinde 41 des Gehduses 4 wird von einer mit der AufBlenhiilse 4b dreh-
und axialfest iiber Verbindungsstege 4k verbundenen Begrenzerinnenhiilse 4j gebildet. Die
Léangsfiihrung 3a wird an einem Aufenumfang einer Dosiergliedinnenhiilse, die dreh- und

axialfest mit der vom Verwender greifbaren Dosiergliedaulenhiilse verbunden ist, gebildet. Die
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Dosiergliedinnenhiilse ist innerhalb der Begrenzerinnenhiilse 4j angeordnet, wobei der

Begrenzer zwischen der Dosiergliedinnenhiilse und der Begrenzerinnenhiilse 4j angeordnet ist.

Die in den Figuren 14 bis 15 ¢ gezeigte sechste Ausfiihrungsform entspricht im Wesentlichen der
fiinften Ausfiihrungsform, wobei der Signalerzeugungsmechanismus 2e, 9b vom Prinzip her so
aufgebaut ist, wie bei der ersten Ausfilhrungsform. Der Signalerzeugungsmechanismus 2e, 9b ist
zwischen dem Kupplungsglied 2 und dem Lagerelement 9 fiir die Signalisierung der
Dosiseinstellung und der Produktausschiittung angeordnet und umfasst insbesondere das
Rastglied 2¢ und die Verzahnung 9b. Das Lagerelement 9 weist die sich iiber den Umfang
erstreckende Verzahnung 9b auf. Das Kupplungsglied 2 weist das in die Verzahnung 9b
eingreifende Rastglied 2¢ auf.

In Figur 16 wird eine Modifikation fiir die hierin beschriebenen Ausfiihrungsformen dargestellt,
die zwei als Druckfedern wirkende Ausschiittfedern 11a, 11b umfasst, die in Serie geschaltet
sind. Die erste Ausschiittfeder 11a stiitzt sich mit ihrem distalen Ende an dem Vortriebsglied 8
und mit ihrem proximalen Ende an einem Zwischenglied 11c ab. Die zweite Ausschiittfeder 11b
stiitzt sich mit ihrem distalen Ende an dem Zwischenglied 11c und mit ihrem proximalen Ende
an dem Widerlager 41 ab. Die zweite Ausschiittfeder 11b ist konzentrisch zu und innerhalb der
ersten Ausschiittfeder 11a angeordnet. Zwischen der ersten Ausschiittfeder 11a und der zweiten
Ausschiittfeder 11b ist das hiilsenférmige Zwischenglied 11¢ angeordnet, das insbesondere an
seinem distalen Ende eine Abstiitzflache fiir die zweite Ausschiittfeder 11b und insbesondere an

seinem proximalen Ende eine Abstiitzflache fiir die erste Ausschiittfeder 11a bildet.

In Figur 17 wird eine Modifikation fiir die hierin beschriebenen Ausfiihrungsformen dargestellt,
die zwei als Druckfedern wirkende Ausschiittfedern 11a, 11b umfasst, die parallel geschaltet
sind. Die erste Ausschiittfeder 11a und die zweite Ausschiittfeder 11b stiitzen sich jeweils mit
ihrem distalen Ende an dem Vortriebsglied 8 und mit ihrem proximalen Ende an dem Widerlager
41 ab. Die zweite Ausschiittfeder 11b ist konzentrisch zu und innerhalb der ersten Ausschiittfeder
11a angeordnet. Zwischen der ersten Ausschiittfeder 11a und der zweiten Ausschiittfeder ist das
hiilsenférmige Zwischenglied 11c angeordnet, welches verhindert, dass sich die beiden

Ausschiittfedern 11a, 11b ineinander verhaken kénnen.

Die in den Figuren 18a bis 41b dargestellten siebten bis zwdlften Ausfiihrungsformen stellen
jeweils eine Modifikation der Dosisanzeige fiir jede beliebige der hierin genannten

Ausfiihrungsformen einer Antriebs- und Dosiervorrichtung dar. Gleiche Bezugszeichen weisen
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auf gleiche oder zumindest funktionell gleichartige Teile hin. Zum einfacheren Verstindnis
werden die Dosisanzeigen aus der siebten bis zwolften Ausfithrungsform auf Basis einer der
ersten Ausfithrungsform dhnlichen Ausfiihrungsform beschrieben, so dass ergénzend hierauf
verwiesen wird. Prinzipiell koénnte jedoch auch jede andere der hierin genannten

Ausfithrungsformen mit den hierin beschriebenen Dosisanzeigen modifiziert werden.

Die siebte bis zwdlfte Ausfihrungsformen haben im Wesentliches gemeinsam, dass die
Zeigeeinrichtung 21 so mit dem Betdtigungsglied 7, insbesondere Betdtigungsknopf, der am
proximalen Ende der Vorrichtung gebildet wird, verbunden ist, dass die Zeigeeinrichtung 21
durch Betitigung des Betitigungsknopfes 7 entlang der Langsasche L relativ zu dem Gehiduse 4
verschoben wird. Allgemein ausgedriickt, ist das Lagerelement 9 zusammen mit dem
Dosisanzeigeelement 10 und der Zeigeeinrichtung 21 relativ zu dem Gehduse 4 und entlang der
Liangsachse L verschiebbar. D. h., dass bei Betitigung des Betitigungselements 7 das
Lagerelement 9 zusammen mit dem Dosisanzeigeelement 10 und der Zeigeeinrichtung 21 relativ

zu dem Gehéuse 4 entlang der Drehachse L verschoben wird.

Das Gehiuse 4, insbesondere die dullere Gehausehiilse 4b weist ein Fenster 4d auf, welches den
Blick von auflen auf die Zeigeeinrichtung 21 ermdglicht. Durch Driicken und Loslassen des
Betitigungsknopfes 7 wird die Zeigeeinrichtung 21 zusammen mit dem Dosisanzeigeelement 10
in dem Fenster 4d entlang der Langsachse L verschoben. Der Verwender der Vorrichtung nimmt
somit eine Verschiebung der Dosisskala 10b im Fenster 4d war, jedoch keine Verschiebung
zwischen der Zeigeeinrichtung 21 und Dosisskala 10b. Durch das Fenster 4d kann der
Verwender die eingestellte und in der Zeigeeinrichtung 21 angezeigte Dosis ablesen, wie bereits

ausfiihrlich beschrieben wurde.

In den siebten bis elften Ausfiihrungsformen wird die Zeigeeinrichtung 21 von einem Koérper 20
gebildet, der zwischen Gehéuse 4 , insbesondere der duBleren Gehdusehiilse 4b oder dem Fenster
4d des Gehduse 4 und dem Dosisanzeigeelement 10 angeordnet ist, gebildet. Die
Zeigeeinrichtung 21 ist dabei so ausgestaltet, dass sie den Blick von auflen auf das
Dosisanzeigeelement 10 ermoglicht. Der Korper 20, der die Zeigeeinrichtung 21 bildet, weist
einen blickdichten oder opaken Bereich 22a, 22b auf, der sich proximal oder distal an die
Zeigeeinrichtung 21 anschlieft. Die Zeigeeinrichtung 21 selbst kann ein fensterartiger
Durchbruch oder ein Fenster aus einem transparenten Material sein. Der blickdichte oder opake

Bereich 22a, 22b kann die Alternative umgeben.
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In der siebten Ausfiihrungsform wird die Zeigeeinrichtung 21 von den Kupplungsglied 2
gebildet. Das Kupplungsglied 2 ist mit dem Dosisanzeigeelement 10 in solch einem Eingriff,
dass das Dosisanzeigeelement 10 relativ zu dem Kupplungsglied 2 drehfest aber axial
verschiebbar ist. Das Dosisanzeigeelement 10 weist eine sich parallel zur Lingsachse L
erstreckende Nut auf, in die das Kupplungsglied 2 eingreift. Das hiilsenformige Kupplungsglied

2 umgibt die Dosisanzeigetrommel 10 zumindest abschnittsweise.

Das Lagerelement 9 ist mit dem Kupplungsglied 2 in solch einem Eingriff, dass es in Bezug auf
das Kupplungsglied 2 axialfest ist und das Kupplungsglied 2 relativ zu dem Lagerelement 9
drehbar ist. Das Lagerelement 9 selbst ist verdrehgesichert und axial verschiebbar an dem

Gehéuse 4 gefiihrt.

In der in Figur 21a gezeigten Variante des Kupplungsglieds 2 ist dieses aus einem transparenten,
insbesondere klartransparenten Material, insbesondere Kunststoff gebildet. Distal und proximal
schlieen sich an die Zeigeeinrichtung 21 blickdichten Abschnitte 22a, 22b an, welche sich
ringféormig tber den Umfang des Kupplungsglieds 2 erstrecken. Die Zeigeeinrichtung 21
erstreckt sich ebenfalls ringférmig tiber den Umfang. Die blickdichten Bereiche 22a, 22b werden
durch Bearbeitung des transpararenten Materials des Kupplungsglieds 2 gebildet, wie in diesem

Bespiel durch Aufdrucken einer blickdichten Schicht.

In der Variante aus Figur 21b ist das Kupplungsglied 2 aus einem blickdichten Material,
insbesondere Kunststoff gebildet, wobei die ringformige liber den Umfang erstreckende
Zeigeeinrichtung 21 aus einem transparenten Kunststoff gebildet ist. Der transparente Bereich 21
kann beispielsweise wihrend des Urformens (SpritzgieBen) des Kupplungsglieds 2 umspritzt
oder angeformt werden. Die sich distal und proximal anschlieBenden blickdichten Bereiche 22a,
22b konnen aus dem blickdichten Kunststoff gebildet werden. Zumindest ist einer dieser
Bereiche aus blickdichten Kunststoff gebildet. Der andere Bereich kann ebenfalls aus einen
blickdichten Kunststoft gebildet werden oder durch nachtragliches Bearbeiten des transparenten
Kunststoffs, zum Beispiel durch Bedrucken. Beispielsweise kann der Bereich 22a aus einem
blickdichten Kunststoff bestechen, wobei der Bereich 22b durch Aufdrucken cines blickdichten

Materials auf den die Zeigeeinrichtung 21 bildenden transparenten Kunststoff erzeugt wird.

Zum FEinstellen der gewiinschten Produktdosis verdreht der Verwender der Vorrichtung das

Dosisglied 3 aus der Ausgangslage (Figuren 18a, 18b) relativ zu dem Gehéduse 4, bis die
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gewiinschte Dosis angezeigt wird (Figur 19), wie zum Beispiel 15 TU. Wihrenddessen ist

zumindest der distale blickdichte Bereich 22b in dem Fenster 4d erkennbar.

Zum Ausschiitten der eingestellten Produktdosis betitigt der Verwender das Betétigungsglied 7,
insbesondere durch Driicken. Hierdurch wird das Kupplungsglied 2 zusammen mit dem
Lagerelement 9 und dem Dosisanzeigeelement 10 relativ zu dem Gehduse 4, insbesondere relativ
zu dem Fenster 4d verschoben. Hierdurch wird auch die Zeigeeinrichtung 10 relativ zu dem
Gehiduse 4d verschoben. In dem Fenster 4d ist es somit der proximale blickdichte Bereich 22a
erkennbar. Allgemein ausgedriickt, insbesondere fiir die siebten bis elften Ausfithrungsformen
geltend, ist das Fenster 4d so bemessen, dass wenigstens einer aus dem proximalen blickdichten
Bereich 22a und distalen blickdichten Bereich 22b in dem Fenster 4d in jeder Position des

Betitigungsglieds 7 erkennbar ist.

Durch die proximalen und distalen blickdichten Bereiche 22a, 22b, die wie eine Blende wirken,
wird vermieden, dass weitere Zahlen der Dosisskala 10b des Dosisanzeigeelementes 10 in dem
Fenster 4d erscheinen, wenn das Betitigungsglied 7 betitigt oder/und unbetitigt ist. Optional
kann wenigstens einer der Bereiche 22a, 22b, insbesondere der proximale blickdichte Bereich

22a die hierin beschriebene Markierung aufweisen.

Bei der siebten Ausfithrungsform wird der die Zeigeeinrichtung 21 bildende Kérper 20 von dem
Kupplungsglied 2 gebildet.

Bei der in den Figuren 22a bis 25b gezeigten achten Ausfihrungsform wird der die
Zeigeeinrichtung 21 bildende Korper 20 von dem Lagerelement 9 gebildet. Lagerelement 9 und
Korper 20 bilden ein monolithisches Bauteil. Zwischen dem den Kérper 20 bildenden Abschnitt
und einem zylindrischen Abschnitt des Lagerelements 9 ist ein Spalt gebildet, in dem das
Dosisanzeigeelement 10, d.h. dessen Wand, angeordnet ist. Das Lagerclement 9 umgibt das
Dosisanzeigeelement 10 am Innenumfang und zumindest teilweise am Auflenumfang. Der den
Korper 20 bildende Abschnitt ist mit dem zylindrischen Abschnitt des Lagerelements 9 iiber

einen radialen Steg verbunden, der distal des Dosisanzeigeelements 10 angeordnet ist.

Das Dosisanzeigeelement 10 ist ein Gewindeeingriff mit dem Lagerelement 9. Obwohl das
Dosisanzeigeelement 10 grundsitzlich mit einem Innengewinde in das Auflengewinde des
Lagerelements 9 cingreifen kann, bildet in bevorzugten Ausfithrungen der Koérper 20 ein

Innengewinde, in welches ein AuBBengewinde des Dosisanzeigeelements 10 eingreift (Figuren
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25a, 25b). Das Dosisanzeigeelement 10 ist somit an dem Lagerelement 9 oder dem Koérper 20

hin und her schraubbar.

Die Zeigeeinrichtung 21 ist ein fensterartiger Durchbruch durch den Kérper 20. Die
Zeigeeinrichtung 21 ist zwischen einem proximalen blickdichten Abschnitt 22a und einen

distalen blickdichten Abschnitt 22b des Korpers 20 angeordnet.

In der Ausfiihrung aus Figur 25a ist die Zeigeeinrichtung 21, insbesondere das Fenster des
Koérpers 20 so gebildet, dass zumindest einer, vorzugsweise mehrere der Gewindegédnge des

Aufengewindes des Dosisanzeigeelements 10 durch die Zeigeeinrichtung 21 erblickbar sind.

Bei der Ausfiihrung des Lagerelements 9 aus Figur 25b ist das Fenster 21 des Korpers 20 so
ausgestaltet, dass die Gewindegédnge des Dosisanzeigeelements 10 verdeckt werden, d. h. nicht

erblickbar sind.

Das Lagerelement 9 ist aus dieser Anmeldung bekannter Weise mit dem Kupplungsglied 2
axialfest und verdrehbar verbunden. Das Lagerelement 9 ist drehfest und axial verschiebbar an
dem Gehduse 4 gelagert. Das Kupplungsglied 2 ist drehfest aber axial verschiebbar mit den

Dosisanzeigeelement 10 verbunden.

Durch Drehen des Dosierglieds 3 aus der Ausgangslage (Figuren 22, 22b) relativ zu dem
Gehduse 4, wird die gewlinschte Dosis eingestellt und ist in dem Fenster 4d und in der
Zeigeeinrichtung 21 ablesbar (Figur 23). Durch Drehen des Dosierglieds 3 relativ zu dem

Gehiuse 4 wird das Dosisanzeigeelement 10 an dem Lagerelement 9 entlang geschraubt.

Durch Betitigen des Betitigungsglieds 7 wird das Kupplungsglied 2 zusammen mit dem
Lagerelement 9 und dem Dosisanzeigeelement 10 entlang der Léngsachse L verschoben,

wodurch sich die Zeigeeinrichtung 21 relativ zu dem Gehéuse 4 verschiebt.

In der in den Figuren 26a bis 29 gezeigten neunten Ausfilhrungsform wird der die
Zeigeeinrichtung 21 bildende Koérper 20 von einem von dem Lagerelement 9 separaten Teil
gebildet (Figur 29). Der Koérper 20 wird von dem Gehduse 4 insbesondere der &uBeren
Gehduscehiilse 4b, insbesondere an deren Innenumfang in Bezug auf die Lingsachse L drehfest

und entlang der Lingsachse L verschiebbar gefiihrt. Der Kérper 20 bildet somit einen Schieber.
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An dem Innenumfang der duBBeren Gehiusehiilse 4b wird eine Flihrung gebildet, in welche in die

parallel zur Langsrichtung L erstreckenden Seitenkanten des Korpers 20 eingreift.

Der Korper 20 ist schalenférmig und erstreckt sich nur abschnittsweise iiber den Umfang der

Aulenhiilse 4b des Gehéduses 4.

Der Korper 20 weist die Zeigeeinrichtung 21 ebenfalls in der hierin beschriebenen Form,
insbesondere in der Gestalt eines Fensters auf. Distal und proximal des Fensters 21 sind

blickdichte Bereiche 22a, 22b angeordnet.

Das Kupplungsglied 2 und der Kérper 20 sind in solch einem Eingriff, dass das Kupplungsglied
2 axialfest und verdrehbar in Bezug auf den Kérper 20 ist. Der Korper 20 weist hierfiir an seiner
Innenseite einen ringformigen Steg auf, der in einer Ringnut am AuBenumfang des
Kupplungsglieds 2 eingreift. Alternativ kann der Korper 20 einen Ringnutabschnitt und das
Kupplungsglied 2 an seinem AufBlenumfang ecinen Ringsteg aufweisen, der in die Ringnut

eingreift.

Zur Einstellung der gewilinschten Produktdosis wird das Dosiseinstellglied 3 aus der
Ausgangslage (Figuren 26a, 26b) in Bezug auf das Gehduse 4 verdreht, bis die gewiinschte Dosis
in der Zeigeeinrichtung 21 ablesbar ist (Figur 27). Durch Drehen des Dosierglieds 3 in Bezug auf
das Gehduse 4 wird das Kupplungsglied 2 relativ zu dem Gehduse 4 und dem Koérper 20
verdreht, wobei das Dosisanzeigeelement 10, welches sich in einem Gewindeeingriff mit dem
Lagerelement 9 befindet, von dem Kupplungsglied 2 mitgedreht wird, wodurch sich das

Dosisanzeigeelement 10 an den Lagerelement 9 entlangschraubt.

Durch Betitigen des Betitigungsglieds 7 wird das Kupplungsglied 2 verschoben, welches das
Lagerelement 9 und den Koérper 20 mitnimmt. Zusammen mit dem Lagerelement 9 auch das

Dosisanzeigeelement 10 verschoben (Figuren 28a, 28b).

Bei der zehnten Ausfithrungsform aus den Figuren 30a bis 33 weist die duere Gehdusehiilse 4b
einen Ausschnitt auf, in dem ein Gehduseeinsatz 4m eingesetzt ist, der den die Zeigeeinrichtung
21 bildenden Kérper 20 verdrehgesichert und entlang der Langsachse L verschiebbar flihrt. Der
Einsatz 4m weist das Fenster 4d auf, welches den Blick auf die Zeigeeinrichtung 21 frei gibt.
Der Gehéuseeinsatz 4m weist zwei Langsfithrungen 4n auf, welche den schalenformigen Korper

an seinen Seitenkanten lingsverschiebar fihren. Die Fithrungen 4n umgreifen jeweils eine
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Seitenkante des Korpers 20. Der Ausschnitt in der duBeren Gehdusehiilse 4b und der Einsatz 4m
sind so ancinander angepasst, dass der Einsatz 4n von aullen in den Ausschnitt 1 einsetzbar ist.
Der Einsatz 4m kann mit der dueren Gehdusehiilse 4b verklebt, verschweilt oder vorzugsweise

verrastet werden.

Der Koérper 20, der sich nur teilweise tiber den Innumfang der duBeren Gehéduschiilse 4b
erstreckt, weist einen an seinem Innumfang einen stegformigen Gewindeabschnitt 4p auf, der in
einem AufBlengewinde des Dosisanzeigeelements 10 eingreift. Das Dosisanzeigeelement 10 weist
ferner einen Innengewinde 10¢ auf, mit dem es in dem Eingriff mit einem AuBlengewinde 9a des
Lagerelements 9 steht. Das Auflengewinde 9a des Dosisanzeigeelements 10 und das
Innengewinde 10e des Dosisanzeigeelements 10 weisen die gleiche Gewindesteigerung auf. Die
gleiche Gewindesteigung bewirkt, dass sich der Korper 20 in Bezug auf das Gehduse 4 oder den
Gehéuseeinsatz 4m nicht verschiebt, wenn das Dosiseinstellglied 3 aus seiner Ausgangsposition
(Figuren 30a, 30b) relativ zu dem Gehéduse 4 verdreht wird (Figur 31), um die gewiinschte Dosis
einzustellen. Wahrend der Dosiseinstellung schraubt sich das Dosisanzeigeelement 10 an dem
Lagerelement 9 und dem Korper 20 entlang. Das Kupplungsglied 2 und das
Dosisanzeigeelement 10 in einem drehfesten jedoch axialverschiebbaren Eingriff miteinander.

Das Kupplungsglied 2 und das Lagerelement 9 sind verdrehbar und axialfest verbunden.

Ist die gewtinschte Dosis eingestellt (Figur 31) wird diese durch Driicken des Betitigungsglieds
7 ausgeschiittet (Figuren 32a, 32b). Durch Betitigen des Betitigungsglieds 7 wird das
Lagerelement 9 zusammen mit den Dosisanzeigeelement 10 entlang der Léngsachse L
verschoben. Da der Korper 20 in das Aulengewinde des Dosisanzeigelements 10 eingreift, wird
es von dem Dosisanzeigeelement 10 mitgenommen, d. h. ebenfalls bei der Betitigung des
Betitigungsglieds 7 entlang der Léangsachse relativ. zu dem Gehduse 4 oder/und dem

Gehiuseeinsatz 4m verschoben.

Der Vorteil an einem Gehduseeinsatz 4m ist, dass die Antriebs- und Dosiervorrichtung einfacher
montierbar ist, da bei der Montage zunédchst nicht sicher gestellt werden braucht, dass das
Dosisanzeigeelement 10 in einen Gewindeeingriff mit den Innengewindeabschnitt des Korpers
20 gerit. Erst nachdem die Vorrichtung nahe zu vollstandig montiert ist, kann der Einsatz 4m in
den dafiir vorgeschen Ausschnitt des Gehduse 4 eingesetzt werden, wodurch auch der
Gewindeabschnitt in das AuBengewinde des Dosisanzeigeelements 10 in einen Eingriff gebracht

wird.
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In der in den Figuren 34a bis 37b gezeigten eclfte Ausfilhrungsform der Antriebs- und

Dosiervorrichtung ist der die Zeigeeinrichtung 21 bildende Kérper 20 ein vom Lagerelement 9
separates Teil, allerdings zumindest axialfest, vorzugsweise auch drehfest mit dem Lagerelement

9 verbunden, insbesondere verrastet.

Wie am besten aus den Figuren 37a und 37b erkennbar ist, ist der Korper 20 hiilsenférmig und
umgibt das Lagerelement 9. Zwischen dem Lagerelement 9 und dem Koérper 20 ist das
Dosisanzeigeelement 10 angeordnet. An den hiilsenférmigen Abschnitt des Korpers 20 schlief3t
sich ein sich in distale Richtung erstreckender Abschnitt 23, insbesondere langlicher Abschnitt,
der eine nach innen gerichtete Abragung 23, insbesondere einen Nocken, aufweist, an, welcher
in eine entsprechende Ausnchmung 9i des Lagerelements 9 eingreift, um die zumindest
axialfeste, vorzugsweise drehfeste Verbindung zwischen dem Lagerelement 9 und den Kérper 20

herzustellen.

Der Korper 20 weist ferner an seinem hiilsenformigen Abschnitt eine nach auflen gerichtete,
insbesondere ringformige Abragung 24 auf, in der die Zeigeeinrichtung 21 in der Gestalt eines
Fenster gebildet ist, wobei die entlang der Achse L sicher streckenden Flanken der Abragung
von den Flanken des Fenster 4d des Gehéuses 4, insbesondere der duBleren Gehdusehilse 4b
gefiihrt werden. Der die Zeigeeinrichtung 21 bildende Koérper 20 ist allgemein ausgedriickt so
mit dem Gehduse 4 verbunden, dass er in Bezug dazu drehfest und in Langsrichtung L
axialverschiebbar ist. Der Korper 20 ist gewindeeingriffsfrei mit dem Dosisanzeigeelement 10,

d. h. zwischen Dosisanzeigeelement 10 Korper 20 ist kein Gewindeeingriff erforderlich.

Nachdem die gewiinschte Dosis durch Drehen des Dosisglieds 3 aus der Ausgangsposition
(Figuren 34a, 34b) relativ zu dem Gehduse 4 cingestellt wurde und in der Zeigeeinrichtung
(Figur 35) die gewiinschte Dosis angezeigt wird, wird das Betitigungsglied 7 betitigt, d. h.
gedriickt, wodurch das Kupplungsglied 2 in distale Richtung verschoben wird und dabei das

Lagerelement 9 mitnimmt, welches den Korper 20 und das Dosisanzeigeelement 10 mitnimmt.

Die in den Figuren 38a bis 41b gezeigte zwolfte Ausfihrungsform weist eine Zeigeeinrichtung
21 auf, die von einem Korper, insbesondere dem Lagerelement 9 gebildet wird. Das
Dosisanzeigeelement 10 ist aus einem transparenten Material gebildet (Figur 41a) iiber dessen
Umfang und der hierin beschriebenen Weise Skalenwerte 10b entlang einer wendelférmigen

Spur aufgetragen sind.
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Die Symbole der Dosisskala 10b bilden eine Symbolfarbe, wie zum Beispiel schwarz.

Anders als bei den siebten bis elften Ausfithrungen ist die Zeigeeinrichtung 21 in der zwdlften
Ausfiihrungsform nicht zwischen dem Fenster 4d des Gehéuses 4 und dem Dosisanzeigeelement
10 sondern innerhalb des Dosisanzeigeelements 10 angeordnet. Das Dosisanzeigeelement 10 ist
zwischen dem Lagerelement 9, insbesondere der Zeigeeinrichtung 21, und dem Fenster 4d oder

der duBleren Gehdusehiilse 4b angeordnet.

Dem Dosisanzeigeelement 10 ist im Bereich des Fensters 4d des Gehéduses 4 ein die
Zeigeeinrichtung 21 bildender Bereich, der eine erste Farbe aufweist hinterlegt. Ferner ist dem
Dosisanzeigeelement 10 ein zweiter Bereich 22¢, der sich zum Beispiel distal und/oder proximal
an den ersten Bereich bzw. die Zeigeeinrichtung 21 anschlie3t, angeordnet. Der zweite Bereich
22¢ weist eine zweite Farbe auf. Der Kontrast zwischen der Symbolfarbe und der ersten Farbe ist
starker als der Kontrast zwischen der Symbolfarbe und der zweiten Farbe. Zum Beispiel kann die
erste Farbe weil und die zweite Farbe schwarz sein. Da in dem genannten Beispiel die
Symbolfarbe ebenfalls schwarz ist, sind die schwarzen Ziffern vor dem schwarzen Hintergrund
nicht oder nur kaum zu erkennen (niedriger Kontrast), wobei die vor dem weilen Hintergrund
angeordneten schwarzen Ziffern sehr gut ablesbar sind (hoher Kontrast). Das Lagerelement 9
kann zum Beispiel aus einem Kunststoff gebildet werden, der die erste oder zweite Farbe bildet,
wobei die andere aus erster und zweiter Farbe aufgedruckt wird. Vorzugsweise ist die erste Farbe

aufgedruckt.

Das Fenster 4d der dulleren Gehédusehiilse 4b ist so bemessen, dass in jeder Position des
Betitigungsglieds 7 zumindest teilweise der erste Bereich 21 und der zweite Bereich 22c¢

erkennbar sind.

Der erste Bereich 21 und der zweite Bereich 22¢ sind mittelbar oder unmittelbar zumindest so
mit dem Lagerelement 9 verbunden, dass sie diec Bewegung des Lagerelements 9 entlang der
Léangsachse L mitmachen. In dem Fall sind der erste Bereich 21 und der zweite Bereich 22¢ von
dem Lagerelement 9 gebildet. Das Lagerelement 9 ist verdrehgesichert und axialverschiebbar
mit dem Gehéduse 4 verbunden. Ferner ist das Lagerelement 9 verdrehbar und axialfest mit dem
Kupplungslied 2 verbunden. Das Kupplungsglied 2 ist axial verschiebbar und drehfest mit dem
Dosisanzeigelement 10 verbunden. Zwischen Dosisanzeigeelement 10 und Lagerelement 9

besteht ein Gewindeeingriff.
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1.

Anspriiche

Antriebs- und Dosiervorrichtung fiir eine Injektionsvorrichtung zur Verabreichung eines

flissigen Produkts, insbesondere eines Medikaments, wobei mit der Antriebs- und

Dosiervorrichtung eine zu verabreichende Produktdosis einstellbar ist, umfassend:

a) ein Gehéuse (4),

b) ein Dosisanzeigeelement (10), tiber dessen Umfang eine Dosisskala (10b) angeordnet
ist,

¢) eine Zeigeeinrichtung (4d; 21) und ein insbesondere vom Verwender der Antriebs-
und Dosiervorrichtung greifbares Dosierglied (3), wobei zur Einstellung der zu
verabreichenden Dosis durch Drehung des Dosierglieds (3) relativ zu der
Zeigeeinrichtung (4d; 21) das Dosisanzeigeelement (10) relativ. zu der
Zeigeeinrichtung (4d; 21) und um eine Drehachse (L) drehbar, insbesondere
schraubbar ist und mittels der Zeigeeinrichtung (4d; 21) ein Wert der Dosisskala
(10b) ablesbar ist, welcher der eingestellten Dosis entspricht,

d) ein Lagerelement (9), mit dem das Dosisanzeigeelement (10) in einem Eingriff ist,
der die Dreh- oder Schraubbewegung des Dosisanzeigeelements (10) relativ zu der

Zeigeeinrichtung (4d; 21) bewirkt,

dadurch gekennzeichnet, dass

¢) das Lagerelement (9) zusammen mit dem Dosisanzeigeelement (10) relativ zu dem

Gehéuse (4) und entlang der Drehachse (L) verschiebbar ist.

2. Antriebs- und Dosiervorrichtung nach dem vorhergehenden Anspruch, dadurch

gekennzeichnet, dass Lagerelement (9) zusammen mit dem Dosisanzeigeelement (10)
relativ zu der Zeigeeinrichtung (4d), dem Gehduse (4) und entlang der Drehachse (L)

verschiebbar ist.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das
Lagerelement (9) zusammen mit dem Dosisanzeigeelement (10) und der
Zeigeeinrichtung (21), insbesondere einem die Zeigeeinrichtung bildenden Kérper (20),

relativ zu dem Gehéuse (4) und entlang der Drehachse (L) verschiebbar ist.
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4.

10.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass das
Gehéduse (4) ein Fenster (4d) aufweist, welches den Blick von auflen auf die

Zeigeeinrichtung (21) erméglicht.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die
Zeigeeinrichtung (21) zwischen dem Fenster (4d) des Gehduses (4) und dem
Dosisanzeigeelement (10) angeordnet ist und/oder dass die Zeigeeinrichtung (21) von
einem zwischen Dosisanzeigeelement (10) und Gehduse (4) angeordneten Korper (20)

gebildet wird..

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die
Zeigeeinrichtung (21) so ausgestaltet ist, dass siec den Blick von auBlen auf das

Dosisanzeigeelement (10) ermoglicht.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekennzeichnet, dass
sich, insbesondere an dem die Zeigeeinrichtung (21) bildenden Koérper (20), proximal
und/oder distal an die Zeigeeinrichtung (21) je ein blickdichter oder opaker Bereich (22a,
22b) anschlieBt, wobei die Zeigeeinrichtung (21) zwischen diesen Bereichen (22a, 22b)

angeordnet ist.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass der
Kérper (20), der die Zeigeeinrichtung (21) bildet, aus einem opaken Material hergestellt
ist und die Zeigeeinrichtung (21) ein Durchbruch oder ein Fenster aus cinem

transparenten Material ist.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass der
Korper (20), der die Zeigeeinrichtung (21) bildet, aus einem transparenten Material
hergestellt ist und der proximal und/oder distal an die Zeigeeinrichtung (21) sich
anschlieende Bereich (22a, 22b) ein Aufdruck, eine Beschichtung oder ein bearbeiteter
Bereich des transparenten Materials ist, wobei die Bearbeitung das transparente Material

opak gemacht hat.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach einem der Anspriche 3 bis 9, dadurch
gekennzeichnet, dass der Korper (20), der die Zeigeeinrichtung (21) bildet, und das

Dosisanzeigeelement (10) mittels einer Gewindeverbindung ineinandergreifen, wobei der
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11

12.

13.

14.

Korper (20) mittelbar oder unmittelbar zumindest so mit dem Lagerelement (9)
verbunden ist, dass er dic Bewegung des Lagerelements (9) entlang der Langsachse (L)

mitmacht.

. Antriebs- und Dosiervorrichtung nach einem der Anspriche 3 bis 10, dadurch

gekennzeichnet, dass das Gehéduse (4) oder ein das Fenster (4d) des Gehduses (4)
bildender Gehéuseeinsatz (4m) eine Fithrung (4m) bildet, welche den die
Zeigeeinrichtung (21) bildenden, insbesondere vom Lagerelement (9) separaten Koérper
(20) verdrehgesichert entlang der Langsachse (L) verschiebbar fiihrt, wobei der Korper
(20) axialfest und verdrehbar an einem Kupplungsglied (2) befestigt ist, welches

verdrehgesichert und axialverschiebbar mit dem Dosisanzeigeelement (10) verbunden ist.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass das Gehéduse (4) oder ein das Fenster (4d) des Gehduses (4)
bildender Gehduseeinsatz (4m) eine Fithrung (4n) bildet, welche den die
Zeigeeinrichtung (10) bildenden, insbesondere vom Lagerelement (9) separaten Koérper
(20) verdrehgesichert entlang der Léngsachse (L) verschiebbar fiihrt, wobei das
Dosisanzeigeelement (10) ein Aulengewinde, in welches der die Zeigeeinrichtung (21)
bildende Korper (20) eingreift, und ein Innengewinde, welches in das Lagerelement (9)
eingreift, aufweist, wobei das Aullengewinde und das Innengewinde des

Dosisanzeigeelements (10) vorzugsweise die gleiche Gewindesteigung aufweisen.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass das Gehéduse (4) oder ein das Fenster (4d) des Gehduses (4)
bildender Gehduseeinsatz (4m) eine Fithrung (4n) bildet, welche den die
Zeigeeinrichtung (21) bildenden Koérper (20) verdrehgesichert entlang der Langsachse
(L) verschiebbar flihrt, wobei der Korper (20) zumindest axialfest, vorzugsweise auch
verdrehfest, mit dem Lagerelement (9) verbunden ist, insbesondere in einem solchen
Eingriff mit dem Lagerelement (9) ist oder mit dem Lagerelement (9) aus einem Stiick

besteht.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach einem der Anspriiche 1, 3 und 4, dadurch
gekennzeichnet, dass das Dosisanzeigeelement (10) aus einem transparenten Material
gebildet ist und die Symbole, welche die Dosisskala (10b) bilden, eine Symbolfarbe

aufweisen, und dass dem Dosisanzeigeelement (10) im Bereich des Fensters (4d)) des
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15.

16.

17.

18.

19.

Gehiuses (4) ein, insbesondere die Zeigeeinrichtung (21) bildender, erster Bereich, der
eine erste Farbe aufweist, und ein zweiter Bereich (22¢), der eine zweite Farbe aufweist,
hinterlegt sind, wobei einem Teil der Dosisskala (10b) der erste Bereich hinterlegt ist und
einem anderen Teil der Dosisskala (10b) der zweite Bereich hinterlegt ist, wobei der
Kontrast zwischen der Symbolfarbe und der ersten Farbe stirker als der Kontrast

zwischen der Symbolfarbe und der zweiten Farbe ist.

Antriebs und Dosiervorrichtung nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass der
erste Bereich und der zweite Bereich (22¢) mittelbar oder unmittelbar zumindest so mit
dem Lagerelement (9) verbunden sind, dass sie dic Bewegung des Lagerelements (9)

entlang der Liangsachse (9) mitmachen.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach einem der Anspriche 2 und 3, dadurch
gekennzeichnet, dass die Verschiebung des Lagerelements (9) bewirkt, dass im Bereich
der Zeigeeinrichtung (4d) eine von der Dosisskala (10b) verschiedene Markierung (10a)
erscheint, diec an dem Dosisanzeigeelement (10) oder an der Zeigeeinrichtung (4d)

angeordnet ist.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
gekennzeichnet durch ein Betitigungsglied (7), dessen Betdtigung bewirkt, dass das
Lagerelement (9) zusammen mit dem Dosisanzeigeelement (10) und insbesondere der
Zeigeeinrichtung (21) relativ zu dem Gehéduse (4) und entlang der Drehachse (L)
verschoben wird und/oder dass ein Vortriebsglied (8), dessen distales Ende (8d)
vorgeschen ist, auf einen Kolben (14a) cines an der Antriebs- und Dosiervorrichtung
befestigten oder befestigbaren Produktbehilters (14) zu wirken, in distale Richtung

verschoben wird.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach dem vorhergehenden Anspruche, dadurch
gekennzeichnet, dass die Betétigung des Betétigungsglieds (7) ferner bewirkt, dass das
Dosisanzeigeelement (10) relativ zu dem Lagerelement (9) gedreht, insbesondere
geschraubt wird, insbesondere in eine Richtung, dass die sich bei der Drehbewegung an

der Zeigeeinrichtung (4d) vorbeibewegenden Werte der Dosisskala (10b) zurtickzihlen.

Antriebs- und Dosiervorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch

gekennzeichnet, dass die Antriebs- und Dosiervorrichtung so ausgestaltet ist, dass die fiir
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das Zuriickdrehen des Dosisanzeigeelements (10) oder/und das Verschieben des
Vortriebsglieds (8) in distale Richtung benoétigte Energie manuell, insbesondere durch
eine auf das Betitigungsglied (7) aufgebrachte Kraft des Verwenders der Vorrichtung,
aufzubringen ist oder automatisch, insbesondere durch eine in der Antriebs- und
Dosiervorrichtung enthaltene Feder (11), in der die bendtigte Energie gespeichert ist oder

werden kann, bereitgestellt wird.
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