POLSKA OPIS PATENTOWY 1152 3¢

RZECZPOSPOLITA
LUDOWA PATENTU TYMCZASOWEGO

Patent tymczasowy dodatkowy Int. CL.° GOSD  3-¢8
do patentu nr B65(; 43/00
Zgloszono: 25.04.79 (P. 215187)
?
Pi : Y
erwszenstwo CZYTELNIA

URZAD
Urze
PATENTOWY e rpereotowego

Zgloszenie ogloszono: 24.03.80

Pnl- Opis patentowy opublikowano: 30.10.1982

 Twércy wymalazku: Marian Stachowicz, Zbigniew Szczesniak

Uprawniony z patentu tymczasowego: Politechnika Swigtokrzyska,
Kielce (Polska)

Ukiad sterowania systemami automatycznego
transportu detali

Przedmiotem wynalazku jest ukiad sterowania systemami automatycznego transportu detali.
Znane s3 rozwigzania ukifadéw sterowania systemami automatycznego transportu detali, zawierajace
.- czujnik kontroli obecnosci detali i uktady realizacji opdnierr. W zaleznosci od konfiguracji drogi transporto-
~wej réma jest budowa tych ukiad6w nawet przy tej samej ilosci rozdzielaczy detali. Zasadniczg niedogodnos-
cig jest to, ze'kazda zmiana konfiguracji odcinka linii transportowej wymaga zmiany ukiadu sterowania.
Celem wynalazku jest opracowanie ukladu sterowania systemami automatycznego transportu detali.
.. ktOéry zapewni niezalezno$¢ uktadu sterowania od konfiguracji drogi transportowej.

Cel ten realizuje ukiad wedlug wynalazku, ktéry zawiera sekwencyjny wybierak svgnalu binarnego.
ktdrego jedno wyjscie podane jest na podajnik detali, a pozostale wyjécia potaczone s3 z odpowiednimi
wejsciami zespoléw sterujacych. Wyjscia sterujace tych zespoldw podane s3 na rozdzielacze detali. Wejscia
sekwencyjnego wybieraka sygnaltu binarnego potaczone s3 z wyjsciami czujnikow kontroli obecnosci detali
poprzez ukiady realizacji opdznien.

I-ty zesp6t sterujacy posiada uklad kontrolno-blokujacy, ktérego jedno z wejs€ potaczone jest z
pozostalymi po I-tym wyjsciu wyjSciami uktadOw realizacji opdinienn. Wejscia blokujace i wyiscia blokujgce
kazdego ukindu kontrolno-blokujacego s3 dostgpne. Jedno z wejs¢ kazdego ukiadu realizacji op6znicih
polaczone jest z¢ Zr6dlem napigcia poprzez odpowiedni lacznik. Wyjécia ukiadéw realizacji opdZnieit i
wyjscia zespolow sterujgcych posiadaja sygnalizacj¢ optyczng korzystnic $wietlng.

Przedmiot wynalazku ukazany jest w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
‘schemat ukiadu sterowania systemami automatycznego transportu detali, a fig. 2 — schemat ukiadu
sterowania systemami automatycznego transportu detali z zespolem sterujacym. Uklad sterowania (fig. 1)
- zawiera N-wejSciowy sckwencyjny wybierak sygnatu binamego WS, ktérego wejscia WEL...WEN potaczone
$§ z poszczegblnymi wyjsciami Y1.Y2...YN uklad 6w realizacji op6zniesi UROL...URON. Kazde wejscie WEL,
WE?2 ukladu ralizacji op6Znicti UROL...URON potlaczone jest z odpowiednimi czujnikami kontroli obec-
noéci detali G1.G2...GN, D1.D2...DN lub tylko kazde wejscie WE1 z czujnikiem G1.G2....GN. a kazde wejscic
We z lacznikiem L1...LN, ktory blokuje dzialanie czujnika G1...GN. Lacznik L1...LN polaczony jest zc
#r6dtem napigcia U,. Wyjscia WYL...WYN-1 sekwencyjnego wybieraka sygnatu binarnego WS polyczone sy z
odpowiednimi zespolami sterujagcymi ZS1...ZSN-1, ktérych wyjécia polaczone s3 z rozdzielaczam detali
- RL..RN-1. Zespdt sterujacy ZS1...ZSN-1 (fig. 2) zawiera ukiad kontrolno-blokujagcy UKBI...UKBN-1.
" Wejécie WEI I-tego ukiadu kontrolno-blokujacego UKBL...UKBN-1 potaczone jest z nastgpnymi pc J-txm
"wyjiciu Y1...YN wyjéciami ukladéw realizacji opézniefi UROL..URON. Ukiady kontrolno-hiokujace
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UKBL...UKBN-1 maj3 wejicia blokujace WEDbI 1 wyjécia blokujace WY dostepne, co zapewnia programo-
wanie konfiguracji rozdzelania detali. Uklady sterujace ZS1...ZSN-1 posiadaja zdolno$é zapamigtania
ostatniej konfiguracji rozdzielania detali.

~ Ukiad dziata nastgpujace: Gdy na wyjsciu Y1 ukladu realizacji opéimici URO1 jest sygnat obecnosc
deuali w strefic dziatania czujnikow G1, D1, a na wyjsciu Y2 ukladu realizacji opoimiest URO2 jest sygnat
zpotrzebowania detali w strefie dziatania czujnikéw G2, D2. a na pozostatych wyjsciach dowolna sekwencja
sygnalu, wowczas przy braku sygnalu blokujacego WEBI sekwencyjnego wybieraka sygnatu binamego Ws
wyjécia jego poczawszy od WY2..WYN-1 bedg w jednakowym stanie. Sterowane z tych wyjsc rozdziclacze
poprzez zespoly sterujace ZS1...ZSN umozliwiajg dostarczanie detali pod strefg dziatenia czujnikéw G2, D2.
Wyjécie Y2 zimienia stan w przypadku wystarczajaco dhugiej obecnofci detali w strefic dziatania czujnika G2,
nast¢puje wowczas wybranie kolejnego I-tego wyjécia ukiadu realizacji opéniett URO1...URON o sygnale
zapotrzebowania detali w stefie dzialania I-tych czujnikéw G1...GN, DI1...DN. Nastepnie po I-tvm wyjéiu
wyjécia WY1 — WYN-1 sckwencyjnego wybieraka sygnali binarnego WS bgda w jednakowym stanie
powodujac poprzez zespoly sterujace ZS1...ZSN-1 utrzymywanie rozdzielaczy R1...RN-1 od I-tego w takicj
konfiguracji aby detale byly dostarczane pod strefg dzialamia I-tych czujnikéw GL...GN, D1..DN. W
przypadku obecnosci detali w stefie dziatania wszystkich czujniké6w nast¢puje biokowanie dziatania sekwen-
cyjnego wybieraka sygnatu binarnego WS i wylaczenie podajnika detali sygnalem WYS. Pojawicnie si¢ na
I-tym wyjéciu Y1...YN I-tego ukiadu realizacji opéznieh UROL...URON sygnalu zapotrzebowania detali w
strefie dzialania I-tych czujniké6w G1...GN, D1...DN powceduje ustawienie rozdzielaczy R1...RN-1, poczawszy
od I-tego w taka konfiguracj¢ aby detale byly dostarczane w strefg ich dziatania. Po zmianie stanu I-tego
wyjécia YL...YN ukiad kontroluje kolejno wszystkie stefy dzialania czujnik6w w miar¢ zaniku poprzedniege
sygnalu zapotrzebowania detali.

. Cykl si¢ powtarza automatycznie przy braku sygnahu blokujacego WEbl. Wejscia WEb! i wyjécie WYbl
ukiadéw kontrolno-biokujacych UKBL...UKBN-1 umoziiwiajag programowanie konfiguracji rozézielania
réinej od szeregowe;j.

Zastrzezenia patentowe

1. Ukiad sterowania systemami automatycznege transportu defali z czujnikami kontroli obecnosci
detali i uklrdami realizacji opdinienl, zaamienny tym, Ze zawiera sckwencyjny wybierak sygnatu binarnego
(WS), ktérego wyjscie (WYS) podane jest na podajnik detali, a wyjécia (Y1,WY2...WYN-1} polaczone sa
odpowiednio z wejéciami zespoléw sterujacych (ZS1,ZS2...ZSN-1), kidrych wyjscia sterujace podane sa na
‘rozdzielacze detali (R1.R2...RN-1) przy czym wejicia (WEL.WEL..WEN) sekwencyjnego wybieraka svgnatu
binarnego (WS) polaczone s3 z wyjsciami czujnikéw kontroli obecnosei detali (G1,G2...GN) korzystnie
(G1.G2...GN) i (D1.D2...DN) poprzez ukiady realizacji op6iniett (URO1,URO2...URON).

2. Uklad wedtug zastrz. |, znamienmy tym, ze I-ty zespOtsterujacy (ZS1.2S2...ZSN-1) posiada odpowied-
nio ukiad kontrolno-blokujacy (UKBL.UKB2...UKBN-1), ktérego wejscie (WEI1) potaczone jest z pozosta-
tymi po I-tym wyjsciu (Y1,Y2...YN) wyjsciami ukfadéw realizacii op6Znieft (UROLURQ2...URON), przy
czym wejscia blokujace (WEbI) 1 wyjscia blokujace (WYbl) kazdege ukladu kontrolno-blokujacego
(UKB1.UKB2...UKBN-1) s3 dost¢pne.

* 3. Uklad wedtlug zastrz. | aibo 2, zasmienny tym, ze wejscia (WE) ukiadow realizacji op6znien (URO1.U-
RO2...URON) potaczone s3 ze Zrodlem napigcia poprzez taczniki (E1.E2...LN), a wyyscia (YL.Y2..YN) i
wyjécia sterujace rozdzielaczami detali (R1. R2...RN-1) posiadaja sygnalizacj¢ optyczng korzystnie swieting.
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