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Cyfrowy uklad sterowania czasem trwania impulsu

z multiwibratora monostabilnego
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Wynalazek dotyczy cyfrowego ukladu sterowania
czasem trwania impulsu z multiwibratora monosta-
bilnego, ktéry to multiwibrator stosowany jest w
takich ukladach elektronicznych jak np.: zamiany
liczby na czas, programowania odcinkéw czaso-
wych, w urzgdzeniach sterujgcych itp.

Czas trwania impulsu wyjsciowego z multiwibra-
tora moncstabilnego okreSla nastepujgcy wzor:
t=RCIn2, z ktérego wynika, Ze zmiany czasu trwa-
nia impulsu mozna uzyskaé przez zmiane pojem-
no$ci C. _

W znanych ukladach sterowania czasem trwania
impulsu z muliiwibratora monostabilnego wywo-
luje sie¢ zmiane tego czasu poprzez zmiang pojem-
no$ci. W tych znanych ukladach elektronicznych sto-
suje sie¢ réwnolegle laczenie pojgmnosci, przy czym
szeregowo z pojemnosciami wlaczane sg diolly péi-
przewodnikowe, polaryzowane w kierunku zaporo-
wym lub przewodzenia przez odpowiednie impulsy
z obwod6w - sterujgcych, dzieki' czemu dokonywana
jest zmiana pojemnosci C w obwodzie o stalej cza-
su RC.

Zasadniczg wada tych znanych ukladéw jest mala
dokladnos$é uzyskiwanych zmian czasu trwania im-
pulsu zwlaszcza w przypadku, gdy uklady te sg
wykonywane technikg obwodéw scalonych, w kté-
rym to przypadku stabilno$¢ wartosci- pojemnosci
zalezy w duzym stopniu od temperatury oraz na-
pieé zasilajgcych, a ponadto technjkg obwodéw
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scalonych trudno jest uzyskaé kondensatory o wiek-
szej pojemnosci.

Istotg niniejszego wynalazku jest zastosowanie w
ukladzie sterowania czasem trwania impulsu z mul-
tiwibratora monostabilnego wyposazonego w obwéd
zewnetrzny o stalej czasu RC, kondensatora do kto-
rego przylaczony jest jeden z rezystoréw lub do-
wolna kombinacja tych rezystoréw, tak aby we
wspomnianym obwodzie o stalej RC mozna bylo
uzyska¢ zadang warto$¢ rezystancji, z tym Ze po-
szczegblne rezystory sg poprzez klucze tranzysto-
rowe polaczone ze zrédlem napiecia w ten sposéb,
ze emitery tranzystoré6w pnp.dolaczone sg do Zrédla
napiecia, kolektory tyeh tranzystoréw do rezysto-
réw okreslajgcych rezystancje w stalej czasu RC
multiwibratora, natomiast bazy — do ukladéw ste-
rujgcych powyzsze klucze.

Zastosowanie cyfrowego ukladu sterowania we-
dlug niniejszego wynalazku umozliwia uzyskanie
znacznej poprawy w dokladno$ci wytwarzanych
zmian czasu trwania impulsu z multiwibratora mo-
nostabilnego. Co

Ponadto jako element zmienny ukladu o stalej
czasu RC zastosowano rezystor R, dajgcy sie wy-
konywaé na ogél z wieksza niz kondensator do-
kladnosciag w technice monolitycznej lub hybrydo-
wej i odznaczajacy sie lepszg stabilnoScig para-
metrow.

Rozwigzanie ukladu elektronicznego wedlug wy-
nalazku pokazano na rysunku, na ktérym fig. 1
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przedstawia schemat rozwigzania, fig. 2, fig. 3 —
schemat ukladu umozliwiajgcego wlgczenie do mul-
tiwibratora jednego z n rezystoréw przy okreslonej
kombinacji zero — jedynkowej podanej na wejscia
dekodera oraz fig. 4 — schemat ukladu umozliwia-
jacego wlgczenie do multiwibratora grupy réwno-
legle podlgczonych rezystoréw, ktérych rezystancja
wypadkowa jest proporcjonalna do liczby dwojko-
wej podanej na wejscia.

Zgodnie ze schematem z fig. 1 cyfrowy uklad ste-

rowania czasem trwania impulsu sklada sie z mul-
tiwibratora monostabilnego, przedstawionego jako
uklad logicznie dzialajgcego przerzutnika z wej-
sciem A,, A, i B oraz z wyjsciami Q i Q. Obwdd
stalej czasu RC powyzszego przerzutnika uwidocz-
nionego tu jako polgczenie kondensatora C z re-
zystorami Ry, Ry, Rg, Ry........ Rn, ktorych druga
koncéwka polgczona jest poprzez elektroniczne
klucze K, K,, Kg, K ............. K, ze Zrodlem
napiecia *Uc, umozliwiajagce w ten sposéb podig-
czenie do wspomnianego kondensatora C jednego
z rezystor6w Ry, Ry, Rg, Ry........... R, lub przez
réwnoczesne zalgczenie kilku kluczy — podlgczenie
dowolnej kombinacji tych rezystoréw potaczonych
réwnolegle. /
. Na rysunku fig. 2 uwidoczniono polaczenie kluczy
elektronicznych przy pomocy ktérych mozna wia-
cza¢ do ukladu multiwibratora o stalej czasu RC
pojedynczy lub wypadkowy rezystor o zadanej war-
tosci rezystancji. Klucze te stanowig tu tranzystory
krzemowe pnp wilagczone do obwodu stalej czasu
RC od strony zroédla zasilania tUc, przy czym emi-
tery “tych tranzystoréw przylgczone sg do Zrédla
zasilania +Uec, kolektory do rezystoré6w R;, Ry, Ry,
4 7 R,, ktérych rezystancja okresla stalg
czasu RC, natomiast bazy tych tranzystoréw przy-
laczone sg do dzielnikéw napigé, utworzonych od-
powiednio przez rezystory R/, R, Ry, R/, .... Ry’
oraz R,”, Ry, Ry, R, ........... R,”, poprzez
ktére odprowadzane sg sygnaly informacji wejscio-
wej, uruchamiajgce przedmiotowe klucze.

Na rysunku fig. 3 przedstawiono z kolei uklad
umozliwiajgcy wilaczenie szeregowe do obwodu
o stalej czasu RC jednego z 10 rezystoréw Ry,
Ry, R;.....R,y przy czym to wlaczenie wywoluje
okre§lona kombinacja zero-jedynkowa, podana na
wejscia A, B, C, D dekodera.

Wreszcie fig. 4 uwidacznia wlgczenia do multi-
wibratora monostabilnego grupy rownolegle polg-
czonych rezystoréw, ktérych rezystancja wypad-
kowa jest proporcjonalna do liczby dwéjkowej po-
danej na wejécia A, B, C, D, E inwerter6w. Klucze
moga byé podlgczone bezposrednio z inwerterami
z otwartymi obwodami kolektoréw, przy czym bit
najmniej znaczgcy A steruje kluczem T; wlacza-
jacym rezystor R, bit nastepny steruje kluczem T,
wlaczajagcym rezystor R/2, a nastepne bity — po-
zostale klucze T, T, i T; wlaczajace odpowiednio
rezystory R/4, R/8 : R/16.

W rezultacie czas trwania impulsu wyraza naste-
pujaca zaleznosé
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t= R Cenl?
T 1A12B44C+8Df16R =~ O

gdzie A, B, C, D, E przyjmujg wartoé¢ 0 lub 1 w
zapisie dwojkowym stowgy wejsciowego.

Zastrzezenia patentowe

1. Cyfrowy uklad sterowania czasem trwania im-
pulsu z multiwibratora monostabilnego wyposazo-
nego w obwdd zewnetrzny o stalej czasu RC. zna-
mienny tym, ze do kondensatora (C) przylaczany
jest jeden z rezystorow (R,), (R;), (Rg)....... (Rn)
lub dowolna kombinacja réwnolegla tych rezysto-
réw, tak aby we wspomnianym obwodzie o stalej
RC mozna bylo uzyskaé zgdang wartosé rezystan-
cji, z tym ze poszczegéblne rezystory (R,), (Ry), (Rg)
........ (Rn) polagczone sg poprzez tranzystorowe
klucze (Ty), (Ty), (T3)....... (Ty) ze zrédiem napie-
cia (+Uc) w ten sposéb, ze emitery tranzystoréow
pnp dolgczone sg do zZrédla napiecia (+Uc), kolek-
tory tych tranzystoréw do rezystorow (R;), (Ry),
[0 179 RN (Rn) okres$lajacych rezystancje w sta-
lej czasu RC multiwibratora, natomiast bazy -— do
ukladow sterujgcych powyzsze klucze.

2. Uklad wedlug zastrz. 1 znamienny tym, ze
bazy tranzystoréw, spelniajacych funkcje elektro-
nicznych Kkluczy (T,), (Ty), (Tg)........ (Tyn), sa po-
lgczone poprzez oporowe dzielniki (R, R,”), Ry
R;”), Ry R3y) Ry Ry”) odpowiednio wejSciami
dekodera z otwartymi obwodami kolektoréw, kté-
rego wejscia (A), (B), (C), i (D) sg z kolei polgczo-
ne z ukladem informacji o zapisie binarnym, dzie-
ki czemu umozliwione jest generowanie jednego ze
stanéw na wyjsciach tego dekodera, wskutek czego
dokonywane jest wlgczenie odpowiedniego rezysto-
ra (Ry), (R), Ryg)........ (R,) do obwodu multiwi-
bratora o stalej czasu RC.

3. Uklad wedlug =zastrz. 1, znamienny tym, ze
elektroniczne klucze (Ty), (Ty), (Tg)...... (T5) polg-
czone sg poprzez rezystorowe dzielniki (R; Ry) z
wyjsciami inwertero6w z otwartymi obwodami ko-
lektoréw, przy czym wejscia (A), (B), (C), (D), i (E)
tych inwertoréw polgczone sg w ten sposob ze
znanym cyfrowym ukladem sterujgcym, ze na wej-
Scie pierwszego inwertora (A) doprowadzany jest
bit najmniej znaczgcy, sterujgcy tranzystorowym
kluczem (T wilaczajacym do okwodu multiwibra-
tora rezystora o rezystancji R, na wejsScie drugiego
inwertera — bit nastepny sterujgcy drugim klu-
czem (T,), powodujgcym wlgczenie do obwodu mul-
tiwibratora o rezystancji R/2, oraz na wej$cia na-
stepnych inwerterow bity kolejne wlaczajgce do
multiwibratora poprzez odpowiednie Kklucze (Ty),
(Ty) i (T5) odpowiednio rezystory i rezystancji R/4,
R/8 oraz R/16, w rezultacie czego czas trwania im-
pulsu z multiwibratora okreslony jest zaleznoscig
:t=R/(A + 2B + 4C + 8D =- 16R) - Cln2, gdzie A,
B, C, D, E przyjmujag wartosci 0 lub 1 w zapisie
dwojkowym slowa wejsciowego.
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ERRATA

W lamie 4, w wierszﬁ 58159 jest:
w rezultacie czego czas trwania impulsu z multiwibratora
okreslony jest zalezno$cig: E=R/(A+2B+4C+8D-16R)-Cln2,

powinno by¢:

w rezultacie czego czas trwania impulsu z multiwibratora
okreslony jest zalezno$cig: E=R/(A+2B+4C+8D-+16R)-Cln2,

WDZL. Zam. 3358. 120 egz.

Cena 10 zi



	PL88376B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


