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DISPOSITIF POLYVALENT MOBILE, A DOUBLES ELEMENTS ARTICULES, PERMETTANT AVEC DIVERS
ACCESSOIRES INTERCHANGEABLES D’AMEUBLIR LE SOL, D’EN EXTRAIRE DES PLANTES ET DE

TRANSPORTER DES OBJETS.

@ Dispositif polyvalent mobile, & doubles éléments arti-
culés, permettant avec divers accessoires interchangeables
d'ameublir le sol, d’en extraire des plantes et de transporter
des objets.

L'invention concerne un dispositif constitué de deux le-
viers (1-2), articulé sur un pivot (6). Les différents accessoi-
res (17) sont maintenus dans leur emplacement par des
épingles (20). Un support (8) avec une roue (9), deux poi-
gnées (3), une butée (27) et un tampon (28) limitant la fer-
meture des leviers (1-2), une goupille (21) assure
Fassemblage des leviers (1-2).

Pour le travail du sol, le dispositif fonctionne par mouve-
ments horizontaux d’ouverture et fermeture des leviers (1-
2). Le transport d’objet s’effectue aprés saisie de la charge
en appuyant sur les poignées (3). Ces opérations s’effec-
tuent sans se courber et sans efforts dorsaux.

Le dispositif selon l'invention est particuliérement desti-
gé gu travail du sol, a 'extraction de plantes et au transport

"objet.
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La présente invention concerne un dispositif polyvalent a roues
centrales, constitué de deux éléments articulés, assemblés
croisés sur un pivot, fonctionnant par mouvements horizontaux
d’ouverture et fermeture des bras de l'intervenant. Le dispositif
peut recevoir différents accessoires interchangeables, pour le
travail du sol, l'extraction de plantes, le transport d’objets. Ces
opérations sont effectuées traditionnellement avec des outils a
manche unique pour le travail du sol ou a main nue pour
déplacer des charges, demandant des efforts dorsaux
importants. Le dispositif selon I'invention remédie & cet
inconvénient en ce qu’il permet a l'utilisateur une position du
corps parfaitement droite, et par la démultiplication de I'effort
nécessaire au fonctionnement du dispositif, obtenu par la
position de l'articulation par rapport a la longueur des leviers et
des accessoires. Ce systéme facilite tous les travaux pénibles de
jardinage et d’entretien du sol en toutes cultures et le
déplacement de charges de toutes sortes, du pot de fleurs au sac
de terreau, par la simple force des bras de l'utilisateur sans
avoir a se courber et sans efforts dorsaux.

Cet instrument a plusieurs caractéristiques : il est démontable
donc facile a transporter. Il peut s’orienter et se positionner avec
précision dans le moindre espace, ne demande pas d’entretien
particulier, le changement instantané d’accessoires permet
d’effectuer différents travaux dans un faible rayon. Les piéces
composant ce porte outils peuvent étre en tubes métalliques
ronds, assemblés par soudures. Les accessoires peuvent étre en
tiges d’acier cylindriques cintrées a froid, de forme, longueur et
dispositif de fixation variables selon le mode de réalisation des
porte-outils ou le travail du sol a effectuer. Une conception

particuliére d’accessoires permet I'extraction de plantes par
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pincement. Pour le transport d’objets les accessoires seront
réalisés selon la forme de la masse a déplacer ou le mode de
chargement, par pincement latéral ou glissement des accessoires
sous la charge a transporter. Les opérations pour la fabrication
des différents ensembles se limitant au trongonnage, cintrage,
percage, soudures, facilitent une fabrication en séries.

Les dessins annexés illustrent linvention. Les figures de 1 a 5
représentent le dispositif de I'invention, les figures de 6 a 11
représentent des variantes de ce dispositif. En référence a ces
dessins selon les figures de 1 a 5, 'appareil comporte deux
platines (plaques rectangulaires, 4-5) superposees, assemblées
croisées sur un pivot (6), fixé sur la platine (4) et une bague (7)
fixée sur la platine (5) formant larticulation. Sur les plaques
rectangulaires (4-5) sont fixées les différentes pieces composant
le systéme : deux plaques (11) perforées de trous « oblongs »,
deux entretoises (12), deux plaques arriéres (13) percées au
diamétre des tiges des accessoires (17), deux loquets (14) en
forme de disques montés désaxés sur les boulons (15) fixant par
basculement les accessoires (17) dans leur emplacement, des
rondelles anti-friction (16) freinant la rotation des loquets (14),
deux leviers (1-2)soudés a 'avant de l'articulation contre les
plaques (13), un support de roue (8) soudé incliné sur la platine
(5), une roue (9) positionnée a l'arriére des accessoires (17), une
goupille d’assemblage (21), deux accessoires (17), une butée (27)
soudée sur le levier (2) venant en contact avec un tampon (28)
placé sur le levier (1) limitant la fermeture des leviers (1-2), deux
poignées (3) soudées perpendiculairement au levier (1-2). Selon
les figures 1 a 5 les leviers (1-2) soudés & I'avant de l'articulation
(6-7) contre les plaques (13}, donnent a l’ensemble une grande

résistance en limitant leffet de torsion. Selon les figures 1 a 5 les
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accessoires (17) avec le systéme de fixation par basculement des
loquets (14) sont munis a leurs extrémités du co6té de la fixation,
de segments (18) soudés superposés, devant lesquels se
positionnent par basculement les loquets (14) pour les maintenir
dans leur emplacement. Selon un autre mode de réalisation de
I"invention, le dispositif selon les figures (6-7) est constitué de
deux leviers (1-2) cintrés aux extrémités formant les poignées (3)
et 'emplacement des différentes piéces. Les leviers (1-2) sont
superposés assemblés croisés sur un pivot (6) solidaire du levier
(2) et une bague (7) soudée sur le levier (1) formant l'articulation.
Un support de roue (8) est soudé incliné a l'avant du levier (2),
une roue (9) positionnée a l'arriére des accessoires (17), deux
accessoires (17) se fixant a l'intérieur des leviers (1-2) maintenus
par les plaques (11) et les pattes d’accouplement (19) soudees
sur les tiges des accessoires (17), les disques (13) soudés a
intérieur des leviers (1-2), et les épingles (20). Une butée (27)
figure (7) fixée sur le levier (2) venant en contact avec un tampon
souple (28) placé sur le levier (1) limitant la fermeture des leviers
(1-2), une goupille (21) assure 'assemblage des éléments.

Selon les figures 6 et 7 le support de roue (8) soudé a 'avant du
levier (2) ou a l'avant des platines (5) selon les figures 1 a 5,
déporte la roue (9) & l'arriére des accessoires (17). Le support par
son inclinaison permet le rapprochement des accessoires vers le
sol, ou le dégagement d’une charge vers le haut avec peu de
basculement de ’ensemble.

Selon la figure 4 la roue (9) est orientée d’un coté lorsque les
leviers (1-2) sont fermés et orientés a 'opposé selon la figure 2
lorsque les leviers sont ouverts. Ces positions donnent une
grande maniabilité au dispositif. La marche en ligne droite du

porte-outil est obtenue par 'ouverture moyenne des leviers.
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Selon un autre mode de réalisation de l'invention le dispositif
selon les figures 8 et 9 est différent des figures 6 et 7, en ce qu’il
est équipé d’'une bague (23), figure 8, soudée sur le levier (2)
dans laquelle pivote un support (8) en forme de portique avec
deux roues (9-10). Ce portique est articulé par une biellette (25)
soudée sur la bague (7) solidaire du levier (1), d'une biellette (24)
soudée sur le support (8), et une tige d’accouplement (26). Dans
cette configuration le porte-outil se déplace en ligne droite dans
toutes les positions d’ouverture et fermeture des leviers (1-2)
permettant le travail du sol en chevauchant les plantes.

Selon l'invention les porte-outils munis de roue(s) sont
particuliérement destinés au travail du sol, a l'extraction de
plantes et au transport d’objets. Selon des variantes non
illustrées, il est envisageable de réaliser les appareils avec une
ou deux roues sur des supports simples ou en forme de
portiques droits ou inclinés, fixes ou articulés.

Pour utiliser les porte-outils selon les figures de 2 & 11, prendre
les poignées (3) et effectuer des mouvements horizontaux
d’ouverture et fermeture des leviers (1-2). En premier temps
selon la figure 2, ouverture des leviers (1-2) en maintenant les
accessoires a la surface du sol. Deuxiéme temps selon la figure
3, basculement de 'ensemble vers ’'avant et pénétration des
accessoires dans le sol. Troisiéme temps selon la figure 4,
fermeture des leviers (1-2). Il est possible de poser un pied sur la
ou une roue pour stabiliser le dispositif ou le positionner avec
précision. La figure 2 représente le porte-outil les leviers ouverts,
la figure 3 les accessoires dans le sol, la figure 4 position de
fermeture, la figure 5 les accessoires a la surface du sol. Pour le
transport d’objets la charge sera saisie avec les accessoires

adéquats et soulevée en appuyant sur les poignées pour faire
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pivoter I'ensemble sur I'axe de la ou des roues permettant de
déplacer la charge.

selon un autre mode de réalisation de invention, le dispositif
selon les figures 10 et 11 est composé de deux leviers (1-2),
articulés, assemblés croisés sur un pivot (6) solidaire du levier
(2) et une bague (7) soudée sur le levier (1) composant
l’articulation. A une extrémité sont soudées deux poignées (3)
perpendiculaires aux leviers (1-2). A Popposé deux lames (29)
sont soudées en bout des leviers (1-2) pour le décompactage du
sol. Chaque lame est munie d'un axe transversal (30) disposé de
telle facon qu’a la fermeture compléte des leviers (1-2) ces axes
se superposent permettant l’extraction de plantes par pincement
en soulevant l'outil selon la figure 11. Un point d’appui (31)
disposé au niveau de l'articulation (6-7), soudé sur le levier (2),
facilite en appuyant d’un pied l'enfoncement des lames dans le
sol. Une butée (27) soudée sur le levier (1), venant en contact
avec un tampon souple (28) placé sur le levier (2), limite la
fermeture des leviers (1-2). Une goupille (21) assure I'assemblage
des éléments. Ce dispositif sans roue selon l'invention est
particulierement destiné aux travaux du sol et a l'extraction de
plantes et fonctionne par mouvements horizontaux d’ouverture
et fermeture des leviers (1-2), en position verticale.

Selon les figures 1 a 11, la longueur des leviers (1-2), la position
des accessoires (17) ou des lames (19) par rapport aux
articulations (6-7) sont telles qu'une faible pression exercées sur
les poignées (3) par l'utilisateur démultiplie 'effort nécessaire au

fonctionnement des dispositifs.
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REVENDICATIONS

1) Dispositif pour ameublir le sol, en extraire des plantes et
transporter des objets, caractérisé en ce qu’il comporte deux
leviers (1-2) articulés sur un pivot (6). Les différents accessoires
(17) sont fixés dans leur emplacement par des loquets (14) ou
des épingles (20}. Un support (8) avec une ou deux roues (9-10),
deux poignées (3), une butée (27) et un tampon (28} limitant la
fermeture des leviers (1-2), une goupille (21} assure
I’'assemblage.

2 ) Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'’il
fonctionne par mouvements horizontaux d’ouverture des leviers
(1-2) lors de la pénétration des accessoires dans le sol ou la
saisie d’objet, et de fermeture des leviers (1-2) pour le
décompactage du sol, le déplacement de charges ou l'extraction
de plantes par pincement en fin de fermeture des leviers.

3 ) Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en que
'inclinaison du support de roue (8) vers I'arriére du dispositif
permet le rapprochement ou I'éloignement des accessoires (17)
du sol avec peu de basculement de 'ensemble.

4 ) Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que
la fixation des leviers (1-2) a ’'avant le I’articulation (6-7) élimine
l’effet de torsion des platines (4-5) lors de la fermeture des
leviers. Ce dernier mouvement demande tout l'effort nécessaire
au fonctionnement du dispositif.

5) Dispositif selon une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’il peut €tre congu avec une ou
deux roues sur un support simple ou en forme de portique,

vertical ou incliné, fixe ou articulé.
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6 ) Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en que le
percage excentré des loquets (14) permet le maintien des
accessoires dans leur emplacement par rotation freinée de ce
dernier sur le boulon (15).

7 ) Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que
les pattes d’accouplement (19) recevant les épingles (20), sont
solidaires des tiges des accessoires (17), formant avec les
disques (13) soudés a l'intérieur des leviers (1-2), I'emplacement
des accessoires.

8 ) Dispositif concu pour ameublir le sol et en extraire des
plantes, caractérisé en ce qu'’il comporte deux leviers (1-2)
articulés sur un pivot (6), deux lames (29), deux axes (30}, un
point d’appui (31), une butée (27) et un tampon (28) limitant la
fermeture des leviers (1-2).

9) Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en ce qu'’il
fonctionne en position verticale par mouvements horizontaux
d’ouverture des leviers (1-2) lors de la pénétration des lames (29)
dans le sol, et fermeture des leviers pour le décompactage du sol
et 'extraction de plantes, par pincement due a la superposition
des axes (30) lors de la fermeture complete des leviers (1-2).

10 ) Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en ce que
les axes (30) sont perpendiculaires et solidaires des lames (29) et
se superposent lors de la fermeture compléte des leviers (1-2), en
formant une pince pour lextraction des plantes en soulevant

Poutil.
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