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(57)摘要

本申请涉及混凝土废料技术领域，且公开了

一种混凝土废料破碎与筛分装置，包括箱体、固

定连通于箱体顶部的进料斗、固定安装于箱体正

面的控制器、活动连接于箱体内部的筛网和设置

于箱体内部的粉碎机构，所述进料斗的外部设置

有延伸至其内部的破碎机构，所述箱体的外部设

置有延伸至其内部的分级收集机构，所述破碎机

构包括固定安装于进料斗外部的伺服电和固定

连接于伺服电机输出轴上的转动轴。该混凝土废

料破碎与筛分装置，通过控制器启动伺服电机工

作，转动轴旋转带动破碎刀旋转，便于对进入到

进料斗内部的混凝土废料本体进行初步粉碎，提

高了混凝土废料本体的破碎效果，通过破碎机构

和粉碎机构的搭配使用，达到了破碎筛分效果好

的优点。
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1.一种混凝土废料破碎与筛分装置，其特征在于：包括箱体（1）、固定连通于箱体（1）顶

部的进料斗（2）、固定安装于箱体（1）正面的控制器（3）、活动连接于箱体（1）内部的筛网（4）

和设置于箱体（1）内部的粉碎机构（8），所述进料斗（2）的外部设置有延伸至其内部的破碎

机构（5），所述箱体（1）的外部设置有延伸至其内部的分级收集机构（6）；

所述破碎机构（5）包括固定安装于进料斗（2）外部的伺服电机（51）、固定连接于伺服电

机（51）输出轴上的转动轴（52）和固定连接于转动轴（52）外部的数量为若干个的破碎刀

（53）；

所述分级收集机构（6）包括固定安装于箱体（1）外部的收集箱（61）、固定安装于收集箱

（61）内壁上的电动推杆（62）、固定连接于电动推杆（62）输出端上的连接块（63）和固定连接

于连接块（63）靠近箱体（1）一侧的封堵块（64）。

2.根据权利要求1所述的一种混凝土废料破碎与筛分装置，其特征在于：所述伺服电机

（51）的外部固定连接有与进料斗（2）的外部固定连接的安装架，所述伺服电机（51）与控制

器（3）为电性连接。

3.根据权利要求1所述的一种混凝土废料破碎与筛分装置，其特征在于：所述转动轴

（52）转动连接于进料斗（2）的内部，若干个所述破碎刀（53）呈等间距分布于转动轴（52）的

外部。

4.根据权利要求1所述的一种混凝土废料破碎与筛分装置，其特征在于：所述收集箱

（61）为空心的长方体，所述电动推杆（62）与控制器（3）为电性连接。

5.根据权利要求1所述的一种混凝土废料破碎与筛分装置，其特征在于：所述箱体（1）

的内部开设有与封堵块（64）相适配的下料口，所述封堵块（64）的外径与下料口的内径相适

配。

6.根据权利要求1所述的一种混凝土废料破碎与筛分装置，其特征在于：所述筛网（4）

的数量为两个，两个所述筛网（4）呈左右倾斜分布于箱体（1）的内部。

7.根据权利要求1所述的一种混凝土废料破碎与筛分装置，其特征在于：所述箱体（1）

的内部设置有振动机构（7），所述振动机构（7）包括固定连接于箱体（1）内壁上的安装块

（71）、固定连接于安装块（71）顶部的弹簧（72）和固定安装于筛网（4）底部的振动电机（73），

所述筛网（4）固定连接于弹簧（72）的顶部。

8.根据权利要求1所述的一种混凝土废料破碎与筛分装置，其特征在于：所述箱体（1）

的内部固定安装有数量为两个的导流板（9），两个所述导流板（9）呈左右对称分布于箱体

（1）的内部。
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一种混凝土废料破碎与筛分装置

技术领域

[0001] 本申请涉及混凝土废料技术领域，尤其是涉及一种混凝土废料破碎与筛分装置。

背景技术

[0002] 随着城市建设的不断推进，混凝土废料产生量日益增加。目前，混凝土废料的处理

方式主要包括填埋和再利用。然而，填埋会占用大量土地资源，且可能对环境造成污染；再

利用则需要对混凝土废料进行破碎、筛分等处理，以便将其应用于新的建筑项目中。因此，

混凝土废料破碎与筛分装置在混凝土废料处理领域中具有重要地位。传统的混凝土废料破

碎与筛分装置通常采用单一的破碎机构和筛分机构，对混凝土废料进行破碎和筛分。

[0003] 而混凝土废料的破碎加工过程中需要用到混凝土废料破碎与筛分装置，公告号为

CN207756250U的中国实用新型专利公开了一种废弃混凝土块碎石化与筛分装置，包括第一

箱体，所述第一箱体内腔的顶部连通有加料斗，所述第一箱体的右侧固定连接有固定箱，所

述固定箱右侧的底部固定连接有支撑板，支撑板的顶部固定连接有电机，所述电机输出轴

的左侧固定连接有第一搅拌轴。该实用新型利用电机第一搅拌轴,搅拌叶 ,主动齿轮 ,从动

齿轮 ,第二搅拌轴,锯齿片轴承座,第一出料斗,第二箱体 ,固定架 ,正反转电机,旋转轴,转

轴,转盘，连接杆,活动杆,固定块,筛网的配合，对混凝土碎化和筛分使用效果好。

[0004] 在实现本申请过程中，该技术中至少存在如下问题，该废弃混凝土块碎石化与筛

分装置存在破碎不彻底、筛分效率低等问题，难以满足大规模混凝土废料处理的需求，以及

不能有效的实现多级筛分，同时在下料过程中还可能会导致堵塞现象，不能满足使用需求，

故而提出一种混凝土废料破碎与筛分装置来解决上述中所提出的问题。

实用新型内容

[0005] 针对现有技术的不足，本申请提供了一种混凝土废料破碎与筛分装置，具备破碎

筛分效果好等优点，解决了现有的废弃混凝土块碎石化与筛分装置存在破碎不彻底、筛分

效率低等问题，难以满足大规模混凝土废料处理的需求，以及不能有效的实现多级筛分，同

时在下料过程中还可能会导致堵塞现象，不能满足使用需求的问题。

[0006] 综上所述，本申请提供如下技术方案：一种混凝土废料破碎与筛分装置，包括箱

体、固定连通于箱体顶部的进料斗、固定安装于箱体正面的控制器、活动连接于箱体内部的

筛网和设置于箱体内部的粉碎机构，所述进料斗的外部设置有延伸至其内部的破碎机构，

所述箱体的外部设置有延伸至其内部的分级收集机构；

[0007] 所述破碎机构包括固定安装于进料斗外部的伺服电机、固定连接于伺服电机输出

轴上的转动轴和固定连接于转动轴外部的数量为若干个的破碎刀；

[0008] 所述分级收集机构包括固定安装于箱体外部的收集箱、固定安装于收集箱内壁上

的电动推杆、固定连接于电动推杆输出端上的连接块和固定连接于连接块靠近箱体一侧的

封堵块。

[0009] 本申请通过采用上述技术方案，通过控制器启动伺服电机工作，伺服电机工作带
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动转动轴旋转，转动轴旋转带动破碎刀旋转，便于对进入到进料斗内部的混凝土废料本体

进行初步粉碎，提高了混凝土废料本体的破碎效果，通过破碎机构和粉碎机构的搭配使用，

达到了破碎筛分效果好的优点；通过控制器启动电动推杆伸缩，电动推杆伸缩带动封堵块

位移，由于筛网呈倾斜状分布，再配合振动电机工作将残留在筛网上的废料输送至收集箱

的内部储存，便于后期集中处理，通过设置安装块、弹簧与振动电机，便于对两个筛网上表

面的废料进行分级筛分，以提高筛分效率，达到了破碎筛分效果好和实用性强的优点。

[0010] 进一步，所述伺服电机的外部固定连接有与进料斗的外部固定连接的安装架，所

述伺服电机与控制器为电性连接。

[0011] 采用上述进一步方案的有益效果是：通过设置安装架，便于对伺服电机进行安装。

[0012] 进一步，所述转动轴转动连接于进料斗的内部，若干个所述破碎刀呈等间距分布

于转动轴的外部。

[0013] 采用上述进一步方案的有益效果是：通过控制器启动伺服电机工作，伺服电机工

作带动转动轴旋转，转动轴旋转带动破碎刀旋转，便于对进入到进料斗内部的混凝土废料

本体进行初步粉碎。

[0014] 进一步，所述收集箱为空心的长方体，所述电动推杆与控制器为电性连接。

[0015] 采用上述进一步方案的有益效果是：通过设置收集箱，便于对废料进行收集。

[0016] 进一步，所述箱体的内部开设有与封堵块相适配的下料口，所述封堵块的外径与

下料口的内径相适配。

[0017] 采用上述进一步方案的有益效果是：通过控制器启动电动推杆伸缩，电动推杆伸

缩带动封堵块位移，由于筛网呈倾斜状分布，再配合振动电机工作将残留在筛网上的废料

输送至收集箱的内部储存。

[0018] 进一步，所述筛网的数量为两个，两个所述筛网呈左右倾斜分布于箱体的内部。

[0019] 采用上述进一步方案的有益效果是：通过设置数量为两个的筛网，便于进行分级

筛分。

[0020] 进一步，所述箱体的内部设置有振动机构，所述振动机构包括固定连接于箱体内

壁上的安装块、固定连接于安装块顶部的弹簧和固定安装于筛网底部的振动电机，所述筛

网固定连接于弹簧的顶部。

[0021] 采用上述进一步方案的有益效果是：通过设置安装块、弹簧与振动电机，便于对两

个筛网上表面的废料进行分级筛分，以提高筛分效率。

[0022] 进一步，所述箱体的内部固定安装有数量为两个的导流板，两个所述导流板呈左

右对称分布于箱体的内部。

[0023] 采用上述进一步方案的有益效果是：通过设置两个导流板，便于对废料本体进行

导流粉碎。

[0024] 与现有技术相比，本申请提供了一种混凝土废料破碎与筛分装置，具备以下有益

效果：

[0025] 1、该混凝土废料破碎与筛分装置，通过控制器启动伺服电机工作，伺服电机工作

带动转动轴旋转，转动轴旋转带动破碎刀旋转，便于对进入到进料斗内部的混凝土废料本

体进行初步粉碎，提高了混凝土废料本体的破碎效果，通过破碎机构和粉碎机构的搭配使

用，达到了破碎筛分效果好的优点。
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[0026] 2、该混凝土废料破碎与筛分装置，通过控制器启动电动推杆伸缩，电动推杆伸缩

带动封堵块位移，由于筛网呈倾斜状分布，再配合振动电机工作将残留在筛网上的废料输

送至收集箱的内部储存，便于后期集中处理，通过设置安装块、弹簧与振动电机，便于对两

个筛网上表面的废料进行分级筛分，以提高筛分效率，达到了破碎筛分效果好和实用性强

的优点。

附图说明

[0027] 图1是本申请结构剖视图；

[0028] 图2是本申请图1所示A的放大结构示意图

[0029] 图3是本申请结构立体图。

[0030] 附图标记说明：

[0031] 1、箱体；2、进料斗；3、控制器；4、筛网；5、破碎机构；51、伺服电机；52、转动轴；53、

破碎刀；6、分级收集机构；61、收集箱；62、电动推杆；63、连接块；64、封堵块；7、振动机构；

71、安装块；72、弹簧；73、振动电机；8、粉碎机构；9、导流板。

具体实施方式

[0032] 请参阅图1‑3，本实施例中的一种混凝土废料破碎与筛分装置，包括箱体1、固定连

通于箱体1顶部的进料斗2、固定安装于箱体1正面的控制器3、活动连接于箱体1内部的筛网

4和设置于箱体1内部的粉碎机构8，进料斗2的外部设置有延伸至其内部的破碎机构5，箱体

1的外部设置有延伸至其内部的分级收集机构6，破碎机构5包括固定安装于进料斗2外部的

伺服电机51、固定连接于伺服电机51输出轴上的转动轴52和固定连接于转动轴52外部的数

量为若干个的破碎刀53。

[0033] 通过控制器3启动伺服电机51工作，伺服电机51工作带动转动轴52旋转，转动轴52

旋转带动破碎刀53旋转，便于对进入到进料斗2内部的混凝土废料本体进行初步粉碎，提高

了混凝土废料本体的破碎效果，通过破碎机构5和粉碎机构8的搭配使用，达到了破碎筛分

效果好的优点。

[0034] 其中，伺服电机51的外部固定连接有与进料斗2的外部固定连接的安装架，伺服电

机51与控制器3为电性连接。通过设置安装架，便于对伺服电机51进行安装。

[0035] 具体的是，转动轴52转动连接于进料斗2的内部，若干个破碎刀53呈等间距分布于

转动轴52的外部。进料斗2的内部固定安装有与转动轴52相适配的轴承。

[0036] 需要说明的是，筛网4的数量为两个，两个筛网4呈左右倾斜分布于箱体1的内部。

通过设置数量为两个的筛网4，便于进行分级筛分。

[0037] 此外，粉碎机构8由驱动电机和粉碎轮组成，粉碎轮固定安装于驱动电机的输出轴

上，粉碎机构8的数量为两个，且两个粉碎轮的大小与进料斗2的内径相适配。驱动电机与控

制器3为电性连接。通过控制器3启动驱动电机工作，驱动电机通过输出轴带动粉碎轮旋转，

从而对废料本体进行粉碎处理。

[0038] 请参阅图1和图2，本实施例中，分级收集机构6包括固定安装于箱体1外部的收集

箱61、固定安装于收集箱61内壁上的电动推杆62、固定连接于电动推杆62输出端上的连接

块63和固定连接于连接块63靠近箱体1一侧的封堵块64。通过控制器3启动电动推杆62伸
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缩，电动推杆62伸缩带动封堵块64位移，由于筛网4呈倾斜状分布，再配合振动电机73工作

将残留在筛网4上的废料输送至收集箱61的内部储存，便于后期集中处理。

[0039] 其中，收集箱61为空心的长方体，电动推杆62与控制器3为电性连接。通过设置收

集箱61，便于对废料进行收集。

[0040] 需要说明的是，箱体1的内部开设有与封堵块64相适配的下料口，封堵块64的外径

与下料口的内径相适配。

[0041] 请参阅图1，本实施例中，箱体1的内部设置有振动机构7，振动机构7包括固定连接

于箱体1内壁上的安装块71、固定连接于安装块71顶部的弹簧72和固定安装于筛网4底部的

振动电机73，筛网4固定连接于弹簧72的顶部。通过设置安装块71、弹簧72与振动电机73，便

于对两个筛网4上表面的废料进行分级筛分，以提高筛分效率，达到了破碎筛分效果好和实

用性强的优点。

[0042] 请参阅图1，本实施例中，箱体1的内部固定安装有数量为两个的导流板9，两个导

流板9呈左右对称分布于箱体1的内部。过设置两个导流板9，便于对废料本体进行导流粉

碎。

[0043] 上述实施例的工作原理为：

[0044] 在使用时，将废料本体倒入进料斗2的内部，通过控制器3启动伺服电机51工作，伺

服电机51工作带动转动轴52旋转，转动轴52旋转带动破碎刀53旋转，对进入到进料斗2内部

的混凝土废料本体进行初步粉碎，然后通过控制器3启动驱动电机工作，驱动电机通过输出

轴带动粉碎轮旋转，从而对废料本体进行粉碎处理；对废料本体进行多级筛分时，通过控制

器3启动振动电机73工作，对两个筛网4上表面的废料本体进行分级筛分；对废料本体进行

分类收集时，通过控制器3启动电动推杆62伸缩，电动推杆62伸缩带动封堵块64位移，由于

筛网4呈倾斜状分布，再配合振动电机73工作将残留在筛网4上的废料输送至收集箱61的内

部储存从而后期集中处理。
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