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(54) Zapojenie riadiacej jednotky automatickej predvolby zakladaia

1

RieSenie sa tyka zapojenia riadiacej jed-
notky automatickej predvolby zakladada.

PouZitim =zapojenia sa zjednodudi kon-
Strukcia zariadenia, zniZi sa poCet potreb-
nych sudiastok, ¢im sa zvySuje bezporucho-
vost zariadenia, ¢o je dosiahnuté tym, Ze
vykonné jednotky s jednotlivo spojené po-
Ziadavkovym vedenim, vedenim stavovych
signédlov, stavovym vedenim, zbernicou vy-
konnych signdlov, synchroniza&nym vede-
nim a dal3imi funk&énymi vedeniami podla
jednotlivych vykonnych, zdznamovych, zapi-
sovacich, pamétovych, riadiacich a dalSich
funkénych jednotiek.

PouZitie je moZné automatickych riadia-
cich centrach technologickych pracovisk.
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Vyndlez sa tyka zapojenia riadiacej jed-
notky automatickej predvolby zakladala,
ktord riadi funkcie zosnimania adresy zo
vstupnej diernej pasky, zostavovanie a pre-
pinanie adries do vystupnych paméti, riade-
nie zéznamu vykonanych operacii na vy-
stupnd diernu pésku a zapisovacou jednot-
kou a v pripade chybnej volby poZiadavku
na presun paliet so zakladatom nastavenie
obvodov vybavovania Zladosti do pohotovost-
ného stavu, to znamend do stavu schopného
vybavovat dalSie Ziadosti z technologickych
pracovisk.

V doterajSom zapojeni automatickej pred-
volby zakladad&a, ¢asti riadiaceho bloku tvo-
ria samostatné celky, rozmiestnené priesto-
rovo v rdznych Castiach zariadenia. KaZda
vykonnd jednotka obsahuje posuvny registr,
¢o je nevyhodné z hladiska velkého poé&tu
pouZitych sufiastok a zloZitosti elektrické-
ho prepojenia tychto jednotiek.

Rastom podtu sudiastok sa zvySuje cena
a velkost zariadenia a Umerne sa zvid&Suje
pravdepodobnost vyskytu portch.

Tieto nevyhody zmieriiuje nové zapojenie
riadiacej jednotky automatickej predvolby
zakladada, ktorého podstatou je, Ze vykonné
jednotky jednotlivo spojené poZiadavkovym
vedenim s radi€om prepojenym stavovym
vedenim jednak s vykonnymi jednotkami a
jednak s hradlom spojenym so zdrojom syn-
chronizatnych impulzov vedenim synchroni-
zatnych impulzov, pri¢om hradlo je synchro-
nizaénym vedenim spojené s centrdlnym &i-
tafom prepojenym vedenim stavovych sig-
nalov s dekodérom spojenym zbernicou
vikonnych signdlov s vykonnymi jednotka-
mi, prifom vykonnd jednotka porovndvania
je jednak spojend povelovym vedenim so
vstupnym blokom, jednak je spojend vyhla-
ddvacim vedenim a spédtnym vedenim s de-
kodérom znakov vstupnej diernej  péasky
spojenym vedenim dekddovanych znakov s
paméfami zo snimanej adresy, jednak je spo-
jend spadtnym vedenim s vykonnou jednot-
kou chybnej volby a jednak spojend spédtnym
vedenim s paméitami vykonnych operdcii,
kde vykonnd jednotka zosnimania adresy zo
vstupnej diernej pdsky je spojend jednak
zdpisovym vedenim s pamé#ifami zosnimanej
adresy a jednak spétnym vedenim s vykon-
nou jednotkou chybnej volby, vykonné jed-
notka prepisu adresy je prepojenéd z4piso-
vym vedenim jednak s pamétami zosnimanej
adresy, jednak s pamitami obsluZnych bu-
niek a jednak s prevodnikom kédov, vykon-
né jednotka zdznamu vykonnych operacii je
spojend jednak riadiacim vedenim s blokom
zdznamovych zariadeni, jednak prepisova-
cfm vedenim s vystupnymi pamé&tami, jed-
nak riadiacim vedenim s pomocnymi obvod-
mi a jednak zdpisovym vedenim s pamétami
vykonnych operdcii, pritom pamdte zosni-
manej adresy st prepojené jednak prvym
prenosnym vedenim cez prevodnik kédov a
prepojovacie vedenie mé vystupné paméte a
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jednak druhym prenosnym vedenim s blo-
kom zaznamovych zariadeni, zatial o pamé-
te obsluZnych buniek sii spojené Stvrtym
prenosovym vedenim s blokom zdznamovych
zariadeni a tretim prenosovym vedenim s
vystupnymi pamétami, ktoré st prepojené
vystupnym vedenim so zakladadom a so sig-
nalizanou jednotkou.

Blokovd schéma zapojenia riadiacej jed-
notky automatickej predvolby zakladaca je
zndzornend na priloZenom vykrese.

Zapojenie riadiacej jednotky automatickej
predvolby zakladafa 10 pozostiva z vykon-
nych jednotiek 5, 6...9, poZiadavkovych
vedeni 51, 61...91, radifa 1, stavovych ve-
deni 15, 16...19, hriadel 4, vedeni synchro-
nizaénych impulzov 45, 46...49, synchroni-
zadného vedenia 40, centrdlneho ¢&itafa 2,
vedeni stavovych signédlov 2a, 2b, 2¢, 2d,
dekodéra 3, zbernice vykonnych signélov
3C, vyhladavacieho vedenia 52, zépisovych
vedeni 62, 72, riadiacich vedeni 82, 84, spét-
nych vedem 53 92, 93, prepO]ovameho ve-
denia 83 a zaplsoveho :vedema 83.

Pre dokonalejSie zndzornenie okruhu &in-
nosti riadiacej jednotky automatickej pred-
volby zaklada®a si znazornené na pripoje-
nom vykrese aj bloky 100, 110, . . . 190, kto-
ré si prepojené s riadiacou jednotkou, od-
kial je riadend ich ¢innost, a zdroj 200 syn-
chronizaénych impulzov, snima¢ 210 vstupu
diernej pasky a vstupny blok 220, odkial
prichddzaji informaécie.

V priebehu prevadzky automatickej pred-
volby zakladaca 10 poZiadavky jednotlivych
pracovisk na presun materidlu prichddzaja
zo vstupného bloku 228 povelovym vedenim
50 do vykonnej jednotky porovnédvania, pri-
¢om radi¢ 1 cyklicky vyhladdva poZiadavky
z vykonnych jednotiek 5, 6 . 9. Prvéa Zia-
dost zo vstupného bloku 220 cez povelové
vedenie 50 nastavi pamit vykonnej jednotky
5 porovndvania, poZiadavkové vedenie 51 sa
stane u¢innym. Blokuje sa vyhladédvanie po-
Ziadaviek radic¢om 1.

Uginnym sa stane jeho stavové vedenie 15,
ktoré povoluje ¢innost vykonnej jednotky 5
porovnavania a preptiSta vedenim 45 syn-
chronizatné impulzy cez hradlo 4 na syn-
chronizatné vedenie 40 na pohdaiianie cent-
rdlneho ¢itada 2. Jeho vystupy cez vedenie
2a, 2b, 2e¢, 2d stavovych signdlov sa zdeko-
duja dekodérom 3.

Vykonnd jednotka 5 porovnédvania porov-
nédva C&islo pracoviska, skupinu Ziadosti a
poctet vykonanych operécii, uloZenych v pa-
métiach vstupného bloku 220 s tdajmi zo-
snimanymi snimafom 210 vstupnej diernej
péasky cez prenosové vedenie 211 a zdekoé-
dované dekodérom 100 znakov vstupnej dier-
nej pésky.

Dosiahnutim koincidencie tychto tdajov
maZe sa pamét vykonnej jednotky 5 porov-
ndvania, tym poZiadavkové vedenie 51 sa
stane netfinnym. Nastavi sa pam#t vykon-
nej jednotky 6 zosnimania adresy z diernej
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pasky a uacinnym sa stane poZiadavkove
vedenie 61.

Vystupy radi¢a 1 sa prekiopia do nasledu-
juceho stavy, v ktorom je Gfian? stavové ve-
denie 16. V &imnosti je vykonnd jednotka 6
zosnimania adresy, ktord v rytme synchro-
nizaénych impulzov zo zdroja 280 zosnima
vyhladani adresu z diernej pdsky a cez zéa-
pisové vedenie 62 zapiSe do pamiti 118 zo-
snimanej adresy. ,

Skon€enim cyklu zosnimania adresy sa
maZe pamit vykonnej jednotky 6 zosnima-
nia, poZiadavkové vedenie 61 sa stane ne-
aéinnym. ZAroveil sa nastavi pamét vykon-
nej jednotky 7 prepisu adries, tym sa stane
uéinnym poZiadavkové vedenie 71. Stavové
vedenie 17 radiga 1 uréuje ¢innost vykonnej
jednotky 7 prepisu adries a prepudta sya-
chronizatné impulzy 50 Hz cez hradlad 4.

Funkcia centrdlneho itata 2 a dekodéra
3 je rovnakad pre kaZdd vykonni jednotku
5 6 ...9 Vykonnd jednotka 7 prepisu
adries prepisuje zosnimand adresu z pamaéti
110 zosnimanej adresy cez prevodnik kédov
150 do vystupnych paméti 168 a adresu ob-
sluZznej bunky z paméti 128 obsluZznych bu-
niek taktieZ do vystupnych paméti 1%0.

Po prepise adries maZe sa paméit vikonnej
jednotky 7 prepisu adries a nastavi sa vy-
konnd jednotka 8 z&znamu vykonanych o-
perdcii. UGinnym je poZiadavkové vedenie
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81. vykonnd jednotka 8 zdznamu operécii
riadi &innost zdznamovych zariadeni, a to
dierovaca diernej pdsky a zapisovacej jed-
notky, ktorymi sa zaznamendvaja vykonané
operdacie vo forme: ¢islo pracoviska, skupina
pokynov, adresa bunky regéla. Prepisovacim
vedenim 83 prepisujeme do vystupnej Casti
vystupnych paméti 160.

Dalej riadiacim vedenim 84 cez pomocné
obvody 170 riadi postupné prepojenie adries
z vystupnych paméti 160 na zaklada¢ 180 a
signalizani jednotku 198. Zapisovym vede-
nim 85 pri kaZdom zdzname vykonanych o-
perécii pri¢itava jednotku do paméti vyko-
nanych operéacii 140. Po skondeni cyklu zéa-
znamu sa modZe pamé! vykonnej jednotky
8 zdznamu, poZiadavkové vedenia 51, 61 ...
91 si nedéinné, radi¢ 1 opit cyklicky vyhla-
ddva Ziadosti z pracovisk, to znamend, Ze je
pripraveny vybavit dalsiu Ziadost.

V pripade chybnej volby, to je, po vyder-
pani po¢tu operdcii daného pracoviska v
danej skupine pokynov zo vstupnej diernej
pasky alebo ak dané pracovisko nemé Ziad-
ny program operdcii na vstupnej diernej
paske, nastavi sa pamét vykonnej jednotky
% chybnej volby. Tato maZe paméte vstup-
ného bloku 220 a nastavi obvody riadiacej
jednotky 10 do vychodzieho stavu, schopné-
ho vybavovat dalSie Ziadosti.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie riadiacej jednotky automatickej
predvolby zakladafa chbsahujice radit elek-
tricky spojeny ‘s centrdlnym c¢itatom, deko-
dérom, hradlami synchronizatnych impui-
zov a vykonnymi jednotkami porovndvania,
zosuimania adresy zo vstupnej diernej pés-
ky, prepisu adries do vystupnych, zdznamu
vykonnych operacii, chybnej volby, vyzna-
¢ujice sa tym, Ze vykonné jednotky (5, 6...
9) jednotlivo spojené poZiadavkovym vede-
mim (51, 61... 91) s radi¢om (1) prepoje-
nym stavovym vedenim (15, 16...19]) jed-
nak s vykonnymi jednotkami {5, 6...9) a
jednak s hradlom ({4) spojenym so zdrojom
(200) synchronizaénych impulzov vedenim
(45, 46...49) synchronizatnych impulzov,
priCom hradlo (4) je synchronizalnym ve-
denim (40) spojené s centrdlnym <&itafom
(2], prepojenym vedenim (2a, 2b, 2c, 2d}
stavovych signdlov s dekéderom (3) spoje-
nym zbernicou (30) vykonnych signilov s
vykonnymi jednotkami (5, 6...9), pricom
vykonnda jednotka (5) porovndvania je jed-
nak spojend povelovym vedenim (50) so
vstupnym blokom (220), jednak je spojend
vyhladdvacim vedenim (52) a spdtnym ve-
denim (53) s dekdéderom (100) znakov
vstupnej diernej pdsky spojenym vedenim
(101) dekddovanych znakov s pamédtami
(110} zosnimanej adresy, jednak je spojena

spdtnym vedenim (92) s vykonnou jednot-
kou (9) chybnej volby a jednak spojena
spitnym vedenim (141) s pamé&tami (140)
vykonnych operdcii, kde vykonnd jednot-
ka (6) zosnimania adresy zo vstupnej dier-
nej pasky je spojenéd jednak zdpisovym ve-
denim (62) s pamédtami (110) zosnimanej
adresy a jednak spdtnym vedenim (93] s
vykonnou jednotkou (9) chybnej volby, vy-
konnd jednotka (7) prepisu adresy je pre-
pojend zapisovym vedenim (72) jednak s
pamédtami (110) zosnimanej adresy, jednak
s pamétami (120) obsluZnych buniek a jed-
nak s prevodnikom kdédov (150), vykonné
jednotka (8) zaznamu vykonnych operacii
je spojend jednak riadiacim vedenim (82) s
blokom zdznamovych zariadeni (130), jed-
nak prepisovacim vedenim (83) s vystupny-
mi pamétami (160}, jednak riadiacim vede-
nim (84) s pomocnymi obvodmi (170} a jed-
nak zépisovym vedenim (85) s pamdédtami
(140) vykonnych operéacii, priom paméite
(110) zosnimanej adresy si prepojené jed-
nak prvym prenosnym vedenim (111) cez
prevodnik kédov (150) a prepojovacie ve-
denie (151) na vystupné paméte (160) a jed-
nak druhym prenosnym vedeuim (112) s
blokom z4znamov§ch zariadeni (130), zatial
o paméte (120) obsluZnych buniek si spo-
jené Stvrtym prenosovym vedenim (122) s




246404

7 8
‘blokom zdznamovych zariadeni (130) a tre- stupnym vedenim (161) so zakladatom
tim prenosovym vedenim (121) s vystupny- (180) a so signalizatnou jednotkou (190].

mi pamétami (160), ktoré st prepojené vy-

1 list v§kresov
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