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Wynalazek niniejszy dotyczy przetwa-
rzania ruchéw prostolinijnych ‘zwrotnych
w ruch ciagly obrotowy okoto osi réwno-
legtej do kierunku ruchéw tamtych i nada-
je si¢ szczegblnie do wielocylindrowych sil-
nik6w, pomp, sprezarek i innych maszyn,
zbudowanych w ten sposéb, ze moga byé to
nieruchome cylindry, rozmieszczone nacko-
to i rownolegle do obracajacego sie walu
silnika lub przeciwnie,

Stosownie do wynalazku, przetwarza-
nie ruchéw odbywa sie bez udzialu jakich-
- kolwiek drazkéw, korb lub watéw korbo-
wych, lecz wylacznie zapomoca tarczy lub
piericienia, ustawiomego skoénie do osi

obrotu, zaopatrzonego w czopy promienio-
we i sprzeZonego z 'pierscieniami oporowe-
mi, osadzonemi skiosnie na osi obrotu, wsku-
tek czego 0§ ich zatacza okolo wymienio-
nej osi obrotu maszyny stozek, przyczem
kazdy z ttokéw lub ich ttoczysk potaczony
jest bezposrednio z wlasciwym czopem tar-
czy zapomcca przegubu, umozliwiajacego
wszelkie ruchy czopa wzgledem tlokow.
Wynalazek wyréznia sie tem, ze tarcza
lub pierécieri pojedyriczy (bez wzgledu na
ilos¢ cylindrow) posiada na swym obwo-
dzie w odstepach katowych, odpowiadaja-
cych odstepom katowym miedzy cylindra-
mi, tyle czopéw promieniowych, ile mamy
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cylindréw, a kazdy czop (cprécz ewentual-
nie jednego lub jednej ich pary) potaczo-
ny“jest z;narzaflem o ruchu zwrotnym pro-
stolinijnym (ttokiem) zapomoca panwi, w
ktérej czop moze jednoczeénie obracaé sie
i prizesuwaé osiowo, a kitéra sama moze sig
obracaé¢ i przesuwaé osiowo (w kierunku
wogdle prostopadtym do osi czopa i osi
obrotu mechanizmu) w stosunku do narza-
du o ruchu zwrotnym,

Podobna, tarcze (lub pierscien) o czo-
pach rozmieszczonych w odstgpach jedna-
kowych, w postaci promieni gwiazdy, be-
dziemy mazywali pomiZzej , pilerscienien.
gwiazdowym"”, Narzad ten, stanowiacy ca-~
loé¢ o budowie prostej, mozna wykonaé
bardzo trwale, przyczem twiorzy on nader
prosty mechanizm 'do przetwarzania ru-
chéw, pomimo catej zlozomosci ruchow
czopa wzgledem tlokéw. Wreszcie ruchy
wzgledne sa tu niewielkie a wskutek ‘tego
i zuzycie bardzo nieznaczne.

Wynalazek dotyczy pomadtc srodkéw,
umozliwiajacych, nawet podczas biegu me-
chanizmu, dowolna zmiane kata zaostrze-
nia stozka, jaki zatacza o§ pierscienia
gwiazdowego okoto osi obrotu, to jest na-
chylenia plaszczyzny pierscienia gwiazdo-
wego wzgledem osi obrotu, w celu miarko-
wania skoku ‘cze$ci o ruchach prostolinij-
nych zwrotnych. W ten sposéb mozna zmie-
niaé¢ np, wydajnosé pompy, stopiefi rozpre-
zania w silniku i t, d. W pewnych wypad-
kach zmiane skoku mozna uczynié¢ samo-
czynna,

W szczeg6lnosci wynalazek dotyczy za-
stosowania mechanizmu w rodzaju pierscie-
nia gwiazdowego, o zmiennem nachyleniu,
jako mechanizmu do przeksztatcania ru-
chéw lub jako mechanizmu odbiorczego
hydraulicznego do zmiany szybkosci, Zmia-
ne szybkiosci mozna osiagnaé samoczynnie,
jezeli mechanizm uruchomiajacy piericier
gwiazdowy wprawia¢ w ruch tlokiem pod-
danym ci$nieniu okreslonemu.

Wreszcie wynalazek dotyczy pewnych

szczegolnych urzadzer, zwlaszcza mecha-
nizmu do zmiany nachylenia piercienia
gwiazdowego, a ‘réwniez marzadu |przeista-
wiajacego kierunek biegu na odwrotny, jak
to opiszemy poniZej.

Zataczony rysunek uwidocznia kilka
przyktadéw wykonania wynalazku. Fig. 1—
5 przedstawiaja zastosowanie mechanizmu
do silnika spalinowego, o cylindrach nieru-
chomych i obracajacym si¢ wale, fig. 1 u-
widocznia, przekréj podluzny silnika
wzdtuz jego osi i wzdluz osi dwéch par cy-
lindréw, umieszczonych naprzeciw siebie w
potozeniu $rednicowem, fig. 2 — przekréj
wedtug linji II—II na fig. 1, uwidoczniaja-
cy ustréj jednego z bokéw silnika wraz z je-
go odlanemi cylindrami, tig. 3 — przekréj
w skali wiekszej wzdluz osi czopa, w pla-
szczyznie odpowiadajacego mu tlcka, fig. 4

i 4-bis — przekroje poprzeczne wedlug li-

nji IV—IV na fig. 3, w dwu réznych poto-
zeniach czopéw, w celu wyjasnienia przesu-
wania panwi w jej tulei, fig. 5 i 5-bis —
widoki zgéry, czesciowo w przekroju ‘we-
dtug linji V—V na fig. 3 w dwéch wypad-
kach, mianowicie, gdy czop jest zaklinowa-
ny i panew nie posiada ruchu i gdy czop
jest ruchomy i posiada panew ruchoma,
Fig. 6 — 11 uwidoczniaja zastosowanie

wynalazku do zmiany szybkoSci sposcbem

hydraulicznym, gdzie mechanizm zmienia-
jacy ruchy jest wykonany w postaci pompy
o pierscieniu gwiazdowym z nachyleniem
zmliiennem, ttoczacej ciecz sprezona do sil-
nika wielocylindtowego i wprawiajacy w
ruch wal obrotowy zapomoca pierscienia
gwiazdowego o nachyleniu statem. Fig. 6
przedstawia mechanizm zmieniajgcy ruchy
(pednig) w przekroju podluznym, fig. 7 —
w przekroju poprzecznym, wedtug linji
II — II na fig. 6, fig. 8 — widok, w prze-
kroju osiowym mechanizmu odbiorczego,
fig. 9 — przekréj poprzeczny wedlug linji

IV—IV na fig. 8, fig. 10 i 11 — przekroje

cdpowiednilb wedlug linji V—V (fig. 6) i li-
nji VI—VI na fig. 8, to jest wzdtuz pier-
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$cieni gwiazdowych mechanizméw:
twarzajacego ruchy i odbiorczego.

Kadtub silnika (fig. 1 do 5 bis) sktada
sie z czesci A, A, ktére zawieraja odlane
jako jedna catoéé cylindry C,, 'C,, Cs..n.ns
C, C,, C,... oraz kanaly wewnetrzne
wlotowe D i wylotowe E tudziez kanaly R,
w ktorych krazy woda ochladzajaca, 2) z
prowadnic G,, G,, Gs......., ktére stuia jako
tloczyska tlokéw blizniaczych, a jednodze-

. $nie utrzymuja w pewnem oddaleniu czes$ci

A, A' kadluba, 3) pominigtych na rysunku
sworzni, $ciagajacych czeSci A, A‘ kadtu-
ba, opierajace si¢ o korice prowadnic; 4)
ostony B (fig, 6) obejmujacej zesp6t, azyli
przestrzen pomiedzy obiema czeéciami A A,
zaopatrzonej w narzady smarownicze.

W kaidym cylindrze C pracuje tlok
wydrazony P, zamkniety wewngtrz przegro-
da H mieruchoma wzgledem silnika, kt6-
rego tloczysko 1 podirzymuje poprzeczka
2, przymocowana do prowadnicy G. Scian-
ki kazdego cylindra zaopatrzone sa w o-
twér 4 z kanalu wpustowego D, a takze w
otwér 5 do kanatu wypustowego E, na stre-
nie za$ przeciwnej w kanat 6, polaczony z
otworem 7 w tloku P. Oprécz tego ttok po-
siada drugi otwér wpustowy § i odchylacz
(deflektor) 9,

Dwa tloki, tworzace jedna catosé, np.
P, i P‘,, polaczone sa rurg 10, stanowiaca
calo§¢ z tuleja 11 przegubu uniwersalnego,
sprzegajacego tlok z cdpowiednim czopem
M piericienia gwiazdowego T. Rurowe
przedluzenia 10, 10' cbu ttokéw sprzezo-
nych zaopatrzone sa w wykroje = 3, przez
ktére przechodza poprzecznice 2, trzyma-
jace przegrody H tak, iz poprzecznice te,
pozostawiajac swobode muchéw podtuznym
tlokom, jednoczes$nie zapobiegaja obrotom
ich okoto osii utrzymuja je w p~oioéeniu
wlasciwem,

Sillnik dziata w sposéb nastepujacy: sko-
ro tlok znajduje si¢ w punkcie kraficowym
swego skioku, jak mp. P, (fig. 1), wtedy
otwoér jego 8, przy:pada\iagcy naprzeciw o-

prze-

tworu 4 cylindra, wypetnia mieszanka, pal-
na wnetrze jege. Skoro tlok powraca ku
srodkowi, potaczenie pomiedzy otworami 8
i 4 zostaje przerwane i mieszanka spreza
sie pomiedzy dnem ttoka i nieruchoma prize-
groda, H. Pod koniec skoku, otwér 7 tloka
znajdzie sie naprzeciwkio otworu 6 (fig. 1)
i mieszanka 'sprezona wewnatrz ttoka prze-
chodzi, kierowana odchylaczem 9, naze-
wnatrz i wypelnia cylinder poza tlokiem,
wydmuchujac spaliny przez otwér wyloto-
wy '5, otwarty przez ttok P. Ten ostatni co-
fajac si¢ wstecz, zamyka wylot, spreza
mieszanke, znajdujaca si¢ miedzy nim i
dnem cylindra, a gdy ttok dojdzie ponow-
nie do korica. skoku, jak tlok P, (fig, 1), zd-
chodzi zapalenie mieszanki gazowej i fia-
stepuje rozprezanie, rozpoczynajac w tem
spos6b nowy cykl. Wynika stad, ze skoro
dwa cylindry sa, sprzezone 1 ‘przeciwstawio-
ne sobie w linji prostej, wtenczas wykony-
wujg jeden skok za kazdym wybuchem,

Pierscien gwiazdowy. T, osadzony wol-
no na wale O silnika w plaszczyznie don
pochylej, posiada wspétérodkowe lozysko
kulkowe 12, o pjerscieniu wewnetrznym B,
zaklinionym skosnie na wale O. Skoro cy-
lindry zapalaja sie w jakimkolwiek porzad-
ku i oddziatywuja kolejno na czopy pier-
$cienia gwiazdowego w tym lub owym kie-
runku, to pierScief ten zostaje wprawiony
w ruch wahadlowy, nie obracajac sie ckoto
watu O. Po obu stronach pierscienia gwia-
zdowego T zaklinione sa na wale O czasze
lub pétkule wydrazone V, V, éciete pta-
szczyzna o tem samem nachyleniu, co i
pierécieni gwiazdowy na wale, obejmujac
pomiedzy soba, zapomoca dwu lozysk kul-
kowych 14, odpowiednie pierscienie obie-
gowe pierscienia T, Ruch wahadlowy tego
ostatniego sprawia parcie, ktére stopniowo
przenosi si¢ wzdiuz obwodu to jednej, to
drugiej krawedzi czasz U, U‘, co wprawia
w ruch obrotowy zar6wno te ostatnie, jak
i polaczony z niemi wal O.

Podczas obretu silnika, rzut boczny
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adlegtosci katowej miedzy dwoma czopami
zmienia si¢ mieco, jesli te czopy oddalone
83 od siebie o kat inny, niz o 180° na po6l-
obwodzie pierscienia gwiazdowego; nalezy
wiec umozliwié pewna swobode wahania
okoto osi silnika pomiedzy kazdym czopem
a_odnoénym tltokiem. Zatatwia to sprzeglo
uniwersalne, stanowiace cze$é zasadnicza
wynalazku i uwidocznione w skali wigkszej
na fig. 3 i nastepnej fig. 4.

Czop M miesci si¢ w odpcwiedniem wy-
drazeniu panwil 15, w ktérem moze 'sie prze-
suwaé wzdluz osi i cbracaé panew 15 o po-
wierzchni zewneftrznej w 'ksztalcie walca,
molze si¢ przytem obracaé okoto osi z—x
i przesuwa¢ wzdluz tejze w tulei 11, utwo-
rzonej przez polaczenie w ksztalcie rury
11 obu tlokéw sprezonych. Rozpatrujac
pierscieri gwiazdowy zprzodu (przyczem os
silnika rzuci sie jako punkt, przypuszcza-
jac, ze czop jest w jpolozeniu srodkowem),
jak to uwidoczniaja, fig. 4 i 4bis, widzimy,
ze polaczenie 11 tworzace wymieniona tu-
leje, 0 osi x—x lezacej w plaszczyznie
pierscienia gwiazdowego i prostcpadtej do
czopa M, zatacza na przestrzeni kata 16
powierzchni¢ walcowa, o osi prostopadtej
y—y (fig. 4bis), ustawiajac sie w rurze C,
ktéra ja prowadzi podczas ruchéw zwrot-
nych tlokéw (pozwalajac jej przytem ovbra-
caé¢ sie zwolna okolo osi tychze, o czem
mowa bedzie' ponizej). Przegub ten ogra-
niczaja najpraktyczniej plyty 17 i 18 (fig.
4bis). Posiada ona otwory 19 i 20, na czop
M, ktére zapewniaja mu swobode ruchéw.

Jak juz nadmieniono, panewka 15 (fig.
4) moze sig nietylko obracaé, lecz i przesu-
waé si¢ wzdtuz osi x—x w tulei 17, stano-
wigcej glowice tlokéw, Dla jednego tylko
z czopéw, lub pary czopéw, umieszczonych
wzgledem siebie na obwodzie pierscienia
gwiazdowego o 180°, to $lizganie sie osio-
we ograniczaja, jak to uwidoczniaja fig. 4
i 5, oporki, W ustroju, przedstawionym na
rysunku (fig. 4), dwa pierécienie zaciskowe
21, wkrecone w nagwintowane korice tulei,

twiorza, oparcia dla krawedzi panwi 15, mie-
dzy ktéra a pierscieniami oporowemi 21
miesci si¢ tozysko kulkewe 22, o osi x—x.
Ograniczenie to osiowych ruchéw panwi 15
jednego z czopéw wyznacza kat, pod jakim
plerscienn gwiazdowy osadzony jest na wa-

‘le, a ustawianie tego kata mozna uskutecz-

niaé zapomocs nagwintowanych pierscieni
21,

Dla zapewnienia innym czopom, rozmie-
szczonym wzdluz obwodu pierscienia
gwiazdowego ma roznych odleglosciach od
czopa, o ruchu ograniczonym o kat rézny
od 180°, wzglednego ruchu wahadtcwego
okicto ‘osli silnika wzgledem prowadnicy G
i glowicy 11 tlokéw, wystarczy usuniecie
pierscieni oporowych 21 (fig. 4bis i 5bis).
Witenczas panewka 15 moze sie $lizgaé
wzdluz osi x—x w tulei 11, a jednoczesnie
odpowiednio sie obracaé w obu kierunkach
o niewielki kat okclo osi y—y; w tym wy-
padku nalezy tylko nadaé wykrojom 3 w tho-
azyskach 10 wpcblizu glowic 771 szerokosé
nieco wigksza cd Srednicy poprzeczki pro-
wadniczej 2, aby nie przeszkadzaé niewiel-
kim ‘wahaniom osiowym ttokéw.,

Swobode ruchéw czopa wzdluz osi x—x
mozna wreszcie zapewni¢ i w inny sposéb,
jak rowniez mozna zmieniaé rozmaite przy-
rzady, narzady i szczegétly opisane powyzej
i uwidocznione na rysunku, nie wykracza-
jac poza mys$l wynalazku,

Fig. 6 do 11 uwidoczniaja naped hy-
drauliozny. Kadtub tego urzadzenia, czyli
pedni sklada sie (fig. 6 i 7) z czesci kadtuba
A, A' z ktérych pierwsza A posiada cy-
lindry sprezajace C,, C,..., jak réwniez
kanaly wylotowe i zawiera wewnatrz me-
chanizm rozrzadczy i narzady do zmiany
nachylenia pierscienia gwiazdowego, drugi
za$§ A, prnzez ktéry przechodzi posrodku
wal roboozy, posiada umieszczone maprze-
ciwko cylindréw C,, C,... prowadnice C’,,
C*,... odnoénych tloczysk i z plaszcza érod-
kowego B, do ktérego kolnierzy 1sa przymo-
cowane kadtuby A, A’ i ktéry stuzy jedno-



czesnie za zlacze i karter. Ten ostatni po-
siada otwor b, do wypelnienia wnetrza cie-
cza, najkorzystniej olejem, ktéry stuzy jed-
noczesnie do smarowania i do przemoszenia
sity. Pewna, iloéé tego oleju lub cieczy moz-
na umiescié, jako zapasowa, w zbiorniku po-
laczonym z wnetrzem B zapomoca otwioru
gwintowanego b, ustalajac poziom cieczy
na wysokiosci dowolnej wzgledem pedni,

Ttoki ‘sprezajace P,, P,.. prowadzone
z jednej strony swemi cylindrami, a z dru-
giej strony zapomoca tloczysk P, P%.,. w
cdnoénych prowadnicach C‘;, C’,... otrzy-
muja ruch prostolinijny zwrotny od pier-
écienia gwiazdowego T o ruchu wahadlo-
wym zapomocy, odnosnego czopa M, Jedno-
czesne uruchomianie wszystkich tlokéw
jednym tylko pier$cieniem T umogliwia ta
ckoliczno$é, iz czopy moga, jednoczesnie ob-
racaé sie i przesuwaé wizdtuz swych osi w
panwiach 115, kiore ze swej strony moga
si¢ rowniez przesuwaé wedluz osi prosto-
padlej (przechodzacej przez M, i M, fig. 6)
w tulei 11 trzonu tlokéw P,, P‘ o ruchu
prostolinijnym zwwotnym, a zespét P,, P',
oraz /1 moze ze swej strony obracaé si¢ o-
kiolo losi thoka dla umozliwienia lekkich ru-
¢how katowych zwrotnych. Tarcza gwia-
zdowa otrizymuje ruch wahadtowy zapomo-
ca pierscieni 14 na kulkach, od czesci 25,
wprawianej w obrét walem napednym O,
przy pomocy pewnego rodzaju sprzegla,
naokolo osi Z-Z, zataczajacej ze swej stro-
ny powierzchnie stozkows ckolo walu O.
Sprzeglo to moze sie sktadaé np. z plaskiej
tarczy 26 o ksztalcie okraglym, zawartej
pomiedzy dwoma plaskiemi pierscieniami
bocznemi 27 tulei 25 opierajacemi sie po-
wierzchniami 28, zawartemi pomiedzy rze-
czonemi szczekami, o obwéd okragly tanczy
26. Czesci 26 i 25 taczy sworzen 29,

Tuleja 25 posiada rozwidlenie 30, za-
opatrzone w krazek 31, dotykajacy pla-
szozyzny pochylej 32 cze$ci, osadzonej na
wale O i obracajacej si¢ wraz z nim, Jezeli
w jakikolwiek odpowiedni sposéb przesu-

waé wzdtuz walu O ksiuk 32, pierscied
gwiazdowy, opierajacy si¢ o niego kraz-
kiem 31, zmienia odpowiednio swe nachy-
lenie, W potozeniu uwidocznionem na fig.
6 nachylenie pierscienia posiada wielkosé
najwieksza, wskutek czego skok tlokéw
bedzie réwniez najwiekszy, lecz skoro ksiuk
32 przesunaé w prawo, 0§ Z-Z tulei 25 zbli-
zy sie stopniowo do watu O, wskutek cze-
go skok tlokéw mozna sprowadzi¢ do zera.

Przesuwanie lkisiuka moZna osiagnaé np.
zapomoca mechanizmu uwidocznionego na
fig. 6. W mechanizmie tym ksiuk 32 po-
laczony jest lonkiem 33, wstawionym w 'wy-
kréj 34 czesci wydrazonej walu O, z pre-
tem 35, ktéry mozna przesuwal OSIOWO
sworzniem lub nieobracajaca si¢ $ruba ze-
waetrzna 36, a wiec niezaleznie od obro-
tu watu O, przy udziale podwéinego kulko-
wegpo tozyska stopowego, umieszczonego po-
miedzy kolnierzem 35° preta 35 i kolnie-
rzem 36° $ruby 36. Oba wierice kulek 37
i 38 mieszcza si¢ pomiedzy trzema pier-
$cieniami oporowemi 39, 40, 41, z kitérych
39 obraca si¢ wraz z pretem 35, Pierscien
41 moze byé wykonany jako caloé¢ ze
sworzniem 36, a pier§cieri 40 osadzony jest
na odcinku preta 42, wérubowanym w pret
36, zaopatrzony w kryze 43, umieszczona
miedzy Ipierscieniami obrotowemi 39 i 40.
Przedluzenie 42° tego odcinka osi 42 pro-
wadzi odpowiednie gniazdo w precie 35.
Za przesunigciem sworznia rozrzadnego 36
naprzod, ‘w celu powiekszenia nachylenia
pierscienia gwiazdowego mw kierunku strzat-
ki F, ruch ten zostanie przekazamy za po-
érednictwem kolnierza 36‘ i dwu pierécieni
oporowych kulkowych kryzie 35° i wresz-
cie przez pret 35 powienzchni pochylej 32.
Przy cofaniu sworznia. 36, kryza 43 odcin-
ka 42 przenosi ten ruch zapomoca, pierscie-
ni oporowych 40—38—41 na pierécien na-
$Srubowany mna koniec tulejki 45, Lktéra
przedluza pret 35 nazewnatrz i obejmuje
szczelnie pierscienie oporowe kulkowe. Na-
lezy zaznaczy¢, iz dla cofniecia preta w



kierunku przeciwnym strzatce F, wystarcza
nacisk nader lekki, gdyz oddzialywanie
krazka 31 na ksiuk 32 usiluje zawsze ode-
pchnaé go w kierunku pozadanym,

Co sie tyczy ruchéw sworznia 36, to
mozna je ograniczaé, jak to uwidoczniono
na rysunku, wkrecaniem sworznia 36 w tu-
lejke¢ 46 dlawmicy 47, przymocowanej do
kadiuba A, osadzajac na sworzniu 36 od-
powiednie kétko reczne, na rysunku pomi-
nigte, Obracajac to kétko, mozna zmieniaé

dowolnie, zachowujac te samg ilo§é obro- .

téw watu roboczego, skok, ‘a wiec i roz-
rzad ttokéw Isprezajacych P,

Uktad rozdzielczy miesci sie w prze-
strzeni okraglej, zawartej pomiedzy pta-
szczem zewnetrznym kadtuba A i mecha-
nizmem kierowniczym 35—45—36. Uktad
ten posiada budowe nastepujaca, Kazdy
z cylindrow jest wlaczony do karteru (o-
prawy), stanowiacego komore zapasowa 48
zapomoca, kanatéw, odpowiadajacych kaz-
demu z cylindréw C, C,...., a mianowicie
kanat 49 laczacy sie z przestrzenia, 48 i ka-
nal 50 taczacy sie z cdnoénym cylindrem.
Mechanizm rozdzielczy obrotowy 51, za-
opatrzony w kanal okragly pierscieniowy
zewnetrzny 52, otwiera (jak w C,, C5 i C,
fig. 7), lub zamyka (jak w C,, C, i C,, fig.
7), potaczenie pomiedzy cylindrami i prze-
strzenia 48; ten!sam suwak zapomoca prze-
lotu we:mqtrzneg'o'lobraggzkoweglo 53 otwie-
ra i zamyka polaczenie pomiedzy kanatami
50 cylindréw i kanatem cbraczkowym zbior-
czym 54, polaczonym z rura tloczna 55
sprezark,

- Nalezy zaznaczyé, ze ttoczyska P, P-,....

ktére stuza jedynie jako wodziki $lizgaja-

ce sig w prowadnicach C‘, C’,, zaopatrzone
sa w kanaly wewnetrzne 56, laczace stale
przestrzenie C‘;, C‘, z przestrzenia, 48 -
prawy dla usuniecila: sprezania, :

~ Dla’ danej szybkosci watu roboczego O
-zmiana nachylenia pierscienia gwiazdowego
T warunkuje wydajnosé oérodka tloczone-
gorurg 55. :

Uzywajac cieczy niescisliwej i tleczac ja
jako océrodek napedzajacy silnik, otrzymu-
je si¢ naped hydrauliczny,

W przykladzie, uwidocznionym na ry-
sunku, miech bedzie silnik napedzany tego
samego typu, co i pednia, z ta tylko réz-
nica, ze cze$¢ 25r czyni kat staly z osia wa-
tu Or silnika odbiorczego i moze byé, wo-
bec tego zbudowanfia jako calosé¢ iz czescia
26r zaklinowana na wale, Sprezona ciecz
napedzajaca zostaje wytloczona z rury 55
i wttoczona ido rury silnika, a przynzad
rozrzadozy obrotowy 51r, podobny do przy-
rzadu rozrzadczego pedni (przetwornika),
taczy rozmaite cylindry Cr, badito (jak
to uwidocznicno dla C , fig. 8) z doptywem
cieczy sprezonej 55r, badz tez (jak uwi-
doczniono dla C’ ) z przestrzemia 48 o-
stony, ktéra laczy sie otworem wylotowym
56r z odpowiednim otworem 56 pedni,
przez ktéry csrodek uprzednio sprezony w
pedni i przestany do silnika, a nastepnie
rozprezony, z wykonaniem pracy powraca
w cyklu zamknietym do pedni {przetwor-
nika) i lzamyka cbieg,

Zgodnie z wynalazkiem silnik mozna za-
opatrzyé w urzadzenia do zmiany biegu, nie
zmieniajac w niczem dzialamia przetwor-
nika, Nalezy w tym celu w sposéb witasci-
wy zmieni¢ osadzenie stawidla 51r, beda-
cego ‘w ruchu obrotowym wzgledem walu
Or. W danym wypadku przyrzad rozrzad-
czy 517 posiada wykréj 58; ksiuk 59, swo-
bodnie obracajacy sie ma precie 60 roz-
rzadczym przesuwalnym wzdtuz osi, $lizga
sie jedna czescig w wykroju 58 waty, a cze-
$cig inna marzadu (krazkiem 61) w wykro-
ju srubowym stawiidta. 'Jest on osadzony w
ten sposob, Zze moze sie przesuwaé w otwo-
rze $rodkowym 70 walu Or. Przesuwajac
osiowo drazek rozrzadny 60 z jednego z
jego potozeri kraficowych w drugie, obra-
camy stawidlo 51r wzgledem walu Or, na
ktorym stawidlo jest osadzone i, gdy wy-
kréj srubowy zatacza p6t obrotu, mastepu-
je przestawienie wzgledne stawidla na wa-



le o 180°, Drzieki takiemu rozrzadowi oraz
zastosowaniu pedni o pierscieniu gwiazdo-

ym, ruch obrotowy watu zcstaje odwré-
cony. W obecnym przyktadzie, oddziaty-
waniu ‘odpowiedniego tlcka podlega czop
przeciwlegly (o 180°) ttokowi, ma ktéry
tenze ttok dzialat uprzednio.

Zmiany kierunku mozna dckomywaé w
petnym biegu. W tym wypadku, jak widzi-

my, cze$ci przyrzadu rozdzielczego 51r
- przestawionego o 180°, obecnie wylaczaja
pewne cylindry, w chwili gdy znajda sig
naprzeciw kamaléw 50r tychze cylindréw.
Dla zapobiezenia nadmiernemu cisnieniu
lub przerwom w ciénieniu, jakie moglyby
nastapié, zastosowano klapy lub kule ob-
cigzone 62 w kanale 50r kazdego z cylind-
ré6w Cr. W razie powstania nadmiernego
ci$nienia, wytloczona ciecz wyplynie przez
klape bezpieczeristwa do wspélnej komo-
ry 48r. Kat, jaki tworzy o$ Zr, Zr pierscie-
nia gwiazdowego silnika z osiag walu robo-
czego, powinien wynosi¢ okoto 24°, gdyz
wtedy praca odbiornika energji jest naj-
bardziej wydatna,

O$ pierscienia gwiazdowego mechaniz-
mu (przetwarzajacego energje (pednia) mo-
ze posiadaé¢ kat mniejszy, okolo 12°, Tloki
przetwornika i silnika moga, jak zwykle,
mie¢ przekrdj dowolny, lecz w tym wy-
padku korzystnie jest ttokom silnika nadaé
przekréj mniejszy od przekmoju ttokéw
sprezarki, gdyz skiokl tych ostatnich jest
wickszy.

Przetwornik i silnik moga byé loddzielo-
ne od siebie; malezy je tylkio potaczyé prze-
wodami dla przesylania osrodka isprezone-
go, ico na. rysunku ozndczono schematycznie
przez strzalke 63; strzalka 64 oznacza
schematycznie przewéd osrodka powraca-
jacego, ktéry wykiomal prace. Mozna tez
przyrzady te polgczyé w jeden aparat po-
jedynczy, przyczem cba waly O i Or mo-
ga zajmowaé wzgledem siebie jakiekolwiek
polozenie dowolne,

Wraz ze zmiana skoku thokéw przetwor-

nika przez odmienne : yllame pier$cienia
gwiazdowego zmienia sie réwmez iloé ply-
nu, wtlaczanego do silnika, a poniewaz na-
chylenie pierécienia gwiazdowego tegoz po-
zostaje stalem, zmieni si¢ proporcjonalnie i
szybkoéé obrotu silnika, Osiagamy przez to
pednie hydrauliczna mader prosta o prze-
ktadni szybkiodci zupetnie dowolnej w gra-
nicach od zera do szybkeéci normalnei, od-
powiadajacej nachyleniu maksymalnemu
pierscienia gwiazdowego przetwornika,

Rozumie sie, ze do urzadzen, uwidocz-
nionych tu jedynie jako przyklad wykona-
nia pomystu, mozna wprowadzaé najroiz-
maitsze zmiany, tak w ich dziataniu ogél-
nem, jak i w budowie i szozegélach urza-
dzenia, ne wykraczajac jednak z ram wy-
nalazku,

Zastrzezenia patentowe,

1. Urzadzenie do przetwarzania ruchu
prostolinijnego zwrotnego ma ruch obroto-
wy ciagly wokiolo osi réwnoleglej do kierun-
ku ruchu prostolinijnego w silnikach, pom-
pach, sprezarkach i tym podobnych maszy-
nach, o cylindrach réwnoleglych do osi 1ob-
rotu, zaopatrzone w pierscien pochyly, o
czopach promieniowych, wykonywujacych
ruch, ktérego o zatacza powierzchmie stoz-
kowa, okoto osi obrotu watu urzadzenia, zna-~
mienne tem, Ze wymieniony pierSciei (pier-
Scieri gwiazdowy) posiada na swym obwo-
dzie tyle czopéw promieniowych, ile pracu-
je cylindréw, i ze kazdy czop (z wyjatkiem
jednego lub dwu $rednicowo przeciwlegltych)
polajozony jest z thokiem o ruchach zwrot-
nych prostolinijnych zapomoca panewki, w
ktérej czop moze sig obracaé i slizgaé w kie-
runku swej osi, przyczem panewka moze
réwniez sama si¢ obracaé i $lizgaé w tulei
nieruchomej wzgledem marzadu o ruchu
zwnotnym,

2. Urzadzenie wedlug zastrz, 1, zna-
mienne tem, ze pierscieri gwiazdowy umie-



szczomy jest lpomiedzy dwiema czaszami,
zaklinowanemi ma wale urzadzenia.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tem, ze dwa tloki sprzezome, o
drziataniu przeciwnem, polaczceme sa wtulel a,
w ktérej miesci sie panewka czopa plemso ‘e-
nia gwiazadowego.

4, Urzadzenie wediug zaisttrz 3, zna-
mienne tem, ze kazda para tlokow odlana
jest jako jedna calo§é, przyczem tloki po-
taczcne sa tuleja, zawierajaca panewke od-
powiedniego «czopa pierscienia gwiazdowe-
go i Ze tuleja ta zaopatrzona jest w wy-
kroje, przez ktére przechodza poprzeczki,
do ktérych umocowane sa tloki istate, u-
mieszczone w kazdym thoku ruchomym.,

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, zna-

mienne tem, Ze wymienione {poprzeczki stu-
za dla tlokéw ruchomych jako prowadnice
dopuszczajace lekkie wahania tloka okoto
jego osi, wynikajace ize izmian odchylenia
katowego (w rzucie) pomiedzy dwoma czo-
pami pierscienia gwiazdowego.

6. Urzadzenie wedlug zastrz, 1 —5 z
dwoma lkadtubami, zawierajacemi kazdy
wydrazenia w postaci cylindréow dla ttokéw
ruchomych, znamienne tem, ze oba kadtuby
sa utrzymywane wzgledem siebie zapomo-

ca wczesci stanowiacych zarazem prowadnice
wspblnej glowicy dwoch ttokéw sprzezo-
nych.

7. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 — 6,
znamienne tem, ze posiada przyrzad do u-
stawiania podcizas ruchu kata wierzcholko-
wego stozka, jaki zatacza o pier$cienia
gwiazdowego, w celu miarkowania w ten
sposéb skoku tloké6w o ruchu prostodroz-
nym,

8. Urzadzgnie wedlug zastrz, 1 — 17, -
znamienne tem, Ze zmiana nachylenia pier-
Scienia gwiazdowego uskutecznia sie zapo-
mocy, drazka uruchomianego z zewnatrz,

9, Urzadzenie wedlug zastrz, 1 — 8,
znamienne tem, ze przyrzad do zmiany kie-
runku ruchu silnika przestawia sie na wa-
le o 1800,

10. Urzadzenie wedtug zastrz., 1-—9,
znamienne tem, Zze posiada zawory bezpie-
czenstwa na przewodach o§rodka sprezo-
nego, quprowa,dzaJ]a,,cwh ten csrodek do
silnika,

Gaston Gérardin
Georges Biet.

Zastepca: M. Skrzypkowski,
rzecznik patentowy.

Paul
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