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UKEAD STEROWANIA POMPOWNI ZASILAJACEJ ZBIORNIK WODNY

Przedmiotem wynelezku jest ukad sterowania pompowni zasilajgcej zbiornik wodny wy -
réwnawczy lub retencyjny potozony w znacznej odlegtosci od Zrdédta poboru wody. Ukled ste-
rowania znajduje zastosowanie w inzynierii sanitarnej, w melioracjech wodnych i budowni -
ctwie hydrotechnicznym. ' '

W dotychczasowych rozwigzaniach jest stosowane reczne sterowanie pompowni polegaja-
ce na zargczeniu pompowni w rozdzielni elektrycznej, zlokalizowanej przy zbiorniku wodnym,
na podstawie bezposfredniej obserwacji poziomu wody w zbiorniku. Impuls sterowniczy z roz-
dzielni usytuowane]j przy zbiorniku jest przekazywany kablem sterowniczym do rozdzielni ele-
ktrycznej usytuowanej w pompowni oddalonej niekiedy od zbtiornike kilka kilometrdw.

Jest takze stosowane sterowanie samoczynne polegajgce na przekazywaniu odpowiedniego syg-
natu sterowniczego z sygnalizatora poziomu w zbiorniku do rozdzielni elektrycznej w pom -
péwni, co powoduje samoczynne zatgczenie lub wyXgczenie pompy lub zestawu pomp.

Stosowane uktady sterownicze, zaréwno reczne jak 1 samoczynne, wymagajg potgczenie elek -
trycznym ! kablem sterowniczym pompowni z oddalonym o kilka kilometrdw zbiornikiem wodnym.

Celem wynalazku jest opracowanie samoczynnego ukadu sterujgcego zasilaniem zbior-
nike w wode bez stosowania elektrycznego kebla sterowniczego pomiedzy pompownig & zbior-
nikiem.,

W rozwigzaniu, wedug wynalazku wykorzystano do sterowanie wahania cidnier wystepu-
jacych w instalacji tocznej, ktdére zostaly powigzane ze zmianami poziomu wody w zasila-
nym zbiorniku. W tym celu rurocigg toczny jest na jednym korcu w zbiorniku potaczony
z urzgdzenlem zamykajgcym, ktdrego zamykanie i otwieranie jest sterowane sygnelizatorem
poziomu wody w zbiorniku. Ne drugim kondcu rurocigg t*oczny jest pogczony ze zbiornikiem

wodno-powietrznym zainstalowanym w pompownl usytuowanej przy ér6d1e~poboru wody.
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Zbiornik wodno-powietrzny jest zasileny pompg pomocniczg sterowang aygnalizatorem ciénie-
nié, ktéry steruje tekze pompg lub zestawem pomp w pompowni, przy czym sygnalizator cisnie-
nia jest zainstalowany w zbiorniku wodno-powietrznym. Rozwigzanie wedtug wynalazku zaste-

" puje uktad sterowania za pomocg elektrycznego kabla sterowniczego prowadzonego od pompowni
‘iainétaloianej w miejscu poboru wody do napetnionego zbiornika wyréwnawczego lub retencyj-
nego. Efekty inwestycyjne i eksploatacyjne sterowania bezkablowego sg tym wigksze im wie-
'ksza jest odlegtosé pomiedzy Zrédtem poboru wody a napetnionym zbiornikiem, przy czym zmnie-
' ~3gzenie nakYaddw inwestycyjnych wystepuje przy odlegtoSciach powyzej szeséset metrdw.

Wynalazek jest pokazany w przyktedzie wykonania na zatgczonym rysunku przedstawiejg-
cym schemat uktadu sterowania, Jak pokazano na rysunku w pompowni 1 jest zainstalowana pé-
mpa gtdéwna lub zestew pomp 2 zesilajacych zbiornik 3 w wode poprzez rurociag ttoczny 4
zaopatrzony w klape zwrotna 5. Wode pobierana jest rurociagiem ssawnym 6 ze Zrédia wody 7.

W pompowni 1 jest zeinstalowany zbiornik wodro-powietrzny 8 potgczony rurociggiem 9
z rurociggiem tXocznym 4. Na zbiorniku wodno-powietrznym 8 jest zainstalowany sygnalizator
cisnienisa 10, Zbiornik wodno-powietrzny 8 jest zasilany pompg pomocniczg 11 pobierajgcg wo-
de rurociggiem ssawnym 12 ze Zrddte wody 7 i ttoczgcq wode do zbiornike wodno- powietrznego
8 poprzez rurocigg 13 z klapg zwrotng 14. Poduszka powietrzna w-zbiorniku uédno-powietrznym
8 jest uzupelniana ze Zrédte sprezonego powietrza 15. Rurocigg ttoczny 4 jest zakoriczony
w gbiorniku 3 urzgdzeniem gzamykajgcym 16, ktére jest zamykane lub otwierane zaleznie od
poziomu wody w zbiorniku 3 za posrednictwem sygnalizatora 17 poziomu wody w zbiorniku 3 po-
iqczonego z urzadzeniem zamykajqcym 16 przemodem elektrycznym 18, przy czym jako urzgdzenie
zamykajgce 16 moze byé stosowany zawdr prywakowy o dziataniu skokowym. Po wypetnieniu woda
zbiornika 3 do maksymalnego pqudaneéo poziomu, urzgdzenie zamykajgce 16 zamyka wylot ruro-
ciggu ttocznego 4, w ktérym nastepuje wzrost ciénienia wytwarzanego przez zestaw pomp gtdw-
nych 2.

Po osiggnigeciu cisnienia statycznego w rurociggu ttocznym 4 nastepuje wytaczenie ze-
stawu pomp gtdéwnych 2 za posSrednictwem sygnalizatora cisnienia 10. Rurociag ttoczny 4 znaj-
duje sig pod dziataniem cidnienia wywieranego przez zbiornik wodno-powietrzny 8, w ktéry=:
cisnienie jest utrzymywene w zadanym zakresie przy pomocy pompy pomocniczej 11 zatgczone]
do pracy okresowe] za posrednictwem sygnalizatora cisnienia 10. Po obnizeniu sie stanu wody
n zbiorniku 3 do granicznego dolnego poziomu nastegpuje za posrednictwem sygnalizatora 17
otwarcie urzgdzenia zamykajgcego 16 i wyptyw wody s rurociggu tlocznegoA 4 do zbiornika 3,
co powoduje spadek cisnienia w rurociagu ttocznym 4 i w zblorniku wodno-powietrznym 8 do
wartosci nisszej od zadanego zakresu cisnienia sterujacego pompg pomocniczg 11.

Za pomocy sSygnalizatora cidnienia 10 nastapi wyXaczenie z pracy pompy pomocniczej 11 oraz
zaiqczenie zestawu pomp gdwnych 2 i zasilenie zbiornika 3 wodg, a4 deo maksymalnego pozg-
danego poziomu oraz kolejne zadzlatanie uktasdu sterowania,

Zastrzezenie patentomwne

Uktad sterowania pompowni =zasilajacej zbiornik wodny wyrdéwnawczy lub retencyjny po-
*ozony w znaczne] odlegtoSci od Zrédla poboru wody, z namdienn y“ tym, %e ruro-
ciag troczny /4/ jest na jednym koficu w zbiorniku /3/ polgczony z urzgdzeniem zamykajqcym
/16/, ktdrego zamykanie i otwieranie jest sterowane sygnalizatorem /17/ poziomu wody
w zbiorniku /3/, natomiast na drugim koficu w pompowni /1/ rurocigg ttoczny /4/ jest pola-
czony ze zbiornikiem wodno-powietrznym /8/, ktéry Jest zasilany pomps pomocniczg /11/
sterowang sygnalizatorem cidnienia /10/ zainstalowanym w zbiorniku wodno-powietrznym
/8/, przy czym sygnalizator cisnienia /10/ steruje takze pompg lub zestawem pomp /2/.
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