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Przedmiotem wynalazku jest urządzenie
do przesuwania i obrabiania wszelkiego ro¬
dzaju obuwia w ciągłym sposobie wytwa¬
rzania. Urządzenie to dzięki specjalnej bu¬
dowie wózków jest przystosowane do wy¬
konywania niżej podanych czynności:

1) do przesuwania kopyta samego lub
kopyta z obuwiem ku stałemu miejscu pra¬
cy robotnika, tuż pod jego rękę;

2) do podawania kopyta samego lub ko¬
pyta z obuwiem w położeniu, wymaganem
w każdym z poszczególnych okresów robo¬
czych, ponieważ podczas przesuwania ko¬
pytu nadawane są rozmaite położenia, np.
zelówką wdót^ bokiem wgórę i t. d.;

3) do obracania obuwia, w czasie obra¬
biania, w kierunku, dogodnym dla robotni¬
ka,

4) do przesuwania obuwia dalej po
ukończeniu obróbki,

5) do przesuwania wraz z kopytem albo
z obuwiem ku miejscu roboczemu materja-
łów lub niezbędnych składników, służących
do wykonywania poszczególnych robót,
przyczem

6) urządzenie to jest przystosowane do
wmontowania do niego mechanicznych obra¬
biarek do poszczególnych maszyn o rozrzą¬
dzie centralnym.

W ten sposób umożliwione jest całkowite
usamoczynnienie (zautomatyzowanie) urzą¬
dzenia.

Na załączonych rysunkach przedstawio¬
no na fig. 1 widok ogólny urządzenia do
przesuwania, na fig. 2 — widok tegoż urzą¬
dzenia zgóry, na fig. 3 — widok urządzenia



foapędoweźo od stróńy roboczej, na fig. 4 —
przekrój i widok zgóry łańcuchów, na fig.
5—■ widok ogólny urządzenia napędowego,
ną fig. 6 -^- przekrój toru roboczego i widok
osadzenia wózków na szynie oraz w boczne)
i górnej prowadnicy, na fig. 7 — widok od
strony roboczej miejsca połączenia głów¬
nych wsporników toru roboczego, na fig. 8—
widok od strony roboczej urządzenia naprę¬
żającego, na fig. 9 — widok zgóry całego
urządzenia naprężającego, a częściowo
przekrój urządzenia, naprężającego łańcu¬
chy, które napędzają mechanizm, składają¬
cy się z uzębionych wycinków, na fig. 10 —
przekrój pionowy wózka przesuwającego, na
fig. 11 — widok wózka zgóry oraz przekrój
w miejscu, w którem znajdują się sprężyny,
na fig. 12 — widok zderzaków rozrządczych
od tylnej strony wózka, na fig. 13 — prze¬
krój wózka i widok od strony kopyt w miej¬
scu sprzęgania się głowicy z kadłubem, na
fig. 14 — przekrój i widok z boku wózka w
miejscu osadzenia drążka, włączającego
sprzęgło, na fig. 15 — widok z boku i prze¬
krój wspornika urządzenia, napędzającego
uzębione wycinki, na fig. 16 — widok od
strony roboczej wspornika i zespołu uzębio¬
nych wycinków, na fig. 17 — widok uzębio¬
nego wycinka od strony wewnętrznej toru
roboczego, z jednym zębem usprężynowa-
nym.

Urządzenie do przesuwania i obrabiania
obuwia w ciągłym sposobie wytwarzania
składa się z maszyny napędowej, przedsta¬
wionej z lewej strony na fig. 1 i 2, z toru ro¬
boczego, na którym poruszają się wprzód
wózki z kopytem wraz ze stołem, służącym
do jednoczesnego przesuwania niezbędnego
materjału, oraz z urządzenia naprężającego,
przedstawionego z prawej strony na fig. 1
i 2.

Do napędzania urządzenia służy łańcuch
1 (fig. 3, 4 i 5), który przesuwa wózki z jed¬
nego miejsca roboczego do drugiego, oraz
łańcuch 2, który służy do uruchomiania me¬
chanizmów poszczególnych wózków, skoro

znajdą się onć w swojem położeniu robo-
czem. Łańcuch 1 biegnie po łańcuchowem
napędowem kole 3, którego pionowy wał 4
jest napędzany z okresowem przyśpiesza¬
niem lub opóźnianiem. Do koła 3 [przymoco¬
wana jest zapomocą śrub tarcza 5, która
służy do przenoszenia wózków z jednej stro¬
ny roboczej na drugą. Łańcuchy 2 (fig. 3, 4
i 5) napędzają z obu stron roboczych me¬
chanizmy wózków, przyczem łańcuchy te są
napędzane zkolei odpowiedniem kołem łań¬
cuchowem za pośrednictwem stożkowych
kół 6, 7 oraz łańcuchowego koła 8 (fig. 4),
które jest napędzane za pośrednictwem łań¬
cucha przez wał 9 przystawki mechanizmu
napędowego (fitg. 4 i 5).

Właściwy tor roboczy składa się z dol¬
nych wsporników 10 (fig. 1, 6, 7) z żelaza
lanego, służących do łączenia podłużnie 11
toru (fig. 1, 6 i 7). W płyty podstawowe
tych wsporników 10 są wkręcone nastawcze
śruby 12, których dolne końce są zaopa¬
trzone w trzpienie, zapobiegające ich wy¬
padaniu ze wspornej płyty 13.

Do podłużnie 11 toru (fig. 1, 6 i 7) są
przymocowane zapomocą śrub 15 górne
wsporniki 16, wykonane również z żelaza
lanego. Wsporniki 16 posiadają boczne
prowadnice 17 (fig. 6), które służą do pro¬
wadzenia łańcuchów 2 (fig. 1, 3, 4 i 6), na¬
pędzających mechanizmy poszczególnych
wózków* Do wsporników bocznych 18 (fig.
6) są przytwierdzone profilowe żelazne
szyny 19, służące za dolne prowadnice
wózków; profilowa belka 20 tworzy bocz¬
ną prowadnicę, a profilowa belka 21 —>
górną prowadnicę wózków, przesuwanych
za pośrednictwem łańcucha 1 (fig. 1 —-6)*

Górna część wspornika 16 jest zaopa¬
trzona w żłobki 22 (fig. 7), które służą do
osadzania poszczególnych maszyn i urzą¬
dzeń, służących do mechanicznego wytwa¬
rzania obuwia*

Podłużne żłobki 23 w podłużnieach 11
toru roboczego (fig. 1, 6) służą do nasta¬
wiania i przytwierdzania górnych wspor-
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ftików 16 to dowolnem położeniu, ńp. rów¬
nież nazewnątrz wspornika 10 (fig. 1), do
obracania kopyt, znajdujących się na wóz¬
ku, i: wreszcie do przytwierdzania wsizel -
kich pozostałych maszyn i urządzeń do

'mechanicznego wykonywania poszczegól¬
nych procesów roboczych.

Zespół naprężający służy do odpo¬
wiedniego naprężenia napędowych łań¬
cuchów 1, 2 i składa się z naprężającego
koła 3 (fig. 8), które napręża łańcuch /,
przesuwający wózki. Koło 3 obraca się na
wale 4 wspólnie z tarczą 5, która przesu¬
wa wózki z jednej strony toru roboczego
na drugą.

Łańcuch 2, napędzający mechanizmy
wózkóW, jest naprężany zapomocą łańcu¬
chowego koła 27, osadzonego na czopie w
skrzynce łożyskowej 28, nastawianej za
pośrednictwem nastawczej śruby 29. Urzą¬
dzenie naprężające jest umieszczone na
wsporniku 30 (fig. 8), dającym się prze¬
suwać zapomocą nastawczej śruby 31 w
podłużnych żłobkach 23. Śruba 31 służy
zatem nietylko do naprężania górnego
łańcucha 1, lecz jednocześnie łańcucha 2.
Zapomocą naśtawczych śrub 29 można na¬
prężać tylko łańcuch 2.

Wózek, przesuwający kopyto, posiada
kadłub 32 (fig. 10 i 11), w którego otwory
33 wchodzą czopy łańcucha /. W tym ka¬
dłubie osadzony jest sworzeń 34, na któ¬
rym osadzony jest nieruchomo roboczy
stół 35 (fig. 10), służący do doprowadza¬
nia niezbędnego materjału. W kadłubie 32
osadzony jest wał 36, na Którym jest za¬
klinowane napędowe koło zębate 37, za.-
opatrzone w cztery otwory, które służą do
ustalania koła, a które są przestawione
względem siebie o 90° i odpowiadają
czterem położeniom kopyta względem osi
wału 50, Na końcu wału 36 znajduje się
łożysko kulkowe, służące za boczną pro¬
wadnicę wózka i toczące się po profilowa¬
nej belce 20 (fig. 6).

Na bocznych ramionach kadłuba 32

wózka (fig. 11) są osadzone na czopach i
łożyskach kulkowych dwa krążki wózka,
toczące się po szynie 19 (fig. 6).

Na napędowy wał 36 wózka nasunięte
jest luźno sprzęgło 39 (fig. 10, 13), za¬
opatrzone po stronie, zwróconej ku kopy¬
tom, w cztery wycięcia 40, których kształt
odpowiada trzpieniom 41; po drugiej stro¬
nie sprzęgła wykonane są d-wa otwory na
zabezpieczające trzpienie 42 oraz dwa
otwiory na prowadnicze trzpienie 43 sprę¬
żyn 44 (fig. 11), które dociskają stale
sprzęgło 39 do kadłuba 32 wózka. Po¬
wierzchnia kadłuba 32 wózka, do której
przylega sprzęgło 39, posiada cztery otwo¬
ry 45, przestawione względem siebie o 90P,
które odpowiadają obrotowi głowicy 48 o
90°, 180°, 270° i 360° na wale 36.

Sprzęgło 39 jest obracane za pośred¬
nictwem klina 46, umocowanego w tern
sprzęgle zapomocą trzpienia 47 i wcho¬
dzącego w odpowiedni żłóbek głowicy 48
wózka.

Koniec wału 36 stanowi zębate koło
stożkowe, zazębione ze stożkowem kołem
49 wału 50, na którego górnym końcu osa¬
dzony jest uchwyt 51 kopyta, umocowany
zapomocą zatyczki. W uchwycie 51 osa¬
dzony jest ruchomo czop 52, którego ko¬
niec posiada kształt, odpowiadający wy¬
cięciu w czopie 53 kopyta; w to wycięcie
zapada czop 52 pod działaniem spręży¬
ny 54.

W celu rozłączenia kopyta należy czop
52 (fig. 10) wysunąć zapomocą krążka 55
ręcznie z wycięcia czopa 53 kopyta, wbrew
działaniu sprężyny 54.

Skoro sprzęgło 39 znajduje się w po¬
łożeniu, przedstawionem na fig. 10, wów¬
czas czop 41 znajduje się nazewnątrz wy¬
krojów 40, a po wyciągnięciu z otworów
38 zębatego koła 37, wciśniętego przez
sprężynę trzpienia zabezpieczającego 56,
kopyto może obrócić się pod działaniem si¬
ły, obracającej koło zębate 37 i przeno¬
szonej z wału 36 oraz kół stożkowych na
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wał 50. Zabezpieczający trzpień 56 zosta¬
je wyciągnięty przez zderzak 57, zaopa¬
trzony w krążek 58 (fig. 12).

Skoro głowica 48 wózka (fig. 10) ma
obrócić się wraz z wałem 36, wówczas mu¬
si zostać naciśnięty zderzak 59 (fig. 12,
14) , zaopatrzony w oporowy krążek 60.
Zderzak 59 jest połączony z łącznikowym
drążkiem 61 (fig. 14), który w razie na¬
ciskania na zderzak 59 w kierunku kopy¬
ta, naciska na sprzęgło 39. Skoro nacisk,
wywierany na zderzak 59, przezwycięża
nacisk sprężyny 44, wówczas dwa trzpie¬
nie 42 (fig. 10), znajdujące się w sprzę¬
gle 39, wysuwają się z otworów 45 po¬
wierzchni przylgniowej kadłuba 32 wózka,
a wykroje 40 sprzęgła 39 zachodzą na
trzpień 41. Skoro łącznikowy drążek 61
zaczyna się przesuwać, wówczas zderzak
59 naciska za pośrednictwem trzpienia
62a (fig. 12) na zderzak 57, przyczem
głowica 48 wózka może obrócić się wraz z
wałem 36 pod działaniem koła 37, skoro
trzipień 56, naciśnięty sprężyną, wysunie
się ponownie z otworów 38 zębatego koła
37. Trzpień 56 unieruchomią głowicę wóz¬
ka względem kadłuba 32 w jednem z czte¬
rech położeń wskutek wsunięcia się do
Jednego z czterech otworów 38 zębatego
koła 37, przyczem nacisk, wywierany na
zderzak 59, zostaje przerwany oraz obrót
koła 37 — zatrzymany. To uruchomienie
zostaje uskutecznione w tym celu, aby ko¬
pyto podczas obrabiania obuwia nie zmie¬
niało nadanego położenia roboczego.

Mechanizm wózków jest uruchomiany
w poszczególnych miejscach roboczych w
ten sposób, że skoro tylko wózki znajdą
się w miejscach roboczych, wówczas uzę¬
bione wycinki kołowe 63 zazębiają się
swem uzębieniem 64 z zębatem kołem 37
(fig. 10, 16) i mogą być natychmiast uru¬
chomione zapomocą łańcucha 2 i łańcu¬
chowego koła 62 (fig. 15). Mechanizm na¬
pędowy uzębionych wycinków 63 jest
umieisziczony na wsporniku 72, przyśrubo¬

wanym do podłużnicy 11 (fig, 1) toru ro¬
boczego.

Piasta wycinka 63 (fig. 15), służącego
do obracania kopyta, jest zaopatrzona z
jednej strony w wycięcie na trzpień 66,
poza tern wycinek 63 jest zaopatrzony w
gwintowane otwory, w które wchodzą
śruby 67. Na stronie czołowej piasty wy¬
cinka 63 znajduje się ślizgowa powierzch¬
nia 65, która naciska krążek 58 zderzaka
57 w ten sposób, że zabezpieczający
trzpień 56 wysuwa się z otworu koła zęba¬
tego 37, przyczem ta powierzchnia ślizgo¬
wa przytrzymuje trzpień 56 w ciągu całe¬
go czasu trwania zazębiania się uzębienia
64 wycinka 63 z kołem zębatem 37.

Ze względu na to, że trzpień zabezpie¬
czający 56 (fig. 10) musi być wsunięty w
jeden z otworów 38 koła zębatego 37, za¬
nim uzębienie 64 wycinka 63 przestanie się
zazębiać z kołem zębatem 37, na końcu
uzębienia 64 znajduje się usprężynowany
ząb 68 (fig. 17), odchylający się w chwili,
gdy uzębienie 64 rozchodzi się z uzębie¬
niem koła zębatego 37. Usprężynowany
ząb 68 osadzony jest obrotowo w wieńcu
uzębienia 64 wycinka 63 i dociskany jest
przez sprężynę do położenia, uwidocznio¬
nego na fig. 17. Nakładka 70, przymoco¬
wana dwiema śrubami 71, zabezpiecza, ząb
68 przed wysunięciem się z wycinka 63 w
kierunku bocznym.

Uzębienie 64 i ślizgowa powierzchnia
65 wycinka 63 są odpowiednio umieszczo¬
ne i ukształtowane w zależności od tego,
w jakie położenie ma być przesunięte ko¬
pyto lub głowica wózka. W celu obrócenia
głowicy 48 — 55 wózka ślizgowa po¬
wierzchnia 65 (fig. 16) powinna mieć taki
kształt i takie położenie, aby naciskała
tylko na krążek 60 zderzaka 59, wskutek
czego jednocześnie następuje uruchomie¬
nie trzpienia 62a (fig. 12) oraz zabezpie¬
czającego trzpienie 56.

Wspornik 72 (fig. 16) posiada ramię z
otworem 73; ramię to można umieścić po
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lewej luib pó prawej stronie wspornika;
służy ono do przymocowywania rozmaitych
skrzynek przekładniowych, ponieważ po¬
między wycinki 63 i napędowe koło łań¬
cuchowe 62 należy włączyć przekładnie,
aby spowodować odpowiedni obrót kopyta
lub głowicy wózka.

Zastrzeżenia patentowe.

1. Urządzenie do przesuwania i obra¬
biania obuwia w ciągłym sposobie wytwa¬
rzania, znamienne tern, że zawiera łańcu¬
chowe koło napędowe (3), do którego
przymocowana jest tarcza (5) do przesu¬
wania wózków z jednej strony roboczej
na drugą.

2. Urządzenie według zastrz. 1, zna¬
mienne tern, że posiada przystawkę do na¬
pędu mechanizmów wózków, przyczem
łańcuchy (2) tego napędu napędzane są
przez wał (9) tej przystawki zapomocą
kół łańcuchowych (8) oraz, stożkowych
kół zębatych (6, 7).

3. Urządzenie według zastrz. 1 i 2,
znamienne tern, że tor roboczy składa się
z podłużnie żeliwnych (11), zaopatrzo¬
nych w żłobki podłużne (23), oraz z gór¬
nych wsporników (16) i dolnych wsporni¬
ków (10).

4. Urządzenie według zastrz. 1 — 3,
znamienne tern, że na górnych wsporni¬
kach (16) toru roboczego znajdują się pro¬
wadnice (17) łańcuchów oraz prowadnice
(19, 20, 21) wózków.

5. Urządzenie według zastrz. 1 — 4,
znamienne tern, że wspornik (30) urządze¬
nia., naprężającego łańcuchy, osadzony jest
w żłobkach podłużnicy (11), w których
jest nastawiany zapomocą śruby (31)..

6. Urządzenie według zastrz. 1 — 5,
znamienne tern, że każdy z łańcuchów na¬
pędowych (2) naprężany jest zapomocą
łożyskowej skrzynki (28) i śruby (29),
przestawiającej tę skrzynkę.

7. Urządzenie według zastrz. 1 — 6,
znamienne tern, że każdy wózek składa się

z kadłuba (32), ó&adzone£o na trzech lub
czterech kołach, i głowicy (48), zaopatrzo¬
nej w uchwyt (51) na kopyto.

8. Urządzenie według zastrz. 1 — 7,
znamienne tern, że na kadłubie (32) wóz¬
ka, który jest przymocowany do łańcucha
napędowego (1), osadzony jest obrotowo na
czopie (34) stół (35).

9. Urządzenie według zastrz. 1 — 8,
znamienne tern, że w kadłubie (32) wóz¬
ka, osadzony jest obrotowo wał (36) z osa-
dzonem na nim kołem zębatem (37) oraz
sprzęgłem (39), zaopatrzonym w trzpień
(41) do łączenia głowicy (48) z wałem (36),
w trzpienie (42) do łączenia głowicy (48) z
kadłubem (32) oraz w sprężyny (44), do¬
ciskające sprzęgło (39) do kadłuba (32),
przyczem kadłub (32) zaopatrzony jest w
trzpień (56), unieruchomiąjacy koło zęba¬
te (37) wraz z wałem (36) i połączony ze
zderzakiem (57), oraz w łącznikowy drą¬
żek (61), połączony ze zderzakiem (59).

10. Urządzenie według zastrz. 1 — 9,
znamienne tern, że głowica (48) wózka za¬
opatrzona jest w stożkowe koła zębate
(49), obracające uchwyt (51) kopyta i na¬
pędzane przez wał (36), przyczem uchwyt
kopyta zaopatrzony jest w naciskany sprę¬
żyną (54) czop (52) do umocowywania ko¬
pyta na uchwycie.

11. Urządzenie według zastrz. 1 — 10,
znamienne tern, że do napędu mechanizmu
wózków służy wycinek kołowy (63), któ¬
rego piasta posiada powierzchnię ślizgową
(65) do przestawiania zderzaków (57, 59)
i który zaopatrzony jest w uzębienie (64),
zazębiające się z kołem zębatem (37)
wózka.

12. Urządzenie według zastrz. 1—1 lf
znamienne tern, że wycinek kołowy (63)
zaopatrzony jest w koło zębate (62), na¬
pędzane przez łańcuch (2).

13. Urządzenie według zastrz. 1—12,
znamienne tern, że uzębienie (64) wycinka
kołowego (63) zawiera usprężynowany
ząb (68).
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14. Urządzenie według zastrz. 1—13f
znamienne tern, że uzębiony wycinek koło¬
wy (63) osadzony jest na wsporniku (12),
zaopatrzonym w ramię z otworem do umo¬
cowywania wymiennej skrzynki przekład¬
niowej z przekładnią, włączaną w razie

potrzeby między koło zębate (62) i wyci¬
nek uzębiony (63).

Bata A. S.

Zastępca: inż. J. Wyganowski,
rzecznik patentowy.
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