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(57) Zusammenfassung: Eine tragbare Vorrichtung, die in ettt
der Lage ist, Navigationsdaten bereitzustellen, und das

Mask-ROM-Speicher (Read Only Memory), eine Eingabe- 910

einheit, einen RAM-Speicher (Random Access Memory), k

eine GPS-Einheit (Global Positioning System), einen CPU \ os Heps.me.(
(Central Processing Unit) und eine Ausgabeeinheit. Zu-
nachst wird der Eingabeeinheit der tragbaren Vorrichtung
ein aktualisiertes Kartenbezugssystem zur Navigation zur
Verfigung gestellt und im RAM-Speicher gespeichert.
Dann vergleicht der CPU das aktualisierte Kartenbezugs-
system zur Navigation mit einem urspriinglichen Kartenbe-
zugssystem zur Navigation, das im Mask-ROM-Speicher
gespeichert ist, um ein Uberarbeitetes Kartenbezugssys-
tem zur Navigation zu erstellen. AnschlieRend berechnet |
der CPU die Position des Benutzers auf dem Uberarbeite-

ten Kartenbezugssystem zur Navigation gemaR einer Ko-

ordinate zur Positionsbestimmung von der GPS-Einheit.
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Beschreibung
HINTERGRUND DER ERFINDUNG
Gebiet der Erfindung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft eine trag-
bare Vorrichtung und ein Verfahren fir die Bereitstel-
lung von Navigationsdaten, und besonders eine trag-
bare Vorrichtung und ein Verfahren fir die Bereitstel-
lung von Navigationsdaten unter Verwendung eines
Mask-ROM-Speichers.

Beschreibung der zugehdrigen Technik

[0002] Fig. 1 zeigt in einer schematischen Darstel-
lung einen hot-pluggable, elektronischen, peripheren
GPS Adapter fur die Bereitstellung von Navigations-
daten, der in dem chinesischen Patent Nr. 535939 mit
dem Titel "Hot Pluggable Electronic Peripheral Adap-
ter of GPS Providing Navigation Data" offenbart ist.
Unter Bezugnahme auf Fig. 1 umfasst der elektroni-
sche, periphere GPS Adapter 1 eine hot-pluggable
Adapterschnittstelle 2, ein GPS Modul 3, eine
Host-Schnittstelle 4, einen seriell-parallel Wandler 5
und einen Multi-Interface-Controller 6.

[0003] Die hot-pluggable Adapterschnittstelle 2 ist
elektrisch mit dem Multi-Interface-Controller 6 gekop-
pelt, um eine Speicherkarte 21 auf der die Kartenda-
ten gespeichert sind, bei laufendem Betrieb ein- und
ausstecken zu kénnen. Das GPS Modul 3 empfangt
ein Positionssignal von einem GPS und berechnet
die diesbeziigliche Koordinate zur Positionsbestim-
mung. Die Host-Schnittstelle 4 ist zum Anstecken in
eine Hostvorrichtung elektrisch mit dem Multi-Inter-
face-Controller 6 gekoppelt (nicht dargestellt). Wenn
die Speicherkarte 21 an der hot-pluggable Adapter-
schnittstelle 2 eingesteckt wird, wird ein Unterbre-
chungssignal IRQA von der hot-pluggable Adapter-
schnittstelle 2 gesendet, um den Multi-Interface-Con-
troller 6 zu benachrichtigen. AnschlieRend sendet der
Multi-Interface-Controller 6 ein Unterbrechungssignal
IRQC, um die Hostvorrichtung Uber die Host-Schnitt-
stelle 4 zu benachrichtigen, um die Kartendaten, die
auf der Speicherkarte 21 gespeichert sind, zu lesen
und die Karte mit der momentanen Position des Be-
nutzers anzuzeigen. Zusatzlich wird ein Unterbre-
chungssignal IRQB gesendet, um den Multi-Inter-
face-Controller 6 zu benachrichtigen, nachdem die
Koordinate zur Positionsbestimmung von dem
GPS-Modul 3 berechnet wurde. Dann sendet der
Multi-Interface-Controller 6 das Unterbrechungssig-
nal IRQC, um die Hostvorrichtung Uber die
Host-Schnittstelle 4 zu benachrichtigen, um die Koor-
dinate zur Positionsbestimmung, die vom GPS Modul
3 berechnet wurde, zu lesen, vergleicht diese mit
dem urspriinglich geladenen Kartenbezugssystem
und markiert die Koordinatenposition auf der Karte.
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[0004] Zusatzlich kann die Host-Schnittstelle 4 eine
PCMCIA/CF Schnittstelle sein und die Pins zur Kar-
tenerkennung CD#1 und CD#2 der Host-Schnittstelle
4 sind auf dem Spannungsniveau eingestellt, das an-
zeigt, dass die Karte eingesteckt ist. DarUber hinaus
sind die Pins zur Kartenerkennung CD#1 und CD#2
dauerhaft geerdet. Der elektronische, periphere Ad-
apter 1 verfligt Gber die Adressen-/Daten-/Steuersig-
nale, die zwischen der hot-pluggable Adapter
Schnittstelle 2 und dem Multi Interface Controller 6,
zwischen dem GPS Modul 3 und dem seriell-parallel
Wandler 5, zwischen dem seriell-parallel Wandler 5
und dem Multi Interface Controller 6 und zwischen
dem Multi Interface Controller 6 und der Host-Schnitt-
stelle 4 Gbertragen werden.

[0005] Wie aus der obigen Beschreibung ersicht-
lich, ist es bei einem konventionellen elektronischen,
peripheren GPS Adapter erforderlich, dass der Be-
nutzer die Speicherkarte einlegt, um das Kartenbe-
zugssystem bereitzustellen, was sehr nachteilig fur
den Benutzer ist. Wenn der Benutzer die Speicher-
karte vergisst oder die Speicherkarte verliert, funktio-
niert das GPS nicht.

ZUSAMMENFASSUNG DER ERFINDUNG

[0006] Deshalb ist es eine Aufgabe der vorliegen-
den Erfindung, eine tragbare Vorrichtung vorzuse-
hen, die Navigationsdaten bereitstellen kann. Vergli-
chen mit der herkémmlichen Technik sieht die vorlie-
gende Erfindung eine tragbare kostengunstigere Vor-
richtung mit hdherer Lesegeschwindigkeit vor.

[0007] Eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfin-
dung ist es, ein Verfahren fur die Bereitstellung von
Navigationsdaten vorzusehen. Das Verfahren ver-
wendet die Speicherkarte oder eine andere dhnliche
Vorrichtung fur die Eingabe des aktualisierten Kar-
tenbezugssystems fir die Navigation. Dementspre-
chend kann das aktualisierte Kartenbezugssystem
fur die Navigation dank einer kabellosen Ubertra-
gung, durch die das Kartenbezugssystem fur die Na-
vigation und die Koordinate zur Positionsbestimmung
empfangen und verarbeitet wird, selbst dann bereit-
gestellt werden, wenn der Benutzer die Speicherkar-
te vergisst.

[0008] Die tragbare Vorrichtung der vorliegenden
Erfindung umfasst einen Mask-ROM-Speicher, eine
Eingabeeinheit, eine GPS-Einheit, einen RAM-Spei-
cher und eine CPU. Dabei speichert und liefert der
Mask-ROM-Speicher ein urspriingliches Kartenbe-
zugssystem flr die Navigation. Die Eingabeeinheit
empfangt ein aktualisiertes Kartenbezugssystem fir
die Navigation, das anschlieBend in dem RAM-Spei-
cher gespeichert wird. Die GPS-Einheit empfangt die
von einem GPS ubertragene Koordinate zur Positi-
onsbestimmung. Zusatzlich ist der CPU elektrisch mit
dem Mask-ROM-Speicher, der Eingabeeinheit, dem
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RAM-Speicher und der GPS-Einheit gekoppelt. Da-
bei liest die CPU das urspringliche Kartenbezugs-
system fir die Navigation. Falls das aktualisierte Kar-
tenbezugssystem fir die Navigation vorhanden ist,
wird das urspriingliche Kartenbezugssystem fir die
Navigation mit Hilfe des aktualisierten Kartenbezugs-
systems fiir die Navigation Uberarbeitet, so dass ein
Uberarbeitetes Kartenbezugssystem fiir die Navigati-
on erstellt wird. Darliber hinaus wird eine Position,
abgebildet durch die Koordinate zur Positionsbestim-
mung, auf dem Uberarbeiteten Kartenbezugssystem
fur die Navigation festgestellt.

[0009] In einer Ausfiihrungsform der vorliegenden
Erfindung ist die Eingabeeinheit der tragbaren Vor-
richtung zur Bereitstellung von Navigationsdaten ent-
weder vom Typ eines verkabelten Datenlbertra-
gungsmoduls, eines kabellosen Datenibertragungs-
moduls oder eines GPRS Netzwerk Datenubertra-
gungsmoduls.

[0010] In einer Ausfiihrungsform der vorliegenden
Erfindung umfasst die tragbare Vorrichtung zur Be-
reitstellung von Navigationsdaten des Weiteren eine
Ausgabeeinheit. Die Ausgabeeinheit ist zum Anzei-
gen des Uberarbeiteten Kartenbezugssystems fir die
Navigation und der durch die Koordinate zur Positi-
onsbestimmung abgebildeten Position elektrisch mit
der CPU gekoppelt.

[0011] Beim Verfahren zur Bereitstellung von Navi-
gationsdaten der vorliegenden Erfindung wird zu-
nachst das urspriingliche Kartenbezugssystem fir
die Navigation im Mask-ROM-Speicher gespeichert.
Dann wird bestimmt, ob ein aktualisiertes Kartenbe-
zugssystem fur die Navigation vorhanden ist oder
nicht. Falls das aktualisierte Kartenbezugssystem fir
die Navigation vorhanden ist, wird das Uberarbeitete
Kartenbezugssystem fir die Navigation durch Be-
zugnahme auf das aktualisierte Kartenbezugssystem
fur die Navigation und auf das urspriingliche Karten-
bezugssystem fur die Navigation erstellt. Anschlie-
Rend wird eine Koordinate zur Positionsbestimmung
empfangen.

[0012] SchlieBlich erfolgt die Lokalisierung der Ko-
ordinate zur Positionsbestimmung auf dem aktuali-
sierten Kartenbezugssystem flir die Navigation.

[0013] In einer Ausfiihrungsform der vorliegenden
Erfindung umfasst das Verfahren zur Bereitstellung
von Navigationsdaten des Weiteren die folgenden
Schritte: Zunachst wird das uberarbeitete Kartenbe-
zugssystem fur die Navigation entweder von dem
verkabelten Datentbertragungsmodul, dem kabello-
sen Datentbertragungsmodul oder dem GPRS Netz-
werk-Datenubertragungsmodul  empfangen. An-
schlieBend wird das aktualisierte Kartenbezugssys-
tem fur die Navigation in dem RAM-Speicher gespei-
chert.
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[0014] In einer Ausfuhrungsform der vorliegenden
Erfindung umfasst das Verfahren fir die Bereitstel-
lung von Navigationsdaten des Weiteren einen
Schritt zur Verwendung der Anzeigeeinheit, um das
Uberarbeitete Kartenbezugssystem fiir die Navigati-
on und die Position der Koordinate zur Positionsbe-
stimmung anzuzeigen.

KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN

[0015] Die begleitenden Zeichnungen sind einge-
schlossen, um die Erfindung besser verstandlich zu
machen, und sind in diese Spezifikation inkorporiert
und stellen einen Teil von ihr dar. Die Zeichnungen
zeigen Ausflihrungsformen der Erfindung und dienen
zusammen mit der Beschreibung dazu, die Grundla-
gen der Erfindung zu erlautern.

[0016] Fig. 1 zeigt in einer schematischen Darstel-
lung einen hot-pluggable, peripheren, elektronischen
GPS Adapter fir die Bereitstellung von Navigations-
daten.

[0017] FEig. 2 zeigt ein schematisches Schaltbild ei-
ner tragbaren Vorrichtung, die gemaf einer Ausfih-
rungsform der vorliegenden Erfindung Navigations-
daten liefern kann.

[0018] Fig.3 =zeigt ein schematisches Flussdia-
gramm, das gemal einer Ausfiihrungsform der vor-
liegenden Erfindung ein Verfahren zur Bereitstellung
von Navigationsdaten darstellt.

BESCHREIBUNG DER BEVORZUGTEN AUSFUH-
RUNGSFORMEN

[0019] Fig. 2 zeigt ein schematisches Schaltbild ei-
ner tragbaren Vorrichtung, die gemaf einer Ausfih-
rungsform der vorliegenden Erfindung Navigations-
daten bereitstellen kann. Unter Bezugnahme auf
Eig. 2 kann die tragbare Vorrichtung in den elektroni-
schen Vorrichtungen, die die Rechenfunktion und die
Anzeigeeinheit haben, wie im tragbaren Computer, in
der Personal Digital Assistance (PDA) und im Mobil-
telefon, Anwendung finden.

[0020] Die tragbare Vorrichtung 200 umfasst einen
Mask-ROM-Speicher 210, eine Eingabeeinheit 220,
einen RAM-Speicher 230, eine GPS-Einheit 240 und
eine CPU 250. Dabei wird von dem Mask-ROM-Spei-
cher 210 ein ursprungliches Kartenbezugssystem fur
die Navigation D,,, gespeichert und bereitgestellt
und die Eingabeeinheit 220 empfangt ein aktualisier-
tes Kartenbezugssystem D, ,.'. Der RAM-Speicher
230 speichert das aktualisierte Kartenbezugssystem
D, Und die GPS-Einheit 240 empfangt eine Koordi-
nate zur Positionsbestimmung von einem GPS 910.
Die CPU 250 ist elektrisch mit dem Mask-ROM-Spei-
cher 210, der Eingabeeinheit 220, dem RAM-Spei-
cher 230 und der GPS-Einheit 240 gekoppelt. Dabei
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liest die CPU 250 das urspriingliche Kartenbezugs-
system fur die Navigation D,,, und verwendet das ak-
tualisierte Kartenbezugssystem fir die Navigation
Dap» UM das urspringliche Kartenbezugssystem
D 2Ur Navigation zu Uberarbeiten, wenn das aktu-
alisierte Kartenbezugssystem D,/ fur die Navigation
vorhanden ist, so dass ein Uberarbeitetes Kartenbe-
zugssystem fur die Navigation erstellt wird und die
von der Koordinate zur Positionsbestimmung abge-
bildete Position auf dem Uberarbeiteten Kartenbe-

zugssystem fir die Navigation festgestellt wird.

[0021] Die oben genannte Eingabeeinheit 220 kann
entweder vom Typ eines verkabelten Datenubertra-
gungsmoduls, eines kabellosen Datenibertragungs-
moduls oder eines GPRS-Netzwerk-Datenubertra-
gungsmoduls sein. Im kabellosen Datenlbertra-
gungsmodul kann eines der folgenden Protokolle
verwendet werden: das Bluetooth Protokoll, das
WLAN (wireless local area network, IEEE 802.11)
Protokoll, das DECT (Digital Enhanced Cordless Te-
lecommunications) Protokoll und das IRDA (Infra red
direct access) Protokoll. Die oben erwahnte tragbare
Vorrichtung 200 umfasst des Weiteren eine Ausgabe-
einheit 260, wie eine LCD Anzeigeeinheit, die elek-
trisch mit der CPU 250 gekoppelt ist, um das Uberar-
beitete Kartenbezugssystem fir die Navigation und
die durch die Koordinate zur Positionsbestimmung
abgebildete Position darzustellen.

[0022] Fig.3 =zeigt ein schematisches Flussdia-
gramm, das ein Verfahren zur Lieferung von Naviga-
tionsdaten gemaf einer Ausfuhrungsform der vorlie-
genden Erfindung zeigt. Unter Bezugnahme auf die
Eig. 2 und Eig. 3 wird zunachst in Schritt S31 ein ur-
springliches Kartenbezugssystem fir die Navigation
Dap im Mask-ROM-Speicher gespeichert. Dann ver-
wendet die Eingabeeinheit 220 in Schritt S33 zumin-
dest eines der Module vom Typ des verkabelten Da-
tentibertragungsmoduls, des kabellosen Datenuber-
tragungsmoduls oder des GPRS Netzwerk Dateni-
bertragungsmoduls, um ein aktualisiertes Kartenbe-
zugssystem fur die Navigation D, ..’ zu empfangen.
Dann speichert die Eingabeeinheit 220 das aktuali-
sierte Kartenbezugssystem D' in dem RAM-Spei-
cher 230 und bestimmt, ob das aktualisierte Karten-
bezugssystem flr die Navigation D, ., vorhanden ist
oder nicht. Falls das aktualisierte Kartenbezugssys-
tem far die Navigation D' vorhanden ist, werden
anschlieBend in Schritt S35 das aktualisierte Karten-
bezugssystem fur die Navigation D, ,,' und das ur-
springliche Kartenbezugssystem fir die Navigation
D, verwendet, um ein Uberarbeitetes Kartenbe-
zugssystem flr die Navigation zu erstellen. In Schritt
S37 wird eine Koordinate zur Positionsbestimmung
empfangen. Schliellich wird in Schritt S39 eine durch
die Koordinate zur Positionsbestimmung abgebildete
Position auf dem Uberarbeiteten Kartenbezugssys-
tem fUr die Navigation festgestellt und die Anzeige-
einheit 260 zeigt das Uberarbeitete Kartenbezugs-
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system fir die Navigation und die Position der Koor-
dinate zur Positionsbestimmung an.

[0023] Zusammenfassend gesagt empfangt in der
tragbaren Vorrichtung fiir die Bereitstellung von Navi-
gationsdaten der vorliegenden Erfindung die Einga-
beeinheit 220 das aktualisierte Kartenbezugssystem
fur die Navigation D,,' und speichert es im
RAM-Speicher 230. AnschlieRend wird das aktuali-
sierte Kartenbezugssystem fur die Navigation D,
mit dem urspriinglichen Kartenbezugssystem fir die
Navigation Drnaps das ursprunglich im
Mask-ROM-Speicher 210 gespeichert wurde, vergli-
chen, um ein Uberarbeitetes Kartenbezugssystem fir
die Navigation zu erstellen. Die GPS-Einheit 240
empfangt eine Koordinate zur Positionsbestimmung
von dem GPS 910. Dann wird die durch die Koordi-
nate zur Positionsbestimmung abgebildete Position
auf dem Uberarbeiteten Kartenbezugssystem fiir die
Navigation markiert und die Ausgabeeinheit 260 der
tragbaren Vorrichtung 200 zeigt das Uberarbeitete
Kartenbezugssystem fir die Navigation und die
durch die Koordinate zur Positionsbestimmung abge-
bildete Position an. Demgemalf ist durch die tragbare
Vorrichtung 200 der vorliegenden Erfindung der
Nachteil, dass die Speicherkarte mitgefiihrt werden
muss, nicht mehr gegeben und die Kosten sind redu-
ziert. Darlber hinaus vergleicht die vorliegende Erfin-
dung das aktualisierte Kartenbezugssystem fir die
Navigation D,,," mit dem urspriinglichen Kartenbe-
zugssystem fur die Navigation D, das urspriinglich
in dem Mask-ROM-Speicher 210 gespeichert wurde,
um das Uberarbeitete Kartenbezugssystem fiir die
Navigation zu erhalten, so dass der Zweck, den Re-
chenaufwand zu verringern, erfiillt ist. Demgeman
bietet die tragbare Vorrichtung der vorliegenden Er-
findung einem Benutzer hoéhere Annehmlichkeit,
Tragbarkeit und einen vernunftigen Preis.

[0024] Obwohl die Erfindung mit Bezug auf eine be-
stimmte ihrer Ausfihrungsformen beschrieben wur-
de, wird es dem Durchschnittsfachmann klar ersicht-
lich sein, dass Anderungen an der beschriebenen
Ausfuhrungsform gemacht werden koénnen, ohne
vom Wesen der Erfindung abzuweichen. Demgemaf
wird der Schutzumfang der Erfindung durch die fol-
genden Anspriche und nicht durch die oben ange-
fuhrte detaillierte Beschreibung bestimmt.

Patentanspriiche

1. Eine tragbare Vorrichtung, die Navigationsda-
ten bereitstellen kann und Folgendes umfasst:
einen Mask-ROM-Speicher zum Speichern und Be-
reitstellen eines urspriinglichen Kartenbezugssys-
tems flr die Navigation;
eine Eingabeeinheit zum Empfangen eines aktuali-
sierten Kartenbezugssystems fiir die Navigation;
einen RAM-Speicher zum Speichern des aktualisier-
ten Kartenbezugssystems fiir die Navigation;
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eine GPS-Einheit zum Empfangen einer Koordinate
zur Positionsbestimmung von einem GPS; und
einen CPU, der elektrisch mit dem Mask-ROM-Spei-
cher, der Eingabeeinheit, dem RAM-Speicher und
der GPS-Einheit gekoppelt ist, wobei der CPU das ur-
springliche Kartenbezugssystem fir die Navigation
liest und wenn das aktualisierte Kartenbezugssystem
fur die Navigation vorhanden ist, der CPU das aktua-
lisierte Kartenbezugssystem fiir die Navigation fir die
Uberarbeitung des urspriinglichen Kartenbezugssys-
tems fir die Navigation verwendet, um ein Uberarbei-
tetes Kartenbezugssystem fir die Navigation zu er-
stellen und um eine Position festzustellen, die von
der Koordinate zur Positionsbestimmung auf dem
Uberpriften Kartenbezugssystem fir die Navigation
abgebildet wird.

2. Die tragbare Vorrichtung zur Bereitstellung von
Navigationsdaten gemaf Anspruch 1, die des Weite-
ren eine Ausgabeeinheit umfasst, die elektrisch mit
dem CPU gekoppelt ist, um das Uberpriifte Kartenbe-
zugssystem fiur die Navigation und die Position, die
von der Koordinate zur Positionsbestimmung abge-
bildet wird, anzuzeigen.

3. Die tragbare Vorrichtung zur Bereitstellung von
Navigationsdaten gemaf Anspruch 1, wobei die Ein-
gabeeinheit ein verkabeltes Datenlbertragungsmo-
dul ist.

4. Die tragbare Vorrichtung zur Bereitstellung von
Navigationsdaten gemafR Anspruch 1, wobei die Ein-
gabeeinheit ein kabelloses Datentbertragungsmodul
ist.

5. Die tragbare Vorrichtung zur Bereitstellung von
Navigationsdaten gemaf Anspruch 4, wobei die Ein-
gabeeinheit ein  GPRS-Netzwerk-Datenubertra-
gungsmodul umfasst.

6. Ein Verfahren zur Bereitstellung von Navigati-
onsdaten, das fur eine tragbaren Vorrichtung geeig-
net ist und Folgendes umfasst:

Verwenden eines Mask-ROM-Speichers zum Spei-
chern eines urspringlichen Kartenbezugssystems
fur die Navigation;

Bestimmen, ob ein aktualisiertes Kartenbezugssys-
tem fur die Navigation vorhanden ist oder nicht;

falls das aktualisierte Kartenbezugssystem fur die
Navigation vorhanden ist, Verwenden des aktualisier-
ten Kartenbezugssystems fiir die Navigation und des
urspriinglichen Kartenbezugssystems fir die Naviga-
tion zur Erstellung eines Uberarbeiteten Kartenbe-
zugssystems fiir die Navigation;

Empfangen einer Koordinate zur Positionsbestim-
mung; und

Feststellen einer Position der Koordinate zur Positi-
onsbestimmung auf dem Uberarbeiteten Kartenbe-
zugssystem fur die Navigation.
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7. Das Verfahren zur Bereitstellung von Navigati-
onsdaten gemal Anspruch 6, das des Weiteren die
Verwendung eines verkabelten Datenkommunikati-
onsmoduls fir den Empfang des aktualisierten Kar-
tenbezugssystems flr die Navigation umfasst.

8. Das Verfahren zur Bereitstellung von Navigati-
onsdaten gemal Anspruch 6, das des Weiteren die
Verwendung eines GPRS-Netzwerk-Datenkommuni-
kationsmoduls flir den Empfang des aktualisierten
Kartenbezugssystems fir die Navigation umfasst.

9. Das Verfahren zur Bereitstellung von Navigati-
onsdaten gemafll Anspruch 8, das des Weitern die
Verwendung eines RAM-Speichers zur Speicherung
des aktualisierten Kartenbezugssystems fiir die Navi-
gation umfasst.

10. Das Verfahren zur Bereitstellung von Naviga-
tionsdaten gemaf Anspruch 6, das des Weiteren die
Verwendung einer Anzeigeeinheit fir die Anzeige
des Uberarbeiteten Kartenbezugssystems fiir die Na-
vigation und der Position der Koordinate zur Positi-
onsbestimmung umfasst.

Es folgen 3 Blatt Zeichnungen
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Anhangende Zeichnungen
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