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- (54) Zatizen{ pro zvirazn§n:( Jednotlivych

poloh pédkového ovliadade

(57)  za¥izen{ zehrnuje otodny segment
se zuby, ktery Je spojen pevnd s pdkou
ovladade a spolu s ni se otd&{ kolem
osy kolmé k podélné ose pdky. Polet
zubll Je roven polovind celkového pod-
tu poloh ovladade., Do zubldl segmentu
zapadajf dvé navzdjem protilehle umis-
t&né pruiné zdpadky,~pevné spojené
8 nepohyblivou Idst{ ovladade. Z4pad~
ky jsou v nejjednodudsim pripadd zho-
toveny z pruzinového Elec u, zahnuté-
ho do tvaru pismene "L", Zarizeni Je .
vhodné zejména pro pékové ovladale e
end k rizeni pohonu jefdbl a trans~
portnich mechanismi, obeocn¥ je viak
pouZitelnd ySude tam, kde se vyfadu-
Je vicestupnovd regulace sohybu pra~
covnich strojd a pristroju.
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Vyndlez se tykéd za¥izen{ pro zvyrsznini jednotlivych ploch pikovych
ovladadi.

Pékové ovladade, urdené pro Fizeni pohonu pracovnich strojd, napiiklad
jerdbovych i transportnich mechanismd, jsou konstruovény bud jako vicepolo-
hové pro stupnovité ¥fzeul rychlosti pohoni, anebo bez poloh pro plynulé Fi-
zeni pohond. Ovladale pro stupnovité ¥fzen{ pohond jmou pak Fedeny bud
s aretaci jednotlivy¥ch poloh, bez samo¥inného nédvratu do nulové polohy po
ukonéeni pisobeni obsluhy, anebo se samodinnym névratem do nulové polohy. Ovla-
dade se semodinnym ndvratem do nulové polohy jsou obvykle vybaveny zaiizenim
pro zvyrazndnl jednotlivyoh poloh ovladade. Znémd za¥izeni pro zvyrazndni poloh
ovladade vyuZivaj{ pro svou funkei nejdastdji segmentu otd3ejfotho se kolem
osy ot43eni péky ovladale, anebo p¥imo konce pidky ovladale, V prvnim pripad¥
jsou pa segmentu vytvoFeny zuby podle thlovich vychylek p¥{sluBejfcich polo-
hém pdky ovladaSe. Zvyrazn¥nf je doofleno pisobenim odpruZenéd kulidky nebo ko~
1fku na zuby segmentu. Ve druhém p¥ipadd je na koncl pdky ovladafe umisténa
odprufend kulidka nebo hrot, pFiSemi takto upraveny konec pdky se pohybuje po
podlofce tvarované podle poloh ovladale. Ob¥& Pefeni Jsou charakterizovdna tim,
%e pro dosafeni vhodného pribdhu afly p¥i pFechodu mezi jednotlivymi poloha-
mi je nutny specidlni tvar zubd, pPfpadnd poloZky. Vhodny priv&h sfly, ktery
je dén poZadavkem na samoSinny nédvrat pdky do nulové polohy po ukoneni piisobe-
ni obsluhy na péku ovliadade, Je pak takovy, %e zvyrazndni poloh p#¥i vychylovéd-
ni péky od nulové polohy musi byt zFetelndi3{ nei pFi ndvratu pdky zpdt do
nulové polohy.

Podstata zaF¥fzenf pro zvyirazndni Jednotlivyich poloh pékového ovladale pod-
le vynélezu, které zehrnuje rovn3Z oto¥ny segment se zuby, spodivé naproti tomu
v tom, Ze megment Je otodny souhlasnd s pdkou ovladade, a to kolem osy kolmé
k podélné ose pdky, pfiSemZ pofet jeho zubd jJe roven polovind celkovéhc po&tu
poloh ovladade a piifemZ do zubld segmentu zapadaji dvd navzdjem protilehle
unistiné pruipé z4padky, pevnd spojené s nepohyblivou Zdst{ ovladade.

Vyhodou nového uspoidddni Je jeho jednoduchost, snifend pracnost a vyrobni
nendrodnost pfi optimdinfm pln¥ni poZadovand funkce.

PHikladné provedeni za¥izeni pro zvyraznni jednotlivych poloh pdkovych ovle-
dadld podle vyndlezu Je ddle-blife zndzorndno na vykresgu, ktery znadi bokorysuy
pohled na detail za¥izenf p¥i nulové poloze ovladade.

Segment 1, ktery Jje pevn¥ spojen s nezndzorndnou pdkou ovladae a souhlasnd
s ni se ot4¥{ kolem osy kolmé na podélnou osu péky, je vybaven zuby 2. PoSet zu-
bl 2 je roven podtu poloh ovladafe v jednom sméru, tj. polovin¥d celkového po&tu
poloh ovlada&e. Zuby 2 jsou symetrického tvaru, bez ndroku na presnost jejich
proveden{, Na &4st segmentu 1 se zuby 2 pFfiléhaji pruZné zdpadky 3 a 4, kterd
jsou p¥ipevn&ny k nepohyblivé ¥dsti 5 ovladale.
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Za¥izeni presuje iak, Ze pFi vychyleni pdky ovladade z nulové poloxy je
p¥i kaZdém sméru 7e funkei pbuze Jedna ze zdpadek 3, 4. Z4padky se pFitom cho-
vaji témd¥ jako vzpdra, takZe sfla nutné k prekondn{ jejich odporu je pods-at-
nd vys81{ neZ p¥i zdvratu péky ovladade do nulové polohy, kdy Jje zdpadka zukem
odtladovdna a prc pohyd pdky je tedy t¥eba prekonat Jen tfeni mezi hroiem zu-
bu a zépadkou. Pihlédneme-1i ke znézorn¥nému uspo¥sdéni, pak napiiklad pi:i
vychyleni pdky z aulové polohy sm¥rem vlevo, tj. k zdpadce 3, klouZe po iéto
zdpadce hladkd Eist segmentu 1, zatimco po druhd zdpadce 4 se pohyduje Zdst
ge zuby 2, takZfe je nutno pFekonat nejdFive odpor zpisobeny zépadkou 4. Dochd-
2z ke vzdjemnému pohybu zépadky 4 a Sela pFisluiného zubu 2, prifem% &elo zubu
pligobi ve smdru podélné osy zdpadky 4. PFi opadném pohybu segmentu 1, tj. po-
hybu smérem k nulevé poloze, je zdpadka 4 zubem 2 odtlafovdna ve smiru od seg-
mentu 1, takfe p*i vz{jemném pohybu obou sou¥dat{ dochdz{ priv¥ Jen ke t¥eni
mezi hrotem zubu a zdpadikou.

Ve zndzorndném provedeni jsou obd zdpadky 3, 4 provedeny z prufinového ple-
chu zahnutého do svaru pismene "L". V alternativnim provedeni mohou viak mit
napFiklad tvar rovného prufinového pésku, opat¥endho na konei dosedajicim ns zu-
by segmentu, otofad pFipevnsnou kulidkou &i kolikem.

Zafizeni pro zvyrazndni poloh pékovych ovladadd v provedeni podle vyndlez:

neni pochopitelnd omezeno jen na pouzitf u oviddacfch prvkd jefdbovycha transport-

nich mechanismi, ale je poufitelné obeon¥ vSude tam, kde se vyZaduje vicestupno-
vé regulace pohybu pracovnich strojd a pi#fstroji.

PREDMET VYNLLEZU

Zar{zeni pro zvyrazndni jednotlivych poloh pdkovych ovladadl, které
obsahuje otony segment se zuby, spojeny s pékou ovladale, vyznadujici ge
tim, Ze sogmani (1) Je oto¥ny souhlasnd s pékou ovladaZfe, a to kolem osy
kolmé k podélné cse pdky, pFi¥emZ polet jeho zubd (2) je roven polovind cel-
kového poStu poleh ovladafe a pFidemZ do zubd (2) segmentu (1) zapadeji dvd
navzdjem protilexle umistdné zdpadky (3, 4), pevn¥ spojené s nepohyblivou
gésti (5) ovladsZe.

4 vykres
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